GEBRAUCHSANWEISUNG

Vielen Dank fur ihr Vertrauen in die Produkte von
Robitronic. Bitte lesen Sie diese Gebrauchsanweisung
sorgféltig durch, um Probleme im vorhinein zu vermei-
den. Beachten Sie auch die technischen Daten und
Limitierungen auf der Verpackung.

REGLER-SETUP

Bevor Sie mit dem Setup beginnen, kontrollieren Sie nochmals ob der Fahrtenregler im
korrekten Empfangerkanal steckt, die Fernsteuerung auf Neutral eingestellt ist und der
Schalter des Fahrtenregler ausgeschalten ist. Bitte verwenden Sie nur voll geladene Akkus!

Hinweis: Sollte die Programmierung nicht méglch sein, dndern Sie bitte auf der Steuerung
den Servoreverse "Rev/Norm".

-

. Schalten Sie die Fernsteuerung ein
2. SchlieRen Sie den Akku an und schalten Sie den Fahrtenregler ein.

w

. Der Motor piept abhangig von der Gasstellung:
Do, Re ~~ Do, Re, Mi
Do, Re ~~

falls Gasknuippel in der Neutralposition
falls GasknUppel nicht in der Neutralposition

4. NEUTRAL: Halten Sie die Setup-Taste langer als eine Sekunde,
so beginnt die griine LED zu blinken. Lassen Sie nun die Taste
los, so leuchtet die griine LED und der Fahrtenregler bestatigt
die Neutralposition, indem der Motor piept (So, So, La, La, So,
So)

[

. VOLLGAS: Geben Sie nun Vollgas, und die rote LED wird zur
Bestatigung der Gasstellung aufleuchten.

6. RUCKWARTS/BREMSE: Bei Vollbremse/Riickwérts leuchten
beide LEDs. Zwischen Neutral und Vollbremse sind beide
LEDs aus.

7. Lassen Sie den Gasknuppel los, und die rote und griine LED blinken abwechselnd gefolgt
vom Piepen des Motors. (So, Fa, Mi, Re, Do) Sobald die griine LED permanent leuchtet, ist
der Fahrtenregler mit den neu programmierten Kniippelpositionen betriebsbereit.

Anmerkungen: Sie missen das Basis-Setup nur ausfiihren, wenn Sie den Regler zum ersten
Mal in Betrieb nehmen, Gas/Bremsweg verstellen oder einen anderen Sender benutzen. Das
Setup kann nur durchgefiihrt werden, solange der Motor nicht in Betrieb genommen wurde.

FEHLERDIAGNOSE

Die rote LED erlischt fiir 1 Sekunde und blinkt dann 1x

Kein Sendersignal

REGLER FEATURES

. Voll proportionaler Vorwarts/Rickwarts (optional) Fahrtenregler mit Bremse

. Feinfihliges Reglerverhalten

. 2 verschiedene Motortypen: Brushless sensored, Biirstenmotor

. Geeignet fiir NiMH (NiCd), Li-Po und Li-Fe Akkus

. Einstellbare Strombegrenzung

. Verschiedene Bremsmodi (Geschwindigkeitsabhangig, ABS, Leerlaufbremse
und Bremskrafteinstellung)

. Rickwartsgang abschaltbar

. Taktfrequenzen: 2kHz (Brushed, Brushless sensored)
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. Schutz vor Uberhitzung

MONTAGE TIPPS

Verkabelung.

«Um Stérungen vorzubeugen, lassen Sie zwischen Empféanger und der
Empfangerantenne mehr als 2 cm Abstand zum Regler und dessen

*Befestigen Sie den Fahrtenregler immer mit doppelseitigem Klebeband.
Fahrtenregler werden sehr heifl und kénnen anders befestigt sich leicht I6sen.

Vollgas

Neutralstellung

Volle Bremse od. Ruckwarts
Fehler

LED STATUSANZEIGE

Rote LED leuchtet
Griline LED leuchtet
Beide LEDs leuchten
Rote LED blinkt

TECHNISCHE DATEN

BRUSHLESS Auto Fahrtenregler
Geeignete Motoren
Zellenzahl

Sensored Brushless System
Vorwérts/Riickwarts/Bremse

BEC (Volt/Amp)

Innenwiderstand (Brushless)*
Strombelastbarkeit (Brushless)*
Innenwiderstand (Brushed-V&B)*
Innenwiderstand (Brushed-V&R.)*
Strombelastbarkeit (Brushed-V&B)*
Strombelastbarkeit (Brushed-V&R)*
Motorlimit(Brushless)
Motorlimit(Brushed-Vorwarts&Retour)
Ubertemperatur-Abschaltung
Unterspannung-Abschaltung

Strom Uberlastschutz

Akkukabel

Motorkabel

Abmessungen(mm)

Gewicht

*bei 25°C Transistor Temperatur

Speedstar BL 1/8
Brushless (Sensored) und Brushed
Nicd&NiMH: 6-14 Zellen
Lipo/LiFe: 2-4 Zellen

ja

ja

6.0V/3.0A
0.0013Q/phase
520A/phase

0.0002Q

0.001Q

1560A

520A

Uber 4.5 turns

Uber 7 turns

2.5mm
56.50 X 54.50 X 45.00
150g

MOTORANSCHLUSS

Bitte achten Sie beim Anschluss des Motors an den Fahrtenregler, dass dieser
entsprechend dem Motortyp und der unten stehenden Grafik verkabelt wird, da
der Fahrtenregler sonst beschadigt werden kann. Achten Sie auch darauf, den
Létkolben nicht 1anger als 5 Sekunden am Regler zu haben, da dieser sonst
ebenfalls beschadigt werden kann. Es ist darauf zu achten, dass bei
Verwendung unterschiedlicher Motoren auch der jeweilige Motortyp im
Programmier-Modus geandert werden muss!

Unterspannung Die rote LED erlischt fur 1 Sekunde und blinkt dann 2x
Sensorfehler Die rote LED erlischt fur 1 Sekunde und blinkt dann 3x
Ubertemperatur Die rote LED erlischt fiir 1 Sekunde und blinkt dann 4x

WEITERE INFO

« VVerwenden Sie den Fahrtenregler niemals auf feuchten Untergrund, da
dadurch der Regler beschadigt werden kann.
« Keine Lotarbeiten an der Platine durchfiihren! Garantieverlust!

* Um einen einwandfreien Betrieb zu gewahrleisten, verwenden Sie bitte nur
verpolungssichere Qualitits-Hochstromstecker (z.B. 4mm Goldstecker)

Mit dem Erwerb dieses Robitronic - Produktes haben Sie gleichzeitig eine zweijahrige Garantie ab Kaufdatum erworben, sie
deckt nur Material und/oder Verarbeitungsschéaden am Fahrtenregler ab.

Von der Garantie ausgeschlossen:

Schaden durch Normale Abnutzung, Schaden die durch Anwendung entstanden sind, sowie Schaden die durch Vernachldssigung
der Sorgfaltsplicht und unsachgemaRer Behandlung und Wartungsfehler entstanden sind sowie Veranderungen an Regler
(Gehéause, Platine, orig. Stecker, Kabel, ...)

Robitronic ibernimmt keinerlei Haftung fir Beschadigungen und Ausfélle die direkt oder indirekt, durch die Folge von sach-
oder unsachgeméRen Gebrauch dieses Produktes und dessen benétigten Zubehorprodukte und Chemikalien, die zum Betrieb
erforderlich sind, entstehen.

Die WEEE Richtlinie wurde zum Schutz der menschlichen Gesundheit und der Umwelt aufgestellt, um sicherzu-
stellen, dass ausgediente Produkte unter Nutzung der bestmdglichen Wiederaufbereitungs-, Riickgewinnungs-
und technischen Recyclingmdéglichkeiten entsorgt werden. Entsorgen Sie Ihr altes Produkt am Ende seiner
Lebensdauer nicht iiber den normalen Hausmiill. Bitte informieren Sie sich tber die 6rtlichen Sammelstellen fiir
elektrische und elektronische Abfallprodukte.

ROBITRONIC

POWER FOR LLINNYERS

Bnushdess

Brusahind Matos
FAR

Brushed Metor
a8

Aathery (-]

C€

Electronic Ges.m.b.H. - Brunhildengasse 1/1, 1150 Wien, Austria - Tel: +43-1-982 09 20, Fax: +43-1-982 09 21, www.robitronic.com




PROGRAMME-SETUP

1. Schalten Sie die Fernsteuerung ein
2. SchlieRen Sie den Akku an und schalten Sie den Fahrtenregler ein.
3. Der Motor piept abhangig von der Gasstellung:

Do, Re ~~ Do, Re, Mi falls Gaskniippel in der Neutralposition

Do, Re ~~ falls Gaskniippel nicht in der Neutralposition
4. Halten Sie die Setup-Taste langer als eine Sekunde, so beginnt die griine LED fir zwei Sekunden zu blinken, danach blinkt die rote LED. Lassen Sie nun die Setup-Taste los
und der Motor piept zur Bestatigung. (Mi, Re, Do, Re, Mi)
Die rote LED beginnt nun in kurzem Absténden zu blinken und signalisiert damit den jeweils aktiven Parametersatz (s. unten)

Mogliche Reglertdone: DO, RE, MI, FA, SO, LA, Tl, DO

- Um das Setup zu verlassen, driicken Sie kurz die Setup-Taste.
Um den Parametersatz zu wechseln, bewegen Sie den Gasknlppel von der Neutralposition in die Vollgasstellung und wieder zuriick zur Neutralstellung. Die rote LED blinkt in
entsprechender Anzahl zum zugehdrigen Parameter:

7x Start Power

8x Start Strombegrenzung

9x Strombegrenzung

10x Ruckwartsgang-Einstellung
11x Rickwartsgang-Verzdégerung
12x Totband

1x Auswahl des Motortyps
2x Auswahl des Akkutyps
3x Cut-Off Spannung

4x Gaskurve

5x Timing Einstellung

6x Beschleunigung

13x Drehrichtung

14x Geschwindigkeitsabhangige Bremse
15x ABS Bremse

16x Starke der Leerlaufbremse

17x Minimale Bremskraft

18x Maximale Bremskraft

19x Reset auf Werkseinstellung

Der jeweilige Parameter kann eingestellt werden, indem der Gasknippel langer als 4 Sekunden auf Vollgas gestellt wird. Die rote und griine LED blinken und signalisieren damit,
dass Sie nun den gewahlten Parameter verandern kénnen. Um dies zu tun, bewegen Sie den Gasknuppel zuriick in die Neutralstellung und dann wieder in die Vollgasstellung.

- Bewegen Sie den Gasknuppel auf 1/2 Gas, verweilen Sie in diesem Modus.

- Um das Parameter-Setup zu verlassen, lassen Sie den GasknuUppel langer als 4 Sekunden in der Neutralstellung. Der Motor piept zur Bestatigung und der Fahrtenregler kehrt
wieder zum Modus-Setup zuriick, wo Sie z.B. einen anderen Parameter auswahlen kénnen, oder das Setup durch Driicken der Setup-Taste verlassen.

Nachfolgend finden Sie alle méglichen Einstelloptionen mit der entsprechenden Anzahl an LED-Blinksignalen sowie der jeweiligen Werkseinstellung.

Standard
1. Motortyp Sensored (2) Birste (3) Sensored
2. Akkutyp Li-Po 1) Li-Fe (2) NiMH (3) NiMH
3. Cut-Off* Auto (1) 3,0V (2) ** 14,0V (24) Auto
4. Gaskurve Soft (1) Linear (2) Hard (3) Linear
5. Timing 0° (1) 10° (6) 10° sensored
6. Beschleunigung Niedrig (1) Hoch (5) Hoch
7. Start Power Niedrig (1) Hoch (5) Niedrig
8. Start Strombegrenzung Aus (1) 10% (2) bis 100% (11) Aus
9. Strombegrenzung Aus (1) 11% (2) bis 100% (11) Aus
10. Ruckwartsgang Aus (1) An (2) Aus
11. R-Verzbgerung 0,2s (1)-0,5s (2) 0,8s (3) - 1,3s (4) 1,8s (5) - 2,5s (6) 2,5s
12. Totband Schmal (1) Normal (2) Weit (3) Normal
13. Drehrichtung Normal (1) Reverse (2) Normal
14. Speedmix-Bremse 0% (1) - 100% (11) 0%
15. ABS Bremse Aus (1) Schwach (2) - Stark (6) Aus
16. Leerlaufbremse 0% (1) - 100% (11) 0%
17. Minimale Bremskraft 0% (1) - 100% (11) 30%
18. Maximale Bremskraft 0% (1) - 100% (11) 100%
19. Werkseinstellung***

*

Die automatische Abschaltung greift unter zwei Bedingungen ein:

Li-Po:  Spannung unter 5,5V oder unter 66% der Anfangsspannung

Li-Fe: Spannung unter 5,0V oder unter 67% der Anfangsspannung

NiMH:  Spannung unter 5,0V oder unter 50% der Anfangsspannung

Die tatsachliche Abschaltspannung ist der jeweils hohere Wert.

** Die Cut-Off Spannung erhoht sich um 0,5V pro Blinksignal (2x Blinken =3V; 3x Blinken = 3,5V; 4x Blinken = 4V ... 23x Blinken = 13,5V; 24x Blinken = 14V)
*** Der Reset auf die Werkseinstellung behalt die im Basis-Setup gespeicherten Kniippelpositionen bei.

Wenn Sie alle Parameter wunschgeman gesetzt haben, schalten Sie den Regler aus und wieder ein.
Das Parameter-Setup kann nur durchgefiihrt werden, solange der Motor nicht in Betrieb genommen wurde.

AWARNHINWEISE PROBLEMBEHANDLUNG

Problem: Motor und Lenkservo haben keine Funktion.

« Fahrakku leer -> Akku laden.

« Schlechte Verbindung -> Kontrollieren Sie alle Steckverbindungen

« Akku verpolt angeschlossen -> Akku sofort vom Fahrtenregler trennen und
richtig herum anschlieRen.

« Interner Defekt -> Fahrtenregler zum Service einschicken.

« Lassen Sie niemals ihr Fahrzeug mit eingeschaltenem Regler unbeaufsichtigt. Das
Fahrzeug kénnte unkontrolliert losfahren oder Feuer verursachen.

«Verwenden Sie nur Akkus mit der richtigen Spannung. (Siehe Verpackung)

«Verpolen Sie den Fahrtenregler nicht. Benutzen Sie verpolsichere Stecksysteme.

« Isolieren Sie alle Kabel und Verbindungen um Kurzschliusse zu vermeiden. Problem: Kein Riickwéartsgang.

« Fernsteuerung oder Regler nicht korrekt eingestellt. Uberpriifen Sie nochmals
die Einstellungen am Sender.
« Interner Defekt -> Fahrtenregler zum Service einschicken.

« Ist der Regler am Motor angeschlossen, niemals den Motor mit einem separaten Akku
laufen lassen. Dies zerstort den Regler!

« Schalten Sie immer zuerst die Fernsteuerung und dann den Regler ein. Umgekehrt
konnte ihr Fahrzeug unkontrollierbar werden und Verletzungen oder Sachschaden

Problem: Motor stottert.
verursachen.

* Akku defekt. Versuchen Sie es mit einem anderen Akku nochmals.

* Vermeiden Sie blockierende Rader oder Motoren. » Empféanger zu knapp am Fahrtenregler montiert. Kabel prifen

« Beriihren Sie niemals den Kihlkdrper nach dem Betrieb. Dieser kann extrem heil3

Problem: Motor funktioniert nach wenigen Minuten nicht mehr.
werden!

« Uberhitzungsschutz am Regler ist aktiviert

« Nicht fur Kinder unter 14 Jahren geeignet. Kein Spielzeug. -> Kontrollieren Sie das Fahrzeug auf Schwergéngigkeit.
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