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@ NFEEVHFBFITICENELARE.
BRIc<ChLLWAESFEVLESBLLTEEL.

HAHITHBIICAETZM
ITEMS REQUIRED i
ERFORDERLICHES ZUBEHOR
OUTILLAGE NECESSAIRE

tzIFarFa—ibA#nd

CORCH—ITIE, ESC (FET7 > 7) GE2F v/ RIb7 04t
w bk (EUZEHS, BUESC (FET7 > 7) . BERH—Ho 4
v FOBESHTT. ) 2oER{EEL. HEEEERLE
BE. Fhicd-TELEFRESICDEELTIRERV LD
WEFTOTCTABLEY,

K ETRWLNMT 2V T IR FhFHOREEECE TN
(EITAINy T —-FHEBHE)
COFYFEFEVNyTU—BHTYT, SHRERSRELEDIC
THEECETY,

IERTESY —hDRFE) ’
Suitable servo size /_m_\;!
Grosse der Servos 14mm LA
Dimensions ma Ehi}mrn and balow
des servos Y \
29mm LT
29mm and below
|
. ]
- k
20.5mmBLF 39-~41mm
Less than 20.5mm

*RREUG —REBELCIETL, DR —RIZERHNRESA
*Use standard size servo. Small size servo cannot be Installed.
*Servos in StandardgraBe verwenden. Kleinere Servos kdnnen
nicht eingebaut werden.

JrlUtiliser un servo de taille standard. Un mini-servo ne peut pas
étre installé,

RADIO CONTROL UNIT

Standard 2-channal R/C unit plus electronic speed
controller is suggested for this model (combination of
small size receiver, electronic speed controller and
standard size servo is recommended).

* Read and follow instructions supplied with R/C unit.
POWER SOURCE

This kit is designed to use a Tamiya battery pack. Charge
battery according to manual supplied with battery.

FERNSTEUER-EINHEIT

Fiir dieses Modell wird eine (ibliche RC-Einheit mit einem
elektronischen Fahrrealer vorgeschlagen (eine Kombina-
tion eines kleinen Empfangers mit elektronischem
Fahrregler und Servo in NormmnalgréBe wird empfohlen).
*Lesen und befolgen Sie die der RC-Einheit beiliegende
Anleitung.

STROMQUELLE

Fiir diesen Bausatz benotigt man den Tamiya Akkupack.
Den Akku gemaB Anweisung aufladen.

ENSEMBLE DE RADIOCCOMMANDE

Pour piloter ce medéle, nous vous suggérons d'employer
un ensemble de radiocommande 2 voies standard avec
variateur de vitesse électronique (récepteur et variateur de
taille mini et servo de taille standard recommandés).

*Lire et suivre les instructions fournies avec I'ensemble

ALIMENTATION
Le moteur qui équipe ce modeéle peut étre alimenté par un

#3 70K 246 FOR [ ESC (FET7 7)) {9

2.4GHz R/C SYSTEM W/ELECTRONIC SPEED CONTROLLER (REGOMMENDED)
2,4GHz R/C SYSTEM mit ELEKTRONISCHEM FAHRTREGLER ( EMPFOHLEN )
ENSEMBLE RC 2,4GHz avec VARIATEUR DE VITESSE ELECTRONIQUE (RECOMMANDE)

CHESCldTL-Z 1A=y % AC—F A |-a—5—DBTT. )

ESC (FET7 > 7) fdE2F vIL7OR
2-channel R/C unit with electronic speed controller
2-Kanal RC-Einheit mit elektronischem Fahrregler
Ensemble R/C 2 voies avec variateur électronique

* VBN ADESC. 2EBELSRHLET.
#SEmall size EEC and receiver are recommended.,
*Fahrregler und Empfinger kleiner GraBe
werden emmplohilen.

wRécepteur et variateur électronique de petite
taille recommandes.

A EFRI YT —
Tamiya battery pack

Tamiya Akkupack =~
Pack d’accus TM b

|\

Compatible charger
Geeignetes Ladegerat
Chargeur compatible

{(Foftaich

E—F— AV, RA—ILEEERIICERBE
T

AVAILABLE SEPARATELY

This kit does not include tires, wheels, or motor.

SEPARAT ERHALTLICH

Dieser Baukasten enthalt weder Neifen, Nad, noch
Motor.

DISPONIBLE SEPAREMENT

Ce kit n'inclut pas les pneus, les roues, &t le

=
(FEFTEETD
Fu kiR T AT ENRTOE LA
VIOEEA—BATFai—ryx tERllcEEL
R&bFEL
BODY SHELL
Body shell is not Included In Kit. Purchase
separately sold Tamiya 1/10 scale R/C polycarbon-
ate body parts set.
KAROSSERIE
Dieser Baukasten enthalt keine Karosserie. Tamiya
Lexan Karosserieset Mafstab 1/10 separat
erhdltlich.
CARROSSERIE
Ge kit n'inclut pas la carrosserie. Se procurer
séparémant une carrosscrie polycarbonate érhelle

pack d'accus Tamiya. Charger le pack selon les 5 :

indications du manuel du pack et du chargeur. moteur. 110 Taniyd.

(AEd2ITE) U Euby

RECOMMENDED TOOLS i | Ve —
BENOTIGTE WERKZEUGE v Pinzett

OUTILLAGE Pinces a becs longs Precelles

73ELF (1.5mm, 2mm)

Hex wrench =iwpi—
Imbusschiilssel Side cutters T~ =
Glé Alien Seitenschneider : =

= o S, Pinces coupantes
+EZAIN— (K ) (F g ;
+ Screwdriver (large, small) Scissors
+ Schraubenzieher (groB, klein) Schere '
Ciseaux = - -
=

Tournevis + (grand, petit) r~
L= |
— 2 !
= Sy

E AR (2.5mm)

Pin vise
Schraubstock
> ) Qutil 2 percer = =
A 5.58m, 7 E s
;’B;*J?«l/;'-f( Sem, 7om) s ] 11 1;,:]
Steckschlissel =
Clé atube

Modellbaumesser
Couteau de modéliste

ISTNFAT e =
] Modeling knife ZZ-Z Lz =1 M—

RN T LrF
Wrench
Mutternschiiissel
Cle

FILSHE] (PiEeE)
Thread lock
Schraubensicherung
Frein-filet

HirgEE
Instant cement
Sekundenkleber
Colle rapide

RO, PR DT, SR EY Ty 82—, 3m
EARZ2vTIHBLEERTY.

A file, soft cloth, caliper, 3mm tap, and E-ring tool will
also assist in construction.

% Beim Zusammenbau kénnen eine Feile, ein weiches
Tuch, ein MeBschieber. ein 3mm Gewindeschneid-
Bohrer und ein E-Ring-Abzieher hilfreich sein.

#* Une lime. un chiffon, un pied a coulisse, un outil & fileter
3mm et un outil a circlip seront également utiles.
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Fle. FEFBOA LB HHCTEELL

O EEDSEMHIITSNEVAR, REE
DAEPRCA— I LLAILSF{EL-EHEL
LTSt

QEEZESHY. BN EEIHSBLHTEE
B TERSIEEELTCEL,

QO NELHBFEOVIEFRTOIFESEPHL
EEW T EBErE=—ILEEOIANRY
TEREEHABYES.

QHFITHHKEFOIGEELT LTV, &
fo. TRERYVETESGILEPHTILELY

A CAUTION

@Read carefully and fully understand the instructions
before commencing assembly. A supervising adult should
also read the instructions if a child assembles the model.

@®When assembling this kit, tools including knives are
used, Extra care should be taken to avoid personal injury.
@Read and follow the instructions supplied with paints
and/or cement, if used (not included in kit).

@Keep out of reach of small children. Children must not
be allowed to put any parts in their mouths or pull vinyl
bags over their heads.

/A\ VORSICHT

@Bevor Sie mit dem Zusammenbau beginnen, sollten Sie
alle Anweisungen gelesen und verstanden haben. Falls gin
Kind das Modell zusammenbaut, sollte ein beaufsichtigender
Erwachsener die Bauanleitung ebenfalis gelesen haben.
®Beim Zusammenbau dieses Rausatzes werden Werk-
zeuge einschlieBlich Messer verwendet. Zur Vermeidung
von Verletzungen ist besondere Vorsicht angebracht.
@Wenn Sie Farben und/oder Kleber verwenden (nicht im
Bausatz enthalten), beachten und befolgen Sie die dort bei-
liegenden Anweisunges.

@Bausatz von kleinen Kindern fernhaltten. Kindemn darf keine
Maglichkeit gegeben werden, irgendwelche Teile in den Mund
zu nehmen oder sich Plastiktiten dber den Kopf zu ziehen,

/I\ PRECAUTIONS

@Bien lire et assimiler les instructions avant de commen-
cer 'assemblage. La construction du modéle par un enfant
doit s'effectuer sous la surveillance d'un adulte.
@Lassemblage de ce kit requiert de 'outillage, en particu-
lier des couteaux de modélisme, Manier les outils avec pré-
caution pour éviter toute blessure.

@Lire et suivre les instructions d'utilisation des peintures
ot ou de la colle, si utilisées (non incluses dans le kit).
@Garder hors de portée des enfants en bas age. Ne pas
laisser les enfants metire en bouche ou sucer les piéces,
ou passer un sachet vinyl sur la téte.

(A= -THAN Y GT 2.4G 7O /ESC (FET7 > 7) (&)
TAMIYA EXPEC GT 2.4G R/C SYSTEM (WITH ELECTRONIC SPEED CONTROLLER)

LED/Sw 51— UL
AT —fg— A4
- g— /.'

INyTuU=
L A—=a—

\
A0 FILAT P

Rl

EFFRANYyFU—-RIRF—

Q2F v 72 S aRDEE)
1.@EE@B=>rolus22EEZL07T. 257
29, A0 MVOBEEERESICEATHEELET

@AT T FHA—Ib, ROV FIVEUA—=AFT 7>
HHA—ILTAFT T UG —KE, ZOvkLRUH—T
ESC (FET7>»7) O FO—ILLET,

2,@REHR=ZERI SDERZERT, TNEESC (FETF
)R —RKlicOkiFET

3.@ESC (FET7>7) =B ERHF BB RESERSRN
GEBICEA, EOAE—FEa/FO—ILLET.

4. @AFT T Y —R—BERHSBIFRBEESEBE
MEEIFEICEZ, N\ RILETUET

COMPOSITION OF 2 GHANNEL R/C UNIT

. @Transmitter: Serves as control box. Steering wheel/atick
and throttle trigger/stick movements are transformed into
radio signals which are transmitted through the antenna.
@Wheel & Trigger: Moves servos, which steer car and
adjust throttle.

2. @Receiver: Accepts signals from the transmitter and
converts them into pulses that operate the model’s servo
and speed controller.

3. @Electronic speed controller: Accepts signals received
from the receiver and controls the current going to the
mator,

4, @5Steering servo: Transforms signals received from the
receiver into mechanical movements.

-

ZUSAMMENSTELLUNG DER 2-KANAL RC-EINHEIT

1. @Sender: Dient als Steuergerat. Lenkrad/-knippel- und
Gaszuggriff/- knippelbewegungen werden in Funksignale
umygewandelt und Gber die Antenne ausgesendel.
@Lenkrad und Gaszuqgriff: Setzt die Servos in Bewegunag,
welche das Auto lenken und Gas geben.

2. @Empfinger: Der Empfanger nimmt die Signale des
Senders auf und wandelt sie in Steuerimpulse fir das
Lenkservo und den Fahrregler um.

3. @Elektronischer Fahrregler: Erhalt Steuersignale wvom
Empfanger und regelt den zum Motor flieBenden Strom.

4. @Lenkservo: Wandelt die vom Empfanger kommenden
Lenksignale in mechanische Bewegung um.

COMPOSITION D'UN ENSEMBLE R/C 2 VOIES

1. @Emetteur: sert de boitier de commande. Les actions sur le
manche de direction/volant ou sur le manche de
gaz/gachette sont converties en signaux radio transmis par
le biais de 'antenne.

@\Volant/Gachette: permettent de controler respective-
ment la direction et le réglme moteur du modéle.

2. @Reécepteur: capte les signaux de I'émetteur, les convertit
en impulsions et contrdle les mouvements du(des) servo(s)
et le variateur électronique de vitesse.

3. ®Variateur électronique de vitesse: regoit un signal du
racepteur et régule la quantité de courant alimentant le
maoteur.

4.@Servo de direction: convertit les signaux émanant du
réceptaur an mouvements mécaniquas.

84394 RC FF04 Evo Chassis (11058271)



fESHICH ST
BEALIEEL
Read before assembly.
Erst lesen - dann bauen.
Lire avant aseemblage.

Wh- ) KBSEURBOB, ST TOMICIABT AR £ LT
i <L F—FRES. FEMSEI BN E LSS, B

BULRSOERFEEICTHEECEEL.

*NTHRER, FYFADB L, JCBHEOFREHVET.

% Vor Baubeginn die Bauanleilung genau durchlesen.
+Viele kleine Schrauben und Muttern etc. miissen genau der

Anleitung nach eingebaut werden. Exaktes Bauen bringt ein

HEL(RT>(URBRRICHATETL. SHRSED LS
BIEASTLET. FRELTETICEL

% Study the instructions thoroughly
*There are many small screws,

Assemble them carefully referring to the drawings. To
prevent trouble and finish the model with good performance,
it is necessary to assemble each step exactly as shown.
Apply ceramic grease to the places shown by this
mark. Apply grease first, then assemble.

COR—2@ Iy 7T IAEZZWAITIERLE
Lic. &9, FURT T LT. B TATLIIEEL,

before assembly.
nuts and similar parts.

gutes Modell mit bester Leistung.

Stellen mit diesem Zeichen erst Keramikfett,
dann zusammenbauen.

*Assimilez les instructions parfaitement avant I'assemblage.
#ll y a beaucoup de petites vis, d'ecrous el de pleces similaires.
Les assembler soigneusement en se référant aux dessins. Pour
éviter les erreurs suivre les stades du montage dans l'ordre indigué.

Graisse de molybdéne les endroits indiqués par ce
symbole. Graisse céramique, assembler ensuite.

HEsAEERLEYS
BAGA/BEUTEL A/ SACHET A

BA9 x4

2xgmAllZ vy ETER

Tapping sorew
Schneidschraube
Vig taraudeuse

51070, 3mn s Ls
BA18 Shim
x2
Cale

16x8mi w7
BA21 Shaft
X2 Achse
Axe

S5m0 )7
O-ring
O-Ring
Joint torique

BA24
%2

©

*EHBMOTEBEFRENTHRYE
7. A TICE AU, FUb, &
v 7 ETOMITHHEEE &
FT AVOFRNIREZy T&
CHELfZEL,

*As this kit is for eaperienced users,
design tolerances of parts are very
tight. Files and drills will be used for
fine adjustment. Make threads using
M3x0.5mm Thread Forming Tap.
*Dies ist sin Bausatz fiir Mortge-
schrittene, daher sind die Toleranzen
bei der Auslegung der Teile sehr eng.
Zur Anpassung sind gof. Feilen und
Bohrer erforderlich. Unter Verwen-
dung des M2x0.5mm Gewinde-
schneiders Gewinde schneiden,
*Ce kit étant destingé a des utilisa-
teurs expérimentés, les tolérances
de conception des piéces sont mi-
nimas. Limae ot forete seront utilisée
pour les réglages fins. Faire un file-

tage avec un outl a fileter
M3x0.5mm.
3 16mn7 S R,
BA6 Schraube
g | el
Vis
BA13 x1
1050875
Ball hearing
by gy Kugellager
Roulement & billes
B4ONT U
Ball bearin,
. %?14 I(ugeilf-.lgerg

2% 8mmZ v 7 F

BA2 Shaft
: %1 0 Achse
Axe
(T o
' AL+
BA22 Main shaft
*1 Hauptwelle
Axe principal
ATl
T
BA23 Zwischenwelle
®x1 Axe central

Scheibe

Roulement a billes

F ¥V DEHIIT
Differential gear
Differentialgetricbe

1

Différentie
*ENCHIVEVET.
*Remouve.
*Entfemnen.
wEnlaver.

?‘f:~--

N e =
|
GV1 Gv2

ANET.

*GVIETACILE

*Fill with oil up to
the level of GV3.
o Mit Ol bis auf Hahe

C_,f BA21 1.6x8am
<
e
@ T BA18 5x10%0.3m

—-Gv2

*BTICANET.

*Fitinto grooves.

*In die Ausnoh- ) TF T AL
mungen einpassern. (#100000-3E87)
insérer dans les Differential oil
rainures. Differentialdl

Huile de différentiel

. BA24 5m “BA24 sm
~BA27 -BA28

SATHEYFA4r—2 FrFohii—
Differential case Difterential cover
Differentialgehause Differential-Abdeckuny
Carter de différentiel Couvercle de différentiel

© LtTRE

BA25 BAZ25 + Turn upside down.

FII YT ’% Ihe Oberseits ach

Differential joint cup ;nten drehen.

Differential-Gelenkkapsel etocies

Noix de différentiel

==

(‘/Am‘] 1.6X8m
=
=

e BA1B 5x10x0.3mm

*HEFILANES.
% Fit into grooves.
*in die Ausneh-
mungen einpassen.
insérer dans les
rainures.

von GV3 flllen.
*Hemplir jusqu'au
niveau de GV3.
9 FDE) T
Attaching gears
Einbau der Zahnrader BG2 2 BA22
Installation des pignons 20T Ao 2 =24 '|,
Counter gear |
Vorgelege-Rad \ "R . BA13
1050

1

3BI71F7—F¥
Idler gear
Zwischenrad
Pignon de renvoi

Pignon intermédiaire
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3XBmmIEALE A

Screw
Schraube
Vis

BA12 xz

15107 U d
Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

BA17 xz
10X13%0.2mn 22 4a
him
Scheibe
Cale

(4)

E‘_uuuu.inmn'.'.'.mmum_lmw
~ BA1 3x40mFryTRIY1—

%3 Cap screw
Zylinderkopfschraube
Vis a téte cylindrigue

3XBmFTEFLE R
Screw

BA4 xa Schraube
Vis

*h— A — Y DR Y IR AR (5
) EALTINESE LT EEL
BENZILBVET

#To prevent carbon parts from damage,
apply instant cement (available separately)
o the edge. 1L also works as insulalion.
*Zur Erhdhung der Karbonteilefestigkeit
Sekundenkleber (separat  erhaltlich)
auftragen. Wirkt auch als Isolation.

* Pour renforcer la chéssis carbone, appli-
quer de ia colle rapide (disponible séparé-
ment). Sert également d'isolant,

whRAEEE
“#|nstant cement

“Sekundenkleber
#Colle rapide

IxSmF AR A
Screw
BAS xa Schraube
Vis
— 2x9mmr v 7 b+
Shaft
BA1 9 1 Achse
Axe

BA26 R/i—FtTavh

=1 Spur gear mount
Hauptzahnradhalter
Support de couronne

Frir—ADBFILT
Gear case
Getriebegehause

Carter de transmission

BA12
1510

Bai7— D

10X13X%0.2m

TI¥Y
Differential gear
Differentialgetriebe
Différentie

BA17 — _

10%13%0.28n ““"'-{ »

e ()
151

BA4 3x8m

E—42—T7 L—FOEY{HT
Atlaching motor plate
Motor-Platte-Einbau
Fixation de la plaquette-moteur

/.
FBIVELETL
* Cut off,
*Abschneiden.
+ Couper.

FILEF—3—TFle—F—
Aluminum motor plate
Aluminium-Motor-Platte
Plaguette-mateur
alurminium

_,_:-@@/ '

BAA4 axam =

=R T —
Motor stay
Motorhalter
Support moteur

X

=EREEEA
“tnstant cement
#Sekundenklebar
#:Colle rapide

BA1 3xa4om

L ERTESHE
=% Thread lock
| #Schrauben-

sicherung
“#+Frein-filet
= N ll'l
!
BA4 3x8m

*[EFEICERE.
* Note direction,
* Auf richtige Plazierung achten.

*Noter le sens.

AN—FDEY {F}
Attaching spur gear
Stimradgetriebe-Einbau
Fixation du pignon intermédiaire

BA30

68TA/N\—F v
Spurgear
Stirnradgetriebe
Pignon intermédiaire

BAS axsmé_,/;' 3
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ﬁmmmmumnmm'.mummmﬂw

BA2 3x2IMFTAALE A

X2 Screw
Schraube
Vis

3x10mm; S BAE R
Screw

Schraube
BA3 x2 o

e

BAT xa

IXBmmFTEME A
Screw
Schraube
Vis

3XBm 75w FEZ
Screw
Schraube
Vis

BAS8 xz

Ofmm

BA10 xz

5X8m B O—H—il
Ball conmecion
f

Connecteur a rotule
Sk O—H—jbF vk
Ball connector nut
Kugelkopf-Mutter

Ecrou-connecteur &
rotule

@H pals EETxe
x2 Spacer

Distanzring
g BA16
OL%

Entretoise

BA32 x2

BA11
X2

AN I AN ==
Spacer
Distanzring
Entretoise

HAN—AN—H—
Damper

spacer
Dampfer-Distanzstiick
Entretoise d'amortisseur

KB EHELEY

|| BAGD/DEUTEL D/SACHETD

IXBMT S ¥ hER

Screw
BAS =2 chishraube
[ ] .
Smnt O—FH—)b
'mm] Ball connector
Kugelkopf
BB6 =3 Connecteur a rotule
— BSOANT UG
@ BB8  gallbearing
\ x4 Kugellager
= Roulement a billes
7I0RT UG
’6\\. BBY gl bearing
o=y X2 Kugellager

Roulement & billes

BB20 3=4zmE—siiviibi-v7h
X2 Turnbuckle shaft
Spann-Achse
Biellette a pas inversés
Snm7T I e A G —

T e

BB22 x4 Chape 4 rotule

O

BB30 x1
ATT V2T T—IL
Steering arm L

BB31 x1
AFTIV G T—ALR
Stearing arm R

Schubstange L Schubstange R
Commande de Commande de
direction G direction D

" ~ = Vs
Z0Y N T ORI e ———
Attaching front damper stay Hilnstant cement
Einbau der vordere Dampfarstrebe #Sekundenkieber 4*
Fixation du support d'amortisseur avant BA2 3x2an #Collerapide 7
g i S

i _____-___"%
//
~ 2o

BA32
BA15

6.553.05% T
7

@\ i/
\@)\
O bHEIAa- AT Qa

Front damper stay !
Viordere Dampferstrebe y
Support d'amortisseur 1

avapnl:;c BA11 Smm

" i@\%

BA11 sm

BA15

6.523.052 1mn

=

=P AV el o
Front bulkhead
Viorderer Trager
Cloison avant

VAR N
.l/‘ \:.'
NN15 BAB 3x8m

HOPAHEFTAT—EIN—>
Wr'When attaching option parts
(see P19)

wBeim Befestigen der Zubehorteile
(siehe Seite 19).

% Pour fixer des pieces optionnelles
(voir page 19).

ATT VG 7AN—OHFHILT
Steering linkage

Lenkgestange

Barres d’accouplement

pTikap (M BB6 sm
#Threadlock .~ 4
#:5chraubensicherung /s
#Frein-filet

(7]

@7 BB8 ss0

l BB30

BB32 —

e
AT TN F TN 7
*ETISERLTCEELY, Steering bridge
# Note direction. Lenkungs-Bricke
*Auf die Richtung achten. > 290

Pontet de direction
+Noter e sans. |
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o

BA4 x2

IXBIMFIEALE A
Screw
Schraube
Vis

3By AMET R
Screw
Schraube
Vis

BA7 xa

ol
ol #"

653 05X Tmm
Ari—tf—
Spacer
Distanzring
Entretolse

BA15
xz

530, 7mm /Ly
Shim
Scheibe
Cale

] AFTIETRA
‘ I Steering post
| Lagerzapfen der
¥ Lenkung
BB29 x2 Colonnettes de
direction
L=tz o]
Lower deck
Chassisboden

Chassis inférieur

*/\yTU—BEROISZRAT—THh
BWESICT =7 ZiEY NOEMUMNIE
LT IEZxL,

+*In order to stop glass tape used to
secure battery from tearing, file edges of
openings.

“*Um zu verhindemn, dass das Glasfas-

er-Klebeband zum Sichern der Batterien
reiBt, sind die Kanten der Offnung ab-
zuninden.

JPour éviter de déchirer le ruban ad-
hégif renforcé qui maintient les accus,
limer les bords des ouvertures.

4XBIMT —E R
Screw
Schraube
Vis

ump 883

Gl

BB6 x2

@l
©l %
Ol

SmmEf O —At— )L
Ball connector
Kugelkopf
Connecteur a rotule

3% 3mm AN —
Spacer
Distanzring
Entretoise

BA16
x2

3% 2mm ZS—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

3x%0.2mm3s Ly
Shim
Scheibe
Cale

BB13
X2

ATT U T IAIN—OEI T
Attaching steering linkage

Einbau des Lenkgestidnges
Fixation des biellettes de direction

8]

AT UH— | o=
Sticker w )
BT
*The other side
kAndere Seite
*Autre coté
=lb SF 2
Lower deck
Chassisboden
Chassis infériaur >
.E\"‘ i
C o ERREEE
#Instant cement
#Sekundenkleber
#Golle rapide
BA4 axgen =
/ H‘x._‘
/ '“*-Q
BA15 74 __BA15
6.5%3.0521mm { By~ 6.5%3.05%1an

3IXA6nm T
Shaft
Achse
Axe

BB16 x2

7027 N —LOEHILT
Front arms

Vordere Lenker

Triangles avant

A BAI16 3x3m ~ '@:‘@
®@ BBl
X

v
@ —— BB133x0.2m

_-—""-/---
~__BB16 3xa6m

{R»

* A — IV TFET 2RSS REITEEY,

+ Cut off if wheels come into direct contact with arms.

% Wegschneiden, falls die Rader an der Lenker streifen.
H*Coupar, si les rouss sont en contact direct avec les triangles.

7
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3XBmmFNAIE R
Screw
BA7 xz Schraube
Vis
3IxBunAAREZ
Screw
Schraube
BA4 x» e
3% BumySAME R
Screw
Schraube
BA7 x7 e

BB21 3x32mE—\u2lbreT7H
x2 Turnbuckle shaft
Spann-Achse
Biellette a pas inversés

San T AR —
Adjuster
Einstellstick

BB22 xa Chape a rotule

H RIS F]
#Thread lock
s=Schraubensicherung
“Frein-filet

*TDT—LIEFRIOvIEERSESIC
ERLELRE. PRBEDELIULSTE -
THEBHUTTLEEL

#*Apply a small amount of thread lock to
the sections shown by this mark using
tools such as toothpicks.

*Auf dic mit dieser Markierung geken-
nzeichneten Bereiche mit einem Hilf-
swerkzeug wie etwa einem Zahnstocher
eine geringe Menge Schraubensicher-
ung auftragen.

*Appliquer du frein-filet sur les zones
répéres par cette icone.

TAMIYA CATALOG

The latest in cars, bikes, airplanes,
ships and tanks. Motorized and
museum quality models are all shown
in full color in Tamiya's latest catalog.

_SEvHhSOT |
AT—LEFLESDERBLES S PHS

OYREc—ERiTadhcnid. cfEo
AREEETELTRIEEV.

707 b —LOEY T
Attaching front arms

Einbau der vorderen Lenker
Fixation des triangles avant

0

Frr—AOWIG
Attaching gear case

: _ - (Zaxb7vi\—7—L) w2iBfeuzs
Anbringen des Getriebegehauses

: R Front upper arms *Make 2. )
Fixation du carter de transmission Vorderer, oberer Lenker %2 Satz anfertigen,
: *Faire 2 jeux.

Tirant avant
1 Smm —e
|1 ! |

BB21 3x32m

BA7 3xm <= E% — % @ g B ’gfif BA4 35x8mn

8 84394 FF-D4 Evo Chassis (110568271)
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BB1 x2

3XT0mmyTAmME A
Screw
Schraube
Vis
LeXAmmA 4 s FAL )2 —

Cap screw

BB2 x2

Zylinderkoptschraube
Vis a téte cylindrique

S5x9mz A N—F—l (5])
&'Imm“m' Ball connector (short)
BB5 x2 Kugelkopf (kurz)

Connecteur a rotule

SmmE @—FR—Jb
Ball connector

Kugelkopf
Connecteinr a rotule

BA13 xz
/ O\ 105077 s 5
| 7 Ball bearing

Kugellager
Roulement a billes

BB7 x2

105077 U % (3mEg)
Ball bearing (3mm)
Kugellager (3mmj
Roulement & billes (3mm)

(court)
BB6 x2

3IX0.TmAAN—Y—
BB11 Spacer
%2 Distanzring
Entretoise

Sx0.1mIs Ly

Shim
Scheibe
Cale

BB12
x2

4.6XA4TMI2 ZINAT
D BB14 Flanged tube
w2 Kragenrohr
Tube a flasque
45X 5T S IINAT
BB15 Flanged tube
X2 Kragenrohr
Tube a flasque

2X10mm>s 4 7 b
Shaft
Achse
Axe

BB18
—J 5

1.6X9mnss+ 7

BB19 Shaft
X4 Achse

0 R = )

BB24 Wals
x2

TRy I
Whoaol axle
Rad-Achse

Axe de roue

Wi &>
EER S VAT &)
Joint pipe
Verbindunasrohr
Tubes de liaison

WhibE
ORI H—
Cross joint
Kreuzzapfen

Joint croisé

Wb s
TR T
Axlering
Achsring
Moyeu

BB25
%2
BB26
x4

BB27
x4

FA—ILINT
Wheel hub
Radnabe

Moyeu de rous

BB28
®x2

3X3m ERT
BB4 Grub screw
I X2 Madenschraube
Vis pointeau
I s
BB17 w2 26x2miv7hk
Shaft
Achse
Axe

@ TAV T I RIVDEHIT
Frant axles 1
Vorderachsen BB19 3
Essieux avant 1.6 x9m . BB23
A\ TN WAL
TUFITP—4UZR . {] # 4m A T F e T L
Anti-wear grease = o | e
Versehleil minderndes Fett g:der:?v:lrl‘:ﬂ
*2EEVET. Graisse anti-usure Axe
e Make 2. "
+* 2 Satz anfertigen.
Jriaire 2 jeux. . BB26

BB24

*BB2VDEFICERLTIEEL,

“JrNote direction of BB27.

HrAuf richtige Plaziering von BB27 achten.
*Noter le sens de BB27.

U

e
BB2 1.6x4mn

B"B12 5301

A\ \-.
BA13 C1
1050

/
BB12
5%0.1m

(L BB15 4.5x3.5m

BB7
1050 (3nm)

€Ly
BB5 5x9m
./
®) /BB‘H 3%0.7mm H@”I‘“\
BB\15 4.5%3.5mn @// F1 F2
{F1, F2) @R) (40

4.6%4.Tmm

*2.5m FUILEBLEY,

* Make 2.5mim hole as shown.
*2,5mm Loch wie abgebildet
bonhren.

s Percer un trou de 2,5mm
comme indique.

=
BBl 3x10m

K AL—ZIH< L SICHOHT FICTRLET.

“*To ensure emooth movement, do not overtighten.

% Zur Sicherung der Beweglichkeit nicht zu fest anziehen.
e Pour un fonctionnement souple, ne pas serrer trop fort,

Fd
BB14 16x4.7m

i =2 it o S1Ws): DL (58
Attaching front axles
Vorderachsen-Einbau

* T N—T—LHFHTIERERITLIEEL
 Gut off If hub carriers come into contact with UppPer anms.
*Wegschneiden, falls die Achsschenkeltriger an der

®

*AFFUSO L, REBYGITE T
* Connect steering tie-rods.

+ Spurstangen anschilefen.

% Connecter les biellettes de direction.

Fization des essieux avanl oberen Lenker streifen.
O P wIN—T—b *Couper, si les supports de fusée son en contact direct
Front upper arms avec les tirants,
Varderer, oherer | enker \

[ \
Tirants avantx. =9

TwFozT—=>7UA
Anti-wear grease
Verechleil minderndes Fatt
Graisse anti-usure

3% 3mm

3> 3mm 2.6X22m

9 84394 FF-04 Evo Chassis (11058271)



LSECEERALEY
BAG C/BEUTEL C/SAGHET G

14)
(I BB3

ofm

BB6 x2

@l

4xXBmEO—ER
Screw
Schraube
Vis
Smn k=0 —H—il-
Ball connector

Kugelkopt
Connecteur a rotule

3% 3Imm ZAA—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

BA16
x2

IX 1M A—H—
= x2 Distanzring
Entretoise
3%0.58m A—H—
Ol w "
X2 Distanzring
Entretoise
[
BB16 x2 sxaemv+7b
Shaft
Achse
Axe
3XBmSEIER
Screw
BA7 x4 Schraube
Vis

C_NOTE )

OEWAFH O—FETERV v
—TY.

A 70— FTEITLIGS. B
HFEHRCADICA-TY, FPE
8B, NIV CEEE - TEIT RIS
FTUET.

®This chassis s intended for on-

road driving.

If used for off-road driving, sand
and/or debris may cause moving
parts to malfunction.

@Dieses Chassis ist fiir Glattbahn-

Fahrt ausgelegt.

Wird es 7 Gelandefahrten
hergenommen, kénnen Sand
und/oder Steinchen ein Versagen der
bewegten Teile verursachen.

@®Ce chissis est congu pour la
piste.

Si utilisé en tout tarrain, du sable ou
des saletés peuvent causer un mau-
vais fonctionnement des piéces en
mouvemeant.

TAMIYA ESE3CRAFT TOOLS

PRECISION CALIPER
W\ ¥

ITEM 74030 '

TA-NITE

ITEM 74031

VY7 —LOEIFIIT
Rear arms

Hintere Querenker
Triangles arriere

4

NN2

BC7 sxo.0m™ @\

@;

3
@,___--— BA16 3x3m

o BB16 3>¢46m€-'

<Ly

*FUREZESTNNZHBEENESICEAHTTES.
*Apply grease to NN2 and make sure not to lose
them during assembily.

% Aus NN2 Fett auftragen und darauf achten, dass
beim Zusammeanbau nichts herunterfalit.

% Appliquer de la graisse sur NN2. Attention a ne
pas les egarer durant I'assemblage.

' NN2

)Y 7r—LOERI {3
Attaching rear arms .
Einbau der hinteren Lenker

Fixation des triangles arriére

15

Spiel ein, falls er sich nicht frei bewagen kann.
*Poncer les triangles si la suspension ne bouge pas librement.

=
@ |2
e e
| = /‘a
K RT— LOBEHBBA R, BREM THEL TR, : e
“* Shave auepennic:'n arm and adjust :Iaanmce if it doee not rn&re frealy. w//
*Schaben Sie am Lenker der Aufhdngung etwas ab und stellen Sie das ‘

84394 FF-04 Evo Chassis (11058271)
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@; DRISILIAY KOEHTT
Rear bulkheads

IXBMAEALE Hintere Trager BC21
Serew Cloisons arriére [IE 2- ST e B
BA4 xs Schraube BA4 Rear damper stay
Vis aXAnm Hintere Dampferstrebe

Support d'arnprtisseur

m BXBmmgﬂ!lﬂlER arriére
rew

BA7 x4 Schraube
b R %
o #Instant cement

“llm“m gxgmﬁ;mm <§gekundenklebar 7

#Colle rapide
Kugelkopf
BA10 x2  fuookopt @ e = BA11 s5m

BA11 SmcEo—#—ilF v

%2 Ball connector nut
Kugelkopf-Mutter
Ecrou-connecteur a

rotule
— IHImAS
Ol
x2 Distanzring
Entretoise

TuiN—="37F
BC22 ypperarm mount
»®2 Halterung des
oberen Lenkers
Support de bras
suparieur

K5 *O0PREESH—RI—Y
% When attaching option parts

(see P19}
BA7 *Beim Befestigen der Zubeharteile

=

el 3% 8mn (siehe Seite 18).
J*Pour fixer des piéces optionnelles
{voir page 19).

BA4 axgem
BC23 %2 BA10 sx8m
Yoy K

Rear bulkhead BA1 0 [
Hinterer Tragar 5X8mm 5
Cloison arriere O BA16 3xam

SETTING

(T IN—TILAS—H—)
Upper arm mount spacer
Distanzstuck der Halterung des
oberen Lenkers

Entretoise de support de bras
supérieur

3X10mA B R
Screw
BAS3 x4 Schraube
Vis

Uil oy FORELOAS
3K 2m AN~ — Attaching rear bulkheads
@ BB10 g:::i:ﬁ Einbau der hinteren Lagerschilde

48 Erllretnisgg

Fixation des cloisons arriére

/

BA33x1om BB10 ax2m

@
IXBomzysAME R
Screw

BA7 xa Schraube

Vis _——BA7 axamn

= o

e 2
BA7 sxsm——_ _%

11 84394 FF-04 Evo Chassis (11058271)




LoxXammF v FATI2—

BB2x2  Sasuew

Zylinderkopfschraube
Vis a téte cylindrique
@ iy
BA10 x»

5HBmmAEE O —f—)L
Ball connector
Kugelkopf
Connecteur a rotule

BA13 x4

105087 1) %
Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

SX0.5mmAN—T—
Spacer
Distanzring
Fntretnise

Ol &
©llawe

m— 1L

IXImmAN -+
Spacer
Distanzring
Entretoise

2X10mmis 4 7 =
Shaft

BB21 3x32m&—ilv oIk

X2 Turnbuckle shaft
Spann-Achse i
Biellette a pas inverses

SINF 3 F R A —
Adjuster
Einstellstiick
BB22 xa Chape a rotule

[ ohmmm

BC9A x2 U= ILF 2 AL
Rear wheel axle
Rad-Achse hinten
Axe de roue arriére

RA—IbNT
BB28 wheel hub
x2 Radnabe
Moyeu de roue
3X3mA ERT
m BB4 Grub screw
x2 Madenschraube
Vis pointeau
3%0, 5mn AN—H—
@ [l BC7 Spacer
x4 Distanzring
Entretoice
[ [ 1 ]
BC8 x2  2.6X25m+7 -
Shaft
Achse
Axe
3IxomySAEALER
Screw
BC1 x10 Schraube
Vis
m IX8mAAMER
BA7 x2

8]

VY TORIVDMEHIHIIT
Rear axles

Hinterachsen

Essieux arriére

(U T wiIN—r—4L}
Rear upper anns
Hinterer oberer Lenker
Tirants arriére

*2{E{FVET.
*Make 2.

%2 Satz antertigen.
*Faire 2 jeux.

f—15.5mm —=|

T e R

*2BIEVET.
*Make 2.

2 Satz anfertigen.
* Faire 2 joux.

@..

X2 5mm UL EELET.
* Make 2.5mm hole as shown.

% 2,5mm Loch wie abgeblidet bohren.
*Percer un trou de 2,5mm comme indique,

BA10 sxgm BCQ
BA16 3x3m
523
- G5 5%0.5m

BB28- _@% :

BA13

1050

R

py

BB2

1.6><amm

®

BC7
A

3X0.5mn

U 7o X IO {3
Attaching rear axles
Hinterachsen-Einbau
Fixation des essieux arriére

—BC8 2.6x25m

U Rl VA eriad N
Rear upper arms
Hinterer oberer Lenker
Tirants arriére

o
v =

et
.

BC8

2.6X25m

20

BC1 3x6m
T,

TyIN—T vF OB
Attaching upper deck

Einbau des vberen Decks
Installation de la platine supérieure

TYHINn—T ¥
Upper deck
Oberes Deck
Platine supérieure

BC1 3xém

‘BCH

(4
wEEEE
“#Instant cement
#:8ekundenkicber
#Colle rapide

BA7

3% 8mm

(i3

*tyTFaFicGbE TRURITET.
“Attach according to setting.

“Je nach Abstimmung anbringen.

* Fixer en fonction du réglage soubaité,

T E—HAF
Center post

Mittelpfosten
Colonnette centrale

84394 FF-04 Evo Chassis (11058271)



(21}

IX6mFIEALE A

BC1 x2

B

BC2 x2

BB4
ba]

BC3

f o,
*UER E T

#* Cut off.
*Abschneiden,

#* Couper.

22
)

i1
BC12 x4

BC4

*8

© (o

BC18 x4

Screw
Schraube
Vis

IemmE ey F AL YA

Cap screw
Zylinderkopfschraube
Vis a téte cylindrique

IX e A ER
Grub screw
Madenschraube
Vis pointeau

3mn2 e —
Washer
Beilagscheibe
Rondelle

BC10 x1

26TE_F ¥y

28T Pimon year

26Z Motorritzel

Pignon moteur 26 dents

2mmEN)
E-Ring
Circlip

LT
EZavF
Piston rod
Kolbenstange
Axe de piston

EX b
Piston
Kolben

B FH-TE
Rod guide
Stangenfuhrung
Guide d'axe

BC15 xa

12m0Y) &
0-ring
0-Ring
Joint torique

3ImOL 5 (32UT2)
Silicone O-ring
Silikon-0-Ring
Joint silicone

HN— U F—
Damper cylinder
Dampfer-Zylinder
Corps d'amortisseur

E—Z—OEmUFI
Attaching motor
Motor-Einbau
Fixation du moteur

21

BB4 3xam’

BC10 261

* P rHE (EDELSICTEES
HRmLTE—2—kBERLET,
*Aliow clearance for gears 1o run
smoothly.

% Den Zahnradern geniigend
Spiel fir ziigigen Lauf geben.
*Ajuster I'espace pour permetire
la libre rotation des pignons.

#HE—F—(BIFE)

“#Motor (separately available)
“#Mator (getrennt erhaltlich)
“#:Moteur (disponible séparément)

\.

EEATvH—(C)
Caution sticker
Vorsicht Sticker
Sticker de precaution

FZIN—OFEHILT

Damper assembly

22

Zusammenbau des StoBdampfers

Assemblage des amortisseurs

BC18
*RELET
*Disassemble.
*Auseinander nehmen.,
+*Démonter. ;

RFULTIF—F—
Spring retainer
ngenrg-Spanner
Butée de ressort

*AHBEIEVET.
“*Make 4.

4 Satz anfertigen.
rFalre 4 jeux.

P e e
Cylinder cap
Zylinder-Kappe
Capuchon
d'amortisseur

*HIIN—FSINEZEVET,
*Apply damper oil.

“ Dampferdl auftragen.
*Appliquer de 'huile

pour amortisseurs. '% =

V5

* FXEDFHLESICERLTLAEL.

* Be careful not to damage piston rod.

*Vorsicht! Nicht die Kolbenstange beschadigen.

“Ne pas endommager I'axe de piston.

BC14

*BLAKRET.
“Snap on.
*Einschnappen.
* lsérer.

/\E\

\
BC16 smn

HAon—#TILAhFE
Damper oil

Dampfer-Ol

Huile pour amortisseurs

23

1 WA EE AT EANET. £
AP EPLKY EFEHTAHILBOR
AEEEET

1.Pull down piston and pour oil into cyl-
inder. Remove air bubbles by slowly
moving piston up and down.

1.Kolben nach unten ziehen und Ol ein-
fallen. Luftblasen durch Auf-und Ab-
bewegen des Kolbens herausdriicken.

1.Pousser lo piston vers le bag et remplir
le corps d'huile. Chasser les bulles d'air
cn déplagant ic piston de bas en haut.

2. ERFrEOIEIRED L. 41k
I=IvERZHAG. BT TIVE
TAYZAN—IT—TCTVEVET,
2.Pull down piston, attach oll seal and
absorb oil overflow with tissue paper.

2.Kolben nach unten ziehen. Olabdich-
tung einstecken, Oberlaufendes Ol mit
Papiertaschentuch abwischen.
2.Pousser le piston vers le bas, placer le
joint d'atanchéité ot essuyer l'axcédent
d'huile avec du papier essuie-tout.

3 w Y H— ko TELSIAAT
RTTT.

3.Tighten cylinder cap.
3.Zylinder-Kappe aufschrauben,
3.Serrer le capuchon d'amorisseur.

13
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(23] FY—AAIVDANTS

Damper oil "
o Dampfer-Ol ELLIRY- S
A=l ,
BC17 qiisea Huile pour amortisseurs Cylinder cap
x4 glabdi‘c_mung _ 1 2 gylindn;r‘;lr(‘sope
Jnint d'étanchéité = - d'amortisseur
- e N
@ Damper oil
/ Dampfer-Ol
Fouan—ii—
lissue paper
Papiertaschentuch
Papier essuige-tout
BC19 x2

JANWAT V2T (Z7174 BRI
Coil spring (medium, black/yellow)
Spiralfeder [mittel, schwarz/gelb)
Rescort helicoidal (moyenne, noirfjaunc,
REDE, SOt A< EFECET
*Move slowly.
“*Langsam bewegen.
* Deéplacer lentement.

A n—@OE ST
BC20 x2 @ Attaching dampers
TR TV AT (v—F BiE) Einbau der StoBdampfer

Coil spring {hard, black/blue) Fixation des amartisseurs
Spiralfeder (hart, schwarz/blau)
Ressart hélicoidal (dur, noir/bleu)
(zax¥k

Front V3
Vorne

IN—F B/F)

(hard, black/blue)
(hart, schwarz/blau)
(dur, noir/bleu)

* A TN NF—+—FEILTAT T
OERTEWMELET.

*Adjust spring tension by rotating
cylinder nut.

% Die Lange der Feder wird durch Drehen
des Zylinder-Mutter angepaBt.

*Hegler la tension en modifiant la
position de I'ecrou d'amortisseur.

BC19

(EFT LA

[rrlediurn, black/yellow)

mittel, schwarz/gelb

(moyenne. noir/fjaune)
A

\

d oy MIRODA I —F L #400T T
W Kit-standard damper oil (#400).

* Bausatz-Standard Ddmpferdl (#400).
*Huile d'amortisseurs standard (#400) du

Kkit.
#
i # 200
B S B
SOFT SET (?iHANGE # 300
Foasd)
YELLOW # m
@
GREEN # 500
SETLEIE | =
MEDIUM SET | ¢ ;e # 600
53444
oy # 700
PURPLE
Exy
s # 800
N=Fyk T
HAFIDS‘)El' gl'_gﬂ # 800
S A I— #1‘m
LIGHT BLUE

84394 FF-04 Evo Chassis (11058271)
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SEEDE(ERLET
| BAGD/BEUTEL D/ SAGHET D

25]
BA4 x4

=

BAS8 x1

3B AAE R
Screw
Schraube
Vis

3RBm7Z v FER
Screw
Schraube
Vis

SmmE P —f—ibF v
Ball connector nut
Kugelkopf-Mutter
Ecrou-connecteur a rotule

BAT1
X1

BD8 =2

o a i g (AT & 40 70 B |
Servo saver spring (small)
Servo-Saver-Feder (klein)
Ressort de sauve-servo (petit)

BD9 =1

i it (ACY & 0 D72 Y N
Servo saver spring (large)
Servo-Saver-Feder (groi)
Ressort de sauve-servo (grand)

Checking R/C equipment

(1) Install batteries.

2) Extend receiver antenna.

31 Connect charged battery.

'4) Switch on transmitter.

51 Switch on receiver.

&) Trims in neutral.

7) Steering reverse switch positions
Low-profile serve: “Normal®
Standard size servo: “Reverse”
&) Steering wheel in neutral.

9) Servo in neutral position.

Uberpriifen der RC-Anlage

(Siehe Bild rechts.)

1) Batterien einlegen.

(2) Empfangerantenne ausrollen.

13 Voll aufgeladenen Akku verbinden.
4) Sender einschalten.

51 Empfanger einschalten.

£! Trimmhebel neutral stellen.

7) Stellung des Schatters fiir Drehrichtung-
sumkelw der Lenhuny

Bei Flachservo: , ,Normal®

Bei Standardservo: ,Umgekehrt"

(&) | enkrad neutral stellan.

9) Servo in Neutralstellung.

Vérification de I'équipement R/C
1) Mettre en place les piles.

2) Déployer 'antenne du récepteur.
3) Charger complétement la batterie.
14 Allumer I'émetteur.

5) Allumer le récepteur.

_@ Placer les trims au neutra.

2! Positions de l'inverseur de servo de direction
Servo taille basse: “Normal™

Servo taille standard: “Reverse”

& Le volant de direction au neutre.
9) Servo au neutre.

25

AFSOEICF v I L. BT — RO a— TSI ATEEL THlFIL T TEEw,
#Make sure the servo is in neutral prior to assembly,

% Servo vor dem Einbau in neutrale Stellung bringen,

WrS'assurer que le servo est au neutre avant assemblage.

(DS—ARA v F%E

O—/\Af b—K /= IbfHl (N) LT ./ e
PR Ao T U7 R4 (R) fﬁ}m LS %‘I—-

SyFaAv - AADF Yo
Checking R/C equipment

Uberpriifen der RC-
Vérification de I'équipement R/C

*TEAOTOFEY HIEOBIRNAE E L RATHSHBELN{IEEL,
“ Refer to the manual included with R/C unit.

 Die bei der RC-Anlage enthaltene Anleitung beachten.

% Se référer au manual inclus avec I*équipment R/C.

Anlage

BrEEOFETH
S e TU)—&D

CEONE e

B ULz

RPYFIEDELET,
HP T FOELRERLEVET.

) BrFrussR—L
E#HHL.F—FROE
ERRERELTCIEELY,

ey

DAy FEAMET.

_ EOIN R
~ #Low-profile servo
#5ervo in Low
-Profile-Format
#*Servo de faible
encombrement

QAFFT Yz A— )L b
PIEDEE, LEo
TWLSBEPAB T —R®
“a—hFILuETY,

% Q1 und BD4 benutzen bei
Diagramm beachten.

marques de servos.

* AT VPR —HROBSIZQIEBDAEEHLET.
By — A EERTIESETORECE ST
*Use Q1 and BD4 when using Tamiya servos. See
diagram below when using other brands of serve,

Verwendung  anderer Servos  unlen

*Utiliser Q1 et BD4 avec des servos Tamiya. Se
reporter au tableau ci-dessous pour d'autres

*H—RHhZa—F
SR TED S
SIKmYFET,

FrAttach as shown
with servo in neutral.
“*Wie angegeben

HREERI G —R
“#Standard size servo

#5ervo in Standardgrolie
#+Servo de taille standard

BD4 2.510m Servo in Neutralstel-

lung bringen.

AMonter COMME o\ RU—FK SRR —K

indiqgue avec le i v

sServo au neutre. 'lféLow-p{cﬁIe servo ->:(-Standard size servo
s:Servoin Low #S5ervoin
-Profile-Format Standardgrafic —|=
#Servo de faible :#Servo de ™D

encombrement taille standard

Tamiya Servos. Bei der
slehendes

Foftiit B Y — R W T DES L YR
F—=VRAEAEFy FMIEOI10mm 1 X
EARLZBMLET, COREICRT, 418
SR et —RicShekEAERAT
{IEdL e, ThUlADEZDES I
FoHRA—A—lcHEMLSE R EEN

Y*'When using other brands of serve,
replace servo hom screw with 10mm
screw included in this kil, using this
diagram to select the correct screw. If
there is no suitable screw, please contact
the servo manufacturer.

*Bei der Verwendung anderer Servos
solite die Schraube am Servohom durch
die beiliegende 10mm Schraube ersetzt
werden. Beachten Sie das Di m fdr
die Auswahl der richtigen Schraube. Ist
dort keine geeignete Schraube aufgefiihrt,
fragen Sie den Servoherstaller.

*Pour dasires marnues de servns,
remplacer la vis de palonnier par la vis
10mm incluse dans ce kit, en utilisant ce
tableau pour choisir la vis correcte. S'il n'y
a pas de vis compatible, contacter le
fabricant du servo.

(H—Hb—RAERDBUH) / Selecting Servo Hom Screw
Schraube des Servohorns / Choix du palonnier de servo.

*Y—EKHSEAEALET
*Remove original servo
homn screw,

* Originalschraube des
Servohorns entfarnen.
HEnlever la vis originale du
palonnier,

f] *EADRVRELLRT. é“‘ #* FOETETEAOAETEREL BRULEAEBOET
= EAGQERERIELEY. =" #rCheck screw thickness with diagram below, Use selected screw,
* Examine scraw and determine type. % Dicke der Schraube mit dem unten stehenden Diagramm
* Schraube Oberpriifen und die vergleichen. Die ausgewshite Schraube nutzen,
Richtige auswihlen. “Verifier 'épaisseur de la vis sur le tableau ci-dessous. Utilisier la
 Examiner la vis et déterminer le type. vis choisie.
LY
oo JUNED  Thin —mu-lmmum BD4
: Diinn 2.6X10mn
s ! PR Fin
E FHEHTER i‘ D Thiek S— BD3
swessonst  Tappingsorew e Bick | 3510w
. Vis taraudeuse Epaisse
: seases o [TIEED) ﬁ"l'r: ...... > W BD2
H : 2.6<10mn
i SR ERETE Ddnpy
11 i
AER : A
Standard screw See <o T Thick ssesss > W BA3
Standardschraube - Dick 3¢ 10mm
Vis standard Epaisse

T AN — K OR{HIFIRICShET
MUET,

* Malch parl with servo,

#*Den zum Servo passenden Sockel
aussuchen.

FrUtiliser une piéce adaptée au servo,

‘8}5\‘&4
(e 3 (@3 =
(®) (OF:
Shts s

84394 FF-04 Evo Chassis (11058271)
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(26)
(o

BA3 xa

IXT0mmFTABALE R
Screw
Schraube
Vis

IxBmrsAE A

Screw

x Schraube
BA4 x4 s

e

BAT7 x4

IXBmmzTAME R
Screw
Echraube
Vis

3mn2 w4 —
Washer
Beilagscheibe
Rondefle

BC3
x4

T C ) T

BB21 3x32ma—/ivoibirv7 b
%1 Turnbuckle shaft
Spann-Achse
Biellette a pas inversés

Snm7 AR —
Adjuster

Jek

BB22 x2 Chape a rotule

BD13 x2
H—HTIk
Servo mount
Servo-Halterung
Support de servo

*AADEIRT Z— DGR AN
ICHEOSIASER{EM» {2
L,

*For connecting R/C units, refer
also to the instructions supplied with
units.

*Zum AnschlieBen der RC-Ein-
heiten auch die den Einheiten beilie-
genden Anleitungen beachten.
#*Pour installer l'ensemble RC,
consultar également ses instructions

(SRR E—ERILE—)

Transponder stay
Transponder-Halterung
Support de transpondeur
33 10mm75 ABMEZ,
&rew
hraube
BB1 x1 i
*UE E T
* Cut off.
WrAhschneidan.
* Couper,
B7 |

WEEVOR—LN—J T SE g
HWHBEMTT UoHEHIEEW
BIVA B2t
F—LN—TTFLA

wiwwALamiy.aXcony

AFT )T —ROmUftr R
Attaching steering servo (O—r\g" b —REEED BAS3 zx108m,
Lenkservo-Einbau When installing low-profile servo BA4 3x8m
Fixation du servo de direction Beim Einbau eines flachen Servos f--:/-'?"‘\\
Si installation d'un servo extra-plat %E/ N\
: e
at
BB21 3x32m ) BC3 if-.:f_l—f‘_L') \\
\ 3= 3na © | P = g
05
' @

% ~

NNG6,NN7 A2

*F—ROKEELED hﬁ‘l/d) T

HTEMTF T REL. i

*Attach according to = * P NNG
o — RIS BRI HI TS L, oS A & NN7'
* Cut off if servo comes in direct contact s En :’;ég‘;rﬁ:swmfe' Jx ‘
e Wegochrekien,fall s Serva am Afiarsntonchion dain ¢/ )
Einstelistick streift. e du servo. N
*Couper, sl le serva est en contact e
direct avec la chape a rotule. ~ “-aj_"’"ﬁj \ N\ g

)y ¢
)
BA3 ax10m,
. g BA4 3x8m
e ; -
== o & 7\
= BA7 3x8am e %
BGC3 am \.—\ }5} N
e
—iR =] g <

(R — W) < B \/@
When installing standard size servo / =
Beim Einbau eines Standard-Servos " @

Siinstallation d'un servo standard

f=— $17mm —-

|
*U—fiialaEslEdl-T
LIEELN
# Cut off if servo comes in
direct contact with adjuster,
#Wegschneiden, falls das
Servo am Einstellstlck streift.
*Couper, sl le servo est en
contact direct avec la chape
a rotule.

BD15
H—RKTL—F

Servo plate
Servoplatte

Plaguette de servo—__

[C=r s
R B
“#Instant cement

#Sekundenkleber
#Colle rapide ==

—
,_'_,_,_,-ﬂ'
— o

—— Jeer

e _'__,4--'

ot
=
= |

—

NNSNN7 [

AN

Jy

*EIVEUET,
*Remove.
; *Entfernen.
‘\ % Enlover.

NNG6,NN7

K- FmkFEIHD
HTIURHT{IEE L,
*rAttach according to

Servo size.
wEntsprechend der
Servogriifie einbaven.
 Fixer en fonction de la
taille du servo.

_____,-33* BA7 3xam
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@‘.
BD1 x1

FrFFE S
A aE AR

BD11 x1 Antennenkappe

Capuchon d’antenne
B

D12 x1

'

IX6mmyIEIEE A

Screw
Schraube
Vis

FTrr+HAb
Antenna post
Antennenstange
Pied d'antenne

BD11

P i i i o

I~ Antennacap
Antennenkappe
Capuchon d'antenne

| 72T AT
Antenna pipe
Antennenrohr
Gaine d'antenne

CTYTHE
Antenna cable
Antennekabel
Fil d'antenne

{E—%2—a—Foo2hE¥A)
Motor cables

Motorkabel

Cables du moteur

ESC. 7> 7l
Specd control Motor
Fahrtenregler Moteur
Varialeur de vilesse

F(F5R)a—F ‘
(3R, # L) B/ifRa—F
(+) Hed, orange Yellow / Red
(+) Rot, orange Gelb / Rot
(+) Rouge, orange Jaune / Rouge
— (RAFR) 3—F
(. ) BR0—F
(-} Black, blue Green / Black
{-) Schwarz, blau Grln / Schwarz
{~} Noir, bleu Vert / Noir
K IRXTE—WIE Lo DRLT eSS,
*Connect cables firmly.

# Die Kabel fest zusammenstecken.
* Connecter fermement les cables.

BA4 x»

IXBmFS AR
Screw
Schraube
Vis

a7 ZF v b
D& Flange nut
2 Kragenmutter

@ -
©

11.5%1.0mm
AN—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

BD6

x2

11.5%0.5mm
AN —
Spacer
Distanzring
Entretoise

BD7

X2

RCAADIEEH

Attaching R/C unit

Einbau der RC-Einheit
Installation de I'ensemble R/C

27

SRR
“Receiver
#Empfanger
“#Récepteur

TATTINAT
Antenna pipe
Antennenrohr
Galne d’antenne

kY

b

\

BD12

BD1 sx6m

*ERTBROADICE DL TIVHFTIER L,

*Attach BD12 when using receiver with antenna cable.
*BD12 anbauen, wenn ein Empfanger mit Antennenka-
bel verwendet wird
*rFixer BD12 pour un récepteur avec cible d'antenne.

*RCANDIEFALEREANICIEH TY, TSI RESH
YhahbndSIFELTIRY i TdEE L.

*lnstall R/C unit in desired position. Position R/C unit so as
not to come in contact with maving parts.,

*Die RC-Einheit an gewiinschter Stelle einbauen. Die RC-Ein-
heit so anbringen, dass sie nicht an bewegten Teilen streift.
Installer 'ensamble R/C dans la position choisia an veillant 4
ne pas le mettre en contact avec les piéces mobiles.

*+ (FSA) E+ (FFR) . — (R1FTAR) &
— (RAFRV I—FEIEEET.
* Connect (+) to (+) and (-} to (-).
3 (+) mit (+) und (=) mit (-) verbinden,
% Connecter (+) avec (+) et (-) avec (-).
A,

AN

EREBAA T
#Neceiver switch
#“Empfanger-Schalter
#interrupteur du circuit

de réception

#BIESC (FET7 > 7))
#Electronic speed contraller
“#:Elektronischer Fahrregler

Ws—/ T s 4. “=Variateur de vitessa élactronigue

Double-sided tape
Doppelklebeband
Adhesif double face

*EFEI—FiRrRICESEVLESITH T
Qv FThEhTEEEd.

* Secure cables using nylon band.

% Kabel mit Nylonband zusammenbinden.
% Maintenir les cables en place avec un
collier en nylon.

¥ dA—ILORY i
Attaching rear wheels
Einbau der Hinterrader
Fixation des roues arriére

28

A BDG. BD? (11.5mRAN—%—) Ix
EEMBICHIALT SR
wlUse BD6 and BD7 (11.5mm
spacer) for tread adjustment.
+*BD6 und BO7 (11.5mm Distanz-
stiicke) zum Spur-Einstellen ver-
wenden.

“ Utiliser BD6 ot BD7 (entratoises
11,5mm) pour le réglage de la voie.

Y

BD6 11.5x1.0m. \.\\:\_
BD7 11.5X0.5m )
'\

* ALY, RA—ILiEFy Mol B EhE A, ETEFRICSHETTRAEES L.
¥ This kit does not include tires, or wheels.

*In diesem Bausatz sind nicht enthalten : Reifen und Rader.

* Ce kit n'inclut pas de pneus et de jantes.

e o et 1)
#Wheel
#:Rad
#Roue BDS 4mn
BD6 11.5x¢1.0mm,
BD7 11.5%0.5m
Bh)

BA4 3x8m

B4394 FF-04 Evo Chassis (11058271)
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(20) |

IXV0mmFIEALE A
Screw
BA3 x2 Schraube
Vis
I3 Vmn Am—HF—
ol & "z
x2 Listanzring
Entretoise

dm I 3w b

o BDS Flange nut
X2 Kragenmutter
Ecrou & flasque
T'I.:i > 1,0mm
O BD6 gp’;—#—
a2 cer
Distanzring
Entretoice
11.5%0.58m
BD7 A~—4-—
x2 Spacer
Distanzring

3% 10mm 75 AALEZ
Screw
Schraube
Vis

BAS xa

BD14 x2
o= y#i—p
Bumper support
Stoffangerhalter
Support de pare-chocs

31} |
—

BAT x2

3% Gmmy S AME
Screw
Sehraube
Vis

RAL B —REEE)

When installing standard size servo
Beim Einbau eines Standard- Servos
Si installation d'un servo standard

L] /
[E5 3!

R

29

707 bRA—ILOEY T
Attaching front wheels
Einbau der Vorderrader
Fixation des roues avant

FELAZES, BD6 11.5x1.0m, BD5 4=
*Snap on. BD7 n.sx0.5m
* Einschnappen.
*insérer, %
i)
A
SYRS
=
-R-?.l'\‘r —ils
“Wheel
:#*Rad
#Roue
BD6 11.5%1.0m, BA3 3x10m
BD7 11.5x0.5m
7 LS N \— DBV T
@ Attaching urethane bumper ﬁﬁaﬁﬂeﬂl
Einbau der Urethan-StoBfangers #Sekundenkleber
Fixation du pare-chocs en mousse “#Colle rapide
. —BD14

A
_rj_._‘i LA —
] Urethane bumper
Urethan-Stolfénger

= f] Pare-chocs en mousse

[ *RTFAEBEBBERL, RTEE
=) beETWoTERALTIIEEW.

——~ % GCut according to the body used, if

necessary.
* Gegebenenfalls muB der StoBfan-
ger entsprechend der gewdhlten
Karosserie nachgearbeitet werden.
* Couperen fonction dutype de car-
rosserie, si nécessaire.

IRy F) =<7 7 FOWITIT
Attaching battery holder
Einbau der Akku-Halterung
Fixation du support de pack

*EFRIN T U—Hs LS ha TEELTCIES LY
*Adjust according to the battery size.
*Entsprechend der AkkugréBe einstellen.

“eAjuster en fonction de la taille de la batterie.

___d__F——\> BA7 axam

B4394 FF-04 Evo Chassis (11058271)



| Ay 7 U— DR
Installing battery pack
Einlegen des Akkupacks

Installation du pack d'accus

EELT T
CAUTION
VORSICHT
PRECAUTIONS

T EOMNIz/ Ay T U—idERLE
Ly, ra—bkmEERASSHUET,
*EMETRE— & EHET.
Ry FY—1FERETEERES. T2
—EREEELLES.

+ Do nat use batteries with damaged
battery cell cover. It may cause short
circuiting.

*Avoid continuous running. Allow
the motor to cool after each battery
un.

* Keinen Akku verwenden, dessen
Hiille beschadigt ist. Es koénnte
Kurzschluss entstehen.

e SEITEIN T U—

*Permanenten Motoreinsatz ver- — ‘

meiden. Den Motor méglichst nach 2 anieny pack

Jedem Fahrbetrieb abkahlen lassen. SPack daccus

#MNe pas utiliser le pack avee un cou- KT FATF—IFCLaUEBELTCREE W,
vercle endommageé. Il y a un risque * Secure using glass tape.

* Mit Glasfaser-Klebeband befestigen.
* Maintenir avec du ruban adhésif renforcé.

de court-circuit.

*Eviter de rouler continuellement.
Laisser le moteur refroidir aprés
chaque accu.

8020

i BD17
RBES A F— DRI i A
Mbaching stabilzers BD19 Einstellstiick RALE- A 25mm
Anbringen der Stabilisatoren ek, @/ CHegWa ot Kugelkop! p——
Fixation des barres anti-roulis Stabilisator-Encistick T’B * Connecteur a rotule :Make 2.
xlrémité de barre o by 2 Satz anfertigen.
Ay anti-rouls * ggl?_ BB22 *Faire 2 jeux.
Roay (TR Sm
Hinlen \\@ Grub screw
Arriére BD18 Madenschraube
5 o B K2 kwri— Visiuininat
D20 Rod stopper I
5am S 3% 2.50m Gestange-Steliring } D N >
\ 7 Bague de renvoi X i S
\ o N N, .
\ BD18 N S (==
g .
| BD16
BD19 ? UTRZESAY—0y E ax2.5m
BD16 Rear stabilizer rod
Hintere Stabilisatorstange
3X2.5m Barre anti-roulis arriére

(70> k) *OPISMXV-01RZES A~y FON—YERYITET,
# Requires shaded parts from Item 54514 XV-01 Stabiiizer Set

ot {Front & Rear).
e *Bendligl die schattierten Teile aus dem Arlikel Ni 54514
Avant XV-01 Stabilizer Set (vorne und hinten)
*Necessite les pieces grisees du jeu de barres stabilisatrices
{AV et AR) XV-01 réf.54514.
*BD1BIERA S 1 T — DI T T R %
BEALT T d
% Use BD18 to adjust stabilizer clearance. K5 \ /
#*BD18 bonutzen, um deon Freigang des 1.
Stabilisators einzustellen. v
+ Utiliser BD18 pour régler le jeu de la barre BA7 BB4
stabilisatrice. - '-S:_“T bl 3X8mm 3X3mm
L "fj \\ \@
: S n(d
- A, — ‘r’ /)\\h
# )
BD16
TR I—
/
BD18—
NN15— \
—_— HRBESAH—OYE
BAB—_"_ g s Stabilizer rod
3X8m 8 #Stabilisatorstange
/’ #Barre anti-roulis
BB4—_ |
3X3m =
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SETTING UP

@FTVERS

T TOE—REERECS AP EEITETY. BEREICLS>T I 7AIN—FE—ILF24v- 24 TA (2H) L2078 (EH) Z#ENQFTIEL. E—l
FAF—DEE (YT, ET47 0L, IN—F) BEZLZTLICI>TEY T TOWRBERVETS.

@TIRES Tires have a great influence on the performance of the car, and are normally the first components tuned. Select the right tires for the track you are racing on.
Sellings van be made by choosing dilferent inner sponges or lire inser Ls (soft, mediurm and hard).

@REIFEN Die Reifen haben einen groBen EinfluB auf die Leistung des Wagens und werden meist als erstes “getunt”. Wahlen Sie dia richtigen Reifen fiir den Untergrund,
auf dem Sie fahren wollen. Einstellungen kénnen auch durch Wahl unterschiedlicher Schaumgummi-Reifeneinlagen (weich, mittel und hart) vorgenommen werden.

@PNEUS lis influent considérablement sur le comportement de la voiture. Ce sont les premiers éléments & considérer. Sélectionner des pneus adaptés a la piste
d'évolution. Des ajustages sont possibles avec différents types de gamitures mousse ou inserts {souples, medium et durs}.

@it ) HE=
ERILIE—F—, A—2ALATUFFlcEbU T ESA rF Ol (¥ Formula *EZF ETIEBIROUEES a—Ib
YL 2y LTLIEEL. ZIN—FA i (68T) FrEFRHLTIETL,
@GEAR RATIO Spur gear testh —_— * Use 06 module pinion gear.
Choose gear ratio according 1o the motor used or running surface EoA i 60 ] 1
condition. Pinion gear teeth Gro M) GBTR/ ¥4

- Spur gear
@GETRIEBEUBERSETZUNG
Wihlen Sie die Getriebelibersetzung entsprechend dem eingesetzten EoF £yt 23T 7.69:1 27T 6.55:1
2otor und dem Fahrbahnbelag. Pinion gear| Gear ratio 24T 7.37 1 28T 6.31 :1

RAPPORT DE PIGNONERIE

C]'loisir le rapport de pignonnerie en fonction du moteur ou du type de 21T 8.42:1 25_T I 7.07:1 29T 6.10:1
piste. 22T 8.04: 1 26T | 6.80:1

QES - IV FAO—Y

BR-UNDYEFRRO—2E 00—+ — U TR IE. 7L —F v VORmOBRBEIcEELFT
HERAN=ATUIOEE, SR THEL, UN\OYFA FO—2137—LOBRB3 4xBmiO—ER) Tl
BElLEd.

@GROUND CLEARANCE AND REBOUND STROKE

Ground clearance and/or rebound stroke has a great effect on stability during comering, acceleration, and
braking. Ground clearance can be adjusted by altering damper spring tension and stiffness. Rebound
stroke can be adjusted by rotating 4x8mm screw on suspension arms.

@BODENFREIHEIT UND AUSFEDERUNGSHUB

Die Bodenfreiheit und der Ausfederungshub kann groBen Einfluss auf die Fahrsicherheit in Kurven, sowie
beim Beschieunigen und Bremsen haben. Die Bodenfreiheit idsst sich an der Schraubenfeder einstelien.
Der Ausfederungshub kann mit der 4xBmm Schraube auf dem Querlenker eingestellt werden.

@LA GARDE AU SOL ET LE REBOND

EABRLYF

La garde au sol et/ou le rebond ont une incidence importante sur la stabilité en virage, accélération et frein-
age. Lajustement de la garde au sol s'effectue par le ressort helicoidal. Le rebond se régle au moyen de la (2em]) ax8mm
vis 4x8mm sur le bras de suspension. ﬁ*&:’:ﬂ‘?mh

Or—B (F—a>F—77H)

b= &2 EEE. BEEELSREY. ATT U0V DRESNSEEPMcEVEY. F—TF okl
B At BICAFTUPIDORIGHY v — TV ES il ELESED T FELBRICE>TAE—F
EEFESERY, T4 —AT794— A7 7HHE{G>TRBLICALAT U I H G >TLENET.
COYy—2 T, BAOLDTHEF T2 rEDHTHELDHERLTLLS.

@TOE-IN AND TOE-OUT

Adjusting the car to toe-in a little, by pointing the wheels inwards, provides the car with good straight run-
ning and moderate steering. Toe-out, which points the wheels outwards, gives sharp steering response.
Begin with a little toe-out and work from there.

@®VORSPUR UND NACHSPUR

Geringfugige Einstellung der Réder nach innen sorgt fiir guten Geradeauslauf und gemaBigte Lenkeigenschaf-
ten. Bei der Nachspur (Rader zeigen leicht nach auBien) zeigt sich eine scharfe und harte Lenkung. Seien Sie vor-
sichtig, nicht zu Gbertreiben, fangen Sie mit leichter Nachspur an, und orientieren Sie sich vor dort aus.
@PINCEMENT ET OUVERTURE

On optera pour un leger pincement (orientation des roues vers 'interieur) qui assure un meilleur comporte-
menl en ligne droile sans trop allérer celui en virage ou une ouverlure (vrienlalion des roues vers l'extérieur)
qui génére une réponse rapide et précise en courbe. Dans I'une ou l'autre des altematives, ne pas atteindre
des angles trop importants. Gommencer le réglage par un léger ouverture et corriger par étapes.

OFvI\—H
OA—FUIROTIACER LA LIS, BEEAND—F—ORUICEEFET. TOLE, 209PIcF v/ BEDFIZTETHMMPBELR, 27O F Uy ThER
PLEVESLEYIZBHTEET. O—F -V Fpan )y FEEPTICRRAAT+ TF v/ -  RSTICR R T TFvoni—lcty T 7L ET,
@®CAMBER ANGLE

While taking the comers, the car is forced to go out-
wards, causing instability. The area of contact on each
tire is determined by the camber angle, and therefore
the traction ot the tires can be made greater or lesser
by adjustment of camber angle. To increase traction
during cornering, adjust camber angle to negative,
and to reduce traction, adjust to positive camber.
@KRUMMUNGSWINKEL

Bei Durchfahren von Kurven wird das Fahrzeug nach
AuBen gezwungen, was Instabilitat verursacht. Die
Kontaktfliche jeden Reifens wird vom Krimmungs-
winkel bestimmt, und so kann die Bodenhaftung der
Reifen durch die Veranderung des Krimmungswin-
kels erhéht oder verringert werden. Um die Bodenhaf-
tung in Kurven zu erhéhen, verringern Sie den Krim-
mungswinkel, und vergréBern Sie den Winkel fur we-
niger Haftung.

@ANGLE DE CARROSSAGE

En virage, la voiture a tendance a s'échapper vers
I'extérieur causant une instabilité. La surface de con-
tact de chaque pneu est déterminée par I'angle de f
carrossage. En conséquence, la traction des pneus AT —T—LOEXETEALT L THEE
peut étre augmentée ou diminuée en faisant varier | 45

l'angle de carrossage. Pour accroitre la traction en  adjust arm length by rotating turnbuckle.
virage, opter pour une valeur négative et vice versa.

FHTFHEA—
Negative camber

RITATFr—

Positive camber

M "D

|

20 B4394 FF-04 Evo Chassis (11058271)



e 27 il

SETTING SHEET tv7«>7>—F

jase) B{+ Kum e
Name Date Air temp. Humidity
a—2 J—RAYTA¥3Y BEEE
Track Track conditlon Track temp.
{Zra>tk)
{Front} FUN—T—L  H— Fu—T—L 1 2 FuN—F—LUay ZavFES(F
AN—t— Rz AN—H— | | Upperarm position Front drive
Upper arm Damper Upper arm =
spacar position spacer 00 EFIH4 A0
mn Differential oil
| T |+ INTELUT °
.'I || Hub carrier M N—T
.' | +o—f . Camna tye
; Gamber angle
| BE £ 2]
| ‘Ground clearance mm piece(s)
| DFAL- D7 o § o w Erd EA R 7
| Rebound stroke ™ Piston hole(s)
= ARES Y- Epetl? &
Stabilizer S M H Qil #
ot RA—IINT + AN—H— ATUTY
YAZ DS PRI r i B i Wheoel hub + spacer mn Spring
Sus. mount spacer B 1, N .l
(U ) )
{Rear) TYN=T—1 HN— Tyin—=T—1x
Arn—t— [ 287 b A —
Upper arm Damper Upper arm
spacer position spacer Uk gVt o
mm No. mm _14 Rear uprights . P
(1 *v—R Rampes e
| | Camber angle “ L
.
| =& : @
| Ground clearance mm pieca(s)
| YIN2wFRFO—Z ER b 7%
| Rebound stroke man Piston hole(s)
I
AAESHF— F1Ib &
Stabilizer § H il #
RA—IINT 4 ZR—H— br o 0 P
Wheel hub + spacer o Spring
s
AT+ FulN—="Tk Hin—
AN—Y— AN—H— Rraw
Sus. mount Upper arm mount Damper
spacer spacer position AE
F m R m mm Mo
JOvhkk—f FHRRI b RIZAZI
Toe angle {front) Fsus.mount  Fropt Rear R sus. mount  Front Rear E—d—
" Motor
— IRSUADTAR A B G . : 5
—_ [ S AN—FF E-A ¥y
e Wi 9 9 g Spur gear Pinion gear
B T TFARRN— Y — AN—t— LI Li
(&) A o Upright epacer Spacer
= 1Ry 71—
(&) T Battery
R = @ —]
/r( o) - £
= & Body
= (=0 .
ALY
Wing
i B | ASYRILAH
i a4
\ Balance we
k@ L ot Tire
=)
FA=Ib
& il | 0 \ Wheel
W\ AT TUITAN—— TF—RAR
\ Steering spacer mm Center post A —
\"‘. Tire insert
aUFyE FYR T — L AN—Y— RY R 77— s AN— 1 — NANSY I
Lower deck F sus. arm spacer rm R sus, arm spacer m Best lap
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A D ==

WFSEHRVER/ Ay FU—EATETLTETFELLS.

SAFETY PRECAUTIONS ( - N o -
Follow the outlined rules for safe radio control {RCH—DFELHEHT) *ZDFESHAQBFERNESTFOCLETL. MY F
operation. DOON/OFFDIEERE Z 5 OB HEDEEICES>TRC
@Avoid running the car in crowded areas and near _ A—NDBETHHSHDBIET.

small children.

@®Make sure that no one else is using the same
frequency in your running area. Using the same
frequency at the same time can cause serious
accidents, whether it's driving, flying, or sailing.
@®Avold running In standing water and rain. If R/C
unit, metor, or battery get wet, clean and dry
thoroughly in a dry shaded area.

R/C OPERATING PROCEDURES

{1)8witch on transmitter. If using a transmitter with
an extending antenna, fully extend.

2)Switch on receiver.

(3Inspect operation using transmitter before
running.

(4 )Adjust steering servo and trim so that the model
runs straight with transmitter in neutral.
-T:;'-Fleverse sequence to shut down after running.
8/Make sure to disconnect/remove all batteries.
ZICampletely remove sand, mud, dirt etc.
{8/Apply grease to suspension, gears, bearings, etc.
(@) Store the car and battery pack separately when
not in use.

(1) RTUFEONIELE T, 7 ¥ FHI FRIEBD
ARSI T EOIFELTCIEELY,

TIPS ZUR SICHERHEIT

Beachten Sie die folgenden Richtlinien fiir
fehlerfreien Betrieb.

@Vermeiden Sie das Fahren des Autos an
uberfiiliten Platzen und in der Nahe von kleinen
Kindern. Gebrauchen Sie nie die StraBe fir R/C
Rennen.

@®Priifen Sie, daB niemand in der Umgebung
dieselbe Frequenz benutzt, denn dadurch kdnnen
Unfalle entstehen - sowohl beim Fahren, Fliegen
oder Segeln.

@Vermeiden Sie das Fahren durch Pfitzen und ] N
wiahrend Regen. Wenn das R/C Fahrzeug, der |/§":EBE’%EE(ZRC?J”%‘:‘T@J:IEE‘E. FHEBOEN BV ATT V7 EBLTESETHET. F27<

Motor oder die Batterien naB8 werden, miissen Sie = EEFTIvILET T RESEVBSEATTUZS P LEESTH
alles sorgfaltig im Trockenen saubern und EILTLIEEL,

reinigen.

KONTROLLEN VOR DER FAHRT

(11Sender einschalten. Wenn Sie einen Sender mit

Teleskopantenne benutzen, dieses ganz ausziehen.

2 Empfanger einschalten,

3)Die Funktion vor Abfahrt mit dem Sender

aberpriifen.

‘4Richten Sie das Lenkservo durch Einstellung
am Gestange so ein, daB das Modell bei neutraler
Sender-Trimmung geradeaus fahrt.

(5iNach dem Fahrbetrieb in umgekehrter Reihen-
folge vorgehen.

(6)Die Batterien herausnehmen bzw. ahklemmen.
7 Entfernen Sie Sand, Matsch, Schmutz etc.

(@ Fetten Sle dle Aufh&ngung, Getriebe, Federun-
gen etc. ein.

@Bei Nichtgebrauch Auto und Akkus getrennt
verwalhiren.

MESURES DE SECURITE

Veuillez respecter impérativement les régles de
sécurité suivantes lors de l'utilisation de votre
ensemble R/C.

@Eviter de faire évoluer la voiture a proximité de
jeunes enfants ou dans la foule. Ne jamais utiliser
sur la voie publique!

@Assurez-vous que personne d'autre nutilise la
méme fréquence sur le méme terrain que vous.
Utiliser la méme fréguence en méme temps peut
étre source de sérieux accidents, pendant la
conduite, le vol ou la navigation des modéles R/C.
@Ne jamais faire évoluer le modéle sous la pluie
ol sir une surface mouillee. Si le mateur, las
accus, le récepteur ou les servos prenaient
I'humidite, les nettoyer avec un chiffon et les
laisser sécher.

PROCEDURE DE MISE EN MARCHE

(DAllumer I'émetteur. Déployer entiérement
l'antenne de I'émetteur, <'il en est doté.

{ZMettre en marche le récepteur.

3)Vérifiez la bonne marche de votre radiocom-
mande avant de rouler.

@Le trim de direction doit étre réglé pour que
manche au neutre, le modele evolue en ligne
droite

(5)Faites les opérations inverses apres utilisation
de votre ensemble R/C.

(6'Assurez-volus que les batteries soient bien
debranchées et sortez-les du modéle.

(7 Enlever sable, poussiére, boue etc...

(8)Graisser les pignons, articulations... (g) F T PHRIEL, FANL D 3 B EORIENE -’9'1 HEMEDIHELOHMYLELED, TORE, /(Y
(8!Rangez la voiture et les accus séparément. N HYREELTEEELLS, T —ERRICLTHBEE T

:j'g':iE‘:_:té’T-:ﬁtlI‘ MEoITNyTFU—EETLT (7VRCA—IEDOLEPH, FNELEEPhohiz
= BEELLD. T HEETENLCHEFRYEL £S5
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EITREELLD
PRACTICING
UBUNG
ENTRAINEMENT

O FERRERLLSITESETHES,
@Practice to achieve a large regular oval.

@1hen Sie, bis Sie ein saitheres Oval fahren kinnen.
@Exercez vous a décrire un grand ovale régulier.

OEFHEEEEFALT, s0FEHEILIICESE
THED,

@®Use emply cans etc. as pylons for figure “8" drill.
@®Verwenden Sie leichte, leere Bichsen etc. als
Markierung fir einen Ber-Ubungskurs.

@Fmployez des hoites vides... comme repéras poor
réaliser des “8".

@I—F U TS, h—TITABEFITHE
EEEL . #BHAVEDDILLEICEEE FIFTITL
EEWNTLED.

@Decelerate when entering into a curve and pick up
the speed after vertex of the curve.

@®Nehmen Sie beim Einfahren in die Kurve Gas weg
und beschleunigen Sie nach dem Scheitelpunkt der
Kurve.

@Ralentissaz a l'antrée d'une courbe at reprenez

de la vitesse aprés le passage du milieu de la courbe.

S Fv T
TROUBLESHOOTING
FEHLERSUCHE
RECHERCHE DES PANNES

*BEHOLWEIEBSfcEERE (RCH—) 8
BT EAIR. TORERTELSIINFzov oE
fToTLfEEL,

#* Before sending your R/C model in for repair, check
it again ueing the below diagram.

*Bevor Sie Ihr Modell zur Reparatur einsenden,
prifen Sie es nochmals selbst entsprechend der
folgenden Anleitung.

*Avant de renvoyer votre modéle R/C pour une
réparation, wvérifiez-la a nouveau en suivant ce

processus.

HORSF PROBLEM
PROBLEME

i = CAUSE
URSACHE

BWL7A REMEDY
LOSUNG
REMEDE

==Pall 1Fared A

Meodel does not move,
Modell fahrt nicht.

Le modéle ne démar-
e pas.

FTH/I TV RBEThTULETLH?

Weak or no battery in model.

Schwache oder keine Batterien in Auto.

Pack de propulsion manquant ou insuffisament chargée.

EFRNATFU—ERELTUEEL
Install charged battery.

Voll aufgeladene Batterien einlegen.
Recharger la batterie.

E—F—lciEEEYFEALT
Damaged motor.

Motorschaden.

Moteur endommagé.

HEY. P LOEG TGS EIHSE—F—ETBLTI(EEL.
Replace with new motor.

Durch neuen Motor ersetzen.

Remplacer par un nouveau moteur.

OA—FAGPSEHTa—FLTVEEAD?
Worn or broken wiring.

Verschlissene oder gebrochene Kabel.
Cablage sectionné ou usé.

J—FZLoVBET 20, A—A—IeEEEEMLTIETY,
Splice and insulate wiring completely.

Kabel anspleiBen und gut isolieren.

Vérifier et isoler le cablage.

ESC (ZL# hOZyoAE=Fay bO—5-) BEELTUVESAM?
Damaged electronic speed controller.

Beschadigter Fahrregler.

Variateur électronique de vitesse endommagé.

CEAOA=A—IcEBHLEbEEEN,

Ask manufacturer to repair.

Erkundigen Sie sich Uber Reparaturméglichkeit beim Hersteller.
Faites reéparer par le S.A.V. du fabricant.

o E N8 2

EaLalcELSE
No contral.

Keine Kontrolle.
Perte de contrdle.

EEH, BEROF T HROUTVETH?
Improper antenna on transmitter or model.

Sender- oder Empfingerantenna ist nicht ganz herausgezogen,
Probléme d'antenne émetteur ou récepteur.

ZEH. SEEO7 T HEDR LTIEEL
Fully extend antenna,

Antenne vollstandig herausziehen.

Déployer entierement I'antenne.

EFEIN T U=, REBROTADE T >TWERAN?
Weak or no batteries in transmitter or model.

Schwache oder keine Batlerien in Sender oder Aulo.

Accus manquants ou insuffisamment chargés dans I'émetteur
ou le modéle.

ETANAFU—ERBLTEETL,. EERORMEIFROEOLETH
LTLEEL.

Install charged or fresh batteries.

Legen Sie geladene Akkus oder neue Batterien ein.

Installez des accus rechargés ou des piles neuves.

| @

EFnd (Fvis) OMHFITH Lo HRTVETH?
Improper assembly of rotating parts.

Unachtsamer Einbau drehender Teile.

Mauvais assemblage des piéces en rotation.

BFAEELC RTE SR ERERE, EllddHiTELT{LEL,
Reassemble them correctly referring to the instruction manual.
Auseinandernshmen und gemal Bedienungsanleitung neu zusammenbauen.
Réassemblez correctement en vous référant au manuel d'instructions,

~|

FABNERH S U T v FTERTULETLH?
Improper lubrication on rotating parts.
Drehende Teile unzureichend geschmiert.
Mauvaise lubrification des piéces en rotation,

TIEIERIC AV ZEDF TLIEEL,
Apply grease.

Fetten.

Graisser.

00

L TRIDRCETIVERBLTLERAL?

Another R/C model using same frequency.

Ein anderes RC-Maodell fahrt auf der gleichen Frequenz.
Un autre modéle R/C est sur la méme fréquence.

e EADD PLEMESEET.

Try a different location to operate your model,

Das Auto an einem anderen Ort fahren lassen.

Egeayez un autre endroit pour faire rouler votre modéle R/C.

23
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*EGURDSHFy R FEGUREEETILHHYET.

“ Specifications are subject to change without notice. Tl —Fwd cereasrsnnnnes X1
* Technische Daten kénnen im Zuge ohne Ankiindigung verfindert werden. Upper deck 13408019
* Caractéristiques pouvant étre modifiées sans information préalable. Oberes Deck

Chassis superieur

P FuF memmrnnnnnneeniaX
Lower deck 13408018
Chassisboden

Chassis inférigur

E—H—FF— wrarrasvranseaX]
Motor stay 13408024
Motorhalter

Support moteur

Edodaa-d

© ©
/_#_F_'d_,_—_____\_q__
/ o
J o G\
1
= e
] I
‘o | 3| el
o o
o o
&l -] a ¥
o o o | -]
o | o o _J]e
o o o o
o o o a
o o o Q
o o o a
o -3 o o
o o o Q
{.] o o a
o ° ] P o
-] > =y == a a
o o
) o a dh 2
PARTS x2 [l27 GE J

PARTS =1
18118015 " .

- ] |
[(To=1x=0l )| ((Jo=mo—=o] J "_:I oo tAo0[ |
PARTS x1 — i I L 2
54031 [—I 1 e 2] (3
i T AR F
‘ ‘ Setting parts G —\u\ //'. : |
/
: \'l\ /j al |4 \____/J g
! \CZ/I “L S 1 o v
° o S OCoRI g O |-¥| J_J| Joomiqo- | | o[ [o=®m—=o] ]
L4 L
PARTS x2 PARTS X4
16114053 533

009 1QQ
; |~ 7
N '"\_r'l_ !

1 -

S oldf . loe
r© j\‘;o _,.3"-?_4} B:Lgc ”o o;/é
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PARTS x2

Pi=ia
2

L_ N
B
[]

|
v T TRAN—Y
Setting parts

51510

'1?|

o/

@@@@ ©

rm-'\m |

[ e 10l
RBo0OO

FE G

Not used.

MNon utilisées.

Nicht verwenden.

TLAR N meas 1
Urethane bumper 16275076
Urethan-StoBfanger
Pare-chocs en mousse

FLE5E 51508
Tool bag
Werkzeug-Beutel
Sachet d'outillage

BG1 xi

BITAFS—%v
Idler gear
2Zwischenrad
Fignon de renvol

*{EFRE

T ] *Use one as a spare.
By T TRIN—Y = *Verwenden Sie eine
Y F ( OTRF YA — rereereeeX] SUDSFTEA N v e X1 als Ersatzteil,
Setting parts = Sticker 19498108 (#100000- 3508} 54284 * Conserver I'un comme
| Aufkleber Differential oil piece de rechange.
) Autocollant Difterentialol
‘ Huile de différentiel BG2 x1
8L . EBRAT Y H— oo x1 FoFHINL T werrnennns %1 T H > E—tr
Caution sticker Antenna pipe 16085010 Counter gear
© O Vorsicht Sticker Antennenrohr Vorgelege-Rad
; Sticker de precaution Gaine d'antenne Pignon intermédiaire
*ﬁaﬁ D LEBITASTVET. FRELTEITEZL. £ ’ _“\\\ FES
(o) { ) Extra screws and nuts are included. Use them as spares. f | Mot used
4 ‘ *Es liegen zusétzliche Schrauben und -muttern bei. Als | | Nicht verwendan.
v Ersatzteile verwenden. . ) ) \ /| Non utilisées
mﬂ + Des vis et des écrous supplémentaires sont inclus. Les utiliser comme \‘“— /
piéces de rechange. .
A0-0O
1021320, 2mm=da BA26 x1
IXBmMI Sy FEX E’f‘w Shim b
ook 53588 Cale = AN—Fy=2ovt
BAS8 x2 Schraube | Spur gear mount
19808189 Vis = Hauptzahnradhalter
2x8m7 ARy ErTER BA18 5310%0.3m L e
BA9 x4 13'?95“9 W’BWm O %2 Shim
1960447, VRN 19803536 32';_?'”"
BA1 3x40m*+voFA5Ua— L)
x3 Cap screw Sx8m7SAEO—F—IL BA19 2X9mz/ ¥ 7 b
19804333 Zylinderkopfschraube Rall ennnector — Shaft
Vis a téte cylindrique BA10 x2  Kugelkopt X1 Achse
53807 Connecteur a rotule 1980817 Axe
) 2 smEo—#—bF vt 2%8m v b
BA2 3xBmAAALR BAT1 ™ Ball connector nut — BA20 Shaft
Screw X2 Kugelkopf-Mutter 53 foe
18804412 Efsm 53640 Ecrou-connecteur a rotule 19805823 Axe
) 1.6 % 8mn<
3X10mA AL R BA12 x2 az11s EA21 mghgk
Serew 1510M 714 T Joeomare Achse
BA3 x2 Schraube Ball bearing 51466 Axe
19805763 e Kugellager ]
IxAmm B Roulement a billes H ATk oA
Screw ‘ . O | Main shaft et —
BA4 =8 Schraube 10507 s BA22 x Hauptweills Di £ tial
19805765 5 BA13 Ball bearing 1 Axe principal Diﬂ’“ ki tial oo
2 Kugellager 12458171 ‘erential-
IXSmAEALE A 42113 Roulement a billes m«
BAB x4 Schrauba RANAT U Middle shaft ry
18805990 vis BA14 gallbearing BA23 x1  Zwischenwelle
xa Kugellager 10450170 Axe central
42109 Roulement a billes
BA24 SwmOUZ&
BAG 3xlem@MmER BA15 6.5%3.05X1mAN—4— X2 O-ring o) O\ BA29 x1
Sc G-Ring
rew %2 Spacer 18805701 e . 51464
10805765 Schraube s Distanzring 51466 int torique FaHzHuk
Vis Entretoise Differential gasket
N BA25 x2 s11e6 Differentialgehéuse-
IXBmmFSEME X BA16 3x3mz'\——*?—— FIVsA AT Dichtung
Screw @ H 52 Differential joint cup O Joint de carter de
BAT xa Schraube 5350 Dlstanznng |/ Differential-Gelenkkapsel différentiel
19805767 Vvis Entretoise Noix de differentiel

25
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TIEE—R—TFle— | rrreeeX]
Aluminum motor plate 13450449
Aluminium-Motor-Platte €53
% n . 3 o 0 SELLT L) x1
Plaguette-moteur aluminium BA31 Ty L IN—AT— Geramic grease 87099
¥ Front damper stay Keramikfett
13408020 Vordere Dampferstrebe Graisse ceramigue
Support d'amortisgeur avant
FUoFOLT—FUYRX +oeex1
Anti-wear grease 53438
| VerschleiB minderndes Fett
Graisse anti-usure
BA32 #uii—an—H— ]
X2 Damper spacer AL F (2.5mm) =reee X1
10804815 DAmpfer-Distanzstiick ;l:!'K wrench (2.5mm) 50038
Entretoise d'amortisseur Imbusschlissel (2,5mm)
Clé Allen (2,5mm)
BA30 x1 51423 — .
BETA/N—F4 BA33 ZarriUboAavF PERELF (1.6am) «--0eX
Spur gear %1 Front bulkhead Hex wrench (1.5mm) 50038
Stimradgetriebe 13458163 Vorderer Trager hnbusschitssel (1,5mm)
Pignon intermédiaire Cloison avant Clé Allen (1,5mm)
Wasy
pR7 007U Gmi) | | iy
7 Ball bearing (3mm) BB16 x2 3x46m v+ Verbindungsrohr
2 Kugellager {3mm) 51003 Shaft Tubes de liaison
42220 Roulement a billes (3mm) Achse
3x8mmSAALE R Axe Wihib &z
Screw B50NT U4 BB26 sozziirs—
BA4 x4 Schraube BB8  Ballbearing Koyl
19805765 Vis X4 Kugellager BB17 x2 26x22mi+7F Kreuzzapfen
84382 Roulement a billes 53825 Shaft Joint croisé
3% 10mn75 AME R Achse
sScrew T30RFT T Axe WLz
BB1 x» Schraube ’@.\ BB9 Ball bearing BB27 woziuvs
19805957 Vis ('\_ 2 X2 Kugellager 2x10m w7 + Axlering
= 19808022  Roulement abilles Shaft 19804802, Achsring
3X Bm;;ialt’z i x " Esst 8 x2 Achse Moyeu
6.5X3.05X Tmn Arv—4r— S Axe
BA7 x13  Schraube BA15 Spacer ) BE2g T
19805767 533?3 gisttar;ﬁng —— 1.6X9mi v 7+ Wheel hub
_ } ntretoise Shaft Radnab
3x8m“§*c—:-;r-t:1 s " -1825119 x4 Achse Moyeudeeroue
X 3 AN =t — A
BAS8 x2 Vi @ |:| Efd © = spacer - - BB29 x2 19804845
s e —
18808189 53530 g‘r:‘tz!tl;gem mw'ﬂmﬂmﬂm AFTYUSTRAR
1.6x54mF v > F A2 21— B20 3x42mE—iiwHibT w7 E;Zear;znasp rf*:natdar Lenkung
Cap screw —t— * Turnbuckle shaft e
BB2 =2 Zyl%darknpfscnraube BB10 32 g‘;;c; 54250 Spann-Achse Colonnettes de direction
10805893 Vis a téte cylindrigue O %2 Distanzring Biellette a pas inversés
. 53539 Entretoise
BEg “emrn—k2
°4) Schr:rube BB11 3)(0'?""31/\_‘&'_ BB21 3x32m&—s1luyabsv Ik
19804780 Vis @ " ¥ szﬁn %9 Turnbuckle shaft
19805645 Entretoiseg s4248 Spann-Achse
BB4 3% 3ImA ER Biellette a pas inversés
Grub screw 5 i
@ x Madenschraube BB12 3x01m gﬁm Sma 7w AR~
50576 Vis pointeau x4 Scheibe Adjuster -
Einstellstiick
| . = ow el ik BB22 xs  Chapearotule
.||WM.llIIlIITIT ngmi—j\:gi;ir—!b ) . 53601 BB30 x1 saass BB31 x1 st
(short) 3X0.2mmss L =1 M P
BBS x» Kugelkopf (kurz) BB13 Shim - SR Uraa=nl  AFTYRIEAR
19804543 Connecteur 3 rotule @ I %2 Scheibe || T Steeringarm L Steering arm R
(court) 59585 Cale X Schubstange L Schubstange R
BB23 x2 wraigz Gommande de Commande de
SmEO—#F—)l B PP L 42217 44-13;:1( /’;:,;;;7 k direction G direction D
Ball connector B14 e cositube ng
BB6 xs Kugelkopf o2 Kraggenrohr Querwelle -
53642 Connecteur a rotule 19804308 Tuba a flasque Axe D Q
o~ BA13  Ballbearing BBIS W B i THRINT TTh BB32 zrruzg7uvy
| Flanged tube Wheel axle Steering bridge
) X2 Eg&ﬂ“‘“g; x2 Kragenrohr BB24 x2 Rad-Achse 5)::54 Lanhuggs-sr%cke
\ N 42113 iy gkl Tube a flasque 42218 Axe de roue Pontet de direction
|
| @w@ 3xemF v FATa— BC4 ImEuvs BC5 53 0.5mm AAN—H —
C | 5c2 s Smeaane 00 2y Emt O e S
19000016 Vis & téte cylindrigue P Entretoise
3X 0w BALER 1.6 4anFEy » FAY ) a— ] S5HBmAAELE ORIl 3R 3umARAN— Y —
Screw BB2 Cap screw Ball connector BA16 Spacer
BA3 x4 Schraube *2 Zylinderkoptschraube BA10 x4 Kugeikop! X6 Distanzring
1RANSTRR Vis 19805893 Vis a téte cylindrique 53907 Connecteur & rotule 53539 Entretoise
IxBmmS AHLE T AxEmtO—EZ M Sm T O —FRK—)l 3% Imm TN—H—
Screw m BB3 Screw .‘!w Ball connector BB10 Spacer
BA4 x5 Schraube x2 Schraube BB6 Kugelkopf >4 Distanzring
Vis is onnecteur a rotule niretoise
19805785 19804780 Vi ity *2 ¢ 5 53539 E ;
IXGmFSAALER IX3ImERY smEO—f— btk IxInmAA—H—
@Ell.lllﬂ]ll Screw m_ BB4 Grub screw BAN1 Ball connector nut BC6 Spacer
BC1 x12 Schraube X3 Marenschraiihe x2 Kugalkapf-Mutter %2 Distanzring
19804212 s 50576 Vis pointeau 53640 Ecrou-connecteur a rotule 53539 Entretoise
3XBmm7NAME R 3em Ty — 10507 Vs 3X0.5mm AN—H—
Isz:rew BC3 ‘Washer BA13 Ball bearing BC7 Spacer
BA7 x1a Schraube R2 Beilagscheibe X4 Kugellager @ X6 Distanzring
10805767 Vis #osg Hondelle 42113 Houlement a billes 53539 Entretoise
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C BC10 =1
54228
eTE = 7Fv
267 Pinion gear
| 26Z Motorritzel
Pignon moteur 26 dents BC.21
X
BB16 x2 3x46m+ 7k 13408021 1
51093 Shaft U A N=AF—
Achse Mear damper stay
Axe % e Hintere Dampferstrebe
=4 R Support d'amortisseur
BC11 %2  centerpost arriere
BCS 26%25m v 7 b s Mittelpfosten
2oxa: x2 Shaft Colonnette centrale BC22 x»
Achse BC18 x4 10804387 19804848
Axe (|1 8 11 Sy =i ) s S Fuli—=2owh
— 2x10mZ v 7k BC12 xs EXbvOuE el ol il e
BRB18 x2 i:;ﬁ;te o365y Kolbenstangs Corps d'amortisseur oberen Lenkers
50504 Axe de piston Support de bras
Axe = ALLATULY supérieur
F b (EFAThL BIF)
(T C ) T O E‘?w i Goi sprng
BB21 3x32m&—tusilisw Tk o 9/ sasra  Kolben {éﬂp@::lalum , black/yellow}
x2 Tumbuckle shaft
- B e N BOW ST ol oo
iellette a pas inversés Rod quide .
) I'@ %4 Stangenfl.lhrung BC19 x2 sas4a (moyenne, noirfjaune)
= ST A R — Guide d'axe IFNATUYT
f Adjuster " (IN—F B/E)
BB22 x4 & e 12moL) 5 Coll spring
B3501 Chapodrotils BC1S ™ ina {hard, black/blue}
19444381 O-Ring Spiralfeder
Joint lnriqua (hart, schwarz/blau) BC23 2
E]m Ressort héficoidal S
BC20 =2z 53440 (dur, noir/bleu) ;
BCOx2 Urka—iroRiv BCi6 3mO0U»% (Ua) D S K
54183 Rear wheel axle Silicone O-ring Rear bulkhead
Rad-Achse hinten X4 Silikon-0-Ring Hinterer Trager
Axe de roue arriere 534 Joint silicone —_— Clolson arriére
b et | TRV FAIW—Ib — HIN—F AN =X
8523 Wheel hub % BC 1 7 Qil seal e Damper oil 53443
x2 Radnabe X Olabdichtung —— Déampfer-Ol
53823 Moycu de rouc 53578 Joint d'¢tancheite Huile pour amortisseurs
11.5% 1 0mZs—H—
oo 33 10m7AAALR BD6 Spacer BD13 x2 13458189
. Secrew %4 Distanzring Sz BD14 x2 1oanasas
BA3 x11 Schraube 53646 Entretoise Servo mount IS =i b
19805763 Vis Servo-Halterung Bumper support
)] Support de servo StoBfangerhalter
IXBmFTAILEA BD7 11.5X0.5MAN—TF— — Support de pare-chocs
BA4 gg{!w b x4 gﬁ;:;ﬂ
X7 raube 5 ng BD1 5
vis 53646 Entretaise = X1 13408022
19805765 6 o H—RFL—F
3X10mm7S BME AR IRl A —H— Servo plate
Sorew BC6 Spacer Servoplatte
BB1 x1 Schraube xz Distanzring Maquette de servo
19805857 Vis 53539 Entretoise
AR T —7 (§-20x120m) - +x1
1 E mnEy 4 r— Double-sided tape (black) 50171
e i
conlic B e BB21  3x32mE—iv s v b Asdlicsi double Tace o)
®1 bidinsgipedshl RHLFF—T (15X 150mm) X1
3xemzAMER T Bli)jllll:te & pas inversés Sponge tape 16294011
Screw Schaumgummi-Kiebeband
BD1 x1 Schraube Bande mousse
19804210 Vis BD8 x2 s1000
= i T=RETIN—AT VT (N FraAF R
3’(3"“;? v HER Servo saver spring (small) Nylonband 50585
e Servo-Saver-Feder (klgin) Nylonband
BAS x4 Schraube Ressort de sauve-servo Collier en nylon
19808189 vis {petit) ST 1@
26X10m/ i1 ¥ FER
Serow BD9 x1 s100
BD2 x1 Schraube Y=t A/ =TT (K) | opEN—Y
19804394 Vis Servo saver spring (large) OP attachment parts YR ZRESAHF—Qy F (W F-8) %1
. . Servn—Saver—Fedlfr (grof) I%Imm A BIIF Rear stabilizer rod (soft, white) 15308004
3x10mm 3 2 FER f‘ﬁg‘;‘ SEESIVE S BB4 Giubserew Hintere Stabilisatorstange (weich, weiB)
Tapping screw g E:ﬂ X4 Madenschraube  Barre anti-roulis arriére {mou, blanc)
BD3 x1 Schneldschraube i Py
18804392 Vis taraudeuse = GIAF YT URZRESAY—Oy F (1—FEgp) --x]
e 4 3X2.5m A BT Rear stabillizer rod {(hard, red) 15308005
2.6t ‘°"“‘$ a;;-I - ic';:; @ BD10 %10 Sl 0 BD16 Sk Hintere Stabilisatorstange (hart, rot)
BD4 x1 e bt A e Eplngle metalliue ) x Madenschraube Barre anti-roulis arriére (dur, rouge)
; 18805777, Vis pointeau
50575 Vis taraudeuse 53R27 q :
i Smn 7w A H— 5% 10m7s AL Q—H—L BD19 é;b?;i;;je;d
ooh\ BDs: Rt Anustes @i Ball connector x Stabilisator-Endstiick
.@ %4 bl BB22'xz R BD17 x2 Kugelkopf 19804761 Extrémité de harre
49143 Eorou s fasaus 53601 o 10804782 Gonnecteur a rotule anti-roulis
< TrTrtrFeuT SmEO—R—Ib Smn 7T p XA —
EPS amx;s;;; @ Antenna cap [y{m Ball connector Adjuster
; Antennenkappe Kugelkopf Einstellstlick
50586 Egu:l%%?lt;hame BBM?Q‘” # Capuchon d'antenne ;BSEZG %2 Connecteur a rotule ?32?2 2 Ghape arotuie
SmbEO—#F—)bF vk TUF+EI Ay FARyI— Sm7 e AR—S
E‘TA‘“ Ball connector nut ,; Amenna post @ BD18 é’l;r.w:!tslz:n:ul:ﬂasl:r i © BD20 Eﬂ:tseit?;tmk
62840 Kugelkopf-Mutter BD12 x1 5399_? Bes ""gf rilng Ch arotule
Ecrou-connecteur a rotule 13455808 p[agg d'antenne ague de renvol m?s? ape
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AFTER MARKET SERVICE CARD KUNDENNACHBETREUUNGS-KARTE SERVICE APRES-VENTE
When purchasing Tamiya replacement parts, please take or Wenn Sie TAMIYA-Ersatzteile kaufen méchten, nehmen Sie LISTE DE PIECES DETACHEES
send this form to your local Tamiya dealer so that the parts bitte zur Unterstiitzung dieses Formular mit zu Ihrem Afin de vous permetire de vous procurer des pieces de
required can be correctly identified and supplied. Please Grtlichen Fachhandler. Beziiglich der Angaben, der rechange Tamiya, amenez cette liste & votre point de vente
note that specifications, availability and price are subject to Lagerhaltung der Artikel und der Preise sind Anderungen Tamiya qui ne manquera pas de vous renseigner. Veulllez
change without notice. verbehalten. noter que les caractéristiques, disponibliité et prix peuvent
changer sans avis préalable.
PARTS CODE 19804848  Upper Arm Mount (Blue) (BC22 x2) 53334 <1 \F Parts (x2}
13408019  Upper Deck 19804847  Center Post (Blue) iErCl!I x2) 53539 "2 éps:arSet A1E x4, BET0 x4, BOG x4, BCT x4, etc)
13408018  Lower Deck 18444361  12mm O-Ri l!) 15 x4) 53573 Darnperﬁston C13 x4)
13408024  Motor St 13408022  Servo Plate (BD15) 53574 0O-Ring (BC16 x4, etc.)
19114053 K Parts (x2) 15308004 Rear Stabilizer hrla Soft) 53576 Oil Seal (BC17 B]B
19118015 Pans 15308005  Rear Stabilizer (Red, Ham} 53585 3mm Shim Set 13 %10, etc.
19118014 KK 198080131 3x6mm Cap Screw (BC2 x2) 53587 5mm Shim Set (BB12 x10, etc.
13408020 ant Damper Stay BAS 19804210  3x6mm Hex Countersunk Head Screw (B0 x10) 53588 10mm Shim (BAT7 x10, etc.)
19804845 Spacar féq’ug; (BA32 x2) 13458169 "1 Servo Mount (Blua BD13 53601 1 5mm Ad|
13450449 Motor ate 19804849  Bumper Sup) 53640 5mm Ball Connector Nut (Blue) [BAT1 x10)
13458163  Front Emkhead EBiueé A33) 19804782 5x10mm Ball C D1 ? x5) 53642 smm Ball Connector x?fueg}ﬂﬂﬁ x10)
19805763 *1 3x10mm Hex Screw (BA3 x10 19804781 Stabilizer End Hiue (5019 53646 Wheel Spacer (B x4)
19804412  3x23mm Hex Screw x10) 13455898  Antenna Post (BD12) 53823 Wheel Hub (B 3(4 et(:‘lu
19805767 *3 3x8mm Hex Countersunk Screw (BA7 x1 16275076  Urethane Bumper 53825 1 2.6mm Shaft (BE17 x2, BUS x2)
19805766  3x16mm Hex Countersunk Head Screw (BAG x10| 42109 1 840 Ball Bsanng {BA14 x2) 53827 Rod Stopper (BD18 x4, BD16 x4)
19804477  2xBmn Hex Countersunk Head Tapping Screw (BAS x1 42113 "3 1050 Ball Beanng (BA14 X2 b3BbU M1 Piston Hod (BC12 x2)
19305?65 2 Smem Hex Screw (BA4 x10 42115 1510 Ball Bearing (BA12 53873 6.5x3.05x1mm Spacer (BA15 xB, etc%
Smm Hex Screw x10] 42143 amm Flanged Nut (BDS x4) 53907 ™ Hxgmm Hex Ball Connector ([BAT0 x5)
198081 89 3x&11n1 Flat Screw (BAB x5) 4217 W Cardan 44mm Drive Shaﬂ BB23 x2) 54031 F Parts
18804333 *1 3x40mm C: Scmw [EiA1 x2) 42218 W Cardan Axle Shaft (BB24 54183 Rear Wheel Axie (BCS x2)
13458170  Middle 42219 W Cardan Joint PJ {EBZS 54228 26T, 27T Pinion (BC10, etc.)
13458171 Main Shaﬁ (B ue} [ 42220 1030 Ball Beaﬂng rgéﬁ XZEI 54234 Spur Gear Mount (BA2G)
19805701  5mm O (BA24 x2 W Cardan Cross Joint Set 9 x2, BB26 x2, BB27 x2) 54249 *2  3x32mm Tumbuckle Shaft (BB21 x2)
19805823  2«Bmm b 50976 3mm Grub Screw (BB4 x10) 54250 Jx42zmm Tumnbuckle Shaft [BB20 x2)
19808017  2x9mm Shaft {Bms xzi 50586 3mm Washer x15) 54451 Steering Arm (L, FI] (BB30, BB31)
19804780  4xBmm Screw [BB3 x10] 50588 2mm E-Ring tBCil x15) 54454 Steering Bridge (BB32)
19804846  Steering Post (Blue) (BB29 x2) 50594 2x10mm Shaft (BB18 x10) 54490 4 Sx.’i 5mm Flanged Tube (BB15 x2)
198USYS7  Sx1UmmM Hex Countersunk Heau ::crew(um x10) 50797 5mm Adjuster {Short) (BD20 54568
19805893  1.6xd4mm Screw (BB2 x10 51000 Hi-Torque Saver (Black) Q Pa‘ls. BD8 x2 BDI 11, etc) 54569 1 D Parts (x1)
198U4H43  bxYmm Hex Hall uonnector Short) (BE5 x2) 51093 3xdBmm Shaft 16 xd) 54570 E Parts
19804396  4.6x4.7mm Flanged Tube (BB14 x2) 51423 68T Spur BA30) 94392 *1 850 Ball Bearing (BBS x2)
19805645  3x0./mm Spacer (BB11 x10) 51460 GV P % )
19808022 730 Ball Beari B9 x4) 51462 Diff Case (BA27 x1, BA2B x1, BAD x5) “ Requires 2 sets for one car.
19604802  Axle Ring (BB x5] 51464 Diff Gasket (BAZ9 x4) 2 Requires 3 sets for one car.
13408021  Rear Dam| 51466 Diff Joint Cup (BA25 x2, BA21 x2, BA24 x2, etc.) 3 Requires 4 sets for one car.
13458166 “1 Rear Bulkl B& 23] 51501 A Parts * Black coil springs included in this kit are not available
19804367 1 Damper Cylinder (BC18 x2| 51502 B Parts {for separate purchase.
19804212 *1 3x6mm Hex Screw (BC1 x'.ltl] 51506 G Parls (G1, G2, elc) The Parls Code listed in e insbruction manual refers (o
19804246  5x0.5mm Spacer (BC5 x5) 51510 NN Parts (x2) standard versions (White, Yellow, Red, Blue)
& BEES D IR e e e A e P e e e
BEROLABEOBEMTO— FEsZcnem@s, | (@) T422-8610BEHEAXBHEE-T
Zr—ib, RS, Ba%. BEI—F, REEXTORALE BAZi S Sy ARSI —EXR
For use in Japan only! Tl SAAGFHMICESUERSELMELICE OEE ismvabUuREES)  #m054-283- 0003
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ITEM 84394 BB BOAGH Tt XM @SI-F

BADNT ) 2 (x2)- ) 42109

- 10507 1 > % (x2 42113

FF-04 EVO =/ — 151087 Y 2 F(x2)- 42115

amm 7 5wy b (xd) 4143

* AR 201 IO BUEOLOTE, RN ED EU L SR 1% DR, Lok B o3y

* FLAMRTORBHEEY LESTVES WAL 2T 34 2 bk F(x2) 42219

oo 10507 L 20 4 (3mmigs2) e e s nnses 49950

Fy=FuF WHILE 2 ORANAH 42221

SP.576 3mmA E 25 (x10)- 50576

SP.586 3mmT <+ —(x15) 50586

SP.588 2mmE ' > & (x15)- - -- { 50583

$P.594 2x10mm=s & 7 ~(x10)- 50594

SP.797 SEmT P A AR —S(RB) - oo { 50797

SP.1000 Q/\—Y., #—H A1 51000

H oA R — (Ex SP.1093 3xd6mms ¥ 7 F{xd 51093

FILZE—2—TL—F SP.1423 6BT Z /N —F 47 -- - 51423

ZAx bbby~ B SP.1460 GV \— ¥ (r<rs bt 51460

3x10mn75 AL E R (x10)- SP.1462 SUEYFIr-A¥47 74 51462

Ix23ImmFAEALE A(Rx SP.14bs T I H AT v Hx‘l} - 51469

3xBan7SAME Z(x10)- - F75 51466

3x16M 7SI E A (x10)- - -- 51501

xS A A ;tf/b ER(E: 51502

IxBamS A ILE Z(x10)- 51506

3IxSm7 AR, EZ(x10)-- SP.1510 NN/A— /{x2 51510

I8 7 5 kI A(HxS) 0P.334 w<—‘/(x2)--- 53334
3xA0mMF ¥ v TAT ! 0P.539 A~N—4—(3x0, 5

Z Fiby v 2 M#)- 0P.573 t:zr-/{3nx4} 53573

ALV w7 HE OP.574 3pm0") 24 (1) 0 53574

S5m0 Y > 4 (x2)- - OP.576 7 Ibir—bix4)- 53576

IaBems 7 - (xd)- OP 585 3mms fadz sy boseeses 53585

29w+ 7 b (Bx2)--- OP.587 5x7x0.1mn7 L (x10), ft1- 53587

AxBem O — £ Z(Bx10) OP.588 10x13x0.2m s L1 (x10). 53588

AFT U THEZ FEx OP.601 507" S 4 AR —(xB)r»rnenrns 53601

31 0mnF AL E A (x10)- -+ OP.610 Smmie O—Fim—jLF » b (Hx10) 53640

LexdmF & v T2 1 1 —(x10) OP.642 Sk O F—JU(Fx10) = ceanreeas 53542

SxOmm7 A E O #H — L (Ex2) - - Or.646 A ~—H—(11.5%0.5mm, 1.0mm< x4 53646

4.6x4.7m 7 S5 VI T (x2)-- OP.823 RA —LINT(Fxd)-verenrennes 53823

3x0.7mm A — B —(£10}- - - - - OP.825 2.6x22mm, 25mm= 4 7 b ($x2).{th-- - - 53825

7305 18— — LT U 2 H (x4 0P.827 AR A b v/ {—{Fx4). 3x2.5 53827

WAHILE 7o RV > %x QP850 ER F>Ov Fix2)- 53850

D a2 F—-- OP.873 6.5x3.05x1.0mm 2 A —+ —(Fx8). fta 53873

YA by~ B OP.307 Sx8m/Af& LD 53307

OP.1031 FI5—¥ 54031

OF.1183 'J‘t’:)’-f—:b???db(xz 54183

OP.1228 26T, 21TE=# v ¥+ - 54228

OP.1238 A/ \—FTTI |- 54234

0OP.1249 3x32mE — 218w Z Ik v 7 HEx2) 54249

QOP.1250 Ix42m 4 — /% 54250

0P 1451 RF 7Y 47 —L-»L\ 54451

454 RFFULET 54454

QP.1490 4.5x3.56m 7 54490

0P.1568 C/1\—Y 54568

OP.1569 D/\—"¥ (x 54569

QP.1570 E/{—"¥ ===+ 54570

AQ-1012 B50-NT 1 2/ 4 (x2) e v rerennesnnnannn 94392
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