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Allen Anweisungen, Garantien und anderen zugehorigen Dokumenten sind
Anderungen nach Ermessen von Horizon Hobby, LLC vorbehalten. Aktuelle
Produktliteratur fi nden Sie unter www.horizonhobby.com oder www.
towerhobbies.com im Support-Abschnitt fur das Produkt.

Die folgenden Begriffe werden in der gesamten Produktliteratur verwendet, um auf
unterschiedlich hohe Gefahrenrisiken beim Betrieb dieses Produkts hinzuweisen:
WARNUNG: \Wenn diese Verfahren nicht korrekt befolgt werden, ergeben sich
wahrscheinlich Sachschaden, Kollateralschaden und schwere Verletzungen ODER mit
hoher \Wahrscheinlichkeit oberfl achliche Verletzungen.

ACHTUNG: \Wenn diese Verfahren nicht korrekt befolgt werden, ergeben sich
wahrscheinlich Sachschaden UND die Gefahr von schweren Verletzungen.

HINWEIS: Wenn diese Verfahren nicht korrekt befolgt werden, konnen sich
moglicherweise Sachschaden UND geringe oder keine Gefahr von Verletzungen ergeben.



WARNUNG: Lesen Sie die GESAMTE Bedienungsanleitung, um sich vor dem

Betrieb mit den Produktfunktionen vertraut zu machen. Wird das Produkt nicht
Korrekt betrieben, kann dies zu Schaden am Produkt oder personlichem Eigentum
fuhren oder schwere Verletzungen verursachen.

Dies ist ein hochentwickeltes Hobby-Produkt. Es muss mit Vorsicht und gesundem
Menschenverstand betrieben werden und benotigt gewisse mechanische
Grundfahigkeiten. Wird dieses Produkt nicht auf eine sichere und verantwortungsvolle
Weise betrieben, kann dies zu Verletzungen oder Schaden am Produkt oder anderen
Sachwerten fuhren. Versuchen Sie nicht ohne Genehmigung durch Horizon Hobby,
LLC, das Produkt zu zerlegen, es mit inkompatiblen Komponenten zu verwenden oder
auf jegliche Weise zu erweitern. Diese Bedienungsanleitung enthalt Anweisungen

fur Sicherheit, Betrieb und Wartung. Es ist unbedingt notwendig, vor Zusammenbau,
Cinrichtung oder Verwendung alle Anweisungen und Warnhinweise im Handbuch zu
esen und zu befolgen, damit es bestimmungsgemal betrieben werden kann und
Schaden oder schwere Verletzungen vermieden werden.




Nicht geeignet fiir Kinder unter 14 Jahren. Dies ist kein Spielzeug.

e Bitte stellen Sie vor der Nutzung des Modells sicher, dass alle Akkus vollstandig
geladen sind.

e \/ergewissern Sie sich vor dem Betrieb eines Modells, dass alle Servos, Gestange
und elektrischen Kabel ordnungsgemaf verbunden sind.

e Betreiben Sie ihr Modell niemals in der Nahe von Zuschauern, Parkplatzen oder jedem
anderen Ort an dem Menschen verletzt oder Eigentum beschadigt werden kann.

e Betreiben Sie ihr Modell niemals bei widrigen Wetterbedingungen. Schlechte Sicht
kann zu Desorientierung und Kontrollverlust des Modells fuhren.

e /ielen Sie niemals mit der Antenne direkt auf das Modell. Die Abstrahlung von der
Antennenspitze ist gering.

e Sollten Sie zu irgendeinem beliebigen Zeitpunkt eine falsche oder abnormale
Reaktion des Modells beobachten, beenden Sie sofort den Betrieb bis die Ursache
dafur gefunden und korrigiert wurde.



ACHTUNG: Alle Anweisungen und Warnhinweise mussen genau befolgt
werden. Falsche Handhabung von Li-Po-Akkus kann zu Brand, Personen-
und/oder Sachwertschaden fuhren.

e LADEN SIE NIEMALS AKKUS UNBEAUFSICHTIGT.

o LADEN SIE NIEMALS AKKUS UBER NACHT.

e Durch Handhabung, Aufladung oder Verwendung des mitgelieferten Li-Po-Akkus
ubernehmen Sie alle mit Lithiumakkus verbundenen Risiken.

e Sollte der Akku zu einem beliebigen Zeitpunkt beginnen, sich aufzublahen oder
anzuschwellen, stoppen Sie die Verwendung unverzuglich. Falls dies beim Laden
oder Entladen auftritt, stoppen Sie den Lade-/Entladevorgang, und entnehmen
Sie den Akku. Wird ein Akku, der sich aufblaht oder anschwillt, weiter verwendet,
geladen oder entladen, besteht Brandgefahr.

e | agern Sie den Akku stets bei Zimmertemperatur an einem trockenen Ort.




e Bei Transport oder vorubergehender Lagerung des Akkus muss der
Temperaturbereich zwischen 40°F und 120°F (ca. 5 — 49°C) liegen. Akku oder
Modell durfen nicht im Auto oder unter direkter Sonneneinstrahlung gelagert
werden. Bei Lagerung in einem heiB3en Auto kann der Akku beschadigt werden
oder sogar Feuer fangen.

e Uberpriifen Sie immer den Akku vor dem Laden und laden Sie niemals defekte
oder beschadigte Akkus.

e \/erwenden Sie ausschlieBlich ein Ladegerat das speziell fur das Laden von LiPo
Akku geeignet ist. Das Laden mit einem nicht geeignetem Ladegerat kann Feuer
und / oder Sachbeschadigung zur Folge haben.

e Uberwachen Sie stindig die Temperatur des Akkupacks wahrend des Ladens.
e Trennen Sie immer den Akku nach dem Laden und lassen das Ladegerat abkuhlen.
e Entladen Sie niemals ein LiPo Akku unter 3V pro Zelle unter Last.
e \/erdecken Sie niemals Warnhinweise mit Klettband.



e | assen Sie niemals Akkus wahrend des Ladens unbeaufsichtigt.

e [ aden Sie niemals Akkus ausserhalb ihrer sicheren Grenzen.

e | aden Sie nur Akkus die kuhl genug zum anfassen sind.

e \/ersuchen Sie nicht das Ladegerat zu demontieren oder zu verandern.
e [ assen Sie niemals Minderjahrige Akkus laden.

e [ aden Sie niemals Akkus an extrem kalten oder heiBen Platzen (empfohlener
Temperaturbereich 5 — 49°) oder im direkten Sonnenlicht.




WARNUNG ZU GEFALSCHTEN PRODUKTEN: Bitte kaufen Sie Ihre

Spektrum Produkte immer von einem autorisiertem Handler um sicherzu
stellen, dass Sie ein authentisches hochqualitatives original Spektrum Produkt
gekauft haben. Horizon Hobby lehnt jede Unterstutzung, Service oder
Garantieleistung von gefalschten Produkten oder Produkten ab die von sich in
Anspruch nehmen kompatibel mit Spektrum oder DSM zu sein.

HINWEIS: Dieses Produkt ist nur fur das Steuern von ferngesteuerten unbemannten
Fahrzeugen und Luftfahrzeugen geeignet. Horizon Hobby lehnt jegliche Haftung unad
Garantieleistung ausserhalb der vorgesehenden Verwendung ab.
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Die Bedienungsanleitung fur den iX14 ist ein interaktives .pdf-Dokument, das am
besten mit der PDF Viewer-App auf einem Android-Gerat angezeigt werden sollte.
S0 kann auf die Bedienungsanleitung von der Spektrum AinVare aus zugegriffen werden:
1. Auf die Schaltflache System Settings
[Systemeinstellungen] auf dem -
Startbildschirm tippen. l x1 4
2. Lange auf die Schaltflache Manual
Bedienungsanleitung] drucken.
-in Dialogfenster offnet sich, mit
der Aufforderung, die neueste
Bedienungsanleitung herunterzuladen.
3. Auf

tippen, um die neuste Version der Bedienungsanleitung herunterzuladen. Die
Bedienungsanleitung offnet sich im PDF-Viewer.

T
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Instruction Manual
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1. Einmal auf die Mitte des Bildschirms tippen, um zu den Toolbars der Reader-App
ZU gelangen.
2. Das Seitensymbol (k&) zum Einstellen des Anzeigemodus drucken.



VIEW SETTINGS

E Continuous Pages

B Page-by-Page v

3. Page-hy-Page [Seite Tur Seite] fur die besten Anzeigeergebnisse drucken.

4, Nachdem der Anzeigemodus eingestelit wurde, auf die Mittel des Bildschirms tippen,
um den Vollbildmodus aufzurufen.

5. Auf die ganz rechte Seite des Bildschirms tippen oder nach links wischen, um zur
nachsten Seite zu gelangen.
Auf die ganz linke Seite des Bildschirms tippen oder nach rechts wischen, um zur
vorherigen Seite zu gelangen.



S0 gelangt man zur Spektrum AirWare-App zurdck:

1. Von oben oder von der rechten Seite des Bildschirms wischen, um zu den
Android-Navigationstools zu gelangen.

2. Auf das Symbol tippen.

3. Auf die Spektrum AirWare-App in der Liste der ausfuhrten Apps tippen.

Ubersichtssymbol




NUTZUNG DES INHAL
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Box Contents
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Model Utilities
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Add A New Model
Import Models

Export Models
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Model Details

Madel Name

Das Inhaltsverzeichnis ist vollstandig interaktiv. Auf einen Eintrag tippen, um direkt

ZU dieser Seite zu gelangen.




Zum Inhaltsverzeichnis zurtickgehen

Am Ende jedes Abschnitts der Bedienungsanleitung die Schaltflache
< TOC [Inhaltsverzeichnis] beriihren, um zum Inhaltsverzeichnis
zuruckzukehren.




PACKUNGSINHALT
Das iX14+-Funksystem wird mit Folgendem geliefert:

e Spektrum iX14+-Sender

¢ 10,500mAh Li-lon Sender Akku-Pack (SPMB10500LITX4)(Montiert)
e Schnellstartanleitung

e JSB-Magnetadapterkabel mit USB-C-Magnetadapter

e |X14-Umhangeriemenhalterung

e X14-Decalsatz

e X14+ Schaumtragetasche




Der iX14+-Sender arbeitet auf Grundiage des Android-Betriebssystems. Alle Funktionen im
Zusammenhang mit Funkfemnsteuerung (RC) erfolgen uber die Spektrum AinNVare-Anwendung.

e Einschalten: Die Ein-/Aus-Taste fur mehrere Sekunden gedrtickt halten, um den iX14+-
Sender einzuschalten. Das Senderdesign ist darauf ausgelegt, ein versehentliches Einschalten
durch Beruhren des Ein-/Ausschalters zu vernindem. Nachdem der Sender eingeschaltet
wurde, benotigt das Android-Betriebssystem ungefahr eine Minute zum Hochfahren. Die
Spektrum AinVare-App wird automatisch gestartet. \Wahrend die Spekirum AiWare-App
gestartet wird, solite nicht versucht werden, andere Anwendungen zu offnen. \Wenn die
Anwendung volistandig gestartet wurde, wird der Spektrum AirWare-Startbildschirm angezeigt.
Auf das Android-Betriebssystem kann nun mithitfe anderer Apps zugegriffen werden.

e Ausschalten: Die Ein-/Aus-Taste fur mehrere Sekunden gedruckt halten, um in das
Ausschaltmenu zu gelangen. Entweder ,,Power off* [Ausschalten] oder ,,Restart"
[Neustart] aus dem Popup-Menu auswahlen. Ausschalten schaltet den iX14+ ab.
Restart [Neustart] startet den iX14+ neu.



e WLAN-Verbindung: Auf dem Bildschirm von oben nach unten wischen und auf
das WLAN-Symbol klicken, um eine Verbindung mit verfigbaren WLAN-Netzwerken
herzustellen. Die Spektrum AirWare-App fuhrt auch Updates durch und Firmware-
Updates fur die Funkausrustung ist in Google Play Store verfugbar. Internetzugang
durch einen WLAN-Zugangspunkt ist erforderlich. Nach der Anmeldung im Google Play
Store werden moglicherweise verfugbare Updates automatisch heruntergeladen.

WICHTIG: Um die Funktion Android Screen Lock zu verwenden, muss WiFi
ausgeschaltet werden, damit die Einstellung wirksam wird.

e Systemkonfiguration: Auf die Schaltf

unten rechts auf dem Startbildschirm
Configuration [Systemkonfiguration] ti

0

lache System Settings

)

nen, um Nutzername,

Systemeinstellungen]
rucken. Auf die Schaltflache System

ebelmodus, sowie

Einstellungen fur Sprache, Akku und Inaktivitatsalarm zu definieren.

xann wie ahnliche Smart-Gerate verwendet werden,
die Uber lange Zeitraume mit Strom versorgt werden. ES ist nicht erforderlich, den Sender
zwischen den Fllgen auszuschalten. Wenn Sie das System in den Ruhemodus versetzen,

wird die Batterie geschont und die Ubertragung des RC-Steuersignals unterbrochen.

e Sleep Mode [Ruhemodus]: Der iX14+




e Tippen Sie zweimal auf die Einschalttaste, um das Menu aufzurufen.
Wischen Sie mit dem Schieberegler ,Alle in den Ruhezustand versetzen® auf der
rechten Seite des Bildschirms, um alle Funktionen in den Ruhezustand zu versetzen,

ODER

Beruhren Sie die Leiste ,Erweiterte Optionen®, um einzelne Ruhezustandsoptionen

anzuzeigen.

Schalten Sie das Funksignal (Spektrum RF), den Bildschirm und Bluetooth nach

Wunsch ein oder aus. Wischen Sie mit dem Schieberegler ,ZUM ANWENDEN

WISCHEN®, um die erweiterten Ruhezustandsoptionen anzuwenden.

Drucken Sie einmal die Einschalttaste, um das System aus dem Ruhezustand zu

wecken.

WICHTIG: Wenn der zum ersten Mal durch
doppeltes Antippen eingestellt wird, fragt der iX14+ den Bediener ggf. nach
Administratorenrechten. Auf Annehmen drucken, um der Spektrum AirWare-App
die Erlaubnis zum Schalten in den Ruhemodus zu schalten.



WARNUNG: Nach dem Ausschalten der HF sendet der iX14+ nicht
langer Steuersignale. Die HF nicht ausschalten, wenn ein Modell
eingeschaltet und mit dem Sender verbunden ist.

e Bildschirmruhemodus: Einmal auf die Ein-/Aus-Schaltflache tippen, um den Bild-
schirm in den Ruhemodus zu schalten. Das Funkgerat wird weiterhin RC-Steuer-
signale aussenden.

e Der Sender verfugt uber genug Akkuleistung fur ca. 6 Nutzungsstunden. . Das
vollstandige Beladen des Akkus dauert ungefahr 6 Stunden.

e Immer wenn der iX14+ die HF-Ubertragung ausschalten muss, wird er eine
Warnung anzeigen. PROGEED [Fortfahren] gedruckt halten, um die HF-
Ubertragung auszuschalten und mit dem Programmieren fortzufahren.



Jeder Modelityp hat seine eigene Reihe an Standardeinstellungen, um mit der Anwendung
ubereinzustimmen.

Siehe dazu den nachstehenden Abschnitt in dieser Bedienungsanleitung zu

den Modelltypen zu den Standardbelegungen fur jeden Modelltyp. Zu den
Standardeinstellungen gehoren die Schalterbelegungen fur Auxiliary Channels (Aux-Kanale)
und Flugmodi, Sprachalarme, Timer und Kanalausgangsbelegungen am Empfanger.

Im Modellspeicher des Senders ist bei Auslieferung ein Acro-Modell gespeichert.

Sie konnen diese Standardeinstellungen nutzen oder ein neues Modell erstellen.
Klicken Sie oben links auf den Hauptbildschirm der Spektrum AirWare-App und

nalten Sie PROGEED [Fortfahren] gedruckt, um zum Menu Model Utilities [Modell-
Dienstprogramme] zu gelangen. Von dort aus konnen Sie ein neues Fluggerat
(Flugzeug, Hubschrauber, Segelflugzeug oder Multirotor-Modell) hinzufugen, indem Sie
das Erweiterungssymbol (¢ ) in der oberen rechten Ecke des Bildschirms antippen.




Wahlen Sie aus den Setup-Optionen DEFAULT, TEMPLATE oder BNF.

Verwenden Sie Default, um ein Modell mit Standardwerten fur alle
Modelleinstellungen zu erstellen.

Verwenden Sie Template, um mit einer Modellvorlage zu beginnen, die auf dem
IX14+-Sender gespeichert wurde.

Verwenden Sie BNF, um aus vorkonfigurierten Setups fur viele Bind-and-Fly-Produkte
auszuwahlen.

Von dort aus konnen Sie ein neues Flugzeug-, Hubschrauber-, Segelflugzeug- oder
Multirotormodell hinzufligen, indem Sie das Erweiterungssymbol ( « ) oben rechts auf dem
Bildschirm beruhren.After selecting the model type and before binding, tap the

nutton from the main screen in the Spektrum AirWare app to access the model setup options.

Die wichtigste Einstellungsoption ist Aircraft Type [Luftfahrzeugtyp], mit der
viele vorkontfigurierte Optionen, wie beispielsweise ein spezielles Mischen fur




Multiservo-Flugel, Taumelscheiben fur Hubschrauber und spezifische Optionen
fur andere Luftfahrzeugtypen definiert werden. Diese Optionen variieren je nach
Luftfahrzeugtyp erheblich und sollten vor dem Binden eingestellt werden.

Schalter und Funktionen gemaf den fur das Luftfahrzeug erforderlichen
Einstellungen belegen.

Hebel und Schalter in ihre gewunschten Failsafe-Positionen stellen.

Wenn der Empfanger im Bindungsmodus ist, das Luftfahrzeug einschalten.

TIPP: Falls erforderlich, die Steuerhorner abbauen, um die zentrierte
Servoposition zu uberprufen, bevor Sie das Luftfahrzeug zum Binden einschalten.

Entweder auf die Schaltflache auf dem Spektrum AirWare-Dashboard
tippen oder auf das BIND-Menu Uber zugreifen.

gedruckt halten, um den Sender an den Luftfahrzeugempfanger zu

binden.
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Gas/Querruder (Modus 1)
Hohenruder/Querruder (Modus 2)
Gas/Seitenruder (Modus 3)
Hohenruder/Seitenruder (Modus 4)

Schalter E

Schalter H
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Links/Rechts Gimbalhebel-
Spannungseinstellung”

Schalter G

Schalter F

Auf/Ab-Spannungseinstellung fur
Gimbalhebel*
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(Gasriemenanpassung (Modus 1, 3)

(Gasbegrenzungsschalter (Mode 1,3)

(Gasbegrenzungsschalter (Mode 1,3)
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Modusanderung Gimbal-
Zentrierschraube

Querrudertrimmung (Modus 1, 2)
Seitenrudertrimmung (Modus 3, 4)

17

Hohentrimmung (Modus 2, 4)
Gastrimmung (Modus 1, 3)




18

| autsprecher

19

| CD Touchscreen
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Hohentrimmung (Mode 1,3)
Gastrimmung (Mode 2,4)

29

Hohenruder/Seitenruder (Modus 1)
(Gas/Seitenruder (Modus 2)
Hohenruder/Querruder (Modus 3)
Gas/Querruder (Modus 4)

21

Seitenrudertrimmung (Modus 1, 2)
Querrudertrimmung (Modus 3, 4)

20

Links/Rechts Gimbalhebel-
Spannungseinstellung”

22

Gasriemenanpassung (Mode 2,4)

23

(Gasbegrenzungsschalter (Mode 2,4)

21

Auf/Ab-Spannungseinstellung fur
Gimbalhebel*

24

Modusanderung Gimbal-
/entrierschraube

20

(Gasbegrenzungsschalter (Modus 2, 4)

29

Schalter C

30

Schalter B

31

Schalter A
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33 |Schalter | 38 |Anschluss serielle Schnittstelle

34 |Linkstrimmung 39 |Audioanschluss

35 |Ein-/Ausschalter 40 |Akku-Abdeckung

36 |Hebel links hinten 41 |Anschluss fur Micro-Speicherkarte
37 |Hebel rechts hinten 42 \USB-C Ladeanschluss

* HINWEIS: Stets einen Hebelspannungstest durchfthren, wahrend die Schrauben
gedreht werden, um zu gewahrleisten, dass die Hebelspannung weder zu locker
noch zu eng ist. Das Uberdrehen einer Schraube kann die Feder beschadigen. Ein zu
weites Losen der einer Schraube kann zum Herausfallen einer Feder im Sender und
damit zu potenziellen Schaden an der Schaltung im Inneren fuhren.



Die LED mit 5 Leuchtbalken an der Vorderseite des iX14+ zeigt verschiedene
Senderfunktionen an.

e Die LED leuchtet stabil orange, wenn der iX14+ eingeschaltet ist und aktiv
sendet.

e Die LED ist aus, wenn entweder der iX14+ ausgeschaltet ist oder die HF sich im
Ruhemodus mit einem aktiven Bildschirm befindet.

¢ Die LED Dblinkt kurzzeitig langsam orange, wenn sowohl die HF als auch der
Bildschirm in den Ruhemodus versetzt sind.

e Die LED leuchtet durchgangig blau, wenn die Stromversorgung tber den USB-Port
erfolgt.

e Beim Laden im Ruhemodus blinkt die LED zunachst orange und durchgangig blau
und leuchtet dann durchgangig blau.




Fur optimale Ladeergebnisse benotigt das integrierte Ladegerat ein USB-Netztell
mit einer Mindestleistung von 2-3 A. Wird ein Netzteil mit geringerer Leistung
verwendet, fuhrt dies zu sehr langen Ladezeiten oder der Sender ladt nicht, wenn er
wahrend des Ladeversuchs eingeschaltet wird.

Das erste Laden des Senders kann bis zu 6—7 Stunden dauern. Der Sender

muss geladen werden, der Alarm fur einen niedrigen Akkustand ertont. Siehe den
Abschnitt fur weitere Informationen zur Einstellung des
Alarms fur einen niedrigen Akkustand.

Laden Sie den Sender immer auf einer hitzebestandigen Oberflache.



ACHTUNG: Die Niederspannungsgrenze der Li-lon-Akkus nicht unter 3,3 V
andern. Dadurch konnte der Akku ubermaBig entladen werden und zu
Schaden an Akku und Sender fuhren.

A ACHTUNG: Einen Akku wéhrend des Ladens niemals unbeaufsichtigt lassen.

ACHTUNG: Den Akku niemals auBerhalb des Senders laden. Das Laden
des Akkus auBBerhalb des Senders kann das Akku-Uberwachungssystem
storen, das inkorrekte Warnungen fur einen niedrigen Akkustand ausgeben kann.

1. Das USB-Netzteil von 2—3 A (nicht im Lieferumfang enthalten) mit einer
Gleichstromsteckdose verbinden.

2. Das mitgelieferte magnetische USB-Ladekabel an die Stromversorgung
anschliel3en.

3. Den mitgelieferten USB-C-Magnetadapter am USB-Anschluss auf der Ruckseite
des Senders anschliefen.



4, Das USB-Ladekabel mit dem Magnetadapter verbinden.

5. Die LED leuchtet wahrend des Aufladens

durchgangig blau und bleibt wahrend der > N
Verbindung zur Stromversorgung eingeschaltet. <
Durch ein rasches Drucken der Ein-/Aus-Taste PR

wird das Symbol des Akkuladegerats auf dem
Farb-Touchscreen angezeigt.

0. Der Ladevorgang ist abgeschlossen, wenn die
Taste gedruckt wird und das Symbol fur die

Akkukapazitat auf dem Bildschirm als vollstandig geladen angeze|gt wird. Nach
dem Abschluss des Ladevorgangs das USB-Kabel trennen.

Das Netzteil von der Steckdose trennen. Der USB-C-Magnetadapter kann fur
eine zukunftige Nutzung im USB-Anschluss des Senders belassen werden.



Die Einstellungspunkte fur den iX14+
pefinden sich um die Oberseite

jedes Gimbals herum.” Dieses
Arrangement erlaubt eine schnelle und
unkomplizierte Einstellung, ohne dass

die Ruckseitenabdeckung abgenommen

werden muss.

Die verfugbaren Anpassungen umfassen:

e \odusanderung

e Throttle Ratchet [Gassperrvorrichtung]

e (3asspannung
® Hepelspannung

HINWEIS: Stets einen
Hebelspannungstest durchfuhren,
wahrend die Schrauben gedreht
werden, um zu gewahrleisten, dass
die Hebelspannung weder zu locker
noch zu eng ist. Das Uberdrehen

einer Schraube kann die Feder
beschadigen. Ein zu weites Losen der
einer Schraube kann zum Herausfallen
einer Feder im Sender und damit zu
potenziellen Schaden an der Schaltung
im Inneren fuhren.



* Die Gimbalstellschrauben sind mit kleinen Gummistopfen abgedeckt. Entfernen
Sie diese Stopfen vorsichtig, bevor Anpassungen vorgenommen werden konnen.
Die Gummistopfen sind untereinander nicht austauschbar. Es ist darauf zu achten,
welcher Gummistopfen von welcher Stelle abgenommen wird. Die Gummistopfen
mussen anschlieBend dort wieder so eingesetzt werden.



____________________ GIMBALSTELLSCHRAUBEN

1 |Zentrierung 4 \\ertikale Federspannung
2 |Schaltradstellschrauben-Set 9 |Horizontale Federspannung
3 |Spannstellschrauben-Set 6 |Gasbegrenzungsschalter

4)(5) (6)




Modus 2 ist der standardmaBige Sendersteuermodus fur den iX14-+. Der Sender
st ebenfalls fahig in die Modi 1, 3 oder 4 zu wechseln. Die Konversion erfordert
sowohl eine Programmierung als auch mechanische Einstellung.

Die Konversion besteht aus den folgenden Schritten:

e Die Konversion programmieren

e Die Throttle Ratchet [Gassperrvorrichtung] andern.
¢ Die Gimbal-Zentrierschraube anpassen

e Die Gasbegrenzungsschalter bewegen

e Calibration [Kalibrierung]




Siehe den Abschnitt System-Setup, Systemkonfiguration zur Auswahl des
Steuerungsaufbaumodus. Wenn der Wechsel zwischen den Modi 2 und 4 oder aber

1 und 3 erfolgt, sind keine physikalischen Anderungen am eigentlichen Gimbal
notwendig.



1. Die Schrauben zur Gasriemenanpassung an beiden Gimbals lokalisieren. Die
Schaltradstellschraube rastet in einen gezahnten Abschnitt auf dem Gimbal fur
eine Gassperrvorrichtung ein, wahrend die Spann-Stellschraube in einen Riemen
fUr eine gleichmaBige Spannung am Gimbal einrastet.

2. Damit die Gassperrvorrichtung einrastet einen kleinen Phillips-Schraubendreher
verwenden, um die Schaltradstellschraube im Uhrzeigersinn zu drehen, bis die
Sperrvorrichtung einrastet.

3. Damit die Gassperrvorrichtung sich l0st einen kleinen
Kreuzschlitzschraubendreher verwenden, um die Schraube gegen den

Uhrzeigersinn zu drehen, bis der Gimbal sich frei bewegt.




Wenn zwischen den Modi 1 und 2 oder zwischen Modi 3 und 4 gewechselt wird,

muss die Gimbal-Zentrierschraube an beide Gimbals angepasst werden, um

die Zentrierschraube des Hohenruders zu aktivieren und sie am Gasgimbal zu

deaktivieren.

4. Mit einem kleinen Kreuzschlitzschraubendreher die Gimbal-Zentrierschraube
festziehen. Mit dem Festziehen der Schraube rastet die Zentralfeder aus.

5. Mithilfe eines kleinen Kreuzschlitzschraubendrehers, die entgegensetzte Gimbal-
/entrierschraube losen, bis der Hebel einrastet.



Die Gasbegrenzung wird eingesetzt, um den maximalen Verfahrweg des Gashebels beim
Wechsel zwischen den Modi 1 und 2 oder zwischen den Modi 3 und 4 zu begrenzen.

(Gasbegren-
zungsschalter

1.Um die Gasbegrenzung an der aktuellen Kardanwelle zu deaktivieren, entfernen
Sie die Kunststoffschalterabdeckungen oberhalb und unterhalb der Kardanwelle.



2. Schieben Sie den Drosselklappenendschalter auf die gegenuberliegende Seite
seiner aktuellen Position.

3. Bringen Sie die Kunststoffschalterabdeckungen wieder an.

4.Um die Gasbegrenzung am gewunschten Kardan einzuschalten, entfernen Sie
die Kunststoffschalterabdeckungen oberhalb und unterhalb des Kardans.

5. Schieben Sie den Drosselklappenendschalter auf die gegenuberliegende Seite
seiner aktuellen Position.

6. Bringen Sie die Kunststoffschalterabdeckungen wieder an.



Nach Anderung des Modus den iX14+ einmal aus- und dann wieder einschalten.
Wenn eingeschaltet wird ein Kalibrierungsbildschirm angezeigt. Jede Steuerung bis
zum Anschlag bewegen und sie dann zuruck zur Mitte zu bewegen. Die Anzeige
schaltet sich auf Grun, wenn der Bereich jeder Steuerung akzeptiert wurde; die
Steuerung muss zentriert sein, damit die Anzeige grun bleibt. Save [Speichern]
auswahlen, wenn alle Anzeigen grun sind.



Die Schrauben im Uhrzeigersinn leicht mithilfe eines kleinen
Kreuzschlitzschraubendrehers drehen, um die Hebelspannung zu vergrof3ern und
gegen den Uhrzeigersinn, um diese zu losen.

HINWEIS: Stets einen Hebelspannungstest durchfuhren, wahrend die Schrauben
gedrent werden, um zu gewahrleisten, dass die Hebelspannung weder zu locker
noch zu eng ist. Das Uberdrehen einer Schraube kann die Feder beschadigen.
Ein zu weites Losen der einer Schraube kann zum Herausfallen einer Feder im
Sender und damit zu potenziellen Schaden an der Schaltung im Inneren fuhren.



Die Gimbals am iX14+ konnen fur eine gleichmalige Spannung oder
Gassperrvorrichtung konfiguriert werden

—h

.Die Schrauben zur Gasriemenanpassung am Gas-Gimbal lokalisieren.

2. Die Gasspannung anpassen, indem durch Drehen der Spann-Stellschraube im
Uhrzeigersinn mithilfe eines kleinen Kreuzschlitzschraubendrehers diese angezo-
gen und durch Drehen gegen den Uhrzeigersinn diese gelockert wird.




Wenn gewunscht, mithilfe eines kleinen Kreuzschlitzschraubendrehers den glatten
(Gasriemen ablosen und die Gassperrvorrichtung einrasten.

1. Die Stellschrauben aus dem glatten Spannungsriemen zuruckziehen, um die
Drosselklappe sich frel bewegt.

2. Die Stellschraube an der Sperrvorrichtung festziehen, bis diese in das Gimbal einrastet.
3. Die Sperrvorrichtung anpassen, indem durch Drehen der Stellschraube im
Uhrzeigersinn diese angezogen und durch Drehen gegen den Uhrzeigersinn
diese gelockert wird.

HINWEIS: Das Uberdrehen einer Schraube kann die Feder beschadigen. Ein zu

weites Losen der einer Schraube kann zum Herausfallen einer Feder im Sender
und damit zu potenziellen Schaden an der Schaltung im Inneren fuhren.




Zum Anderung der Steuerhebelenden:

1. Den unteren gerandelten Teil des Hebels greifen und den oberen gerandelten Teil
des Hebels loslassen.

2.Den Hebel herausdrehen und mit optionalen Hebelenden ersetzen.

3. Befindet sich das neue Hebelende in der richtigen Hohe, erfolgt die Sicherung. Dazu
den oberen gerandelten Teil des Hebels halten und den unteren gerandelten Teil des
Hebels daran befestigen.



Die Steuerhebel bestehen aus zwei bearbeiteten Aluminium-Stucken, die auf die

das Gestange geschraubt werden.

Zum Anpassen der Steuerhebellange:

1. Den unteren gerandelten Teil des Hebels greifen und den oberen gerandelten Teil
des Hebels loslassen.

2.Den Hebel durch Drehen der beiden Hebelteile im Uhrzeigersinn verkurzen und
durch Drehen gegen den Uhrzeigersinn verlangern.

3. Die Hebellange sichern. Dazu den oberen gerandelten Teil des Hebels halten und
den unteren gerandelten Teil des Hebels daran befestigen.



ANDROID-BETRIEBSSYSTEM

The iX14+ transmitter is built on the Android operating system and features a
large color touch screen display. Navigate the iX14+ using the same actions and

gestures as those used to operate any other Android device.
A=

To navigate, use your finger to tap, swipe
< ] >

and drag icons and menus found on the
display.

jshboard Monitor ~ Telemetry

Timer




ANDROID-NAVIGATIONSSY

Die Spektrum AirWare-Anwendung blendet die Navigationssymbole des Android-
Startbildschirms aus.

Um jederzeit auf die Android-Navigationssymbole zuzugreifen, wischen Sie vom oberen
Bildschirmrand nach unten oder von der rechten Seite des Bildschirms nach links.




Auf das Kreissymbol drucken, um zum Android-Startbildschirm zu gelangen.

o 4 L Timer 1 ,3
N o B & o . |)— Kreissymbol
e : : 5-0() y
' . = | I
0 0

—_

My List Model Adjust Model Setup System Settigs I




1. Alle Apps: Enthalt alle in den
IX14+ geladene Anwendungen.

2. Zuruck: Zuruck zum vorherigen
Bildschirm.

3. Home: Zurlck zum
Startbildschirm.

4. Uberblick: Ermoglicht den
Wechsel zwischen den jewells
aktiven Anwendungen.

/Zum Entfernen einer App aus der Liste aktiver Apps nach links oder rechts
wischen oder auf ,X* drucken.




1.Von oben nach unten streichen, um den Vollbildmodus zu verlassen und die Nav-

igationssymbole des Startbildschirms nach vorn zu bringen.
2. Ein weiteres Mal nach unten streichen, um auf den Benachrichtigungsbildschirm

nach unten mit Zugang zu folgendem zu erlangen:
e Brightness [Helligkeit]

o \V/LAN

e Bluetooth

e Setting [Einstellungen]



Die iX14+ Spektrum AirWare-Anwendung verfugt Uber vier Hauptbildschirme, auf die durch
Wischen nach links oder rechts auf der Touchscreen-Anzeige schnell zugegriffen werden kann.
Die Dashboard- und Monitor-Bildschirme sind immer verfugbar. Das Telemetrie-Dashboard
und Telemetrie Min/Max sind nur verfligbar, wenn Telemetrieinformationen verfuigbar sind.

Model Adjust Model Setup aystem Setlings

e Dashboard: Der Hauptbildschirm, auf dem Trimmungen und Timer sowie Modell-
name und dessen Bild angezeigt werden.



Das Dashboard und die anderen Hauptbildschirme enthalten allgemeine Informationen unad
Navigationsoptionen fur den Zugriff auf verschiedene Funktionen des iX14+-Senders.

Modellname: Auf - Durch langes Drucken erfolgt zu
das Menu ,Model  Rickkehr von jedem beliebigen Verflighare Akkukapazitat

Utilities™ [Modell- ~ Hauptbildschirm zum Dashboard und Spannung
Dienstprogramme]

tippen ODER langes | s — lelemetriesi-
Prucken, um zum e gnalstarke
Andern des aktiven — - | - Lautstarke

Modells schnell auf

,Direct Model Access”

L[/l)lrekter /ugang zum
odell] zu gelangen

Hauptbildschirm:
/um Wechseln
antippen oder

Tippen und halten, um Bildschirm nach
daS Menu SeleC‘t MOdel Model Adjust Model Setup System Settings ||nkS Oder rechts
Image [Modellbild auswahlen] wischen

schnell aufzurufen Spektrum AirWare-Navigationsschaltflachen

L, 5:00 Aktiver




00:00:53 & .. 66% W 3.79V

Daszshboard Monmitor

THR AIL ELE RUD GER AX1 AX2 AXI AX4

AXS AXe AXT7 AXE AX9

L
- = = = - - - - =a - = = = =
® f f ® # ®#f °o # o W # # °# +n"
100 0 0 0 100 100 100 26 -1 -99 O 0 0 0
My List Model Adjust Model Setup System Settings

e Monitor: Zeigt in grafischer Form alle aktuellen Steuereingaben in Echtzeit an.



01:20:51 SDSMX 56% g 3.74V & il

Te t
Trans. Batt. % RX Voltage FlightLog
Frame Loss
56% 7.6V 0
FlightLog
Holds
Model Adjust Model Setup System Settings

e Telemetrie-Dashbord™*: Zeigt Telemetrieinformationen fur jeden Sensor an. An-
wender wahlen im Telemetrie-Setupmenu die gewunschten Elemente zur Anzeige

auf dieser Seite aus. Weitere Telemetrieseiten sind im aktivierten Telemetrie-Se-
tupmenu verfugbar.



01:21:19 SDSMX 56% § 3.74V & il

Mimn; Max: Min: Maox;
Volts 0V 0V | Altitude —ft —ft
RPM 0 0 | Speed: — MPH — MPH
Temp: 495 °F -31 °F | Current: - A - A
Model Adjust Model Setup System Settings

e Telemetrie Min/Max*: Protokolliert die von jedem Telemetriesensor erfassten
Mindest- und Hochstwerte.

* Nur verfugbar, wenn Telemetrie aktiviert ist und der Sender an einen Telemetrie-
Empfanger gebunden ist.



LAUTSTARKEREGLEF

o Auf das Lautstarkesymbol (-1)))) oben in der Ecke rechts auf einem beliebigen

der Hauptbildschirme tippen, um auf das Lautstarke-Menu des iX14+
zZuzugreifen.

e Den Schieber nach oben und unten bewegen, um die Lautstarke zu regulieren.

e Die Stumm-Schaltflache (<><), um alle Tone innerhalb der Spektrum AirWare-
Anwendung auszuschalten.




ZURUCKSETZEN DER TELEMETRIE
st der Sender an einen Telemetrie-Empfanger gebunden, so erscheinen Balken
fiir die Telemetriesignalstérke in der oberen Leiste des Hauptbildschirms (4 ).

Durch langes Dricken der Signalstarke-Balken konnen die Telemetrie-Flugdaten
zurticksetzt und die Daten fur Min/Max geloscht werden.




AUSWAHL DES MODELLBILDS

Andern des Modellbilds vom Dashboard-Bildschirm:

1. Modellbild angetippt halten.

2. Ein vorhandenes Archivbild auswahlen, PICK AN IMAGE FROM THE GALLERY
|Ein Bild aus der Galerie aussuchen] auswahlen, um eine Datei aus dem An-
droid-Galerieordner auszusuchen.

TIPP: Bilddateien sollten 266 x 164 Pixel haben, jedoch kann das System

die Bilder strecken, damit diese passen. Bilddateien sollten im .jpg-Format

gespeichert sein.




Wenn ein neues Modell erstellt wird, weist der iX14+ diesem eine
Basiskonfiguration zu, die Warnhinweise, Timer, Kanaleingabekonfiguration
(Schalterbelegungen), Empfangeranschlussbelegungen (Kanalbelegungen),
Flugmodi und Menuoptionen, alle jeweils auf dem ausgewahlten Modelltyp
basierend, einschlief3t.

/U den vier verfugbaren Modelltypen gehoren:

e Flugzeug (Acro)

e Hubschrauber (Heli)
® Segelflugzeug (Sail)
e Multirotor (Multi)

Lesen Sie auch die Bedienungsanleitung des Luftfahrzeugs fur weitere
Informationen zu den spezifischen Vorgaben bei der Einrichtung des Luftfahrzeugs.




ACRO-STANDARDEINSTELLUNGEN:
e (Gaspositionswarnung bei 10 %.

e Timereinstellung von 5:00 Minuten fur Countdown bei Gashebelbewegung von
uber 25 %.

Schalterbelegungen

A- Getriebe H- N/A

B- N/A R Knopf —Aux 3

C- N/A Schieber links — Aux 4
D- Aux 1 Schieber rechts — Aux 5
- Aux 2 Linker Trimmer — N/A
- N/A Rechter Trimmer — N/A

G- N/A



Kanalbelegungen
1. Throttle [Gas]
2. Querruder
3. Hohenruder
4. Seitenruder
5. Fahrwerk
6. Aux 1
/. AUX 2

3. Aux 3
9. Aux 4

10. Aux 5
11. Aux 6
12. Aux 7
13. Aux 8
14. Aux 9



e (Gaspositionswarnung bei 10 %.
e Timereinstellung von 5:00 Minuten fur Countdown bei Gasabgabe von uber 25 %.

e Die Flugmodi werden beim Heli als Stunt Modes bezeichnet. Flugmodus O ist Nor-
mal, Flugmodus 1 ist Stunt 1 und Flugmodus 2 ist Stunt 2.
Schalterbelegungen

A- N/A H- N/A

B- Flugmodus: R Knopf — Aux 3

C- N/A Schieber links — Aux 4
D- Getriebe Schieber rechts — Aux 5
- Aux 2 Linker Trimmer — N/A
- N/A Rechter Trimmer — N/A

G- N/A



Kanalbelegungen
1. Throttle [Gas]
2. Querruder
3. Hohenruder
4. Seitenruder
5. Fahrwerk
6. Steigung
/. AUX 2

3. Aux 3
9. Aux 4

10. Aux 5
11. Aux 6
12. Aux 7
13. Aux 8
14. Aux 9



e (Gaspositionswarnung bei 10 %, wenn die Motoroption im Menu Sailplane Type
Segelflugzeugtyp] in Model Setup [Modell-Setup] aktiviert ist.

e £in Timer von 5:00 Minuten ist zur Aktivierung mit Schalter | eingestellt.

e Die Flugmodi werden Launch [Start], Cruise [Fliegen] und Land [Landen] genannt,
wenn Flugmodi zugewiesen sind. Keine standardmabige Flugmodizuweisung.

Schalterbelegungen

A- Getriebe H- N/A

B- N/A R Knopf — Aux 3

C- N/A Schieber links — Aux 4

D- Aux 1 Schieber rechts —Aux 5

E- Aux 2 Linker Trimmer — Sperren
F- N/A Rechter Trimmer — Sperren

G- N/A



Kanalbelegungen

1. Sperren 8. Aux 3
2. Querruder 9. Aux 4
3. Hohenruder 10. Aux 5
4. Seitenruder 11. Aux 6
5. Fahrwerk 12. Aux 7
6. Aux 1 13. Aux 8
/. Aux 2 14. Aux 9




MULTI-STANDARDEINSTELLUNGEN
e (Gaspositionswarnung bei 10 %.

e Timereinstellung von 5:00 Minuten fur Countdown bei Gashebelbewegung von
uber 25 %.

Schalterbelegungen

A- Getriebe H- N/A

B- N/A R Knopf — Aux 3

C- N/A Schieber links — Aux 4
D- Aux 1 Schieber rechts — Aux 5
- Aux 2 Linker Trimmer — N/A
- N/A Rechter Trimmer — N/A

G- N/A



Kanalbelegungen
1. Hohe
2. Wanken
3. Steigung
4. Gier
5. Fahrwerk
6. Aux 1
/. AUX 2

3. Aux 3
9. Aux 4

10. Aux 5
11. Aux 6
12. Aux 7
13. Aux 8
14. Aux 9



Der Zugriff auf die Model Utilities [Modell-Dienstprogramme] erfolgt durch Beruhren des
Modellnamens in der oberen linken Ecke der Startbildschirme der Spektrum AirWare-App. Wenn die
HF eingeschaltet ist, erscheint ein Dialogfenster zum Ausschalten der HF

edruckt haften, um mit dem Menu Model Utilities [Modell-Dienstprogramme] fortzufahren.

as Menuband oben auf dem Bildschirm beruhren, um die verfugbaren Modelle nach Typ geordnet
oder alle Modelle zusammen anzeigen zu lassen.

WARNUNG:

, Model Utilities
die HFSn?Qr?:;?Sn Sle ALL MODELS AIRPLAME HELICOPTER SAILPLAME MULTIROTOR _ LiStlen-
wahrend des Flugs % Acro e ; ansl!cht
aus. Andernfalls oy | 2. Acro ;7| Menuband
verlieren Sie die | —
Kontrolle (iber Ihr e Tesiite 3 || e CatboneAD J
Luftfahrzeug. A Sail >| | S50 Mutt >

I =% Acro >




Der Bildschirm mit den Model Utilities [Modell-Dienstprogrammen] wird fur

Folgendes verwendet:

e £in anderes Modell auswahlen
e £in neues Modell hinzuftigen
e \odell-Liste sortieren

e Modelle importieren

Model Utilities

ALLMODELS  AIRPLANE

W’ Test Model
<< BNF
=< Acro

Test Heli

HELICOPTER

¢ \oo
¢ oo
¢ \oo

¢ oo

D D D OD

e exportieren
e loschen

-Kategorien bearbeiten

-Liste durchsuchen

SAILPLAI

2% TBi

=% Tes

Add a New Maodel
Sort Maodel list
Import Models
Export Models
Delete Models

Edit Categories

Erweiterte
Menuoptionen



LISTENANSICHT
Tippen Sie das Symbol Listenansicht an, um zwischen der breiten Listenansicht und
dem Modell mit zwei Spalten hin und her zu schalten.

Model Utilities . Model Utilities ;

ALL MODELS  AIRFLANE HELICOPTER  SAILPLAME MULTIROTOR = ALL MODELS  AIRPLANE HELICOFTER  SAILPLAME MULTIROTOR

% MAcro > | =% Acro >
Acro s '
£ Heli > | lLes=¥. Acro >
<% Habu Test File 2 | | vg= Carbon Cub
2 Sail ¥ | | 232 Multi s

c1ell N I =% MAcro > ‘

7| X

Breite Listenansicht Doppelte Listenansicht



Das aktive Modell erscheint in der Modellliste mit einer orangefarbenen Umrandung.
Zur Anderung des aktiven Modells in der Menuliste Model Utilities [Modell-
Dienstprogrammey:

1. Das zu aktivierende Modell auf der Menuliste berthren. Der Bildschirm Model
Details [Modellinformationen] fur das ausgewahlte Modell wird angezeigt.

2. Auf tippen,
um das Modell zu aktivieren. Ein blaues Hakchen erscheint und zeigt an, dass
das Modell aktiv ist. Alle Optionen fur das Modell innerhalb von Model Details
[Modellinformationen] sind nun verfugbar.

3. Auf den schwarzen Pfeil ( <) oben links auf dem Bildschirm drtcken, um erst
auf den Bildschirm Model Utilities [Modell-Dienstprogramme] zuruckzugehen,
und dann ein weiteres Mal driicken, um wieder zum Startbildschirm zu gelangen,
oder den schwarzen Pfeil ( €—) gedruckt halten, um direkt zum Startbildschirm

zuruckzukehren.




1. Auf das Erweiterungssymbol ( ¢ ) in der oberen rechten Ecke des Bildschirms
Model Utilities [Modell-Dienstprogramme] tippen.

2. aus dem Dropdown-
Menu auswahlen.

3. oder aus dem Popup-Menu
auswahlen. Default [Standard] zur Erstellung eines Modells mithilfe von
Standardwerten fur alle Modell-Setups nutzen. Template [Vorlage] nutzen, wenn
mit einer Modellvorlage, die fur den iX14+-Sender gespeichert wurde, begonnen
werden soll. In den folgenden Seiten finden Sie eine Beschreibung der Option
BNF-Vorlage.

4.Die gewunschte Modelloption auswahlen und dann zum Fortfahren

auswahlen.



5. Der iX14+ wird zum Bildschirm Model Utilities [Modell-Dienstprogramme]
zurtickgehen, und das neue Modell wird ausgewahlt. Auf das neue Modell
tippen, um den Bildschirm Model Details [Modellinformationen] aufzurufen,
oder auf den Zuruck-Pfeil links auf dem Bildschirm tippen, um zum Dashboard
zuruckzukehren.

TIPP: Es sollte fur jeden Modelltyp ein generisches Modell mit den gewunschten
Schalterbelegungen, Raten, Kurven und weiteren Einzelheiten eingerichtet
werden; das Modell benannt und als eine Vorlage gespeichert werden. Spatere
Einrichtungsschritte konnen erfolgen, indem die gespeicherte Vorlage aus
Template [Vorlage] wahrend des Vorgangs zum Hinzufugen eines neuen Modells
ausgewahlt wird.



Der iX14+ enthalt die Option zum Laden vorkonfigurierter BNF-Vorlagen aus dem
Menu Model Utilities [Modell-Dienstprogramme].

Wenn Sie die Option BNF aus dem Popup-Menu Add a New Mode! [Ein neues
Modell hinzufligen] auswahlen, haben Sie die Wahl zwischen verschiedenen
Bind-N-Fly-Fluggeraten, die nach Marken aufgefuhrt werden.

Select Template

BLADE E-FLITE FMS HANGAR 9 HOBBEY ZOMNE PARKLOME aEAGHE Men[_]band
1 |
i - -1
= 120 52 BNF | A 1305
D= 1508 | & 180 CFX BNF Basic
2% 200SRX |z 2308V2

1. Wahlen Sie die Marke im Menuband aus.



¢ Select Template Acro -

BLADE E-FLITE FMS HAMGAR 9 HOBBY ZONE PARKZONE =SEAGU
2% UMX Timber =L UMX WACO
UMX Wildcat | <% V1200 BNF
"S5 V22 Osprey | ==~ V900 BNF Basic
S Valiant BNF <%=, VIPER 90mm EDF
Ainar 0 | Al viood

2. \Wahlen Sie das Fluggerat aus der Liste. Die Fluggerat-Vorlage wird geladen und
unten in der Liste der Modell-Dienstprogramme hinzugeftgt.

3. Wahlen Sie das Modell in der Liste der Modell-Dienstprogramme aus.
4, Auf tippen, um

das Modell zu aktivieren.




Zur Sortierung der Reihenfolge, mit der die Modelle in der Modellliste erscheinen:

1. Auf das Erweiterungssymbol ( ® ) in der oberen rechten Ecke des Bildschirms
Model Utilities [Modell-Dienstprogramme] tippen.

2. Auf tippen.

3. Entweder die Option oder die Option zZur alphabetischen Sortierung der
gesamten Modellliste auswahlen oder ein Modell auswahlen, das verschoben
werden soll. Die Pfeile unten im Bildschirm nutzen, um das ausgewahlte Modell
auf die gewunschte Listenposition zu verschieben.

4, Auf den schwarzen Pfeil ( €<—) oben links auf dem Bildschirm drticken, um
auf den Bildschirm Model Utilities [Modell-Dienstprogramme] zurtickzugehen,
und dann ein weiteres Mal drucken, um wieder zum Hauptbildschirm
zuruckzukehren.



MODELLE |

Fur den Import von Modellen:

PORTI

1. Auf das Erweiterungssymbol ( ¢ ) in der oberen rechten Ecke des Bildschirms
Model Utilities [Modell- D|enstprogramme] tippen.

2. Import Models [Modelle importieren] aus dem Dropdown-Menu auswanhlen.

3. Die gewunschte(n) Datei(en) offnen.



Fur den Export mehrerer Modelle:

1. Auf das Erweiterungssymbol ( # ) in der oberen rechten Ecke des Bildschirms
Model Utilities [Modell-Dienstprogramme] tippen.

2. aus dem Dropdown-Menu auswahlen.

3. Der Dateierweiterungstyp wird auf festgelegt. Die exportierten Modelle
sind nur mit anderen Android-basierten, mit Spektrum AirWare ausgestatteten
Sendern kompatibel.

4.Das zu exportierende Modell auswahlen oder
antippen.

D. antippen.

6. Ein Android-Menu mit mehreren Optionen erscheint fur den Export der
Modelldatei. Diese Liste kann in Abhangigkeit von den installierten Apps, die von
anderen Anbietern stammen, variieren. Die Datei speichern oder mithilfe der
Optionen, die einen Dateitransfer erlauben, ubertragen.



MODELLELOSCHEN

So loschen Sie ein oder mehrere I\/Iodelle aus der Modell-Liste:

1. Auf das Erweiterungssymbol ( ) in der oberen rechten Ecke des Bildschirms
Model Utilities [Modell- D|enstprogramme] tippen.

2. Auf Delete Models [Modelle loschen] tippen.

3. Wahlen Sie das/die Modell(e) aus, die aus der Liste entfernt werden sollen.

4. DELETE [LOSCHEN] antippen.




Mit Kategorien bearbeiten konnen Sie Unterkategorien in der Modellliste hinzufugen.
/Zum Bearbeiten der Modelllistenkategorien:

1. Auf das Erweiterungssymbol (¢) in der oberen rechten Ecke des Bildschirms
Model Utilities [Modell-Dienstprogramme] tippen.

2. Drucken Sie

3. Wahlen Sie die Kategorie, die Sie bearbeiten mochten.

4. Auf (4) drtcken, um eine Unterkategorie hinzuzuftgen.

5. Benennen Sie die neue Kategorie mithilfe der Textzeile, und wahlen DONE
[Fertig], wenn Sie fertig sind.

6.Den Zuruck-Pfeil (€=) antippen, um zum Menu Model Utilities [Modell
Dienstprogramme] zuruckzukehren.

Um ein Modell zu der neuen Unterkategorie hinzuzufugen, wahlen Sie das Modell,
das Sie hinzufgen mochten in der Liste Model Utilities [Modell Dienstprogramme]



aus. Im Menu Model Details [Modellinformationen] drucken Sie die Taste
Subcategory [Unterkategorie], und wahlen Sie die neue Unterkategorie im Drop-
Down-Menu aus.



Eine Liste der auf dem Sender gespeicherten Modelle kann durch eine Textfolge
in den Menus Model Utilities [Modell-Dienstprogramme] oder Model Select
[Modellauswahl] durchsucht werden.

Durchsuchen der Modellliste:

1. Bei aktivem Menu Model Utilities [Modell-Dienstprogramme] oder Model Select
[Modellauswahl] von der Mitte des Bildschirms nach unten streichen. Eine
Texteingabezeile erscheint.

2. Auf die Texteingabezeile tippen, um die Tastatur aufzurufen.

3.Den zu suchenden Text eingeben.

4.Das Suche-Symbol auf der Tastatur antippen. Jeder Modellname, der den
Suchtext enthalt, wird auf dem Bildschirm angezeigt.



Der Zugriff auf die Modellinformationen erfolgt durch das Antippen eines
ausgewanhlten Modells in der Menuliste Model Utilities [Modell-Dienstprogramme].
Das ausgewahlte Modell muss ein aktives Modell sein, damit sich das volle Menu
offnet. Wenn es kein aktives Modell ist, auf

tippen, um das Modell zu aktivieren.
Das Menu Modellinformationen wird fur Folgendes verwendet:

+ Zur Acerung s Woteanen

e Zur Anderung des Modellbilds

ACTo s’
e /ur Anderung der Monitorkanalanzahl
o Zur Anderung der Luftfahrzeugkategorie S g
¢ S0 andern Sie die Unterkategorie des — Alrplane.

Luftfahrzeugs o =
¢ Um das Modell als Favorit zu kennzeichnen - S




MODELLNAME
Das ausgewahlte Modell muss das aktive Modell sein, damit die Option zur
Anderung des Modellnamens aktiviert ist.

Fur die Anderung des Namens eines ausgewanhlten Modells:

1.In das Namensfeld des Modells tippen. Der Texteingabebildschirm erscheint.
2. Geben Sie bis zu 20 Zeichen ein.

3. Auf DONE [Fertig] tippen, um zum Menu Model Details [Modellinformationen]
zurtickzukehren.




Das Modellbild kann fur jedes Modell in der Model Utilities-Liste geandert werden,
das gilt auch fur nicht aktive Modelle.
Zur Anderung des Modellbilds:

Model Utilities Model Details
1. Das Modellbild antippen.

2. Ein vorhandenes Archivhild | i “
" hl Total Active Model Time: 07:20:30

auswahlen, | G Active
‘ Channel Count 6 -
- . . Cat Airpl bt
auswahlen, um eine Datei aus b S
dem Android-Galerieordner Favorttes o
auszusuchen. M -

TIPP: Bilddateien sollten 266 x 164 Pixel haben, Jedoch kann das System
die Bilder strecken, damit diese passen. Bilddateien sollten im .jpg-Format
gespeichert sein.



/ur Festlegung der auf dem Hauptmonitorschirm angezeigten Anzahl an Kanalen.

Model Utilities Model Details
Acro 4
: Total Active Model Time: 07:30:30
) Active
’
Channel Count 6 ¥
Category Airplane *

Favorites ® )
-_—\

| it Bl el |




Die gewunschte Modellkategorie auswahlen.

Model Utilities Model Details
Acro 4
: Total Active Model Time: 07:30:30
) Active
F
Channel Count 6 ¥
Category Airplane =

Favorites »
-_—\

| nr BRI SEh T




Auf das Erweiterungssymbol (¢ ) in der oberen rechten Ecke des Bildschirms Model Details
[Modellinformationen] tippen, um auf die scrollbare Liste zusatzlicher Optionen zu gelangen. Diese
Optionen betreffen das ausgewanite Modell und variieren je nachdem, ob das Modell aktiv ist oder nicht.

/U den Optionen im Dropdown-Menu gehoren:

- Model WHilities Maodel Details Reset Model Timer

Reset Model Timer [Modelltimer
Zurucksetzen|

mport Audio [Audio importieren]
Duplicate Model [Modell duplizieren]
Reset Model [Modell zurticksetzen]
Delete Model [Modell loschen]

Export Model [Modell exportieren]

Save As Template [Als Vorlage speichern]
Model Note [Anmerkung zum Modell]

Acro
) Active
Channel Count

Category

Favorites

Import Audio

Madal Tir  Duplicate Model

Reset Model
Delete Model
Export Model
Save As Template

Model Note




RESET MODEL TIMER [MODELLTIMER ZURUCKSETZEN

Auf Reset Model Timer [Modelltimer zurticksetzen] tippen, um den Timer fur
das ausgewahlte Modell zurtickzusetzen.

DUPLICATE MODEL [MODELL DUP i

Auf Duplicate Model [Modell duplizieren] tippen, um eine Kopie des
ausgewahlten Modells als ein neues Modell abzuspeichern.

RESET MODEL [MODELL ZURUCKSETZEN

Auf Reset Model [Mocdell zurticksetzen] tippen, um alle Werte des
ausgewahlten Modells auf die Standardwerte zuruckzusetzen.

DELETE MODEL [MODELL LOSC

Auf Delete Model [Modell loschen], um das Modell von der Modellliste zu loschen.




. ___AUDIO-IMPORT

Um die Audiovorgange aus einem anderen gespeicherten Modell auf das aktive

Modell zu Ubertragen:

1. Klicken Sie im Bildschirm Modellinformationen des aktiven Modells das Symbol
rweitern an.

2. Klicken Sie auf Audio-import.

3. Wahlen Sie das Modell, aus dem die Audiovorgange importiert werden sollen.
4. IMPORT antippen.

5. Klicken Sie erneut auf auf IMPORT.




FUr den Export der ausgewahlten Modelldateieinstellungen, wenn diese mit einem
anderen Sender verwendet werden sollen:

1. Auf tippen, um die Modelldatei
auszuwahlen.
2.Die -Dateierweiterung wurde ausgewahlt. Das Dateiformat ist mit anderen

Android-basierten, mit Spektrum AirWare ausgestatteten Sendern kompatibel.
In diesem Format werden mit Ausnahme des Modellbilds alle Einstellungen der
Datel kopiert.

3. antippen. Eine Liste der Konnektivitatsoptionen erscheint.

4. Die Datel fur die Ubertragung zu einem anderen Sender auf einer Speicherkarte
speichern.



auswahlen, um das ausgewahlte
Modell als eine Standardmodellvorlage zu speichern, auf die jederzeit bei der
Erstellung eines neuen Modells zugegriffen werden kann.

TIPP: Es sollte ein Standard fur jeden Modelltyp etabliert werden, um

Schalterpositionen, Text-zu-Sprache-Funktionen, Telemetriekonfigurationen,

Raten und Kurven sowie alle sonstigen, allgemein fur einen beliebigen Modelltyp
genutzten Funktionen zu definieren.



Nutzen Sie diese Funktion, um Notizen fur die Optimierung der Modellnutzung hinzuzuftgen.
Dazu konnen Angaben zur Einstellung, Hugprotokolle, Kraftstoffgemische usw. gehoren.
Zur Hinzufugung von Anmerkungen:

1. Die erwetterte Liste Model Details
[Modellinformationen] antippen und nach
unten ziehen, um bis zum Ende der Liste

ZU scrollen. /
2. Auf

REMOVE ‘ CAMCEL ‘ SAVE

tippen.
3. Auf das Textfeld tippen, um zum
Texteingabebildschirm zu gelangen.
4. Auf tippen, wenn die
Anmerkung fertig ist.
5. Auf den Zurtick-Pfeil (€-) tippen, um die
Anmerkung zum Modell schlieB3en.




Bindung bezeichnet den Prozess zur Verknupfung des iX14+ mit dem Luftfahrzeugempfanger.
Der iX14+ ist mit originalen DSM2® und DSMX® Spektrum-Empfangerprodukten kompatibel.
Die EU-Version des iX14+ unterstutzt keine DSM2-Empfangerprodukte.

Der Zugang zum Menu ,Bind® [Binden] erfolgt tber das Menu ,Model Setup® [Modell-Setup]
oder durch direktes Tippen der Schaltflache auf dem Dashboard-Bildschirm.

Automatische Konfiguration Telemetrie aktivieren, um die Telemetrie nach erfolgreicher
Bindung mit einem Telemetrieempfanger

automatisch zu konfigurieren. Weitere

Informationen unter

Put receiver into Bind Mode then long press Bind
. . BIMND |

Auf Alerts [Alarme] tippen, um einen
wahretnd des Bindens auftretenden Alarm |
ZU konfigurieren. L) Ty ity




Spektrum-Empfanger verwenden zwei Typen von Failsafe-Modi: Smartsafe™, das den
letzten Befehl aufrecht ernalt, und Preset. Diese werden fur den Empfanger wahrend des
Bindungsprozesses eingestelit.

* Der SmartSafe™ Failsafe-Modus verhindert, dass der Empfanger den Gaskanal
einschaltet, wenn ein Luftfahrzeug vor dem Sender eingeschaltet wurde, und reduziert so die
Wahrscheinlichkett, dass ein elektrisch betriebenes Modell versehentlich eingeschaltet wird,
wenn kein Sendersignal vorhanden ist. Nach der Verbindung wird sofern ein Hold auftritt, der
(Gaskanal in die wahrend des Bindens definierte Position verschoben. Der Failsafe-Modus belasst
andere Steuereingaben in der letzten bekannten Position, bis die Verknupfung zwischen Sender
und Empfanger wiederhergestellt ist. Wenn die Gassteuerung wahrend der Konfiguration des
Senders einem anderen Kanal zugewiesen wurde, den Preset-Failsafemodus verwenden.

* Preset-Failsafemodus stellt alle Steuerbefehle auf die voreinsteliten Bindungswerte zurtick.

Es wichtig zu wissen, wie und wann jeder Failsafe-Modus zu verwenden ist. Lesen Sie das
Empfangerhandbuch fur weitere Informationen.



Failsafe wird konfiguriert, wenn der Sender und Empfanger den Bindungsprozess durchlaufen.

Bei der Bindung eines Luftfahrzeugs immer diese Schritte einhalten sodass Failsafe im

unwanrscheinlichen Falle des Abbruchs der Funkverbindung, wie erwartet, funktioniert:

1. Den Gashebel auf die Position Low [niedrig] oder Off [aus] bringen.

2. Alle anderen Steuerungen in die gewunschte Failsafe-Position stellen.

3. Die Anlettung fur den Empfanger zum Einschalten des Empfangers im Bindemodus befolgen.

4. Im iX14+ Sender-Menu Bind [Binden] gedrlckt halten, bis der Sender den
Bindevorgang meldet.

5. Wenn der Sender anzeigt, dass die Bindung erfolgreich war, den Sender gemaf der Anleitung
fur den Empfanger ausschalten.

Nachdem der Sender und Empfanger gebunden wurden, stellt der Empfanger, sofern die

-Unksignalverbindung jemals unterbrochen werden solite, die Luftfanrzeugsteueroberflachen

jeweils in Abhangigkeit mit dem wahrend der Bindung eingestellten Failsafe-Modus in die

Fallsafe-Positionen bzw. halt die Position.




ACHTUNG: Es muss sichergestellt, dass das Luftfahrzeug umfassend am
Boden sicher befestigt ist. Sollte der Failsafe nicht ordnungsgemal
eingestellt worden sein, kann das Luftfahrzeug sich mit mittlerer oder voller Kraft

vorwartsbewegen. Fur die Durchfuhrung von Failsafe-Test, mussen stets die
Propeller abgenommen bzw. die Motoren vom Antriebssystem getrennt werden.

HINWEIS: Failsafe-Funktionen variieren je nach Empfanger. Lesen Sie stets das
Empfangerhandbuch fur weitere Informationen zu den Failsafe-Funktionen. Vor
dem Flug muss IMMER gepruft werden, ob das Failsafe funktionstuchtig ist.



Das Luftfahrzeug muss konfiguriert und die Bindung vor dem Testen der Failsafe-Konfiguration

abgeschlossen worden sein.

Zum Testen der Funktionen fur die Failsafe-Einstellungen:

1. Den Sender und Empfanger einschalten und die Steuerfunktionen ordnungsgemas

kontrollieren.

2. Das HF-Signal am Sender ausschalten durch Doppelklicken auf die Ein-/Aus-Taste, um den
Bildschirm Sleep Mode [Ruhemodus] aufzurufen.

3. Auf Klicken, ausschalten und
uber die SWIPE TO APPLY-[WISCHEN ZUM BESTATIGEN]-Leiste wischen. Die Gas- und
Steueroberflachen soliten unverzuglich in die erwarteten Failsafe-Positionen geschoben
werden oder die Position gemal3 dem wahrend der Bindung eingesteliten Failsafe-Typ
halten. Gas sollte immer so eingestellt werden, dass auf wenig Gas zurtickgeschaltet wird.

4. Das HF-Signal wieder herstellen durch Aufrufen des Menus Sleep Mode [Ruhemodus]
wie oben beschrigben, das einschalten und SWIPE TO APPLY [WISCHEN
ZUM BESTATIGEN] drucken.




Schalter, Schieber, Trimmungen und der Drehregler am iX14+ konnen alle nach
Wunsch belegt werden.

Schaltern konnen verschiedene Funktionen zugewiesen werden, beispielsweise
Dualer Ratenschalter und Aktivierung der Gasabschaltung (unten gezeigt).

FUr die Belegung eines Schalters mit einer Funktion:

1. Auf das Auswahlkastchen ,Switch [Schalter]” tippen.

b I e B o

Axg
AX4 ©
AN ©
AXE E
I
I

Model Adjust Throttle Cut Acro -
THR El=—m g
Al tesfemem Switch Inhibit > SCha|teraUSW8h|
Sl =
RUD 1] S
GER 1! 1] 1 1 100
AX¥1 1B I [ 10
Axz > 1
—t
1

e
=

AT
AXH
Axg I

oo O O




2. Den gewunschten Schalter aus dem Popup-Ment auswahlen. Eine schnellere
Alternative zur Auswahl des Schalters aus dem Popup-MenU ist das Umschalten
des gewunschten tatsachlichen Schalters, wenn das Popup-Menu aktiv ist. Der
Schalter wird mit der ausgewahlten Funktion belegt.

Switch

Please select a switch or toggle the
switch itself

Inhibit

Flight Mode

Switch A

Swiich B

Switch C




/ahlreiche iX14+-Menus enthalten aktive Felder. Diese Felder reprasentieren
Schalterpositionen, wenn der angezeigte Wert bzw. die angezeigte Bedingung aktiv oder

Inaktiv ist.

USW.

Switch Position: 0
125

Switch

SwitchB -

Custom Setup D

Curve

g -

0.0% |

Das aktive Feld erscheint standardmaBig grau und zeigt an, dass die Kurve oder Bedingung
nei dieser Schalterposition aktiv ist. Die Schalterposition entspricht direkt der Kurve oder
Bedingung. Bei Schalterposition O ist Kurve O aktiv. Bei Schalterposition 1 ist Kurve 1 aktiv

Aktive Felder



Custom Setup [Benutzerdefinierte Konfiguration] auswahlen, um die
Schalterposition auf aktive Kurveneinrichtung anzupassen.

Switch Position: 0

125 Switch

SwitchB -

Curve

y K

0.0%

Benutzerdefinierte
Konfiguration

Wurde Custom Setup [Benutzerdefinierte Konfiguration] ausgewanhlt, erscheint das
aktive Feld jeder Kurve orangefarben. Mithilfe von Custom Setup [Benutzerdefinierte
Konfiguration] lasst sich auszuwahlen, welche Schalterposition fur die einzelnen
Kurven/Bedingungen zu verwenden ist. Die Kurve auswahlen, dann die



gewunschte(n), aktive(n) Schaltflache(n) beruhren, um die zu verwendenden

Schalterpositionen der ausgewahlten Kurve zuzuweisen. Jede der Kurven allen oder
keiner der Schalterpositionen zugewiesen werden, aber jede Schalterposition kann

mit nur einer Kurve belegt werden.

Eine Kurve auswahlen, um die

am Bildschirm angezeigte Kurve
zU andern. Durch die Auswanhl

der Kurve wird die aktive
Schalterposition fur diese Kurve
angezeigt. Dies lasst sich durch
Auswahl oder Aufthebung der
Auswahl des aktiven Schalterfelds
andern.

Switch Position: 0
125

Switch

Curve

Kurve



Die Kurvenform durch Erhohen oder Verringern der Prozentwerte jedes Punktes
entlang der Kurve andern oder Kurvenpunkte hinzufigen und loschen, wie im
Abschnitt Mixing [Mischen] beschrieben.
WICHTIG: Durch die Abschaltung von Custom Setup [Benutzerdefinierte
Konfiguration] werden die Kurvenschalterbelegungen auf die
Standardeinstellungen zuruckgesetzt.



MY LIST [MEINE LISTE
Mit My List [Meine Liste] kann der Nutzer eine Liste mit Verknupfungen erstellen,

um zu den am haufigsten verwendeten Funktionen zu gelangen.
Zum Erstellen einer Liste mit Verknupfungen:

1. Gehen Sie zum MenU Modelldetails fur das Modell.

Model Utilities Model Details

Q*’ Total Active Model Time 06:51:58
@ Active
P Maonitor Channel Count 14 =

Category Airplane =
Favorites B
My List &)

2. Die Option My List [Meine Liste] aktivieren.



3. Auf den Dashboard-Hauptbildschirm zuruckkehren.

4. Auf den Reiter auf dem Hauptbildschirm tippen.
[ servo Setup [] Dual Rates and Expo
| [ Throttle Cut || O Throttle curve
] Mixing [] Sequencer
[ video Tx [] Test Activity
| Y Brame Batea | | M Banne Tact
=
5. Die Schaltflache ) “ [Konfigurieren] tippen und wahlen, welche Funk-
tion zu hinzugefugt werden soll. Die Funktionen

werden bei Auswahl ein Hakchen neben dem Namen aufweisen.
6. Zum Speichern der Liste die Schaltflache ,, ) tippen.



Die ausgewahlten Funktionen sind nun direkt auf dem Bildschirm
verfugbar.

TIPP: Die Funktionen im Reitermenu konnen den
Anforderungen entsprechend neu geordnet werden.
1. Den zu verschiebenden Menupunkt bei geoffnetem
Menu gedruckt halten.
2. Der Sender vibriert, um die Auswanhl anzuzeigen.
3. Den Menupunkt in die gewunschte Position verschieben.

Das Reitermenu kann fur jedes Modell konfiguriert und
uber Menu ein- oder ausgeschaltet werden.



Das Menu ,Model Adjust” [Modell anpassen] enthalt Funktionen und Anpassungen, die
fur die Fertigstellung der Einstellungen fur eine Modell-Konfiguration verwendet werden.
Die Optionen im Menu ,Model Adjust” [Modell anpassen] variieren je nach dem wahrend
des erstmaligen Modell-Setups ausgewanhlten Modelltyp sowie entsprechend dem im
Menu ,Model Setup® [Modell-Setup] ausgewahiten Luftfahrzeugtyp.

/U den allgemeinen Funktionen fur Modelltypen im Menu Model Adjust [Modell
anpassen| gehoren:

® Servo Setup [Servo-Setup]

e Mixing [Mischen]

¢ Duale Raten und Exponential
e \/orwartsprogrammierung

e Sequencer [Sequenzer]

e \/ideo TX



/U den spezifischen Menuoptionen in Model Adjust [Modell anpassen] bestimmter
Modelltypen gehoren u. a.:

Flugzeugtyp Segelflugzeugtyp

e Differenzierung e Kammervoreinstellungen

e Flap System [Klappensystem] e Kammersystem
Hubschraubertyp e \/orkonfigurierte Mischungen
e Pitchkurve Multirotortyp

® (3yros e \otorabschaltung

e Drehzahlregler e \lotorkurve

e Heckkurve



SERVO-KONFIGURATION
Im Menu Model Adjust [Modell anpassen] auf Servo Setup [Servo-Setup] tippen.

Die folgenden Setup-Untermenus sind verfugbar:

® UmkehrUﬂg Model Adjust Servo Setup o
® Servoweg REVERSE TRAVEL SUBTRIM 2 SPEED  ABSOLUTE TRAVEL MAMES  BALANCE
® Ersatztrimmung () THR Throwe 100 | [AlL Aieron e
, , i (] | I | (s 1 1] | i
e (Geschwindigkeit — d
ELE Elevator RUD Rudder 0
e Absoluter Verfahrweg ) —t—| ———.
o Namen G E-:I H.Gear 1 ;wrzlt- -:'J.}(] IAux 1 [ .1r:u::|I ®
° Balance :.,;'_“1. AX2 Aux 2 100 -' -L'-.}':Zé. Aux 3 47 ™ |




Auf die gewunschte Funktion im Menuband oben auf dem Bildschirm tippen, um
das entsprechende Setup-Untermenu aufzurufen.

Eines der Untermenus antippen und nach unten ziehen, um durch die Kanallisten zu
scrollen.

Auf das Menu Model Adjust [Modell anpassen] kann jederzeit von den Untermenus
Servo Setup [Servo-Setup] aus durch das Tippen auf den Zuruck-Pfeil ( <)
zuriickgegriffen werden.

Den Zuruck-Pfeil ( €—) gedruckt halten, um zurtick zum Dashboard zu gelangen.

ACHTUNG: Nach dem Anpassen des Servo-Setups immer den Sender und
Empfanger erneut binden, um die Failsafe-Positionen einzurichten.



Mithilfe des Menu Reverse [Umkehren] lasst sich die Verfahrwegsrichtung jedes
Kanals andern. Wenn beispielsweise sich das Hohenruder nach oben bewegt

und es sich nach unten bewegen soll, muss die Verfahrwegsrichtung des
Hohenruderkanals umgekehrt werden.

Zum Umkehren der Verfahrwegsrichtung eines Kanals:

1. 1m Menuband Servo Setup [Servo-Setup] auswahlen.

2. Die Schaltflache neben dem Kanal berthren, den Sie umkehren mochten.
Wenn der Gaskanal umgekehrt wird, erscheint ein Bestatigungsbildschirm.
Wahlen Sie ,YES® (Ja), um den Kanal umzukehren. Ein zweiter Bildschirm
erscheint, der dazu auffordert, Den Sender erneut an den Empfanger zu binden
und bei niedrigem Gas das Gas-Failsafe zuruckzusetzen.



ACHTUNG: Binden Sie immer den Sender und Empfanger nach der
Umkehr des Gaskanals erneut. Wird dies unterlassen, so kann dies dazu
fuhren, dass sich Gas auf Vollgas bewegt, wenn sich Failsafe aktiviert.

Flhren Sie immer einen Steuertest nach dem Durchfuhren von Anpassungen durch,
um zu bestatigen, dass das Modell korrekt reagiert.



Das Menu Travel [Verfahrweg] legt den Weg oder die Endpunkte der

Servoarmbewegung fest.

Model Adjust Servo Setup
REVERSE TRAVEL SUBTRIM  SPEED  ABSOLUTETRAVEL  NAMES  BALANCE
IHR Throttle -100 Vo Hiah 100
— ¥ — 5 Gk, <o
AL Aileron . Right -100 Left 100
— a E— :
ELE Elevator 0 Up -100 Down 100
— a i - ' N
RUD Rudde 0 Right -100 Left 100
— a r==m




/Zum Anpassen der Verfahrwegswerte:
1.Im Menuband oben im Menu Servo  Model Adjust Servo Setup
SetUD :SerVO_SetUp] an REVERSI RAVEL SUB TRIM SPEEL ABSOLUTE TRAVI

L AN
t'ppen TH -lThrmllle | 0 o ‘

2. Die hohe oder niedrige Kanalseite | , :
auswahlen. : \-*m —&— ¢ —O— ‘fﬂ‘ *
3. Auf das Schlosssymbol (177) tippen, | |

um, wenn gewunscht, beide Richtungen
gleichzeitig anzupassen, oder aber
niedrige und hohe Werte unabhangig voneinander anpassen.

4, Anpassungen durch Schieben der markierten Kreise und Berthren der Schaltflachen +
oder = vornehmen.

5. Auf OK tippen, um zum Hauptmenu Travel [Verfanrweg] zurtickzukehren.

WICHTIG: Die Label ALT, ROL, PIT und YAW ersetzen in Multirotor jeweils THR, All, ELE
und RUD, um die Flugachse des Multirotor-Luftfahrzeugs genauer widerzuspiegeln.

AL Aileron 0 | |
=




Das Menu Sub Trim [Subtrim] passt den Mittelpunkt des Servo-Verfahrwegs an.

Model Adjust Servo Setup acro [
MAMES BALANCE

Thrattle 100
o @
Aileron 0
1 (1]
Elevator
(]
Rudder L
L 1]
FUr die Anpassung der Subtrim-Werte:

< Model Adjust Servo Setup acro [
TRAVEL  SUBTRIM BALANCE

REVERSE

| CPEED ADSOLUUTE TRAVEL MAKIES

Throttle
— | | I 1
Loy i '. Delay J Bl e S ng.':‘ "
Reset oK
L Adleron
-5

1. Im Menuband oben im Menu Servo Setup [Servo-Setup] auf

tippen.

2. Die Zahl rechts neben dem gewunschten Kanal antippen, um das subtrim-Mentu des
Kanals zu offnen. Anderungen konnen durch Schieben der markierten Kreise oder

Beruhren der Schaltflachen + oder — vorgenommen werden.




GESCHWINDIGKEIT
Das Menl Speed [Geschwindigkeit] verlangsamt die Reaktionszeit auf jedem Kanal,
wie beispielsweise Fahrwerk oder Klappen.

Model Adjust Servo Setup
REVERSE THAVEL SUH TRIM ZPEED AERSH UTE THAVEL MHAMES Bal aAMNCE
THR Throttle -100 " NATTNG
[— X | — ' -
AIL Aileron 0 VA i
I T .-. T 1 & K o
ELE Elevator 0 o ik
[— a E— ' -
RUD Rudder u Morma Norma

[ — ! | f—




Zum Anpassen der Geschwindigkeitswerte:
1.1m Menuband oben im Menu Servo
Setup [Servo-Setup] auf
tippen.
2. Auf den Wert entweder auf der e =
rechten oder linken Seite des m | el i [ —
gewunschten Kanals tippen, um das
MenU Speed [Geschwindigkeit] des Reset \ OK
Kanals zu 6ffnen. AL Aleon_ 0 | o
3. Die Kanalreaktion durch Schieben der )
markierten Kreise oder Beruhren der Schaltflachen + oder = zur Anderung des
/eitwerts verlangsamen. Jede Seite des Servo-Verfahrwegs hat unabhangige
Geschwindigkeitsanpassungen.

REVEHSE TRAVEL UFE THIM HPEED ABSULUTE TRAVEL HAMES BALAMCE

1 High +




Das Menu Absolute Travel [Absoluter Verfahrweg] begrenzt die Wegstrecke

auf einen Kanal unter Berucksichtigung aller Kombinationen an Einstellungen:
Verfahrweg, Trimmung, Raten usw. Der iX14+ wird mit seinen Ausgabewerten
nicht uber das absolute Verfahrwegslimit hinausgehen. Den Wert fur den absoluten
Verfahrweg anpassen, um die Servosbindung bzw. eine Ubersteuerung der

Steueroberflache zu verhindern.

o Model Adjust

HEVERSE

AL Adleron

ITHAVEL

HE Throttle
i ] I
1]
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Zum Anpassen des absoluten Verfahrwegslimits:

I Menttan sben I et Sen
Setup [Servo-Setup] auf

REVERSE TRAVEL =UFE THIM =P EED ABSOLUTE TRAVEL HAMES BALAMCE

' 1 Throttle N Low 1 &=
tippen. LRLTIENENY o

2. Die niedrigen oder hohen Werte S P S o Y| B
antippen, um die Grenzwerte indem |1 il
gewunschten Kanal anzupassen. Der et \ ™ \ Gancal
niedrige Wert kann auf 1 bis 2048 IL Aleon o |

und der hohe Wert kann auf 2049 bis
4096 angepasst werden. Die Werte unabhangig voneinander anpassen oder auf
das Schlosssymbol ([77) tippen, um beide Werte zusammen anzupassen.

3. Auf OK tippen, um die eingegebenen Werte zu speichern und zum Unterment
Absolute Travel [Absoluter Verfahrweg] zurtckkehren.



In der Registerkarte Names [Namen] kann der Benutzer den Namen und die
Abkurzung der Kanale andern, die auf dem Monitorbildschirm und in anderen

Menus des Senders angezeigt werden.

Andern der Kanalnamen:
1.1m Menuband oben im Menu Servo Setup [Servo-Setup] auf

tippen.

2.In das Feld tippen, das in jedem Kanal geandert werden soll.

3.Den gewunschten Namen uber die Bildschirmtastatur eingeben und auf
0

DONE [FERTIG] tippen.




Balance ist eine anpasshare Kurve in allen
Kanalen zur Feineinstellung der Servoposition an
IS U sieben Punkten entlang der Kurve.
Balance wird fur Folgendes verwendet:

e /ur Reduzierung der Effekte runder
Servohorner, sodass die Bewegung starker
linear ausgerichtet ist.

Ausge

b +
T
KN

CLEAR ALL

Ihrattle -

vvah?ter
Kanal

Kurve
Punktwerte

e \lerhindert Bindung, wenn mehrere Servos auf einer einzelnen Steueroberflache verwendet werden.

e Angleichung der Gasreaktion bei zweimotorigem Luftfahrzeug.

e Sicherstellen, dass die Taumelscheibe an einem Hubschrauber tber den Verfahrweg waagerecht

pleibt.

Balance ist nicht zur Einstellung von Weg oder Timmung bzw. zum Zurticksetzen von Anderungen
gedacht, sondern zur Feineinstellung des Verfahrwegs, nachdem diese Einstellungen definiert wurden.



Zur Balancierung der Servoausgabe in einem bestimmten Kanal:
1.lm Menuband oben im Menu Servo Setup [Servo-Setup] auf tippen.
2.Den gewunschten Kanal fur die Anpassung auswahlen.
3. Auf einen der sieben, unterhalb der Kurve angezeigten Werte tippen. Der
/ahlenwert wird zusammen mit dem dazugehorigen Punkt auf der Kurve
nervorgehoben.
4. Den Wert mithilfe der + oder —-Schaltflachen anpassen. Die Werte flr jeden
Punkt liegen innerhalb des Bereichs zwischen -74 und 74. Auf
tippen, um alle Werte auf O zurtckzusetzen.
5.Den Zuruck-Pfeil ( <) antippen oder eine andere Option im Menuband Servo
Setup [Servo-Setup] auswahlen, um Balance zu verlassen.
Das Balance-Menu skaliert mit Verfahrweg oder Trimmung und die Punkte befinden
sich an festen Stellen auf dem Verfahrweg.




DUALE RATEN UND EXPONENTIAL

Duale Raten und Exponentiale sind in den Querruder-, Hohenruder- und
Seitenruderkanalen verfigbar.

Model Adjust Dual Rates and Exponentials Acro

Switch Position: 1
+125 Channel Aileron *

Dual Rates 100% 100%

Expo 0% 0%

Switch On -




Duale Raten werden in der Regel zur Einrichtung von Modellen fur verschiedene
Flugleistungen verwendet. Duale Raten konnen nicht den Oberflachenverfahrweg
vergroBern. Sie reduzieren nur den Verfahrweg. Eine Rateneinstellung fur

eine Steueroberflache ermoglicht in der Regel den vollen Verfahrweg. Andere
Rateneinstellungen fur diese Oberflache reduzieren den verfugbaren Verfahrweg.
Beispielsweise werden in einem Kunstflugmodell mit groBen Steueroberflachen
hohe Raten zur Gewahrleistung eines vollen Steueroberflachenverfahrwegs
eingesetzt, was fur extreme Kunstfluge von Vorteil ist. Niedrige Raten werden zur
Reduzierung des Steuerverfahrwegs verwendet, sodass die Steuerungsreaktion fur
normale Fluge und Landungen angemessen ist.



Exponential [Exponentiale] wirken sich auf die Steuerungsempfindlichkeit um
den Mittelpunkt herum aus, haben aber keine Auswirkungen auf den Verfahrweg
insgesamt. Positive Exponentiale verringern die Empfindlichkeit um den Mittelpunkt
der Gimbalbewegung herum. Mit einem positiven Exponential von geringer Grol3e
lasst die Rotation des Servohorns kompensieren, sodass eine starker lineare
Oberflachenbewegung erreicht wird. Die Hinzufugung von mehr Expo sorgt

fUr eine weichere Steuerungsreaktion des Mittelhebels und erleichtern so ein
geschmeidigeres, praziseres Fliegen.

Jede Steuerung (Seitenruder, Hohenruder und Querruder) einzeln programmieren.



Duale Raten und Expo programmieren:

1. 1m Menu Model Adjust [Modell
anpassen] auf Dual Rates and Expo
[Duale Raten und Expo] tippen.

2. Auf die Schaltflache Channel [Kanal]
tippen, um die gewlnschte Steuerung
fur die Anpassung auszuwahlen.

3. Zum Ende des Menus scrollen und auf
die Schaltflache Switch [Schalter]
tippen, um den gewunschten
Schalter auszuwahlen On [Ein] fur
die Schalterauswahl auswahlen, um
nur eine Raten- und Expo-Einstellung
fur die ausgewahlte Steuerung zu
definieren.




4,Die Dual Rates [Duale Raten]-
Werte an’[ippen’ um Zu den Model Adjust  Dual Rates and Exponentials
Werteschiebern zu gelangen. S
5. Die Verfahrwegsraten fur jede
Schalterposition anzupassen.
Jeder Ratenwert wirkt auf eine
Seite des Verfahrwegs jeweils ab
Mittelpunkt. 100% haben einen
Kompletten Verfahrweg zur Folge.
-ine Rate von 50% haben 50% des
Kompletten Verfahrwegs zur Folge.
Auf das Schlosssymbol ( 1) tippen,
um beide Werte zusammen oder
unabhangig voneinander anzupassen.
6. Zum Speichern der Werte auf OK tippen.




/. Die Expo-Werte fur jede Schalterposition anzupassen. Auf das Schlosssymbol
(5) tippen, um beide Werte zusammen oder unabhangig voneinander
anzupassen. Die Hinzugabe von positivem Expo verringert die Empfindlichkeit der
Steuerung um den Mittelpunkt herum. Die Hinzugabe von negativem Expo erhoht
die Empfindlichkeit der Steuerung um den Mittelpunkt herum.

8. Zum Speichern der Werte auf OK tippen.

Model Adjust Dual Rates and Exponentials




Ermoglicht die spontane Einstellung

der Werte fur Duale Geschwindigkeit

oder Expo (OTF) durch Zuweisung eines

Trimmerschalters zu den positiven (hoch)

und negativen (niedrig) Funktionen:

1. Auf Inhibit [Sperren] tippen.

2. Einen verfugbaren Trimmschalter zu-
weisen.

“ Model Adjust

Zwiteh Position: 1
125

0

s

Dual Rates and Exponentials Acro .

Dual Rate Trimmer

B Dual Rate + OTF Inhibit >

Dual Rate - OTF Inhibit >
Expo Trimmer

Expo High OTF Inhibit >

Expo Low OTF Inhibit »

3. Einen Minimal- und Maximalwert der Funktion festlegen. Die Standardwerte sind

10 und 125 %.

4.Den Vorgang wiederholen, um einen Trimmschalter fur die andere Funktion zuzu-

weisen.

Wahrend des Fluges den zugewiesenen Trimmschalter fur das Feintuning der
dualen Geschwindigkeit und der Exponentiale verwenden, je nachdem, welche

Funktion zugewiesen ist.




Die Funktion Throttle Cut [Gasabschaltung] programmieren, um sicherzustellen,
dass der Motor ausgeschaltet ist, wenn die Gasabschaltung aktiviert wird.

Model Adjust Throttle Cut
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/ur Programmierung der Gasdrosselung:
1. Im Menu Model Adjust [Modell anpassen] auf Throttle Cut [Gasabschaltung] tippen.
2. Einem Schalter die Gasabschaltung als

Belegung zuweisen, indem der Schalter Switch

aus dem Popup-Ment ausgewahlt oder oot s
die automatische Schalterauswahl genutzt .

wird. Die nummerierten Kastchen bilden i

eine visuelle Reprasentation davon, welche
Schalterposition die Gasabschaltung e

aktivieren wird. Das schattierte Kastchen
zeigt an, dass die Gasabschaltung aktiv ist.
Diese Kastchen konnen durch einmaliges Tippen auf Ein oder Aus geandert werden. Die
graue Leiste unter den Kastchen zeigt die aktuelle Position des aktiven Schalters an.

WICHTIG: Es solite fur die Gasabschaltung immer mindestens eine Schalterposition
,ein“ und mindestens eine ,aus“ sein, um in der beabsichtigten Form zu funktionieren.



< Model Adjust
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3. Die Gasabschaltungsposition zuweisen. Die Standardeinstellung ist -100.

4. Den Verzogerungswert zuweisen. Die Standardzeit betragt 0,00 s, sodass bei
Aktivierung eine unmittelbare Gasabschaltung erfolgt.

5. Require Stick Low [Niedrige Trimmung erforderlich] einschalten, damit der
Gashebel in die untere Position gebracht werden muss, bevor der Gashebel nach

der Aktivierung der Gasabscha
6. Die Funktionalitat der Gasabsc
Gaskanals auf dem Monitor lin

tung funktioniert.
naltung uberprufen durch Beobachtung des

ks auf dem Bildschirm Uberprufen.



Die Erstellung und Feineinstellung einer Gaskurve ist einer der letzten Schritte in
der Flugvorbereitung fur ein neues Luftfahrzeug. Es ist darauf zu achten, dass alle
anderen Steuerungen eingerichtet sind und korrekt funktionieren und dass das
Modell ausreichend gesichert ist, bevor der Motor gestartet wird.

Eine Modelle konnen rasc
niedriger auf halbe Gaszul

ne Anderungen des U/min-Werts beim Schalten von
uhr und nur sehr geringe Anderungen des U/min-

Werts beim Schalten von

halber auf volle Gaszufuhr aufweisen. Die Gaskurve wird

verwendet, um eine lineare Gasreaktion auf die Steuereingabe uber den ganzen
Bereich der Gashebelbewegung zu erreichen.



/Zur Erstellung einer Gaskurve:

1. Im Menu Model Adjust [Modell anpassen] auf SRS Throttle Curve
Throttle Curve [Gaskurve] tippen. Switch Position: 0

2. Einen Schalter antippen oder On [Ein]
auswahlen, um Kurvenanpassungen zu
ermoglichen. Es konnen an einem Schalter
mehrere Gaskurven konfiguriert werden,
um verschiedene Gaskurvenoptionen
bereitzustellen. On [Ein] auswahlen, um nur
eine Kurve auszuwanlen.
In dem Diagramm reprasentiert die
Horizontalachse die Bewegung des
Gashebels. Die Vertikalachse reprasentiert die
(Gasabgabe. Ein schwarzes + im Diagramm
zeigt die aktuelle Gashebelposition an.

Expo

Switch Inhibit =




3. Auf die rechte Bildschirmseite tippen und nach unten ziehen, um den Wert fur
jeden Punkt auf der Kurve anzuzeigen. Die Punktwerte erscheinen nicht, bis die
Kurve in Schritt 2 aktiviert wurde.

Madel Adjust Throttle Curve

Switch Position: 1
100 1: 0%

4: 75%

4. Gashebel nach oben und nach unten bewegen. Eine graue Leiste erscheint links
neben dem Punktwert, der zur Gashebelposition gehort.



5. Das Kastchen jedes Punktwerts berthren, der einer Anpassung bedarf. Ein
Schieber und + bzw. - erscheinen zum Anpassen der Punktposition nach oben
bzw. nach unten im Diagramm.

Model Adjust Throttle Curve

Switch Position: 1

100

Reset Cancel OK

6. OK antippen, wenn der ausgewahlte Kurvenpunkt sich in der gewunschten
Position befindet.
/. Expo einschalten, um die Kurve zwischen den Punkten zu glatten.



_____HINZUFUGEN UND LOSCHEN VON KURVENPUNKTEN

FUr die Gaskurve sind maximal 7 Punkte mit einem Mindestabstand von jeweils
10 % verfugbar.

Zur Hinzufugung von Kurvenpunkten:

1. Den Gashebel in die gewunschte Mool e e
Position fiir einen neuen Punkt bringen. '

2. Die rechte Seite des Bildschirms
antippen und nach unten ziehen, um
bis zum Ende der Kurvenpunkteliste
ZU scrollen.

3. Die Schaltflache Add Pt [Punkte

hinzuftigen] gedruckt halten, bis
diese orangefarben wird, dann
loslassen.

a3 50%

4: 75%

< 100%

Add Pt




Zur Loschung eines Kurvenpunkts:

1.Den Gashebel in die Position des zu Model Adjust Throttle Curve
oschenden Punkts bringen. Swten Posion: | _

2. Die rechte Seite des Bildschirms 4 50%
antippen und nach unten ziehen, um ) —
bis zum Ende der Kurvenpunkteliste |
ZU scrollen. 6: 100%

3. Die Schaltflache Add Pt [Punkte
hinzufligen] gedruckt halten, bis diese
orangefarben wird, dann loslassen.

Del Pt




Im Heli Modelltyp sind Gaskurven an bestimmte Flugmodi gebunden. Jeder
Flugmodus verfugt uber eine andere Gaskurve, die jeweils individuell eingestellt
werden muss.

Gaskurven werden in Segelflugzeug- und Multirotormenus als Motor Curves
[Motorkurven] bezeichnet. Im Falle des Modelltyps Segelflugzeug muss der Motor
einem Hebel oder Schalter fur das Menu Motor Curve [Motorkurve] zugewiesen
worden sein, um in Model Adjust [Modell anpassen] zu erscheinen.



Throttle Hold [Gas halten] muss in Model Setup [Modell-Setup], Flight Mode Setup
Flugmodus einrichten] durch Auswahl eines Hold Switch [Halte-Schalters]
aktiviert werden.

Nach der Aktivierung erscheint Hold S R Hei B
Halten] als eine der Flugmodusoptionen

in den Meniis Throttle Curve [Gaskurve] | HEM = swenv o Swend o
und Pitch Curve [Pitchkurve]. Der Switch 2 nhibit
,Gas halten“-Flugmodus besitzt zwei

Hauptkomponenten, die Gaskurve und | Erebled Flight Modes Sl L S
die Pitchkurve. Die Einstellung der Hold- | risntmode ]
(Gaskurve auf einen konstanten Wert —

(flache Kurve) etabliert die Leerlauf- oder Ausschalt-Einstellung. Die Pitchkurve ist
eine zweckbestimmte Kurve, die eingerichtet wird, um Autorotation zu ermoglichen.



Die Einstellung Throttle Hold [Gas halten] sollte auf kein Gas fur elektrische
Hubschrauber und Motor im Leerlauf fur mit Kraftstoff betriebene Modelle
programmiert werden.

“ Model Adjust Throttle Curve

Haobd
100 Switch Flight Mode




Throttle Hold [Gas halten] dient Heli-Piloten fur drei Zwecke:

1. Modellhubschrauber konnen extrem gefahrlich sein, wenn die Gaszufuhr unbeabsichtigt
erhoht wird. Throttle Hold [Gas halten] wird wahrend der Flugvorbereitung angewendet.
Die allgemeine Regel ist, Throttle Hold [Gas halten] erst zu verlassen, wenn das Modell
flugbereit ist und der Pilot sich in sicherer Entfernung befindet.

2. Throttle Hold [Gas halten] wird fur beabsichtigte Autorotationen verwendet, bei denen
der Pilot das Landemanover ohne Energiezufuhr allein mit Hilfe der potenziellen Energie
des Modells tben kann.

3. Throttle Hold [Gas halten] ist eine Schutzvorrichtung, wenn Dinge schieflaufen.



TIPP: Fliegen Sie immer mit einem Finger am Throttle Hold-Schalter und seien

Sie darauf vorbereitet, diesen jederzeit zu aktivieren, wenn ein Modell au3er
Kontrolle gerat und ein unerwartetes Hindernis die Flugbahn kreuzt. Die Aktivierung
von Throttle Hold stoppt augenblicklich die Energieversorgung der Rotorblatter.
Aktivieren Sie Throttle Hold stets vor einem Absturz, um die durch die Komponenten
des Luftfahrzeugs verursachten Schaden zu minimieren.




Im Folgenden findet sich ein detailliertes Beispiel fur die Erstellung einer

Gaskurve fur ein mit Gas betriebenes Flugzeug. Fur deren Einrichtung in anderen

Luftfahrzeugen sind vergleichbare Schritte auszufuhren.

1. Den Motor starten.

2. Mithilfe eines Tachometers den U/min-Bereich finden. Den U/min-Wert im Leerlauf
vom U/min-Wert bei Vollgas abziehen, um den U/min-Bereich zu ermitteln.

3. Den U/min-Bereich durch zwei dividieren. Den halben U/min-Wert zum U/min-Wert
fur den Leerlauf hinzufiigen, um den halben U/min-Drehzahlwert zu ermitteln.

4.Den Gaswert finden, der den halben U/min-Drehzahlwert ergibt.

5. Den Mittelpunkt der Gaskurve an den halben U/min-Drehzahlwert anpassen.

Jeder Punkt entlang der Kurve kann gleichermaf3en angepasst werden, um den

exakten Gaswert fur jeden Punkt in dem Bereich zu finden. Es ist darauf zu achten,

dass die Kurve gleichmafig durch den Mittelpunkt verlaufen, um eine ruckfreie
Reaktion durch den U/min-Bereich hindurch zu erreichen.




o VIDEOTX

Spektrum-Steuersignale schlieBen ein spezielles Befehlssystem zur Regelung von
Frequenzen und Ausgangsleistung bei Videosendern ein. Kompatible Videosender
konnen von diesem Menu aus gesteuert werden, indem Flugzeugempfanger und
Videosender Uber ein Signalkabel verbunden werden. Weitere Informationen finden
Sie in der Videosender-Betriebsanleitung.

Model Adjust

Band: A v Band:

Channel: -
Channel: CH1-5865MHz -

Power:
Power: 15-25mwW - Flight mode:

Flight mode: Race ~

SEND




Fiir die Anwendung von in iX14 vorgenommenen Anderungen auf den Videosender:

1. Den Videosender einschalten und sicherstellen, dass dieser ordnungsgemal mit
dem Flugzeugempfanger verbunden ist.

2.lm Menu Model Adjust [Modell anpassen] auf tippen.

3.Band, Kanalfrequenz, Leistungsstarke und Modus auf die gewunschten Werte
einstellen.
Der stellt die Videosenderleistung auf eine sehr niedrige Stufe zum
Testen in den Pits ein. Versuchen Sie nicht, das Flugzeug im Pit-Modus fliegen
ZU lassen.
Der stellt die Videosenderleistung auf die Normalstute.

4. Auf drlicken, um die Anderungen zu ibernehmen. Der
Videosender muss ordnungsgemaB verbunden und eingeschaltet sein, um die
Anderungen zu ubernehmen.



Fur die Verknupfung der beiden Steuerausgange mit einem Steuereingang eine
der verschiedenen vorkonfigurierten Mischungen verwenden oder eine offene,
programmierbare Mischung (P-Mix) auswahlen.

Mischfunktionen unterstutzen:

¢ \ischen eines Kanals mit einem
anderen Kanal.

e Mischen eines Kanals mit sich selber.
e \/ersatz einem Kanal zuweisen.

e \/erknupfen der Hauptkanaltrimmung
mit sekundarer Kanaltrimmung.

— Model Adjust

RUD = AILJELE

AlL = RUD

P-Mix 1: INH = INH : Inhibit
P-Mix 2 INH = INH : Inhibit

P-Mix 3: INH = INH : Inhibit




Diese vorkonfigurierten Mischungen sind fur jeden Modellspeicher verfugbar:
e Seitenruder zu Querruder/Hohenruder e Steuerung zu Gas (HELI)

(ACRO)

e Querruder>Seitenruder (SAIL)

e Querruder zu Seitenruder (ACRO) e Querruder>Klappe (SAIL)
e Hohenruder zu Klappe (ACRO) e Hohenruder>Klappe (SAIL)

e Taumelscheibe (HEL
Zusatzlich den vorkon

) e Klappe>Elevator (SAIL)
igurierten Mischungen sind bis zu 24 programmierbare

Kombinationen verfug

Odl.



Zur Aktivierung einer vorkonfigurierten Mischung:

1. Aus dem Menu Mixing [Mischen] die |- e acro [0
! igurierte Mischun ﬂ
glej\évvtdgﬁfehge vorkonfigurierte Mischung e 8 = 7 o -
2. Einen Schalter und eine aktive Position | & =—a: :
zur Steuerung der Mischung auswahlen |22 =gy i
oder die Option auswahlen, s - : = |
sodass die Mischung immer aktiv ist. Ay — || | cancel o
3. Eines der Wertfelder antippen, um die L ** ¢

Optionen zu offnen.

4. Die Mischungswerte durch Schieben des Kreises nach rechts oder links auf der
Leiste bzw. durch Tippen auf 4+ oder — anpassen. Auf das Schlosssymbol ([77)
tippen, um beide Werte simultan anzupassen.

5. Auf OK tippen, um die Werte zu speichern, wenn die Anpassungen
abgeschlossen wurden.



6. Auf Inhibit [Sperren] unter Trimmer tippen, um dem Mischwert einen On the
Fly-Trimmschalter (OTF) zuzuweisen.

/. Der Trimmfunktion einen Mindest- und einen Hochstwert zuweisen. Die Stan-
dardwerte sind -125 und 125 %.



Zum Aktivierung eines P-Mix:
1. Aus dem Menu Mixing [Mischen] den gewunschten verfugbaren P-Mix auswahlen.

2. Entweder den Mischungstyp oder auswahlen.
Die -Mischung verwendet einen Ratenwert zur Definition einer linearen,
proportionalen Mischung.

Die Mischung ist ein Verhaltnis, das auf einer

flexiblen Kurve mit durch den Nutzer zugewiesenen Punkten basiert.

< Back Mix Type Acro _

Marmal

Curved




3.Das Feld Name antippen, um auf den Tastaturbildschirm zuzugreifen, um den
Namen der ausgewahlten Mischung zu bearbeiten.

4. Einen Kanal fur Eingabe und Ziel auswahlen. Mit THR > ELE beispielsweise
wird Gas zum Eingabe- und Hohenruder zum Zielkanal. Zum Andern der
Geschwindigkeitswerte muss ein Eingang oder ein Ziel ausgewahlt werden.

' ST = B '
Eingang —jan e« & =+ INH > SN INH > /iel

GER 100

AXd l";l:l:.:i 100

i = 100 | Rate: | 0.0% || 0.0%

Axs ormsfeegen g

AXS el wa g

axg Exm=f=—u= 5 | Offset: 0%

axy Em=llE—mn g

Axg Tl

i . O | Switch Inhibit




5. Falls verfugbar, auf Origin [Ursprung] umschalten, um die Ursprungsmischung
ZU aktivieren. Die Ursprungsmischung umgeht alle anderen Mischungen, die sich
auf diesen Kanal auswirken konnten, wie z. B. Gaskurven, Exponentiale, Wegver-
stellung oder andere Programmierungen, und verwendet nur die Steuerhebel-
position zur Steuerung der Mischung.

0. Einen Schalter antippen oder zur Aktivierung der Mischung
auswabhlen.



7. Wenn der Normal-Mischungstyp

8.

9.

verwendet wird, die Ratenwerte
eingeben (d. h. die vorkonfigurierten
Mischungen). Wenn der Curved
kurvenformige] Mischungstyp
verwendet wird, auf das Wertefeld
jedes Punkts tippen, um die
Kurvenpunktposition zu andern.

Den Kreis den Balken entlang auf den
gewunschten Wert schieben.

/Zum Speichern der Einstellungen fur
jeden Punkt auf OK tippen.

Back

Switch Position: 1
125

P-Mix 1

Iwitch Position: 1
125

Reset

Cancel




Um auf der Kurve mehr Punkte hinzuzuflgen:

1. Zum unteren Teil der Optionen auf der rechten Bildschirmseite wischen.

2. Die Eingabeachse verschieben, bis das schwarze + sich im Diagramm in der
gewunschten Punktposition auf der Horizontalachse befindet.

g
1 0%
2 0%
5 0%
Add Pt
3. Auf die Schaltflache tippen. Der Mischungstyp

Curved [Kurvenformig] unterstutzt bis zu sieben Punkte auf der Mischungskurve.



_______ ZURUCKSETZEN EINER PROGRAMMIERBAREN MISCHUNG

Schnelles Zurucksetzen einer programmierbaren Mischung auf die Standardwerte:

1. Nach unten auf dem Bildschirm der programmierbare Mischungen scrollen.

2. Auf die Schaltflache RESET [Zurlcksetzen] tippen

3. 0K antippen, um das Zurucksetzen der Mischung zu bestatigen, oder CANCEL
[Abbrechen] antippen, um zum Menu Mix [Mischung] zurtckzukehren.

< 0.0%

RESET




. \ERSATZ
Den Wert Offset [Versatz] andern, um die effektive Mittelpositionen des Zielkanals
ZU verschieben. Ein positiver oder negativer Wert legt die Versatzrichtung fest.
Versatz ist fur Kurvenmischungen nicht verfugbar.

TRIMMUNG
Trim [Trimmung einschalten, um den Trimmungswert des Zielkanals mit der

Trimmungseingabe des Eingangskanals zu steuern.



. _KOMBINATIONSMISCHEN
Schemakombination erzeugt UND/ODER-Kombinationen. UND-Mischen erfolgt, wenn

Zwei Bedingungen zur Aktivierung der Mischung erfullt sein mussen. ODER-Mischen

erfolgt, wenn zur Aktivierung jeweils eine von zwei Bedingungen erfullt sein muss.
/Zur Programmierung des Kombinationsmischens:

1. Eine programmierbare Mischung aktivieren. Switch

2. Gombo Sw. [Kombinationsschalter] e iizidbe i
im Popup-MenU Switch Selection Left Trim Digita
[Schalterauswahl] auswahlen. Die Combo- Fight Tim Digha

Optionen erscheinen. Wenn erforderlich, ”‘m"
die rechte Seite des Bildschirms antippen : :
und nach unten ziehen, um die Combo-
Optionen anzuzeigen.

3. Den gewunschten Schalter und die aktive Schalterposition fur Schalter 1 auswahlen. Die
Mischung ist aktiv, wenn das Schalterpositionsfeld ausgefullt ist.

Combo Sw,




4.Die Relation [Beziehung] (ODER,
UND) auswahlen

5. Den gewunschten Schalter und die
aktive Schalterposition fur Schalter
2 auswahlen. Die Mischung ist aktiv,
wenn das Schalterpositionsfeld
ausgefullt ist. Der Statusschalter
unten im Bildschirm bietet
eine visuelle Methode, um den
Mischungsstatus mit verschiedenen

Relation:

Schalterpositionen auszuprobieren. , oR

6. Auf den Zurtick-Pfeil ( <) drlcken, Switch2 SwithF ~
um die Kombinationsmischung zu -

speichern. =




. MISCHENVERSTEHEN
0,5 %-Mischwerte und Ruckmischen sind in die Programmierung des Mischens

integrierte Funktionen und konnen nahtlos fur die verschiedenen Typen verfugbarer
Mischvorgange verwendet werden.

0.5 %-MISCHWERTE

WICHTIG: Diese Funktion ist nur in der Standardmischung RUD > AIL/ELE im
Luftfahrzeug-Modelltyp verfugbar.

Wenn die Mischungswerte nahe am Mittelpunkt angepasst werden (zwischen 10
und -10) sind 0,5%-Mischwerte fur die Feineinstellungsfunktion verfugbar.



Ruckmischen findet fur alle dazugehorigen Servos in einem Multiservo-Querruder/Hugel
mit Wolbklappen oder einem geteilten Multiservo-Hohenruder Anwendung. Die Erstellung
einer Mischung fur RAL (Rechtes Querruder) oder LAL (Linkes Querruder) fuhrt zu
unterschiedlichen Ergebnissen, und Sie mussen weniger Mischungen zum Erreichen der
gewunschten Reaktion einsetzen.

Beispiel 1: Die Erstellung eine Mischung AlL > RAL bewegt die Querruder in zueinander
entgegengesetzte Richtungen. Die Erstellung eine Mischung AlL > LAL bewegt die
Querruder in die gleiche Richtung.

Beispiel 2: Die Erstellung einer Mischung ELE > REL bewegt die Hohenruderhalften
zusammen. Die Erstellung einer Mischung ELE > LEL bewegt die Hohenruderhalften in
Zueinander entgegengesetzte Richtungen (Tailerons).

WICHTIG: Achten Sie darauf, dass die Querruder und/oder Hohenruder in den korrekten
linken/rechten Anschluss eingesteckt sind, damit diese Funktion betriebsbereit ist.




Wenn Segelflugzeug als Modelltyp ausgewahlt wurde, konfiguriert der iX14+

vier allgemein verwendete Mischungen vor. Fur die folgenden Mischungen ist es
bedingt durch die Geometrie der Servogestange an den Segelflugzeugklappen
normal, den Versatz nahe zum oder am Endpunkt einzustellen. Es ist ebenfalls
normal, Trimmung in erheblichem Umfang an den Klappenkanalen nutzen, um die
Steueroberflachen mit diesen Konfigurationen zu zentrieren.

Querruder zu Seitenruder ( )

Die Mischung Querruder zu Seitenruder wird im Allgemeinen fur koordinierte
Wendungen eingesetzt. Wenn sie aktiv ist, wird bei eingesetzten Querruder sich das
Seitenruder im Falle einer Wendung in die gleiche Richtung bewegen (Eingabe beim
rechten Querruder fuhrt zur Ausgabe beim rechten Seitenruder). Wenn Switch
[Schalter] dem Flugmodus zugeordnet ist, ermoglicht eine zweite Switch-Option
die Zuordnung eines zusatzlichen Schalters fur die Aktivierung von bis zu drei
Querruder-Seitenruder-Mischungen fur jeden Flugmodus.



Querruder zu Klappe ( )

Die Mischung Querruder zu Klappe ermoglicht den Einsatz der gesamten
Fllgelhinterkante (Querruder und Klappe) als Querruder. Wenn sie aktiv ist, bewegen
sich bei angelegtem Querruder auch die Klappen. Dabei mussen die Klappen immer
S0 programmiert werden, dass sie sich bei einer Wendung in die gleiche Richtung
bewegen (Eingabe beim rechten Querruder bewegt die Klappen als rechte Querruder).

Hohenruder zu Klappe ( )

Die Mischung Hohenruder zu Klappe erzeugt zusatzlichen Auftrieb und ermoglicht
so eine scharfere Wendung. Die gesamte Flugelhinterkante (Querruder und Klappe)
fungiert als Klappen (Kammerzunahme), wenn das Hohenruder angelegt wird.

Ein Versatz wird gegeben, der typischerweise fur Snap Flaps [Klappen einrasten]
verwendet wird. Mit Snap Flap erfolgt die Mischung Hohenruder zu Klappen erst,
wenn der Versatzwert erreicht wurde. Typischerweise liegt der Versatz bei dem

ZU 70% hochgestellten Hohenruder. Bei einem zu mehr als 70 % hochgestellten
Hohenruder aktiviert sich die Mischung mit nach unten gestellter Klappe und



erzeugt zusatzlichen Auftrieb fur gewagte Wendungen (d. h. in engen thermische
Stromungen oder fur Wendung bei Wettkampftllgen).

Klappe zu Hohenruder ( )

Die Mischung Klappe zu Hohenruder verhindert tendenzielles nach oben
gerichtete Nicken, das auftreten, wenn die Crow- oder Butterfly-Mischung
angewendet wird. Diese Mischung wird in Regel nur mit dem Kammersystem
verwendet. Die Mischung Klappe zu Hohenruder fungiert als eine Kurve,

sodass die Hohenruderreaktion mit spezifischen Punkten des Verfahrwegs des

| andeklappenhebels in Ubereinstimmung gebracht wird. Das befahigt den

Piloten zu gewahrleisten, dass der Hohenruderausgleich uber den gesamten
Klappenbereich korrekt ist.

Bei Segelflugzeugen mit Querrudern/Spitzen/Klappen in Model Setup [Modell-
Setup] auf die Auswahl des richtigen Segelflugzeugtyps achten, sodass die Spitzen
im Sender als RAIL und LAIL erscheinen. Den Verfahrweg an den Spitzenguerrudern
durch Erstellung einer Mischung AIL > RAIL verringern oder vergrol3ern.




Vorwartsprogrammierung ist nur mit spezifischen Spektrum-Produkten kompatibel.
Funktionen und Verwendung sind produktspezifisch. Siehe das Handbuch des
verbundenen Gerats fur weitere Informationen zur Programmierung.

Das Menu Forward Programming [Vorwartsprogrammierung] wird auf dem
Bildschirm , Menu Setup [Menu-Setup] aktiviert.

Forward Programming

Connect

Connecting...




Der Sequenzer kann zwei voneinander unabhanaige, durch einen einzelnen
Schalter aktivierten Funktionen  Model Adjust Sequencer
regulieren. Beispielsweise kann dem
Getriebeschalter als Belegung der
Betrieb der Fahrwerkklappen und des

¥ Switch MName

einziehbaren Fahrwerks zugewiesen 2
werden. Zeitverzogerungen konnen 3
innerhalb einer Sequenz hinzugefugt .

werden, um beide anzupassen, wenn ein

pestimmter Vorgang und dieser in einer bestimmten Geschwindigkeit stattfindet.
Der Sequenzer ermoglicht durch eine einzige Drehung des Getriebeschalters die
Regulierung des Offnens und SchlieBens der Fahrwerkklappen mit der richtigen

zeitlichen Abstimmung, um zu verhindern, dass diese gegen die Rader schlagen.




/wei eingebaute Sequenzer sind fur zwei verschiedene Stile an Getriebeklappen
eingerichtet.

e TUrzyklus/Rader: fur Getriebeklappen im P-51-Stil, bei denen die Getriebeklappen sich
zuerst offnen, fahrt das einziehbare Fahrwerk ein oder aus und die Klappe schlief3t.

e Einfache Klappe/Rader: Getriebeklappensysteme, bei denen die Klappen mit dem
Fahrwerk offenbleiben muss.

Diese Werte sollen nur als Ausgangsbasis dienen und sind Standardeinstellungen, jedoch

kann jeder der drei Sequenzen umbenannt und vollstandig neu konfiguriert werden.

Die Gesamtzeit fur die Sequenz wird an der Horizontalachse des Diagramms

angezeigt. Die Ausgangskanalposition wird auf der Vertikalachse gezeigt.

Die Vertikalachse ist basierend auf der im Menu Servo Setup [Servo-Setup]

vorgenommenen Anpassung des Verfahrwegs von -100 bis 100 skaliert. Jeder
Kanal hat seine eigene unabhangige Zeitachse.




Zur Einstellung eines Sequenzers:

1. Festlegen der Gesamtzeit flr die Getriebesequenz, vorwarts und rickwarts.

2. \Weisen Sie einen Schalter zu, um die Sequenz zu aktivieren.

3. Sequenzzeiten dafur zuweisen, wie lange die Sequenz vorwarts und ruckwarts
dauern soll.

Sequencer Habu ... -
Switch Switch A -
Reverse: 5.0s Forward: 5.0s

o ——|

Channel A; INH ~




4, Nach oben wischen und relevante Kanale zuweisen. Die Namen der Kanale konnen
geandert werden. Diese zugewiesenen Namen erscheinen in dem Menus Servo
Setup [Servo-Setup] und Channel Assign [Kanal zuweisen].

5. Jeden Kanal entweder auf Proportional oder Step [Schrittweise] einstellen.
Proportional ermoglicht einen glatten Ubergang zwischen den Punkten.

Bei Step kommt es zum augenblicklichen Wechsel von einem Punkt zum nachsten.

< Back Sequencer Habu ... B

Channel A: INH ~

Door Cycle # DOR s
Proportional {:EJ =tep

Channel B: INH




6. Nach oben wischen, um die Zeitachse anzuzeigen.
/. Auf die Prozentwerte oberhalb der Zeitachse entlang tippen, um die Ausgabepo-
sitionen entlang der Zeitachse fur jeden Kanal einzustellen.

« Back Sequencer Habu ... m

Forward: RESET

100% 100% 100% | 100% 100%

{ + uu }
Dok
1 -0

— 5% 25% 50% 75% 95% -

+100 |

MIN -100 MAX

Halals AL L0 L 10




Sequenzer konnen auch zur Regulierung einer Mischung konfiguriert werden.

Zum Beispiel kann bei Anwendungen mit einziehbarer Bugfahrwerkslenkung die
Lenkungsmischung deaktiviert werden, wenn die Rader eingezogen sind, und
wieder aktiviert werden, wenn die Rader ausgefahren sind. Wahrend des Ubergangs
sollten, wenn die Rader ausgefahren werden, sollte die Bugfahrwerklenkung
deaktiviert sein, bis das Getriebe vollstandig ausgefahren ist.

Weisen Sie zuerst die entsprechende Sequenz zu. \Wenn die Mischung konfiguriert ist,
kann die Sequenz in der Dropdown-Liste fur die Schalterauswahl konfiguriert werden.



Zur Nutzung dieser Funktion muss das Menu Telemetry [Telemetrie] zuerst fur die
Verwendung mit der AS3X Technologie in Model Setup konfiguriert werden und der iX14+
an einen kompatiblen AS3X-Empfanger gebunden sein, der flr Remote-Gain konfiguriert
ist. Die Empfangerkonfiguration erfolgt separat aus dem iX14+-Setup. Siehe das
Handbuch des Empfangers zu weiteren Informationen.

Wenn ein kompatibler AS3X-Empfanger
verwendet wird, ist mit dem AS3X-Ment
Folgendes moglich:

e Uber den Sender aus anzupassender Gain

e Auswahl Eingabeschalter fur die Gain-
Anpassung

e Auswahl des Kanals durch den die Gain-
Anpassungen vorgenommen werden.

e Auswahl des Flugmodusschalters

* Echizeitanzeige der Gain-Werte fur

Roll, Pitch und Yaw [Roll, Nick und Gier]

FM: Flight Made 1

Axis Rate:
Roll: 00.00%
Pitch: 00.00%
Yaw: 00.00%

Heading
00.00%
00.00%
i00.00%

Actual
00.00%
00.00%
00. 0%

2l

Inhibit =




Das Menu AS3X Gains zeigt Folgendes fur jeden Flugmodus an:

Achse: Wanken, Pitch und Gier

Geschwindigkeit: Werte der Ratenverstarkung

Heading [Kurs]: Werte der Kursverstarkung

Actual [Effektiv]: Der augenblickliche Gain-Wert unter Bertcksichtigung der

Prioritatsverstarkung und der Hebelposition dieses Kanals.

Gain: Reprasentiert die Ausgabeposition des Gain-Kanals. Die Zahl ist der Prozentwert
flr den durch den Empfanger verwendeten, voreingestellten Gain. Mit 100 als
Einstellung wird der volle Gain durchgegeben, ein Wert von 50 bedeutet, dass der
Empfanger 50 % des in der Empfangerkonfiguration eingestellten Gains nutzt. Die
Werte fur Gains haben Einfluss auf alle Achsen-, Heading-Hold- und Rate-Gains,
die als RELATIV zugewiesen werden. Dieser Wert kann nur den Gain des in der
Empfangerkonfiguration eingestellten Werts reduzieren, er kann den Gain nicht uber
den voreingestellten Wert hinaus anheben.

Input [Eingabe]: Erlaubt die Auswahl des L-, LTT-, R- oder RTT-Trimmschalters zur

Anpassung des Gains.



Channel [Kanal]: Muss mit dem Kanal entsprechen, der in der AS3X
Anwendung auf dem Bildschirm FM Channel Assignment [FM-
Kanalbelegung] ausgewanhlt wurde
Switch [Schalter]: Wahlt den Schalter am Sender aus, der zur Auswahl der
Flugmodi im AS3X-System verwendet. AS3X und Flugmodus
teilen sich eine Schalterbelegung. Mit dem Zuweisen eines
Schalters im AS3X Menu wird die Schalterbelegung fur den
Flugmodus eingestellt. Umgekehrt wird mit dem Zuweisen
eines Schalters im Menu Flight Mode [Flugmodus] wird die
Schalterbelegung im AS3X-Menu eingestellt.

Relativ (REL) muss im Gain-Bildschirm der AS3X-Anwendung ausgewahlt werden,
um einen anpassbaren Gain vom Sender aus zu gestatten.




Zur Konfiguration des AS3X-Funktion:
1. Den Empfanger fur Remote-Gain mithilfe der AS3X Anwendung konfigurieren. In

der Empfangerkonfiguration muss jede Achse in jedem Flugmodus auf RELATIV
(REL) eingestellt sein, um jenen Gain-Wert mit dem Remote Gain-Kanal zu
verbinden. Wenn die Gain-Einstellungen als wahrend des Setups als ABSOLUT
(ABS) gelassen werden, bedeutet das, dass die Gain-Werte fest sind und nicht
durch den Remote Gain-Kanal beeinflusst werden.

2. \Wenn das Luftfahrzeug eingeschaltet und an den iX14+ gebunden ist, das Menu

Telemetry [Telemetrie] in Model Setup aufrufen und
auswahlen, um die Telemetrie zum Arbeiten mit AS3X einzurichten.

3. Von Model Adjust [Modell Anpassen] aus das AS3X-Menu aufrufen. Dieses Menu ist lasst
sich durch Antippen und Ziehen zum oberen bzw. unteren Rand scrollen, um zusatzliche

Informationen anzuzeigen.
4. \Wenn das bereits im Menu Flight Mode [Flugmodus] geschehen ist, Switch [Schalter]

dem gewunschten Schalter zuweisen.




5. Den geeigneten Gain-Kanal in Ubereinstimmung mit der Zuweisung wahrend
des Empfanger-Setups auswahlen.

6. Als Input-Schalter entweder den L- oder R-Trimmschalter auswahlen. Dieser
Schalter fuhrt die tatsachlichen Anderungen des Gains aus.

/. Gain-Werte flr jede Flugmodus-Schalterposition zuweisen.

8. Bestatigen, dass alle mit dem zugewiesenen Schalter vorgenommenen
Anderungen zu Gain-Reduzierungen in den entsprechenden Feldern in der
Anzeige Telemetry Feedback [Telemetriertckkopplung] fuhren.

WARNUNG: Die Richtungen der Steueroberflachen und die Gyroreaktion nach

der Vornahme von Anderungen an den AS3X-Empfangern stets bestatigen. Es
muss stets ein eine grundliche Inspektion vor dem Flug erfolgen, um fehlerhafte
Konfigurationen der Steueroberflachen vor dem Start zu entdecken.



Das Differential-Menu lasst einen

Zunahme oder Abnahme beim s D

Betrag des Differentialverfahrwegs | o & Lo P o
zwischen den Querruder- e : :

Steueroberflachen zu. Durch die P Pos 1: 0
Reduzierung beim Betrag des e

Differentialverfahrwegs flr Querruder | ax «

AXs =1

in eine Richtung hilft das Differential | ax «
bei der Eliminierung storender a0 =
Gierung durch die Anwendung
Querrudersteuerung zu.

Die Menuoption Differential erscheint nur, wenn ein Querruder-Multiservo-Flugeltyp

als Luftfahrzeugtyp im Menu Model Setup [Modell-Setup] ausgewahlt wurde.

(~F-J-0-Q-Q-QN-N-N-Q-Q-Q-0- @
== = W= = = O = B T = T = T R




Zum Anpassen des Differentials: Ve Differentiol

1.Im Menu Model Adjust [Modell anpassen) [ e 10 o,
auf Differential tippen. fe g |

2. Switch [Schalter] auf stellen, |[u o=f== o | Fosi
wenn ein Einzelwert als Differential o i ®
verwendet werden soll, oder einen =t +
Schalter aus dem Popup-MenU zuweisen. | % = i Reset | Cancel | oK

3. Das Wertefeld zum Anpassen des
Differentialwerts antippen. Ein positiver Differentialwert senkt den Betrag
des nach unten gerichteten Querruder-Verfahrwegs fur beide Querruder. Ein
negativer Differentialwert senkt den Betrag des nach oben gerichteten Querruder-
Verfahrwegs fur beide Querruder. Eine Einstellung auf 100 eliminiert den nach
unten gerichteten Verfahrweg vollstandig. Eine Einstellung auf -100 eliminiert den
nach oben gerichteten Verfahrweg. Die Wahl von 50 oder -50 reduziert den jewells
nach unten oder oben gerichteten Verfahrweg um die Halfte.



4. \Wenn der Wert eingestellt wurde, auf OK tippen.

5. Auf neben Rate OTF [OTF-Geschwindigkeit] tippen, um
einen Trimmschalter hinzuzuftigen, mit dem Sie den Differentialprozentsatz
wahrend des Fluges anpassen und verfeinern konnen.



. V-LEITWERK-DIFFERENTIAL
Das Menu V-Talil Differential [V-Leitwerkdifferential] lasst eine Zunahme oder
Abnahme beim Betrag des Differentials zwischen den Ausschlagen der Leitwerk-
Steueroberflachen zu. Diese Mentoption erscheint nur, wenn V-Tail A [V-Leitwerk
A] oder V-Tail B [V-Leitwerk B] im Menu Model Setup [Modell-Setup],

Aircraft Type [Luftfahrzeugtyp], ausgewahlt wurde.

Model Adjust V-Tail Differential

THR === 30
RAL rw==f=== g Switch on v
el cammlle=m—m g
LEL e
TR
LaL T
RFL % '
AX3 X
AXq
AXS
Axg T
AX7 =
AXg ===

AXg EE

=

o=

Pos 1: 0%

T
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Zum Anpassen des V-Leitwerkdifferentials: [[FEG—G—Gpms e
1.1m Menu Model Adjust [Modell

THR e : :-‘:‘.iu switch On ~

anpassen] auf o ——
ppen. |EEEE D~ -
2. Switch [Schalter] auf B E
stellen, wenn ein Einzelwert als e . ”
Differential verwendet werden soll, B e
oder einen Schalter aus dem Popup- L ca o ¢ = ™ o | -

Menu zuweisen.
3. Das Wertefeld zum Anpassen des Differentialwerts antippen. Ein positiver
Differentialwert senkt den Betrag des nach unten gerichteten Verfahrwegs fur
neide Leitwerkoberflachen. Ein negativer Differentialwert senkt den Betrag
des nach oben gerichteten Verfahrwegs fur beide Leitwerkoberflachen.
Eine Einstellung auf 100 eliminiert den nach unten gerichteten Verfahrweg
vollstandig. Eine Einstellung auf -100 eliminiert den nach oben gerichteten




Verfahrweg. Die Wahl von 50 oder -50 reduziert den jeweils nach unten oder
oben gerichteten Verfahrweg um die Halfte.

4. \Wenn der Wert eingestellt wurde, auf OK tippen.

5. Auf neben Rate OTF [OTF-Geschwindigkeit] tippen, um
einen Trimmschalter hinzuzuftigen, mit dem Sie den Differentialprozentsatz
wahrend des Fluges anpassen und verfeinern konnen.



Das Menu FHap System [Klappensystem] ermoglicht die Programmierung der Klappen
sowie die Mischung Klappe zu Hohenruder. Damit das Menu Flap System [Klappensystem]
verfugbar wird, ist einen Flugel auszuwahlen, dessen Luftfahrzeugtypdefinition im
Ment Model Setup [Modell-Setup] Klappen einschliet. Zu den Einstellungen gehoren:
Schaltereingabe, Klappenposition, Hohenruder-Mischwert und Bewegungsgeschwindigkeit.
Dieses Menu kann sich in Abhangigkeit von der Zahl der angewanaten Schalterpositionen
ggf. auch scrollen lassen.
TIPP: Einen Tragflachentyp mit . r——
mehreren Querruder-Servos unter oL, ot
Flugzeugtyp im Modell-Setup-Men(i EEE =

auswahlen, um die Crow-Funktion zum | ;a =
Klappensystem hinzuzufligen. i e
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Zur Programmierung des Klappensystems:

1.In Model Adjust [Modell anpassen] auf tippen.

2. Auf das Eingabefeld Switch [Schalter] tippen, um den gewlnschten Schalter
oder Flugmodus auszuwahlen.

TIPP: Wenn ein analoges Eingabegerat ausgewahlt wird (Hebel, Schieber, Regelknopf)
reagieren die Klappen nicht in direkter Reaktion auf die Eingabebewegung. Die
Verwendung einer analogen Eingabe fur das Klappensystem dem Setup eines
analogen Schalters vergleichbar.

3. Die Wertefelder POS antippen, um die /s i
Klappen-Verfahrwegswerte fur jede L —— O | Sitct SwitchD ¥
Schalterposition zuzuweisen. o g o B iom

;f:t : : : : :E Pos 0: 0% 0% 03
axz wrmsflem o

axg e o

AKS : : : D | Pos1:
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4. \Wenn erforderlich, eine etwaig e

Flap System

erforderliche Hohenruder-Mischung T B 0|
flr jede Schalterposition durch e, el 0 | ooy,
Antippen des Wertefelds Elev e ®
[Hohenruder] und Schieben L arm-mnad

des Kreises an der Leiste entlang e
hinzufiigen. Diese vordefinierte E o |[ = :
Mischung gleicht Pitchdnderungen o

aus, die beim Einsatz der Klappen
auftreten. Der Hohenruderausgleich
sollte so eingestellt sein, dass das
Modell einen horizontalen Flug in
jeder Klappenposition aufrechterhalt.
Zum Speichern des Werts auf
tippen.



5. Die Klappengeschwindigkeit anpassen, [y S

um die Klappenbewegung fur einen TR B o)

starker den realen Bedingungen e — e

entsprechenden Betrieb oder einen e

schnellen Wechsel der Flugeigenschaften | % &g o 2| - +
beim Einsatz der Klappen zu S e T pim | caca [ o
verlangsamen. Der Optionsbereich fiir die | =—a-—= : | ——
Klappengeschwindigkeit liegt zwischen Lo =8

0,0 und 360 Sekunden. Der ausgewahite Wert die Ze|t die erforderlich ist, damit sich
d|e Klappe von einer Schalterposition zur nachsten bewegt. Wenn die gewunschte
/eit eingegeben wurde, zum Speichern des Werts auf OK tippen.

0. Auf neben Flap OTF [OTF-Klappe], Elevator OTF [OTF-
Hohenruder] oder Grow OTF [OTF-Crow] tippen, um einen Trimmschalter
hinzuzufugen, mit dem Sie den Prozentsatz der ausgewahlten Funktion wahrend
des Fluges anpassen und verfeinern konnen.



PITCH CURVE [PITCHKURVE
Das Menu Pitch Curve [Pitchkurve]

st standardmaBig fur die .
Hubschrauber-Modelltypen Hou Expo ®
verfugbar. Pitchkurven sind '
an die Flugmodi geknupft,

da sie haufig an komplizierte
Mischungen gebunden sind.
Das Diagramm stellt dar, wie die
Pitch-Ausgabebefehle auf die
Bewegungen des Pitchhebels
reagieren. In dem Diagramm reprasentiert die Horizontalachse die Bewegung des
Gashebels und die Vertikalachse reprasentiert die Pitchbefehle. Jeder Flugmodus
verfugt uber eine andere Pitchkurve, die jeweils individuell eingestellt werden muss.

Maodel Adjust Pitch Curve
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/Zum Einrichten einer Pitchkurve:

1. Im Model Adjust [Modell anpassen] auf Pitch Curve [Pitchkurve] tippen und so das
scrollbare Menu offnen

2. Das Wertefeld fur jeden Punkt zum Anpassen des Werts antippen. Den Wert erhohen
oder reduzieren, um die gewunschte Pitchausgabe an dieser Hebelposition zu erreichen.

3. Nach dem Andern jedes Punktwerts zum Speichern des Werts auf OK tippen.

Model Adjust Pitch Curve
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4.Um Punkte zur Kurve hinzuzuftigen, den Gashebel in die gewlnschte Position
entlang der Kurve schieben. Auf die Schaltflache Add Pt [Punkt hinzuftgen]
unten im Menu tippen.

(Gasposition




5. Um Punkte in der Kurve zu loschen, den Gashebel uber die Position des zu loschenden
Punkts bewegen. Auf die Schaltflache unten im MenU tippen.

Model .-fl.:_'JjI_IE:t Pitch Curve

(Gasposition

6. Expo aktivieren, um, wenn gewunscht, die Kurve zu glatten und so abrupte Anderungen
in der Pitchreaktion zu verhindern.

/. Den Zuruck-Pfeil (<) antippen, um zum Menu Model Adjust
[Modell anpassen] zurtickzukehren.



Eine Pitchkurve ist auch fur ACRO-Modelle verfugbar. Die ACRO-Pitchkurve
funktioniert auf die gleiche Weise wie die Hubschrauber-Pitchkurve, kann jedoch
jedem Hebel, Schalter oder Flugmodus zugewiesen werden.

Zur Aktivierung des ACRO-Pitchkurve:

1.1n Model Setup [Modell-Setup] auf  Back Alrcraft Type

tippen.

2. AIRCRAFT OPTIONS
[Luftfahrzeugoptionen] in der
oberen Menuleiste antippen.

3.Den Schalter hin- und herschalten, bk edmst. >
um Pitch Gurve [Pitchkurve] zu
aktivieren.

Gyra 2,

Gyro 3,




4.Den Zuruck-Pfeil ( <) antippen, um zum Menu Model Setup [Modell-Setup]
zuruckzukehren.

5. Auf tippen.

6. RX PORT ASSIGNMENT [Empfangeranschlusszuweisung] in der oberen
Menuleiste antippen.

< Model Setup Channel Assign

RE FOHT ASSICNMENT

1 THRO:; Throttle = |2 AILE; Right Ail -
3 ELEV: Elevator = |4 RUDD: Rudder -
5 GEAR: LFlap = |6 AUX1: Left Ail
7 AUXZ: RFlap = |BAUX3: Aux3 -

9 ALXA: Auxd + 10 AUXS: Auxh -




/. Die Pitchausgabe durch Auswahl eines offenen Empfangeranschlusses und die
Wahl! von Pitch auf der Popup-Liste zuweisen.

8.In Model Adjust [Modell anpassen] auf Pitch Gurve [Pitchkurve] tippen.
Mithilfe der gleichen Schritte wie in der vorstehenden Heli-Programmierung
einen Schalter zuweisen und die Pitchkurve zuweisen.



Das Menu Swashplate [Taumelscheibe] betrifft Modelle, fur die am Sender
Taumelscheiben gemischt werden mussen. Swashplate [Taumelscheibe] ist verfugbar,
wenn der Modelltyp Hubschrauber ist und der Taumelscheibentyp auf eine andere
Option als Normal in Model Setup [Modell-Setup] eingestellt ist. Das Menu verwaltet
die Taumelscheibenmischungen, die nicht allgemein mit Steuersystemen ohne
Paddelstange verwendet werden, die das Mischen am Modell durchfuhren.

WARNUNG: Vor Anpassung der Taumelscheibeneinstellungen den Motor vom
Geschwindigkeitsregler trennen oder Throttle Cut [Gasabschaltung] unter
einrichten und aktivieren, um sicherzustellen,
dass das Antriebssystem sich wahrend des Setups nicht einschalten kann.



Unten findet sich ein ubliches 3D-Taumelscheibensetup fur Modelle die
Taumelscheibenmischungen verwenden:

1. In Model Setup [Modell-Setup] auf 5. Die Rotorkopfgestange anpassen, sodass
die Mischarme neutral und die Blatter bel
tippen, um den korrekten Null Pitch sind, wenn der gemeinsame
Taumelscheibentyp auszuwahlen. Pitchhebel zentriert ist.

2. Die Servohornpositionen so anpassen, dass
sie am Mittelhebel neutral sind (Null Pitch).
3. Das Gestange mit dem gemeinsamen

Hei BN

“ Model Setup Swashplate Type

D Mormal

(® 33%ervo120° - P

zentrierten Pitchhebel (Null Pitch) O 3senvo135°
Verblnden (O 3servo 140 °
4. Den Servo an das S

Taumelscheibengestange anpassen,
sodass die Taumelscheibe waagerecht ist.

Collective Type: Mormal -




6. Taumelscheibe furg']ede. Steuereianabe zU gewahrleisten. Bei diesem Schritt muss die
Taumelscheibe nicht die richtige Richtung reagieren, aber es ist wichtig, dass sie sich in
der korrekten Weise mit Pitch und Roll neigt sowie sich mit Pitch hoch und runter bewegt.

/. Die Werte in dem Taumelscheiben-Menu
ZUr Regelung der Taumelscheibenrichtung

< Model Adjust Swashplate

andern. Den Wert ins Negative dndern, | s = | aw
um die Funktion umzukenren. Der up Cr—

Prozentwert reprasentiert den Verfahrweg. | o ceae—e & | BE 60
Eine Trimmung von geringer Hohe ist O .
akzeptable, um den neutralen Punkt jedes | #¢ fig % o 7T
Servos zu finden. Die Feineinstellung A g . | B0

der Trimmungsanderungen fur neutral we el 0 | Epng:

pei Null Pitch mechanisch vornehmen.
Das Menu Servo Setup [Servo-

Setup] sollte fur Trimmungs- und
Verfahrwegsanderungen solite bel
aktivierten Taumelscheibenmischungen
nicht verwendet werden.



. ELEKTRONISCHERE-RING
Electronic E-Ring [Elektronischer E-Ring] verhindert das Ubersteuern der Servos
durch die Begrenzung des Servoverfahrwegs, wenn die Summe Ihrer Steuer- und
Pitcheingaben die Servobegrenzungen ubersteigt.




NRUDERAUSGLEICH

ELEVATOR COMPENSATION [HO

Die Einstellung Elevator Compensation
[Hohenruderausgleich] ermoglicht

das Anpassen der Reaktionszeit der
Querruder- und Pitch-Servos in einem
120°-Taumelscheiben-Setup. Auf diese
Weise konnen alle drei Servos gleichzeitig
den vollen Verfahrweg erreichen. Eine
/ahl aus dem Popup-Menu auswahlen,
um die Verzogerung der Querruder- und
Pitch-Kanale bei Hohenruderzugabe anzupassen. Das Menu bietet eine Skala
von 1 bis 30, wobei 1 die geringste Verzogerung und 30 die groBte Verzogerung
darstellt. Die Effekte der Mischung mithilfe des Monitors auf der linken Seite des
Menubildschirms Swashplate [Taumelscheibe] prufen.




Die Gyrooptionen fur Heli- und Acro-Modelltypen unterscheiden sich erheblich.

Das Menu Gyro wird zur Regelung des Gains des Heckgyros, wenn als Modelltyp Hubschrauber
eingestelit wurde. |
Auf Switch [Schalter] tippen, um einen Schalter

oder auszuwahlen. Die Anzahl der Ml by Byro vei B
Gyroverstarkungspositionen korreliert mit dem v el 0| s

gewahliten Schalter, Wenn ausgewahlt [ e ol G

wurde, ist nur eine Position eingestellt. Einen o amend S| DO

Kanal fur die Belegun? mit dem Gain auswahlen; |7 % gt 2 -
das ist der Kanal, der fUr das Gains-Signal, das | »e cxB e s GER

vom Gyro ausgeht, in den Empfanger eingesteckt [ s & 2w 7o

werden muss. Die meisten Gyros nutzen eine i) l—

Seite des (ain-Kanals fur den Heading Hold- i —

Modus und die e.ntge?engesette Seite fur den
Rate-Modus. Weitere Informationen finden Sie in
der Gyro-Betriebsanleitung.



Anders als Heli-Konfigurationen verwenden die Acro-Gyro-Menus eine Kurvenmischung, damit
der Pilot die erwartete Flugreaktion erreichen kann. Es ist tblich, das Gyromenu zum Mischen
von Gain-Werten zu nutzen, sodass das Ablenken des Steuerhebels den Gain reduziert und
damit verhindert, dass das Gyro mit Flugbefehlen in Konflikt gerat. Gyromenus fur den Acro-
Modelityp mussen im Menu , Aircraft Type [Luftfahrzeugtyp],
unter dem Reiter AIRCRAFT OPTIONS [Luftfahrzeugoptionen] aktiviert werden. Zu den
Auswahimoglichkeiten zahlen ein 3-Achsen-Gyro oder bis zu 3 einfache Achsen-Gyros.

“ Back Aircraft Type

Gayro 1

Gyro 2

Gyro 3




3-AXIS GYRO [3-ACHSEN-GYRO
st die Funktion 3-Axis Gyro [3-Achsen-Gyro] in Model Setup [Modell-Setup],

Aircraft Type [Luftfahrzeugtyp], Aircraft Options [Luftfahrzeugoptionen] aktiviert,
3-Axis Gyro [3-Achsen-Gyro] in Model Adjust [Modell anpassen] antippen.
Wahlen Sie einen Schalter, um die Funktion Gyro zu aktivieren.

Model Adjust 3-Axis Gyro
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Wahlen Sie einen Schalter, um die Funktion Gyro zu aktivieren.

< Model Adjust 3-Axis Gyro
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Den Prozentwert fur die einzelnen Schalterpositionen auswahlen, um die

Gyroverstarkungs-Werte anzupassen.



Finen Trimmschalter hinzufugen, um eine

Switch

-eineinstellung der Gyroverstarkung beim G e

cwntch itsall

-liegen zu ermoglichen.

LLafn Trirm Analog

Right Trim Analog

Einen offenen Channel [Kanal] fur

die Anpassung der Gyroverstarkung
auswahlen. Mit diesem Kanal sollte die
Gyroverstarkung verbunden werden.
Verbindungsinformationen sind der
Anleitung lhres Gyros zu entnehmen.




n Model Setup [Modell-Setup], Aircraft Type [Luftfahrzeugtyp], Aircraft Options
Luftfahrzeugoptionen] [3-Achsen-Gyro] Gyro 1, 2 und/oder 3 auswahlen, um die
-unktion Single Axis Gyro [Einfacher Achsen-Gyro] zu aktivieren. In Model Adjust
Modell anpassen] auf Gyros tippen und so das Gyromenu offnen.
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Gyro Type [Gyrotyp] definiert, wie die Kurve in Abhangigkeit von der
Gyrofunktionalitat reagiert.




Der Heli-Gyrotyp wird verwendet, wenn als
Steuereingabemethode ein Heading Hold-
Gyro im Hubschrauberstil verwendet wird.

Fur diese Kurven liegen die Werte im Bereich
zwischen -100 und 100. Dies wird in der Regel
verwendet, um zwei Funktionen bereitzustellen
(Rate oder Heading Hold). Mit der Auswanhl
eines positiven bzw. negativen Werts wird der
\Modus als Heading Hold oder Rate definiert.
Der Wert dient als der Gain fur die Einstellung
der Gyroreaktion. Beispielsweise sind im Heli-
Gyromodus -50 und 50 beide 50 Prozent,
aber der eine Wert entspricht dem Headmg
Hold- und der andere dem Rate-Modus.
Die Gyrofunktionen unterscheiden sich je
nach Produkt, lesen Sie daher fur weitere
nformationen die Gyro-Betriebsanleitung.

— Model Adjust

Gyros
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Der Typ st “ Model Adjust Gyros Acro  [E
fur die Verwendung mit bestimmten

Fligght hMode: 1

Flugzeuggyros, die nur (iber den Rate- — ] L=
Modus verfugen, gedacht, welche den Expo &
vollen Signalbereich von Null bis 100 o o

witc ig ode -

ablesen. Diese Auswahl andert den
Kurvenverlauf im Untermenu
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/um Programmieren eines ACRO-Kreises des Typs Luftfahrzeug:

1. Auf tippen, um die benutzerdefinierte Kurvenmischung zu offnen.

2. Den Eingangskanal fur den Gyro zuweisen. Wenn beispielsweise der Gyro zur
Unterstutzung des Querruderkanals installiert ist, ist auszuwahlen.
3. Den Ausgangskanal fur den Gyro, beispielsweise, den Getriebekanal zuweisen.

Das vom Gyro stammende Gain-Signal muss in den vorgesehenen Anschluss
eingesteckt werden, um ordnungsgemal zu funktionieren; in diesem Fall ist s der
Getriebeanschluss.

4, Die gewunschten Gain-Werte fur den Gyro an den Punkten auf der Kurve hinzuftigen.

5. Um auf der Kurve mehr Punkte hinzuzuftigen, die Mastersteuerungseingabe an die
gewunschte Stelle des neuen Punkts auf der Kurve bewegen und auf die Schaltflache

tippen.

6. Die Schalterpositionen zur Aktivierung der Gyrokurve zuweisen. Die Kurve ist aktiv, wenn
das Feld nicht blinkt.




Der Pilot wird haufig den Wert im Mittelpunkt der Kurve auf einen hohen Gain-Wert
einstellen. Der Gain wird durch die vollstandige Eingabe an beiden Enden des Verfahrwegs
in der Regel auf Null reduziert. Mit der Verschiebung der Eingabe reduziert sich der Gain
schnell. Auf diese Weise gewahrt der Gyro Stabilitat am Mittelhebel und nimmt weniger
Korrekturen vor, wenn der Pilot Steuereingaben vornimmt. Dieses Konzept sorgt daflr, dass
sich Gyrokorrekturen naturlicher und weniger roboterartig anfuhlen.

Kurven fur jeden Flugmodus und jede Gyroachse zuweisen.




Das Menu Governor [Drehzahlregler] ist verfugbar, wenn als Modelltyp
Hubschrauber eingestellt wurde. Drehzahlregler und Umkehrbegrenzer versuchen
die Rotordrehzahl des Hubschraubers zu regulieren. Die Funktionsweise von
Drehzahlreglern kann stark variieren. Weitere Informationen finden Sie in der
Drehzahlregler-Betriebsanleitung.

e tinige Drehzahlregler geben die e e heii IR
Rotorkopfdrehzahl vor und nutzen R —
dazu ausschlieBlich das Gassignal. AL Smbem—, g | STHEN S —
Das ist allgemein Ublich fiir elektrische | e <8 o o
o pi7 e 5y
Hubschrauber. Das Menu Governor cov i 0 |-
Drehzahlregler] ist fir diese ) —k
Konfigurationen nicht erforderlich. Die |56 8 50 & s
Gaskurven und Flugmodi geben die o g

notwendigen Funktionen vor.



e Andere Drehzahlregler geben die Rotorkopfdrehzahl vor und nutzen dazu
das Gassignal sowie ein Flugmodus- oder Gain-Signal. Das Menu Governor
[Drehzahlregler] reguliert dieses Gain-Signal. Den Gain-Kanal auswahlen, und
jeder Flugmodus (Stunt-Modus) hat einen Wert, der dem Gain-Kanal zugewiesen
werden kann.



Bei Hubschrauber ohne einen Heading
Hold-Gyro ist Heckleitwerkfunktion oft "
unbestandig. Wenn Gas gegeben wird, | w Expo Q
schwingt das Heck mit reduzierter Curve 0 ~
Energie in eine Richtung und dann

In die andere. Heckkurven werden Switch ~ Flight Mode
zur Reduzierung des Drehmoments - IR
an verschiedenen Punkten im —

Gaszufuhrbereich eingesetzt. Die

Heckkurven sind im Allgemeinen an Flugmodi geknupft und so eingestellt,

dass sie mit jedem Modus Ubereinstimmen, nachdem Pitch und Gaskurven
eingestellt worden sind. Die Heckkurvenmischung ist bei den meisten modernen
Hubschrauberflugsteuersystemen nicht erforderlich.

Model Adjust Tail Curve




Das Menu Camber Preset

~ Model Adjust Camber Preset

[Kammervoreinstellung] wird aktiviert, LAL ©=

RaL =3

wenn Segelflugzeug als Modelltyp e o E 9
eingestellt ist und einer der Multiservo- | = =8

LFL ==

Fligeltypen fur den Segelflugzeugtyp e ? :

AX3

im Menu Model Setup [Modell-Setup] s —

AXH =

a
ausgewdahlt wurde. Die Funktion Camber | = E
(/]

AXy =2

Preset [Kammervoreinstellung] erlaubt o e
zudem das Programmieren der Querruder,
Klappen (wenn zugewiesen), Fltigelspitzen (wenn zugewiesen) und Hohenruder fur
eine spezifische Position in jedem Flugmodus. Wenn Flugmodi nicht aktiv sind, ist
nur eine voreingestellte Position verfugbar, die immer aktiv ist.

Den Flugmodus-Schalter zur gewtnschten Position bewegen, um die
voreingestellten Kammerwerte zu andern.




Den Optionen Flap [Klappe], Aileron [Querruder]oder Elevator [Hohenruder]
On-the-Fly (OTF) einen Trimmschalter zuweisen, um die Werte der ausgewahlten
Flache wahrend des Fluges anzupassen und zu verfeinern.

“ Model Adjust Camber Preset
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Die Einstellung Speed [Geschwindigkeit] befahigt die Steueroberflachen zum
Ubergang innerhalb eines bestimmten Zeitraums, der bis zu 120 Sekunden dauern
kann, wenn der Flugmodus geandert wird.




Das Menu Camber System [Kammersystem] wird aktiviert, wenn Segelflugzeug

als Modelltyp eingestellt ist und einer der Multiservo-Querruder-Flugeltypen fur
den Segelflugzeugtyp im Menu Model Setup [Modell-Setup] ausgewahlt wurde.
Das Kammersystem ermoglicht die Anpassung der Kammer wahrend des Flugs
und wird als das Bremssystem verwendet. Jeder Flugmodus kann eine andere
Kammersystemzuweisung haben und unterschiedliche Eingabesteuerung fur jede
nutzen. Piloten verwenden haufig den Landeklappenhebel, um den Auftrieb prazise
zU regulieren und Crow in einer beherrschbaren Weise zur Verlangsamung des
Segelflugzeugs einzusetzen und dabei zugleich die effektive Kontrolle Uber das
Gerat beizubehalten, um ein Abwurgen des Luftfahrzeugs zu verhindern.




Jeder Flugmodus kann eine unabhangige Konfiguration mit verschiedenen
Versatzen und Verfahrwegen haben. Einige Flugmodi verfugen moglicherweise tber
einen kleinen Kammerbereich (herabhangende Flugelhinterkante) wahrend andere
einen kleinen Reflexbereich aufweisen (hochgezogene Flugelhinterkante). Die
allgemeine Praxis ist es, uber einige Flugmodi zu verfugen, die einen Verfahrweg
von geringer GroBe fur die Feinsteuerung der Flugelhinterkante nutzen, und einige
Flugmodi fur einen groBeren Verfahrweg, der als Klappen fungiert, zu besitzen.



Das Bremsen wahrend des Flugs erfordert den simultanen Einsatz von Klappen und
Querruder, um einen Luftwiderstand zu erzeugen und das Luftfahrzeug zu verlangsamen.
Diese komplizierten Mischfunktionen werden haufig als Crow oder Butterfly bezeichnet.
Crow ist ein Flugmodus, bei dem die Klappen eingesetzt werden und die Querruder
sich nach oben stellen. Das Segelflugzeug wird in den Sturzflug gebracht, bevor Crow
eingesetzt wird, und selbst die schnellsten, sehr stromlinienformigen Segelflugzeuge
konnen langsam und mit Prazision gelandet werden.

Um Crow-Funktionalitat zu erreichen, wird die vorkonfigurierte Klappe-zu-Querruder-
Mischung zum Hochstellen der Querruder wahrend des Klappeneinsatzes verwendet.
Achten Sie darauf, dass die Mischung korrekt konfiguriert ist. Weitere Informationen
finden Sie im Abschnitt ,Mischung, Ruckmischen®.




/Zum Beispiel kann ein einfaches 3-Flugmodi-Setup in einem elektrischen
Segelflugzeug mit einem 4-Servo-Flugel so konfiguriert werden, dass:

¢ [m Startmodus:
Der Landeklappenhebel steuert den Motor als ein Gashebel fur den Motor.
Die Kammer wird tber einen Schieber gesteuert und wird mit Querrudern gemischt, sodass
die Klappen und Querruder zusammen als Klappen arbeiten.
Der Bereich der Kammerbewegung wird von neutral auf wenige Grad der Kammer begrenzt.

¢ Im Fliegenmodus:
Der Motor wird mithilfe des Menus Motor Cut [Motorabschaltung] deaktiviert, dass
in den Flugmodus gestellt ist.
Der Landeklappenhebel steuert die Kammer.

— Die
—Die
— Bel

Klappen werden mit den Querrudern gemischt, sodass sie zusammen agieren.
Kammer ist am Mittelhebel neutral.

nochgezogenem Hebel werden einige Grad an Reflex erzeugt, um die

Geschwindigkeit zu erhohen, wenn Sinken auftritt.



— Ein heruntergezogener Hebel moderiert die Kammer, um den Auftrieb zu regulieren.
In diesem Modus sorgt das Querruder-zur-Klappe-Mischen fur Querruder auf voller
Spannweite und das Hohenruder-zu-Klappe-Mischen erzeugt eine aggressive
Hohenruderreaktion.

¢ I[m Landemodus:
Der Motor wird mithilfe des Menus Motor Cut [Motorabschaltung] deaktiviert.
Der Landeklappenhebel setzt die Crow ein.
— Bei hochgezogenem Hebel ist die Kammer neutral.
—\Wenn der Hebel nach unten bewegt wird, werden die Klappen abgesenkt und
die Querruder nach oben gestellt.
— Ein Klappe-zu-Hohenruder-Mischen sorgt fur ein nach unten gerichtete Hohenruder,
wahrend die Crow zum Ausgleich von Pitchanderungen angewendet wird.
— Bei heruntergezogenem Hebel befinden sich die Klappen ggf. fast in einer
Position von 90 Grad und die Querruder sind vollstandig hochgestellt.



Zur Programmierung des Kammersystems:
1. Alle der Flugmodi konfigurieren, bevor die Kammersystemprogrammierung

begonnen wird.
2.Im Menu
Model Adjust [Modell anpassen] auf

tippen.

3.Den Flugmodus zum Programmieren
auswahlen. Das Bewegen des
Flugmodusschalters andert den oben
im Menu angezeigten Flugmodus.

“ Model Adjust
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4. Eine Eingabe fur den ausgewahlten Flugmodus auswahlen.
5. Falls gewunscht, eine Versatzwert einstellen. Versatz kann zum Ausgleichen der
Geometrie von Klappenservos bei Segelflugzeugen erforderlich sein.



6. Die Nach-oben- und Nach-unten-Werte fur die Steueroberflachen festlegen.
Der Nach-oben-Wert definiert die obere Seite des Oberflachenverfahrwegs.
Der Nach-unten-Wert definiert das untere Ende des Oberflachenverfahrwegs.

< Model Adjust Camber System
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/.Den nachsten Flugmodus auswahlen und diesen gemal3 den Schritten 4—6

programmieren, bis alle Flugmodi programmiert sind.

8. Einen Trimmschalter zu den Optionen Flap [Klappe] und/oder Aileron OTF
[OTF-Querruder] hinzuflgen, um die Prozentwerte des Systems wahrend des
Fluges anpassen zu konnen.




MODEL SETUP [MODELL-SETUP

Die Funktionen im Menu Model Setup [Modell-Setup] werden zur Konfigurationen
von einfachen Luftfahrzeug-Setups genutzt.
Die Menuliste variiert je nach Modelltyp.

Model Setup
| Frame Rate » I i Range Test 2
Aircraft Type > | | Timers b
Telemetry Utilities 2| | Trainer b,
Audio Events > | | Trim Setup b i
Flight Mode Setup 7 ! fChannEF Assign b ‘
Analog Switch Setup ::E Digital Switch Setup > |




Die Menuliste Model Setup [Modell-Setup] umfasst:

e Bildfrequenz e Sleep Mode [Ruhemodus]
e | uftfahrzeugtyp (ACRO, MULTI) e Reichweitentest

e Taumelscheibentyp (HELI) e [imer [Uhren]

e Segelflugzeugtyp (SEGELFLUGZEUG) e Trainer

e [elemetrie-Dienstprogramme ¢ [rimmungseinstellung

e Audiovorgange e Kanalzuordnung

e Trimmungs-/Kanalkonfiguration (MULTI) e Digital Switch Setup [Digitalschalter-Setup]
e Flight Mode Setup [Flugmodus-Setup] @ Serial Port Setup [Setup des seriellen

e Analog Switch Setup [Analogschalter-Setup] ~ Anschlusses]
e Combo Switch Setup e \odel Match [Modellubereinstimmung] ID

[Kombinationsschalter-Setup] e Bind [Binden]
e | ogical Switch Setup [Logikschalter-Setup]
* Model Start Warnings [Modellstartwarnungen]




Bindung bezeichnet den Prozess zur Verknupfung des iX14+ mit dem
Luftfahrzeugempfanger. Die Nicht-EU-Version des iX14+ ist mit originalen DSM2
und DSMX Spektrum-Empfangerprodukten kompatibel. Die EU-Version ist mit
DSMX-Empfangerprodukten kompatibel.

Der Zugang zum Menu ,,Bind“ [Binden] erfolgt tber das Menu ,,Model Setup®
Modell-Setup] oder durch direktes Tippen der Schaltflache auf
dem Dashboard-Bildschirm.

Put receiver into Bind Mode then long press Bind

BIND

3 Alerts »»
(I,. Telematry Auto Config




Auf tippen, um einen Alarm, welcher wahrend des Bindens
auftreten konnte, zu konfigurieren.

Binding Alerts Acro
Binding: Voice ~ BINDING / @
Bind Type: Voice ~ BIND COMPLETE $SBIN # m
Telemetry: Voice ¥ TELEMETRY f_ &
Bind Failed: Voice ~ BIND FAILED 7/ &




Das Timer-Menu bietet konfigurierbare Bildschirmtimer und den integrierten
Timer am Menuband oben auf dem Bildschirm. Jeder Modelltyp hat seine eigenen
Standardtimer-Zuweisungen. Weitere Informationen finden sich im Abschnitt
Modelltypstandardeinstellungen.

Timer 1 und 2 sind voneinander unabhangig und frei belegbar. Jeder Timer kann
aktiviert und konfiguriert oder deaktiviert werden.

“ Model Setup Timers Acro -
Enabled: &
Timer Name: Timer 1 s
Display: Timer -
Mode f__} Stopwatch @ Countdown




Die integrierten Timer zeichnen die Zeit auf, die das Modell gemessen hat sowie
die Gesamtzeit, die das iX14+-System gemessen hat. Diese mit der Schaltflache
zurucksetzen.

< Model Setup Timers Acro n

Integrates

Maodel: 03:57:37 RESET

System: 09:38:53 RESET




Zur Konfiguration eines Timers:

1.1n Model Setup [Modell-Setup] auf tippen.
2. Auf oder 2 am Menuband tippen. Die Menuoptionen fur diese zwei
Timer sind identisch. R e U

Timer 1 Timer

Enabled: [ @)

3. Die Schaltflache Enabled [Aktiviert]
auf On [Ein] stellen, um den
ausgewahlten Timer zu aktivieren.

4. Falls gewunscht, den Timer benennen. | oispay Timer

Mode: () stopwatch (8 Countdawn:

Timer Name: Timer 1 4




5. Tippen Sie das Auswahlkastchen Display [Anzeige] an, um zwischen Timer,
Telemetrie-Element und Hauptbildschirm auszuwahlen.
Wenn Sie sich fur Telemetry Item [Telemetrie-Element] entscheiden, wahlen

Sie es im Dropdown-Kastchen aus, um das gewunschte Telemetrie-Element
anzuzeigen.

6. Wenn Sie im vorherigen Schritt

Over/Under

Timer gewahlt haben, wahlen Sie tease slect an opton

jetzt Stopwatch [Stoppuhr] oder
Countdown. —
Stopwatch [Stoppuhr]: zahlt von null RN

Remaote Receiher B

an beim Starten.

Countdown: zahlt die Zeit von einem
benutzerdefinierten Zeitpunkt bis zum
Start herunter.

Remote Receiver L




/. \Wenn Countdown ausgewahlt wurde, kann die Startzeit (Minuten und Sekunden)
geandert werden. Die Standardeinstellung ist 5 Minuten.

8. Auf die Auswahlschaltflache Switch [Schalter] tippen. Wenn ein analoges
Eingabegerat ausgewahlt wurde, auf die Auswahlschaltflache Over Under [Uber
Unter] tippen. Over Under [Uber Unter] definiert fur den laufenden Timer, wann
das Eingabegerat oberhalb oder unterhalb des Trigger-\Werts [Auslosewerts]
liegt. Auf die Trigger-Auswahlschaltflache tippen, um den Auslosewert
einzustellen. Beispielsweise ist Throttle
Stick [Gashebel] der Standardschalter |k Thise acro (B
fur Acro und ist so eingestellt, dass er | oo e e
ausgelost wird, wenn das Gas uber One Time (dorit stop timer after it starts)
25% liegt. Wenn Gas auf unter 25 % |
bewegt wird, stoppt dies den Timer. Timer Clear inhibit ¥




9.0ne Time [Eine Zeit] kann ausgewahlt werden, wenn der Timer, nachdem er
gestartet wurde, ungeachtet der Eingabe weiterzanhlt.

10.Auf die Schaltflache zur Einstellung von Audio-
und Vibrationsalarmen tippen. _. —— g
Timer Control Alerts
[Timersteuerungsalarme]: Teilt mit, wenn
der Timer startet, stoppt oder sich zurticksetzt.
Alerts [Alarme]: Kann so eingestellt
werden, dass ein Bericht in festgelegten
Intervallen erstelit wird. Diese Alarme Alerts:
sind mit Makros fur grundlegendes Text-  Lever Minute (own): _ Vsice = Time Remaining STIMERT it /
zU-Sprache-Berichten vorkonfiguriert. Die gesprochenen Alarme konnen an diesen
Auslosepunkten durch Anderung des Texts verandert werden. Weitere Informationen
zur Anderung des gesprochenen Textes und zur Verwendung von Makros sind dem
Abschnitt ZU entnehmen.

Timer Control Alerts

Timer Start; Voice * Timer Start 4
Timer Stop: Voice ~ Timer Stop P

Timer Reset: Voice = Timer Reset Fd




TIPP: Eines der Uhrensymbole ((-) ) in der Timeranzeige auf dem Dashboard
antippen, um direkt ins Timermenu zu gelangen. Die Timeranzeige im Dashboard
gedruckt halten, um den Timer zurtckzusetzen.

Dashboard  Monitor

K| 1% 5:00
0 0
o | AN

‘ My List ” Model Adjust ‘ Model Setup System Settings




Das Menu Frame Rate [Paketfrequenz] bietet Optionen fur Paketfrequenzen und
DSM-Typen.

HF-Modus: Zu den Optionen gehoren Automatisch und DSM2 erzwingen.

DSM2 darf nur mit DSM2-Empfangern eingesetzt werden. DSM2-Technologie ist in
der europaischen Version des iX14+ nicht verfugbar.

ACHTUNG: Niemals in einem ¢ Model Setup Frame Rate acro B

Gebiet mit mehr als 40 aktiven | Fr———

2,4-GHz-Sendern fliegen, wenn die

DSM2-Technologie eingesetzt wird. Servo Mode: Default 22ms
DX18 Compatibility: off (]
THR: 22 ms AX1:22 ms AXG: 22 ms
ATL:22 ms A¥2:22 ms AXT:22 ms
ELE:22 ms AX3:22 ms AXB:Var
RUD: 22 ms Axd4:22 ms AXS:Var
GER:22 ms AXS5:22 ms




Servo-Modus: Die Optionen sind Standard 22 ms, Hybrid 11/22 ms, 12@22 X+
oder 14@22ms.

e \/erwenden Sie immer 22 ms mit Analogservos.

e Durch die Aktivierung von 12@22, X+ wird die Frame Rate [Bildfrequenz] auf
22 ms eingestellt. Dies ermoglicht den Zugriff auf alle 20 Kanale des iX14+ uber
das XPLUS 8 Modul (SPMXP8000), den Spektrum AR20310T oder AR20400T
Empfanger (SPMAR20310T, SPMAR20400T, SPMAR20410T).

e \\lenn ein 14-Kanal-Modus-fahiger Empfanger angeschlossen ist, ist eine 14-Ka-
nal-Modus-Option verfugbar, die 14 Kanale mit 22 ms bietet.

¢ 11 ms mit Einstellungen, die digitale Servos oder Direktkommunikation mit dem
seriellen Spektrum-Signal erfordern (z. B. ein Flight Controller).

DX18 Compatibility [DX18-Kompatibilitat]: Diese Option aktivieren, wenn

die Modelldatei mit einem DX18-Sender erstellt oder durch einen DX18-Sender

verwendet wurde. Dadurch andert sich die Belegung der Senderkanale auf die

alleinige DX18-Konfiguration.



s 1t et s
mit den meisten Generationen von

Spektrum Telemetriegeraten kompatibel, | (Sevee PanetSetee 21|03 Detest peneers
einschlieBlich modulbasierten, Dashboard Setup > || Set Sensor Alarms
Empfangern mit integrierter Telemetrie | ceneral settings >| | File Settings

und Geraten mit Smart-Technologie. el Dike Rowe

Das Menu Telemetrie-Dienstprogramme
enthalt Optionen zum Konfigurieren

der Anzeige der Telemetriedaten, zum
Zurticksetzen der angezeigten Daten, zum Erkennen von Sensoren, zum Einstellen
von Alarmen auf der Grundlage der Telemetriedaten und zum Speichern der
Telemetriedaten fur eine spatere Verwendung.




Der iX14+ findet und konfiguriert die Telemetriesensoren automatisch nach dem
Binden. Der Empfangerspannung ist standardmafig immer der elfte Slot und den
-lugprotokolldaten immer der zwolfte Slot zugewiesen.

Zur Konfiguration des Telemetriesystems:

1. Die Telemetriesensoren installieren und an einen kompatiblen Spektrum-
Telemetrieempfanger oder an entsprechendes Modul gemal3 den Anweisungen,
die den Sensoren und Empfanger-Modul beigeftgt sind, anschlieen.

2.Den Empfanger an den iX14+ binden.

3. Die angeschlossenen Sensoren konfigurieren.

Damit der iX14+ die verbundenen Sensoren ermitteln kann: Auf die Schaltflache
Auto Detect Sensors [Automatische Sensorerkennung] tippen. Der Modus muss
gebunden, eingeschaltet und alle Sensoren mussen angeschlossen sein.

Zur manuellen Eingabe der angeschlossenen Sensoren: Den gewinschten
Telemetrie-Slot auswahlen. Den relevanten Sensor aus der scrollbaren Popup-Liste
auswahlen. Nach der Auswahl eines Sensors offnet sich das Untermend fur diesen Sensor.




Entweder ein Setup Messgerattafel oder ein Dashboard-Setup fur die Anzeige der
Telemetrie-Informationen wahlen.

¢ Die Messgerattafel zeigt die Informationen auf anschaulichere Weise an und er-
moglicht so ein schnelleres und einfacheres Ablesen.

e Das Dashboard zeigt die Informationen in detaillierter Form an.



Die Schaltflache Gauge Panel [Messgerattafel] oben in der Telemetrieliste antippen,

um die Messgeratanzeige zu andern.

1. Auf < tippen, um eine neue Tafel hinzuzufiigen. Es kdnnen mehrere Tafeln
verwendet werden.

2. Auf ( > ) tippen, um das Konfigurationsmenu der Tafel zu offnen.

3. Einen Namen fur die Messgeratanzeige eingeben.

4. Ein Layout auswahlen und auf - tippen, um einen aktiven Telemetriesensor

ninzuzufigen

Panel MName Gauge Panel 1 F

Layout




5. Auf die einzelnen Sensorblocke tippen, um das Menu
fur jeden Sensor aufzurufen.

6. Einen Namen fur das Messgerat eingeben.

/. Den Sensortyp auswahlen.

8. Auf Gauge Type [Messgeratetyp] tippen, um aus den verflgbaren Typen aus-
zuwahlen.

9. Zwischen den Stilen Solid Fill [Flachenfullung], Major Gridlines [Haupt-Rasterli-
nien] oder Minor Gridlines [Neben-Rasterlinien] wahlen.

10. Den gewunschten Anzeigebereich eingeben.

11. Edit [Bearbeiten] antippen, um die Farben des Messgerats zu andern.



DASHBOARD-SETUP

Die Schaltflache Dashboard Setup oben in der Telemetrieliste antippen, um die
Anzeige des Telemetrie-Dashbords zu andern.

1. Die aktuelle Tafel auswahlen oder auf < tippen, um eine neue Tafel hinzuzufligen.
2. Auf ( >) tippen, um das Konfigurationsmenii der Tafel zu Gffnen.

Panel Configuration

Layout

Transmitter Battery

REX Voltaoe Frame Loss

3. Einen Namen fur die Tafelanzeige eingeben.
4. Ein Layout auswahlen. Samtliche aktiven Sensoren werden unten am Bildschirm angezeigt.




5. Auf die Erweiterungsschaltflache (« ) bei samtlichen aktiven Sensoren tippen,
um die Einstellungen zu andern, oder auf = tippen, um samtlichen freien
Platzen im ausgewahlten Layout einen Sensor hinzuzuftgen.



o ALLGEN

3

\

 E|

NSTELLUNGEN

Das Menu Einstellungen aufrufen, um den Anzeigetyp und die Einheiten zu andern
und den Priority Monitor [Prioritatsmonitor] zu aktivieren.

Settings
Display Auto ¥
Units Uus -
PriorityMonitor ()




FLUGDATEN ZURUCKSETZEN
Tippen Sie auf die Registerkarte Flight Data Reset [Flugdaten zurticksetzen], um alle
Telemetriewerte auf ihre Ausgangswerte zuruckzusetzen.

Telemetry Utilities

Gauge Panel Setup > | | Auto Detect Sensors
Dashboard Setup 2| | Set Sensor Alarms >
General Settings > | |File Settings >

Flight Data Reset




AUTOMATISCHE SENSORERKENNUNG
Auf die Registerkarte Sensoren Auto Detect Sensors [Automatische

Sensorerkennung] tippen, um den gebundenen Empfanger nach
Telemetriesensoren zu durchsuchen.

Telemetry Utilities

Gauge Panel Setup > ‘ Auto Detect Sensors \

Dashboard Setup > || Set Sensor Alarms >

General Settings > | |File Settings >

Flight Data Reset




Auf Set Sensor Alarms [Sensoralarme

einstellen] tippen, um Alarme fur die
verschiedenen Telemetriesensoren zu — iz
bearbeiten/erstellen. s e
1.Das Menu Set Sensor Alarms ihis > |9 Empty >
[Sensoralarme einstellen] aufrufen. 4600 > [10:Empty )
2. Aus der Liste der verfugbaren 5: GForoe | [ 1:Rxy
Sensoren auswahlen. 6: Emotv >| 112 Fiiaht Lo

3. Die Anzeige des Sensors im Telemetrie-Monitorbildschirm aktivieren oder deaktivieren.

4.Die Alarmart auswahlen, die verwendet werden soll.

5. Wenn Voice [Stimme] ausgewahlt ist, den gewunschten Text eingeben, den die
Stimme sprechen soll, und alle gewunschten Makros hinzufugen.

6. Zum unteren Ende des Bildschirms scrollen, um weitere Einstellungen fur den
gewahlten Sensor zu andern.



Auf die Schaltflache Dateieinstellungen tippen, um festzulegen, wie der Sender
die Telemetriedatei speichert. StandardmaBig ist der Sender so eingestellt, dass er
automatisch eine Datendatei in einem Ordner namens ,AutoLog” erstellt

S0 andern Sie die Speicherart der Dater:

Das Menu Dateieinstellungen aufrufen.

Neben Mode [Modus] die Option Auto antippen, um aus einer Liste von Optionen
auszuwahlen.

e Automatisches Speichern der Protokolldatei wie oben beschrieben. Der

Dateiname fur die Protokolldatel richtet sich nach dem Modellnamen. Nur die funf
aktuellsten Protokolldateien werden aufbewahrt.



e Manual [Manuell] wahlen, um einen Dateinamen zu erstellen, einen Schalter
aktivieren, um die Datenaufzeichnung zu starten, ,One Time"-Recording
[Einmalige Aufzeichnung] aktivieren und ,Input Data® [Daten eingeben] aktivieren,
um Steuerhebel- und Schalterpositionen zusammen mit anderen Telemetriedaten
aufzuzeichnen. Diese Informationen konnen bei der Diagnose von Flugzustanden
oder Absturzen hilfreich sein.

e \\ahlen Sie Inhibit [Sperren], um die Datenaufzeichnung von Telemetriedaten zu
deaktivieren.



Das Menu Analog Switch Setup [Analogschalter-Setup] erlaubt die Nutzung aller
Hebel, Schieber und Knopfe (analoge Eingabegerate, die Potentiometer verwenden)
als Kickpunkte zur Aktivierung von Funktionen, wie Mischungen oder duale Raten.
Jede Eingabe hat zwei Kickpunkte zwischen -100% und 100%. Dieser Bereich
reprasentiert den vollen Verfahrweg, wobei 0 % den Mittelpunkt bildet. Jeder

Abschnitt innerhalb des Verfahrwegsbereichs reprasentiert eine ,Schalterposition®.
Pos 1-2 Pos 0-1

Kickpunkt Kickpunkt
-100% 0% 100%

Schalter Schalter Schalter
Position 2 Position 1 Position O



Im Standardzustand liegt der Kickpunkt fiir den Ubergang zwischen den Positionen
0 und 1 bei 75 %. Der Kickpunkt fur den Ubergang zwischen den Positionen 1 und
2 liegt bei -75 Prozent. Die Eingabe liegt in Schalterposition 1 bei neutral (0%).

Das Verschieben der Eingabe auf uber 75 % andert dies auf Position 0 und das
Verschieben unter -75 % andert es auf Position 2.

Kickpunkte konnen jedem Werte zwischen -100 % und 100 % zugewiesen werden,
wobei die Zuweisung von Kickpunkten so nahe bzw. entfernt voneinander, wie
gewunscht, moglich ist. Die Werte der Kickpunkte legen fest, an welcher Stelle den
Verfahrweg entlang sie zur Auslosung fuhren. Wenn die Werte gleich sind, lasst die
Schalterausgabe Position 1 aus und springt zwischen den Positionen 0 und 2.



Zur Programmierung der Schalterkickpunkte:

1. Eine des Wertefelder fur die analoge Steuerung antippen.
2. Die Anordnung der Kickpunkte durch Ziehen der markierten Kreise oder mithilfe

der Schaltflachen + oder — anpassen.
3. Zum Speichern der Werte auf OK, zum Verlassen des Menus Kickpoint Adjust

[Kickpunkte anpassen] auf oder zur Ruckkehr auf die
Standardeinstellungen auf tippen.
“ Model Setup Analog Switch Setup Acro _
Pos 0-1 Pas 1-2 MNow
Thro: 753 Pos 2 =100
Aile: 75% 75% Fos1] L
Elev. 75% || 753 Eng) a
| pudd: Pos 1 0




Digital Switch Setup [Digitalschalter-Setup] bietet flexible Ausgabeoptionen fur
einen Kanal, der durch einen Schalter oder Flugmodus angetrieben wird.

Madel Setup Digital Switch Setup

Switch Select *




Zur Programmierung von Digitalschalter-Setup:

1. Kanalbelegungen konnen nicht Digitalschalter-Setupmenu vorgenommen werden.
Den Schalter oder Flugmodus dem gewunschten Ausgangskanal im Ment Channel
Assign [Kanal zuordnen].

2. Im Menu Digital Switch Setup
[Digitalschalter-Setup] die Schaltflache
Select [Auswahlen] antippen, um das
Ment Switch [Schalter] anzuzeigen.

3. Switch [Schalter] (oder Flight mode
[Flugmodus]) aus der Liste auswahlen
oder den gewunschten Schalter kippen.
Die Kanalbelegung wird unternalb des
Schalters angezeigt. \Wenn kein Kanal dem Schalter zugewiesen wurde, bleibt die
Kanalbelegung leer.

4. Die Werte an den Schalterpositionen anpassen, um die Ausgangspositionen zu definieren.




SCHALTERSTATUS

Auf den Reiter Switch Status [Schalterstatus] im Menuband oben im Bildschirm
tippen, um alle verflgbaren Schalter und ihre Positionen anzuzeigen.

Digital Switch Setup

SWITCH SETUP SWITCH STATUS SWITCH ASSIGHNMENTS
Pos 0 Pos 1 Pos 2
Switch A 100% -100%
awitch B 100% 0% -100%
Switch C 100% 0% =100%
| Switch D 100% 0% =100%
 Switch E 100% 0% -100%




i DR

Auf den Reiter Switch Assignments [Schalterbeleguhgen] im Menuband oben im
Bildschirm tippen, um alle verfigbaren Schalter und ihre Belegungen anzuzeigen.

Digital Switch Setup

awlTUH SETUP SWITCH STATUS SWITEH ASSIGHMENTE

Switch A
Aileran Dual Rate
Servo 5, Gear

Switch B
Servo 7, Aux 2

Switch C
Prograrnmable Mix 1, INH = INH

Switch D




Mit der Funktion Kombinationsschalter konnen Sie eine Aktion entweder durch die
Kombination der Verwendung von zwei Schaltern steuern, oder indem Sie beiden Schalter

ermoglichen, diese Aktion unabhangig zu steuern.
Wahlen Sie im Ment Model Setup [Modell-Setup] die Registerkarte Combo Switch Setup

[Kombinationsschalter-Setup]
1. Drucken Sie Select [Auswahlen], um den zu bearbeitenden Kombinationsschalter

auszuwahlen. Es gibt bis zu 8 verfugbare Kombinationsschalter.
2. Tippen Sie das Feld Name an, um auf den Tastaturbildschirm zuzugreifen, um den

Namen des Kombinationsschalters zu bearbeiten.
3. Tippen Sie das Kastchen unter Switch 1 [Schalter 1] an, um den ersten Schalter
zur Verwendung im Kombinationsschalter auszuwahlen. Wahlen Sie entweder im

Dropdown-Menu aus oder gehen Sie zum gewunschten Schalter.

4. Tippen Sie das Kastchen unter Switch 2 [Schalter 1] an, um den zweiten Schalter
Zur Verwendung im Kombinationsschalter auszuwahlen]. Wahlen Sie entweder im
Dropdown-Menu aus oder gehen Sie zum gewunschten Schalter.



5. Nachdem die Schalter ausgewahlit wurden, werden die Kastchen Schalterposition
unter jedem Schalter angezeigt. Tippen Sie die Positionskastchen an, um den
Schalter in der derzeitigen Position als ,,aktiv® oder ,inaktiv* zu definieren.

e £in durchgehend leuchtendes Kastchen zeigt eine ,,aktive® Schalterposition an.

e £in blinkendes Kastchen zeigt eine ,inaktive® Schalterposition an.

e Die kraftige graue Leiste unter dem Positionskastchen zeigt die aktuelle Position
des Schalters an.

0. Tippen Sie das Kastchen unter Relation [Beziehung] an, um die gewunschte
Beziehung zwischen den gewahlten Schaltern zu bestimmen.

e \Wahit man AND [UND], mussen sich zur Aktivierung beide Schalter in der
gewahlten Konfiguration befinden.

e \l/ahit man OR [ODER] kann einer der Schalter die Aktion steuern, unabhangig
davon in welcher Position sich der andere befindet.
Der Schieber Status zeigt visuell an, ob der Kombinationsschalter aktiv oder inaktiv ist.
Nach Beendigung des Setups, kann der Kombinationsschalter im Schaltfeld
verschiedener Funktionen im Sender ausgewanhlt werden.



Die Funktion Logikschalter armoglicht Ihnen die Funktion zweier Schalter zu

Kombinieren und so einen groBeren Bereich moglicher Schaltpositionen zu bieten.

Die Anzahl moglicher Positionen fur ein einziges Logikschalter-Setup hangt davon

ab, welche zwei Schalter zur Eingabe verwendet werden.

Wahlen Sie im Menu Model Setup [Modell-Setup] die Registerkarte Logical Switch

Setup [Logikschalter-Setup]

1. Drucken Sie Select [Auswahlen], um den zu bearbeitenden Logikschalter
auszuwahlen. Es sind bis zu 8 Logikschalter verfugbar.

2. Tippen Sie das Feld Anzeige Name an, um auf den Tastaturbildschirm
zuzugreifen, um den Namen des Logikschalters zu bearbeiten.

3. Tippen Sie das Kastchen neben SW 1 [Schalter 1] an, um den ersten Schalter
zur Verwendung im Logikschalter auszuwahlen. Wahlen Sie entweder im
Dropdown-Menu aus oder gehen Sie zum gewunschten Schalter.




4, Tippen Sie das Kastchen neben SW 2 [Schalter 2] an, um den zweiten Schalter
zur Verwendung im Logikschalter auszuwahlen]. Wahlen Sie entweder im
Dropdown-Menu aus oder gehen Sie zum gewunschten Schalter.

5. Nachdem die Schalter ausgewahlt wurden, wird eine Schalterpositionstabelle
angezeigt. Das durchgangig blaue Kastchen in der Tabelle gibt die aktuelle aktive
Position des Logikschalters an.

e Schalter 1 verschiebt die aktive Position nach oben und unten in der Tabelle.

e Schalter 2 verschiebt die aktive Position nach links und rechts in der Tabelle.
6.Um die Reihenfolge der nummerierten Schalterpositionen zu andern, tippen Sie
die Kastchenposition an, die Sie andern mochten.
/. \Wahlen Sie die gewunschte nummerierte Schalterpositionen im Dropdown-
Menu, 0-9, bis die gewunschte Positionsreihenfolge erreicht wurde.
Nach Beendigung des Setups, kann der Logikschalter im Schaltfeld verschiedener
Funktionen im Sender ausgewahlt werden.




Das Menu Sleep Mode [Ruhemodus] erlaubt dem Nutzer die Anderung des HF- und
des Bildschirmstatus. Auf das Menu entweder aus dem Menu Model Setup [Modell-
Setup] heraus zugreifen oder zweimal auf die Ein-/Aus-Taste tippen.

TIPP: Der Ausloser der Ein-/Aus-Taste fur den Ruhemodus-Bildschirm kann in der

Registerkarte Systemkonfiguration im Menl Systemeinstellungen geandert
werden.

Sleep Mode




WARNUNG: Die HF niemals in den Ruhemodus versetzen, diese mit einem
eingeschalteten Modell verbunden. Andernfalls kann es zu Kontrollverlust
und/oder schweren Verletzungen kommen.

Zum Versetzen des senders oder Bildschirms in den Ruhemodus:
1. Entweder zweimal auf die Ein-/Aus-Taste tippen oder
im Ment Model Setup [Modell-Setup] antippen.

2. Tippen Sie auf Erweiterte Optionen, um die Schlafoptionen anzuzeigen.

3. Die EIN/AUS-Schaltflache(n) antippen, um samtliche Kombinationen aus

Spektrum RF, Screen [Bildschirm] oder Bluetooth auszuschalten.

4. Den Sohiebereg er SWIPE TO APPLY [Wischen zum Bestatigen] ganz nach
rechts schieben, um die Anderungen zu ubernehmen.

Eine alternative Methode, um den Sender vollstandig in den Ruhezustand zu

versetzen, bestenht darin, den Schieberegler SWIPE TO SLEEP ALL [Wischen zum

Bestatigen] auf der rechten Seite des Bildschirms nach unten zu ziehen.

Wenn sowohl die HF als auch der Bildschirm im Ruhemodus sind, blinkt die LED

langsam fur rund eine Minute, um anzuzeigen, dass der iX14+ noch eingeschaltet ist.

Um iX14+ aus dem Ruhemodus zu aktivieren, einmal auf die Ein-/Aus-Taste tippen.




TIPPS:

¢ Das einmalige Tippen auf die Ein-/Aus-Taste schaltet den Bildschirm in den
Ruhemodus, wenn der iX14+ eingeschaltet ist. Der Bildschirm kann wahrend des
-lugs in Ruhemodus geschaltet werden.

e \\lenn der Bildschirm sich im Runemodus befindet, einmal auf die Ein-/Aus-Taste
tippen, um diesen zu aktivieren.

e Die HF in den Ruhemodus schalten, um die Nutzungsdauer des iX14+ zu
verlangern, wenn dieser nicht mit einem Modell verbunden ist oder aufgeladen wird.

e Sowohl HF als auch den Bildschirm wahrend der Leerlaufzeiten zwischen den
Fligen oder wahrend des Ladevorgangs in den Ruhemodus versetzen.




e Die Spektrum-LED blinkt nach dem Wechsel in den Ruhemodus etwa eine
Minute lang langsam und zeigt damit an, dass die RF ausgeschaltet ist und der
Bildschirm sich im Ruhemodus befindet. Das Betriebssystem bleibt eingeschaltet
und bereit mit sich durch einmaliges Antippen der Ein-/Aus-Taste zu aktivieren.

e Fine stabil orangefarben leuchtende Spektrum-LED zeigt an, dass die HF sendet.



Audiovorgange am iX14+ konnen

eingerichtet werden, um im Prinzip S e Acre [
jeden Vorgang am Sender zu Switch Change Reports > | | Custom Reports N
melden' DaS Menu AUdiO Events Touch Switch Reports > | | Trim Reports -
[Audiovorgange] soll als der | x

eine Ort zum Auffinden etwaiger | e =S | i i d
Audioberichte im System dienen, | TranerState Reports | Beall R A
Berichte konnen auf Grundlage Model Start Alerts >| | Pre-Flight Checklist >
Von Tlmern’ Hebeln’ SChaltern’ SEEIEITI sounds > SDGHEH F!igh‘-t Mode

Telemetriedaten usw. eingerichtet
werden. Der iX14+ verfugt Uber eine leistungsfahige Text-zu-Sprache-Engine im
Android-Betriebssystem. Auf viele der in diesem Menu aufgelisteten Optionen kann
auch uber das dazugehorige Funktionsmenu zugegriffen werden.



Allgemeine Menuelemente:

e Schaltflache Voice [Stimme]: Die Schaltflache antippen, um Tone
[Ton], Voice [Stimme], Vibe [Schwingung], Tone/Vibe [Ton/Schwingung], Voice/Vibe [Stim-
me/Schwingung] oder None [Keine] auszuwahlen.

 Spoken text editor [Editor fur gesprochenen Text]: Die Zeile mit dem Stiftsymbol
(/) antippen, um den gesprochenen Text zu bearbeiten. Mithilfe der Tastatur die ge-
wiinschten Anderungen vornehmen. Afternativ das Mikrofon (&) auf der Tastatur an-
tippen und den gewunschten Satz sprechen. Dank der Sprache-zu- Text-Funktion von
Android wird der gesprochene Text eingefugt. Das blaue Hakchen (&@) unten in der
rechten Ecke antippen, um die Anderungen anzunehmen.

e Tonwahlmoglichkeiten: Der standardmabBige ausgewahlte Ton fur Berichte ist ein
,Beep“-Ton. In den iX14+ hochgeladene Audio-Dateien (.mp3 oder .wav) von fremden
Quellen konnen anstelle des Standardtons verwendet werden.




1. Eine der fur den Alarmton auswahlen.
2. Das Stiftsymbol (#) antippen. Ein Dateiauswahlmenu erscheint.
3. Das Verzeichnis auswahlen, in dem sich die Tondatei befindet, und auf

tippen.

4. Die Datei auswahlen
5. 0K antippen. Der Link zur Audiodatei erscheint im Text-zu-Sprache-Feld.




e MAKROS: Die Schaltflache MIACROS Zusatzlich gesprochene Worter konnen

[IMAKROS] antippen, um eine Liste vor oder nach dem Makro mit einem
zusatzlicher Makros fur gesprochenen Leerzeichen dazwischen fur den
Text aufzurufen. Eine Option in diesem gewunschten Effekt hinzugefugt werden.

Menu zum Einflgung einer auswahlen
Textfolge auswahlen, mit die ausgewahlten
Daten ausgesprochen werden. Zu den
Makros gehort ein Dollarzeichen ($) und
eine Beschreibung ohne Leerstellen. Die
Makros soliten mit einem Leerzeichen auf
beiden Seiten eingestellt werden, damit sie
ordnungsgemal funktionieren. Mehrere
Makros konnen in einer einzigen Zeile
verwendet werden, solange sie voneinander
durch ein Leerzeichnen getrennt werden.

¥ Mok L



Das Menu Switch Change Reports [Schalterwechselmeldungen] erstelit eine Audiomeldung,
wenn ein Schalter verschoben wird. Auf das Plus (+) drticken, um eine Meldung hinzuzuftigen.
Der Schalter auf dem Bildschirm aktiviert oder deaktiviert die Meldung. Durch Tippen auf

(X)) wird die Meldung geldscht. Das () antippen, um ein Untermenti zum Konfigurieren des
Berichts zu offnen. Den Schalter aus dem Popup-Menu auswahlen. Die Audiomeldung flr jede
Schalterposition durch Hinzuftigen von Text und/oder Makros zur Texteingabezeile erstellen.

- Switch Change Reports  Acro - 11 - Switch Change Report Details Acro -

Inhibit Q@ x > Switch SwitchF
Pos 0: Voice - P4
Pos 1: Voice - i

+ Pos 2: Voice &




Das Menu Custom Reports [Benutzerdefinierte Meldungen] erstellt einen
Audiovorgang, das fur eine Wiederholung in benutzerdefinierten Intervallen
eingestellt werden kann. Die in Frequency [Frequenz] ausgewahlte Zeitspanne
legt fest, wie lange das System pausiert, bevor die Meldung wiederholt wird.

, Custom Report Details Acro _

Switch Inhibit -

Freguency: Inhibit -

Vaioe Voice e




Das Menu Touch Switch Reports [Meldungen zum Touch-Schalter] erstellt Audio Events
Audiovorgange], die den Kippschaltern A-H am Sender zugewiesen werden. Das Event
\Jorgang] ermoglicht die Erstellung einer akustischen Kontrolle einer Schalterposition durch

Antippen des Schalters.

Zur Erstellung eines Touch Switch Reports [Meldung zum Touch-Schalter]:

1.lm Menu Audio Events [Audiovorgange] auf Touch Switch Reports [Meldungen
zum Touch-Schalter] tippen.

2. Auf (+) druicken, um eine Meldung hinzuzufugen.

3. Auf ( >) tippen, um die neue Meldung zu bearbeiten.

4. Auf Inhibit [Sperren] tippen, um zur Liste der verfugbaren Schalter zu
gelangen.

5. Durch die Liste scrollen, um den gewunschten Schalter zu finden, oder einfach
den Schalter am Sender betatigen. Die verfugbaren Schalterpositionen werden
gemeinsam mit einem Textfeld pro Position am Bildschirm angezeigt.




6. Den gewunschten Text fur die Schalterposition durch Antippen von ( /)
eingeben. Zur Eingabe des Textes die Tastatur verwenden oder auf das Mikrofon
(®) auf der Tastatur tippen, um die Sprache-zu-Text-Funktion zu nutzen.

7. Auf (@@ ) tippen, um die Anderungen zu akzeptieren und zum Menii Report
Details [Detail-Meldungen] zurtickkehren.

8. ,,0n Release* [An loslassen] oder ,,0n Touch” [An-Touch] auswahlen, um
festzulegen, wann eine Meldung ein Tonsignal abgibt. ,0n Touch® [An-Touch] ist
die Standardeinstellung.

9.Den Zuruck-Pfeil ( € ) antippen, um zum Menu Touch Switch Reports

Meldungen zum Touch-Schalter] zurtuckzukehren, oder gedruckt halten, um zum

Dashboard zurtickzukehren.




Die Beruhungsempfindlichkeit der verschiedenen Schalter kann tber das Menu Calibration
[Kalibrierung] unter System Settings [Systemeinstellungen] angepasst werden.
1. Auf dem Dashboard [Systemeinstellungen] antippen.

2.
3.

Die Menuoption Calibration [Kalibrierung] antippen.
PROCEED [Fortfahren] gedruckt halten, um zum Bildschirm Calibration

Kalibrierung] zu gelangen.

4. Touch Sensitivity [Beruhrungsempfindlichkeit] wahlen, um das Ment Touch Switch

Sensitivity [Beruhrungsempfindlichkeit Touch-Schalter] aufzurufen.

5. Einen der Werte auswahlen, um die Beruhrungsempfindlichkeit anzupassen. Die

Beruhungsempfindlichkeit der Tasten erhoht sich, wenn sich der numerische
Wert erhoht.

6. Den Zuruck-Pfeil ( <) antippen, um zum Menu Calibration [Kalibrierung]

zurtickzukehren, oder gedruckt halten, um zum Dashboard zurtckzukehren.



TRIMMMELDUNGEN
Im Menu Trim Reports [Trimmmeldungen] kann eingestellt werden, wie die

Systemsignale Eingaben trimmen. Standardmafig als Ton eingestellt, konnen
Trimmmeldungen als Ton, Vibration, Ton und Vibration ohne keine eingestellt werden.

Trim Reports

Throttle _.T'D-ME | TONE | TONE
Aileron .T'DNE | TOMNE | TONE
Elevator | TONE | TOMNE | TONE
Rudder “TIIJNE | TONE | TONE
Trim Left TONE | TOME | TONE




Fiir die Anderung der Trimmmeldungen:
1. Einen Kanal aus dem Menu Trim o R R
Reports [Trimmmeldungen] auswahlen.
2. Die Schaltflache fur das Dropdown-
Menu antippen, um den Meldungstyp | center Tone ’
auszuwahlen: Tone [Ton], Vibe
[Vibration], Tone/Vibe [Ton/Vibration] |
Oder None [Keine]. ;g;’;‘)iﬁlease Voice +* STHROTTLETRIM
3. Wenn einer der Tonmeldungstypen
ausgewahlt wird, wird der Standardton
verwendet. Alternative kann das Stiftsymbol (¢#) angetippt werden, um eine

externe Audiodatei auszuwahlen.
4,Den Zuruck-Pfeil ( <) antippen, um zum Menu Trim Reports [Trimmmeldungen]

zuruckzukehren.

Up: Tone - rd

Down: Tone ’




Trim Release Reports [Trimmauslosemeldungen] informieren den Piloten,

dass die Trimmung entfernt wurde. Normale Trimmmeldungen funktionieren

nicht mit Sprachmeldungen, weil sie ein Tonsignal mit jeder Verschiebung des
Trimmschalters abgeben. Die Trimmauslosemeldungen erfolgen nur, wenn die
Verschiebung des Trimmschalters stoppt. Nur die primaren Flugsteuerungskanale
mit verfugbaren Trimmanpassungen konnen auf Trimmauslosemeldungen
eingestellt werden. Trimmauslosemeldungen sind standardmalig deaktiviert.

Trim Reports Details - Throttle Acro
Up: Tone - 4
Center: Tone « 4

Down: Tone - V4

Trim Release Voice * S$THROTTLETRIM
Report




Zur Aktivierung einer Trimmauslosemeldung:

1.1m Menu Mixing [Menu Trim Reports [Trimmmeldungen]] den gewunschten Ka-
nal auswahlen. Zum unteren Seitenrand wischen, um auf Trim Release Report
[Trimmauslosemeldung] zuzugreifen.

2.Den Typ der Meldung aus dem Dropdown-Menu auswahlen. Nur die Optionen

und sind verfugbar.

3.In das Text-zu-Sprache-Feld ist standardmafig ein Makro eingefugt, dass die
Trimmposition melden wird. Dieses Feld kann entweder so gelassen oder ja nach
gewunschtem Bericht geandert werden.

4. Auf den Schalter tippen, um den Bericht zu aktivieren.



. TELEMETRIEWARNUNGEN
Telemetriefunktionen, die in dem Menu Model Setup, Telemetry [Modell-Setup,

Telemetrie] aktiviert wurden, konnen verfeinert oder mit den Standardeinstellungen
belassen werden.

Telemetry Warnings  Acro [

RX e e B
Voltage £ {"'}
Min

RX i il r
Voltage £ Qo
Max

Frame — w _ W §
Loss Max / 3
mfﬁ Voice ¥ Holds$QOSH o 5Sec v . @




Das Menu Stepping Reports [MaBnahmenmeldungen] ermoglicht die Verknupfung
verschiedener Alarme mit einem einzelnen Schalter.

Eine Meldung wird zu den ausgewahlten Schalterpositionen eingesprochen. Die
Meldungen konnen jeden Schalter ungeachtet aller sonstigen Zuweisungen mit
jedem Schalter verknUpft werden. Auto-
Cycle? [automatischer Zyklus?]
aktivieren, damit die Meldung nach

der Ausfuhrung des letzten Schritts _‘
wieder oben auf die Liste gesetzt wird. | i
Wenn Auto-Cycle? [automatischer Aot -
Zyklus?] ausgeschaltet ist, wird die Step1 Voice > s ®
MaBnahmenmeldung nach dem Ende des |_ 4

letzten Schritts nicht neu gestartet, bevor

nicht das ganze Modell gestartet ist.

Stepping Report Details Acro -

Switch SwitchB =+




Das Menii Trainer State Reports [Trainerstatusmeldungen] erlaubt die Anderung
der Audiomeldungen, die den aktuellen Steuerungs- und Verbindungsstatus des
Trainersystems anzeigen. Die Meldungen auswéhlen, welche bei der Ubermittiung
von Befehlen durch den Sender im Trainermodus oder dann zu aktivieren sind,
wenn der Sender des Ausbilders das Signal des Schuler-Funkgerats verliert.

- Trainer State Reports 1H)

Instructor Vioice = Instructor Control rd f‘f:lrj
Student: Voice = Student Control 7 &

Mo Signal; Voice = No Student Signal 7’ . @




Das Menu Center Tone [Zentrierungston] erlaubt die Hinzufugung eines
Audioalarms, um anzuzeigen, dass eine bestimmte analoge Steuereingabe
zentriert ist. Auf die Schaltflache des Dropdown-Menus in jeder Steuerung fur die
verfugbaren Optionen tippen.

Wenn Voice [Stimme] ausgewahlt wurde, die Texteingabe antippen, um Text-zu-
Sprache hinzuzufugen.

< Back Center Tone Acro - 1)
Thro: Mone - Fd
Al Mone rd
Ele None ’
Rudder: None - Py




Das Menu Model Start Alerts [Modellstartalarme] umfasst drei Optionen:

und , Welche
Im Menubanad oben im Bildschirm erscheinen. Diese Optionen konnen zurWarnung in
Bezug auf den Status spezifischer Modi oder Funktionen verwendet werden, die aktiv sind,
wenn HF eingeschaltet ist, wie beispielsweise
hohe Gaszufuhr oder eingezogenes Fahrwerk.
Die Konfiguration diese Funktionen wird im s "
MenU Model Setup, Model Start Warnings THR Yolee ~ |Throtls High /
[Modell-Setup, Modellstartwarnungen]
definiert. Das Menu Model Start Alerts
[Modellstartalarme] steuert nur die durch jene
Funktionen aktivierten Audioalarme.

Model Start Alerts Acro -




Piloten konnen eine Checkliste vor dem Flug auswahlen, um sicherzugehen, dass
kritische Aufgaben vor dem Flug auch wirklich ausgefuhrt werden. Unter Execute
[Ausfiihren] kann der Pilot wahlen, ob die Checkliste

oder abgearbeitet werden soll.
Modulation auf On [Ein] schalten, um wahrend des Abarbeitens der Checkliste
senden zu konnen, oder auf Off [Aus] stellen, wenn die Checkliste vor dem Senden
abgeschlossen werden muss. Auf das
Plus ( + ) drticken, um einen Schritt
hinzuzufugen. Jeden Schritt individuell durch | Execute PexSesnlon -
Auswahl des Alarmtyps und das Hinzuftigen
von Text-zu-Sprache bearbeiten. Das (X))
auswanhlen, um einen unerwunschten Schritt | stepr  voice ~ ; @ ®
ZU loschen. i

Pre-Flight Checklist  Acro [ </

Modulation




SYSTEMTONE

Das Men(i System Sounds [Systemtone] gestattet die Anderung der wahrend der

Senderakkuwarnung und der Warnmeldungen bei Senderinaktivitat gesprochenen
Formulierungen.

System Sounds

Transmitter Battery Warning : Voice ¥ Transmitter Battery #

Transmitter Inactivity Warning Voice ~ Inactivity e




Alle gew(inschten Flugmodi sollten vor der Vornahme von Anderungen im Menj
Spoken Flight [Gesprochener Flugmodus] mithilfe des Menus Model Setup, Flight
Mode Setup [Modell-Setup, Flugmodus-Setup] eingerichtet worden sein. Die Zahl
der anzeigten verfugbaren Flugmodi stimmt mit den im Menu Flight Mode Setup
[Flugmodus-Setup] erstellten Modi Uberein. StandardmaBig wird der ausgewahlte
Flugmodus mit einem Makro gemeldet. Der Text ist ebenfalls frei bearbeitbar.

Spoken Flight Mode  Acro -

Flight Mode 1 Voice ¥ SFMODE Py

Flight Mode 2 Voice ¥ SFMODE s

Flight Mode 3 Voice * SFMODE s’




Das Men(i Binding Alerts [Bindungsalarme] ermdglicht Anderungen an den wéhrend

der Bindung gegebenen Alarmen.

Fur die Anderung der Bindungsalarme:

1. Den zu bearbeitenden Bindungsalarm auswahlen.

2.Den Alarmtyp andern.  Back Binding Alerts  Acro |0

3.Den gesprochenen Text andern.

4. Jeden Alarm durch Antippen des
Schalters auf dem Bildschirm aktivieren/ Bind Type: Voice ¥ BIND COMPLETE $BIN # @
deaktivieren.

Binding Voice * BINDING ”

Telemetry: Vaoice * TELEMETRY F . @

Bind Failed: Voice = BIND FAILED ’ &




.~ TIMERMELDUNGEN
Der Menu Timer Reports [Timermeldungen] ermoglicht die Bearbeitung von in aller
durch die Timer gegebenen Alarme. Einen der aufgelisteten Timer auswahlen, um
auf das Menu Timer Alerts [Timeralarme] fur diesen Timer zuzugreifen.

Timer Reports Acro e

Tirmer] >

Timer? ¥




Im Menu Timer Alerts [Timeralarme] einen der Timer Control Alerts
[Timersteuerungsalarme] auswahlen, um sowohl den Alarmtyp als auch die
gesprochene Sprache fur die Funktionen des ausgewahlten Timers zu andern.
Einen der Alerts [Alarme] auswahlen, um sowohl den Alarmtyp als auch die
gesprochene Sprache fur die Alarme mit festgelegten Intervallen des ausgewahlten
Timers zu andern.

Timer Alerts: Acro n

Timer Control Alerts

q

Timer Start: Yoice Timer Start rd

Timer Stop: Voice ~ Timer Stap Fd

1

Timer Reset: Vaoice Timer Reset F

Alerts:

Every Minute (Down):  Voice

L |

Time Remaining STIMER1_MIb #




Das Menu Channel Assign [Kanal zuordnen] definiert, welcher Hebel oder Schalter
jede Funktion steuert. Kanaleingaben und Zuweisungen von Empfangeranschlussen
Konne beide uber dieses Menu aufgerufen werden.

e Kanaleingabekonfiguration: Gestattet die Belegung jedes Kanals mit dem
gewunschten Hebel, Schalter, der Taste bzw. dem Schieber. Kanale konnen
entsprechend ihrer Funktion benannt werden. Beispielsweise sind Gas,
Seitenruder, Hohenruder und Querruder Kanale.

e Empfangeranschlusskonfiguration: Ermoglicht die Belegung eines

beliebigen Kanals mit den nummerierten Anschlussen auf dem Empfanger.

Zum unteren Seitenrand wischen, um auf die Schaltflache zur Zuweisung von

Empfangeranschlussen zuzugreifen.




Im Menu Channel Input Configuration [Kanaleingabekonfiguration] sind alle mit
Ausnahme der Hauptflugsteuerungen fur eine Zuweisung verfugbar und mit einer
Dropdown-Menu-Schaltflache neben
jedem Kanal gekennzeichnet.”

< Model Setup Channel Assign

1. Auf die Dropdown-Schaltflache neben
dem Kanal zu tippen, um das Menu = i Ehte N/A
fiir die Schalterauswanhl zu Gffnen. s it e b
2.Das gewunschte Eingabegerat S0e: SwitchA |6 Auxi: SwitchD
auswahlen. Ein einzelnes 7 Aux2 SwitchB ¥ |8 AwxG: RKnob
Eingabegerat kann mehreren Kanalen | A« Left Slider |10 AuxS: Right Slider

zugewiesen werden.
* Die Hauptflugsteuerungen sind fur eine Zuweisung verfugbar, wenn ein Multirotor-
Modelltyp mit der ausgeschalteten FPV Racer-Option aktiv ist. In diesem Fall
hangt die Kanaleingabekonfiguration von der Flugmodus-Schalterposition ab,



welche fur einen Flugmodus normale Hauptflugsteuerungen gestattet, wahrend
fur einen anderen Flugmodus beispielsweise der Gashebel zur Nutzung als
Neigungssteuerung fur einen Kamera-Gimbal freigegeben wird.



Kanale konnen jedem Empfangeranschluss neu zugewiesen werden.
Empfangeranschlusse verfugen Standardbelegungen in einer vertrauten Anordnung,
jedoch konnen diese neu konfiguriert werden, sodass jeder der Kanale mit jedem
der Empfangeranschlusse verbunden werden kann.

Mehrere Empfangeranschltisse konnen Model Setup Channel Assign acro [
dem gleichen Kanal zugewiesen werden. :
Zum Andern von T THRG Thotte ~ [2AILE
Empfangeranschlusszuweisungen:

Aileron

. . ) 3 ELEV: Elevator = |4 RUDD: Rudder
1. Tippen und ziehen, um bis | | |
.\ 5 GEAR: Gear ~ 6 AUX1: Auxl -
zum unteren Ende des Menus J -
\ \ 7 AUNZ: Aux2 + 8 AUX3I: Aux3 -
Channel Input Configuration
9 ALIXA; Auxd = |10 AUXS: AuxS

[Kanaleingabekonfiguration] zu
scrollen.




2. Auf die Schaltflache

tippen.
3. Auf die Dropdown-Menu-Schaltflache neben dem Empfangeranschluss tippen.
4, Den Kanal auswahlen, dem diesem Empfangeranschluss zugewiesen werden soll.



Alle Optionen im Zusammenhang mit der Programmierung und Nutzung der
Trainerfunktionen werden mit dem Trainer-

- Model Setup Trainer Acro  [ESH
Drei Optionen sind im Trainermend
verfugbar: Wired Trainer
* Wired Trainer Wireless Trainer
* Wireless Trainer Trainer Alerts
¢ Traineralarme
Wired Trainer und Wireless Trainer haben
ahnliche Optionen, wenn zwei Sender

zur Ausbildung eines Flugschulers miteinander verbunden werden. Zusatzlich
zum erweiterten Menu fur FPV-Piloten sowohl in Wired- als auch in Wireless
Trainer-Menus bieten Spezialfunktionen, die spezifisch fur Anwendungen zur FPV-
Headtracking benotigt werden.



Wired Trainer ermoglicht die Zusammenarbeit von Schuler und Ausbilder durch die
physikalische Verbindung von zwei Sendern mithilfe eines Kabels.

Der optionale Spektrum Wired Trainer-Adapter (SPMA3091, nicht im Lieferumfang
enthalten) und ein Trainerkabel (SPM6805, nicht im Lieferumfang enthalten) sind
fur den Betrieb des Wired Trainer erforderlich. Der Wired Trainer-Adapter wird an
den seriellen Anschluss an der Senderruckseite angeschlossen. Das Trainerkabel
wird in den Adapter eingesteckt.

Wired Trainer unterstutzt bis zu 8 Eingabekanale, wenn PPM-basierte
Trainersysteme angeschlossen sind. Wenn der iX14+ mit einer Kabelverbindung
eingesetzt wird, muss die korrekte Wired Trainer-Option im Trainer-Menu
ausgewahlt und der Schulermodus gestartet werden, da andernfalls die Wired
Trainer-Verbindung nicht funktioniert.



Wenn der Wired Trainer-Modus ausgewahlt wurde, erscheint ein Dropdown-Menu.
Eine Auswahl ist unter den folgenden Traineroptionen zu treffen:

o Dieser Ausbildungsmodus weist den iX14+ als
den Ausbilder aus und erfordert, dass der Sender des Schulers, einschlieflich von
Umkehr, Verfahrweg, Mischungen usw. vollstandig konfiguriert ist. Dieser Modus
ist hilfreich, wenn der Schuler das Modell-Setup vollstandig abgeschlossen hat.

< Back Trainer Acro _

Programmable Instructor -

Switch Switchl -

Instructor Over-Ride:
THR STUDENT ()

Al STUDENT ()




Dieser Ausbildungsmodus weist den iX14+ als
den Ausbilder aus und erfordert, dass am Sender des Schulers noch keine
Einstellungen erfolgt sind, dass alle Umkehreinstellungen normal sind und
Verfahrwegseinstellungen bei 100 % sind. Diese Option soll die Verbindung von
Schulersender mit einem Flugzeug so einfach wie moglich machen.

Trainer Acro _
Pilot Link Instructor -
Switch Switchl -
Instructor Over-Ride:
THR STUDENT ()

Al STUDENT ()




Der Modus ist fur die Verbindung eines Headtrackingsystems mit dem

IX14+ zum FPV-Einsatz vorgesehen. Weitere Informationen finden Sie im

Abschnitt ,Headtracking FPV-Setup®.

Dieser

Ausbildungsmodus weist den iX14+
als den Sender des Schulers aus.
Diese Option verwenden, wenn der
Ausbildersender mit Wired Pilot Link
Instructor eingerichtet wird. Eine
Schaltflache

erscheint,
welche die Schuler-Funktionen fur Wired

Trainer

P-Link Student

start Student Mode

Trainer aktiviert bzw. deaktiviert. In diesem Modus sollte der iX14+ auf einem

standardmaBigen ACRO-Modell ohne Anderungen gelassen werden.



Dieser Ausbildungsmodus weist den iX14+ als den Sender
des Schulers aus. Diese Option verwenden, wenn der Ausbildersender mit Wired
Programmable Instructor eingerichtet wird. Eine Schaltflache

erscheint, welche die Schiler-Funktionen
fur Wired Trainer aktiviert bzw. deaktiviert. In dieser Auswahl muss der iX14+
vollstandig fur den Betrieb des Luftfahrzeugs konfiguriert sein.

< Back Trainer Acro _

Mormal Student -

start Student Mode




Wireless Trainer ermoglicht die Zusammenarbeit von Schule

r und Ausbilder, ohne

dass die Sender uber Kabel verbunden sind. Wireless Trainer unterstutzt bis zu
14 Eingabekanale in Abhangigkeit von der Zahl auf dem Sender des Schulers
verfugbaren Kanalen oder drahtlosen Headtracker. Es ist lediglich erforderlich,
den Sender des Ausbilders in speziellen Bindungsmodus des Wireless Trainer zu

versetzten. Der Schulersender nutzt den normalen Bindungs

0rozess. Wireless

Trainer-Modi sind mit jedem Spektrum DSMX- oder DSM2-Sender, Spektrum Focal
Headsets und den kleinen MLP4- bzw. MLP6-Sendern von Horizon Hobby RTF-

Modellen kompatibel, die uber Spektrum-Technologie verfug

en.



Wenn der Wireless Trainer-Modus ausgewanhlt wurde, erscheint ein Dropdown-
MenU mit den folgenden Optionen:

o Dieser Ausbildungsmodus weist den iX14+ als
den Ausbilder aus und erfordert, dass der Sender des Schulers, einschlieflich von
Umkehr, Verfahrweg, Mischungen usw. vollstandig konfiguriert ist. Dieser Modus
ist hilfreich, wenn der Schuler das Modell-Setup vollstandig abgeschlossen hat.

< Back Trainer Acro _

Programmable Instructor -

Switch Switch| -

Instructor Over-Ride:

Bind

IHE STURENT (1




o Dieser Ausbildungsmodus weist den iX14+ als den Aushilder aus
und erfordert, dass am Sender des Schulers noch keine Einstellungen erfolgt sind, dass
alle Umkehreinstellungen normal sind und Verfahrwegseinstellungen bei 100 % sind.
Diese Option soll die Verbindung von Schulersender mit einem Flugzeug so einfach wie
moglich machen.

< Back Trainer Acro _

Filot Link Instructor -

Switch Switchl -

Instructor Over-Ride:

IHE STUNRENT [

o Der Modus ist fur die Verbindung eines Headtrackingsystems mit dem iX14- zum
FPV-Einsatz vorgesehen. Diese Option wird ausfuhrlicher im Abschnitt ,FPV-Setup”.



Das Menu Trainer State Reports [Trainerstatusmeldungen] erlaubt dem Nutzer die
Anderung der Audiomeldungen, die den aktuellen Steuerungs- und Verbindungsstatus
des Trainersystems anzeigen. Die Meldung auswéahlen, welche bei der Ubermittiung
von Befehlen zwischen Ausbilder und Sender oder dann zu aktivieren sind, wenn der
Sender des Ausbilders das Signal des Schuler-Funkgerats verliert.

- Trainer State Reports 1H)

Instructor Vioice * Instructor Control ’ a8

Student: Voice = Student Control 7 . @

Mo Signal; Voice = No Student Signal 7’ . @




.Den Ausbildermodustyp fur die Anwendung auswahlen (Wired oder Wireless,
Programmierbarer Ausbilder oder Pilot Link Instructor).

.Festlegen, ob die Uberbruckungsfunktion Instructor Over-Ride aktiviert
werden soll oder nicht. Diese Einstellung legt fest, wie der Ausbilder die Kontrolle
uber die Steuerung von Schuler wiedererlangen kann. Wenn aktiviert, darf

der Ausbilder nicht die Hebel bewegen, wahrend der Schuler die Steuerung
innehat. Mit der Bewegung von Hebeln bzw. der Betatigung der ausgewahlten
Trainertaste, erlangt der Ausbilder die Kontrolle Uber die Steuerung zurtick.
Wenn die Uberbruckungsfunktion Instructor Over-Ride deaktiviert ist, bestimmt
die Schalterposition, wer die Kontrolle hat.

Wenn Schalter | oder die rechte bzw. linke Trimmtaste ausgewahlt ist, wird
Instructor Over-Ride standardmaBig deaktiviert. Wenn sonstige Schalter
ausgewahlt wurde, ist Instructor Over-Ride aktiviert.




3. Wenn in Schritt 1 der Wireless Trainer-Modus ausgewahlt wurde, den
Schulersender an den Ausbildersender . Slehe dazu den Abschnitt
,Bindung bei Wireless Trainer*

4. Durc
welc
erha

N Verschieben des Schalters im Bildschirm fur jedem Kanal festlegen,
ne Kanale dem Schuler zugewiesen werden, wenn dieser die Kontrolle

t Dem Schuler kann, je nach MaB3gabe des Ausbilders, die Kontrolle tber

einen einzelnen Kanal oder uber alle Kanale gegeben werden.



Die Bindung der iX14+ Wireless Trainer-Funktion als ein Ausbildersender
unterscheidet sich von der Bindung des iX14+ an das Luftfahrzeug. Der iX14+
verfugt uber einen eingebauten Empfanger, der ausschlieflich fur den Wireless
Trainer bestimmt ist. Der Wireless Trainer-Menubildschirm schlie3t innerhalb des

Menus eine Schaltflache ein.

1. Auf die Schaltflache auf dem Wireless Trainer-Bildschirm tippen,
um den Trainer-Bindemodus aufzurufen.

2.Lange auf drucken.

3.Den Schulersender in den normalen Bindemodus bringen.
4.\Wenn die Sender den Bindeprozess vollstandig abgeschlossen haben, die
Einstellungen durch Offnen des Monitorbildschirms auf dem Ausbildersender

kontrollieren,
indem die Kontrolle an den Schulersender ubergeben und der Monitor auf die

korrekten Steuerausgaben kontrolliert wird.



Wired FPV-Modus: Die Nutzung eines
Headsets mit Hacktracking oder einem
anderen Sender zur Steuerung des
eingebauten Kamera-Gimbal nutzen, Siich SUnEh »
iIndem dieser physisch mit einem Kabel
an den iX14+ angeschlossen wird. Der
optionale Spektrum Wired Trainer-Adapter
(SPMA3091, nicht im Lieferumfang S
enthalten) und ein Trainerkabel (SPM6805, nicht im Lieferumfang enthalten) sind
fur den Betrieb des Wired FPV erforderlich. Der Wired Trainer-Adapter wird an den
seriellen Anschluss an der Senderruckseite angeschlossen. Das Trainerkabel wird
In den Adapter eingesteckt. Der Wired Trainer ist mit PPM-basierten Trainer Links
kompatibel.

< Back Trainer Acro .

FPY -

THR INsTRUCTOR @ ) ELE INSTRUCTOR @)

AlL INSTRUCTOR @ ) RUD INSTRUCTOR @ )




Wireless FPV-Modus: Die Nutzung e T

eines Spektrum Focal-Headsets mit o .
Hacktracking oder einem anderen
DSMX- bzw. DSM2-Sender zur i ekl =
Steuerung des in der Luft befindlichen |
Kamera-Gimbal nutzen, ohne dass - -
dieser mit einem Kabel an den iX14+ THE  INGTRUCTOR @ ))| || BB, INSTRUCTOR )
angeschlossen wird. Wireless FPV Modi w werencrop @ | [oin  wereneron @
sind mit jedem Spektrum DSMX- oder

DSM2-Sender und Spektrum Focal

Headsets kompatibel

Bind




Jeder einzelne Ausgangskanal kann vom Trainersignal aus jedem beliebigen Eingangskanal
zZugeordnet werden, wobei alle anderen Steuerungen auf dem Ausbildersender verbleiben.
Die primaren Flugsteuerungskanale werden standardmafig durch den Ausbilder gesteuert.
Alle Kanale, mit den als Ausbilder eingesteliten Flugsteuerungen verbunden sind, als diese
belassen, wenn ein Headtracker verwendet wird.

Zur Konfigurierung von FPV-Headtracking:

Entweder Wired oder Wireless Trainer aus dem Trainermenu auswahlen.

Den FPV Trainermodus auswahlen.

Den Schalter zur Aktivierung/Deaktivierung des Headtrackers auswahlen.

Den ersten Qutput Channel [Ausgangskanal] auswahlen, der zu steuern ist.
Wenn beispielsweise der Panservo in Kanal 5 eingesteckt wurde, ist Kanal 5
aus als Ausgang auszuwahlen. Jede Achse des Gimbals wird einem separaten
Ausgangskanal zugeteilt.

5.Den Modus in andern. Diese Auswahl gilt nur fur den
ausgewahlten Ausgangskanal.

>~ —



6. Den Input Channel [Eingangskanal] bei dem Trainer auswahlen, der den
ausgewahlten Ausgangskanal kontrolliert, wenn der Trainer aktiviert wurde.

/. Eingabekanale konnen in diesem Menu fur die Konfiguration der Schulerkontrolle
umgekehrt oder skaliert werden, um eine korrekte Reaktion des Ausgangskanals zu
gewahrleisten. Normale Servo-Setupmenus fur den Ausgangskanal werden ignoriert,
wenn das Trainersignal die Befehlsgewalt uber einen gegebenen Kanal hat.

8. Die Schritte 4—7 wiederholen, um alle notwendigen Ausgangskanale zu
konfigurieren; zuerst den Output Channel [Ausgangskanal] auswahlen, den
Modus in andern, den Input Channel [Eingangskanal]
auswahlen und den Verfahrweg, soweit notwendig, skalieren und umkehren.

9. Fir drahtlose Verbindungen auf die Schaltflache tippen, um
IX14+ in den Trainer-Bindemodus zu versetzen, bevor der drahtlose Headtracker
(Schulersender) eingeschaltet wird. Weitere Informationen finden Sie im
Abschnitt ,Bindung bei Wireless Trainer”.



Das Menu Range Test
Reichweitentest] wird verwendet,
um die Betriebsfahigkeit der
Empfangerinstallation zu
uberprufen. In Model Setup
[Modell-Setup] auf Range Test

 Model Setup

. Stand 30 paces away ﬁﬂ 30 paces

Range Test

- —

2. Press button | at the top of the ﬁ Reduce Power:

transmitter to reduce power 100% + 1%

[Reichweitentest] tippen. Den . Move sticks to see if model ﬁ ________ )L
Anweisungen auf dem Bildschirm SHiresponetes T
folgen, um einen Reichweitentest FULL POWER

durchzutthren. Dieser Test sollte

mehrere Male fur verschiedene Modellausrichtungen durchgefuihrt werden, um die
Installation der Funkkomponenten zu uberprufen. Es ist Sorge zu tragen, dass es bel
dem Modell wahrend des Reichweitentests nicht zu einem Kontrollverlust kommt.



/usatzlich zur Beobachtung in Bezug auf einen moglichen Kontrollverlust uber das
Modell sind spezifischere Daten vom Empfanger verfugbar, die eine Beurteilung der
allgemeinen Betriebsfahigkeit der Installation ermoglicht. Telemetrieempfanger melden
die Empfangerleistung direkt an dieses Menu sowie an einen Telemetriebildschirm im
Spektrum Airware-Dashboard.

Tippen und hochwischen, um bis zum Ende des Menus Range Test [Reichweitentest] zu
scrollen, um eine Anzeige der Telemetrieinformationen zu den Flugprotokolldaten, sofern
vorhanden, aufrufen.

Model Setup Range Test
3. Move sticks to see if model is ﬁ ........ b]‘: 3l
still responsive '
FULL POWER

Flight Log Data
A= | B:— | Signal Strength:No Telemetry
Li— | Re= | = | H=




Die folgenden Informationen werden angezeigt:

e A: An der Antenne von Empfanger A treten Schwankungen der
Empfangsfeldstarke auf (Fading)

e B: An der Antenne von Empfanger B treten Schwankungen der
Empfangsfeldstarke auf (Fading)

e L: An der Antenne des linken Empfangers treten Schwankungen der
Empfangsfeldstarke auf (Fading)

e R: An der Antenne des rechten Empfangers treten Schwankungen der
Empfangsfeldstarke auf (Fading)

e F: Gesamtzahl von Paketverlusten

e H: Zahl von Holds [Verweilzeiten]

Fade [Schwund]: tritt auf, wenn der Empfanger nicht das gesamte Datenpaket

erhalten hat. Ein Datenpaket ist eine Zahlensequenz, die alle der Steuersignale fur

einen Zeitpunkt reprasentiert.



Frame Loss [Paketverlust]: reprasentiert das simultane Fading an den Antennen
aller angeschlossenen Empfanger. Wenn Fading an einem Empfanger auftritt,

kann ein anderer angeschlossener Empfanger immer noch ein vollstandiges Paket
an den Hauptprozessor ubermitteln. In diesem Fall fahrt das System ohne einen
protokollierten Paketverlust fort. Spektrum-Empfanger ohne Funkempfanger werden
die gleichen Daten fur Paketverluste und Fading melden. Die Antennen A, B, L und
R reprasentieren jeweils Funkempfanger, sie ubermitteln keine Daten, wenn kein
Funkempfanger verbunden ist.

Hold: tritt auf, wenn 45 aufeinanderfolgende Paketverluste auftreten. \Wenn ein Hold
wahrend des Fliegens oder eines Reichweitentests auftritt, muss das System erneut
uberpruft werden. Den Empfanger an eine andere Stelle bringen und/oder kontrollieren,
um sicherzugehen, dass der Sender und Empfanger storungsfrei funktionieren.



TIPP: Es muss unbedingt beachtet werden, dass die Flugprotokolldaten die
Empfangsqualitat des am Modell empfangenden Spektrum-Signals melden. Das
reprasentiert jedoch nicht die Starke des Telemetrie-Links. Der Steuerlink kann die
Multilink-Technologie ausnutzen, fur das Telemetriesignal ist dies jedoch nicht moglich.
Es normal, dass der Telemetrie-Empfang weniger stabil als der Steuer-Link ist.

Die Unterschiede der Bedienung und Funktion zwischen DSM2- und DSMX-
Sendern verursachen einige zu erwartende Unterschiede bei den fur die beiden
Systeme erhobenen Telemetriedaten. DSMX ist frequenzagil, wahrend DSM?2 sich
zwei nicht belegte Kanale sucht und auf diesen Kanalen bleibt. Somit ist es normal,
dass beim Einsatz in haufig genutzten 2,4GHz Umgebungen, weil DSMX auf wenig
belegten und stark benutzten Kanalen operiert, in diesem Fall mehr Antennen-
Fading und Paketverluste auftreten, als dies beim Einsatz von DSM2 der Fall ist.




. LEITLINIEN FUR DSM2-INSTALLATIONEN

e £ ist normal, wenn bei einem Flug zwischen 50 und 100 Antennen-Fadings auftreten.

e Bei optimaler Leistung des HF-Links sollten bei einem Flug weniger als 20
Paketverluste erfolgten.

¢ Holds sind nicht akzeptabel. Falls es zu einem Hold kommt, muss das Problem
vor dem nachsten Flug untersucht und behoben werden.




e Fad
Em

Ing wird nur zur Vergleichszwecken verwendet. Alle angeschlossenen
pfanger sollten ahnliches Fading aufweisen. Wenn dies nicht der Fall ist, sind

Em

pfanger mit schlechter Leistung zu uberprufen (Standort, Antennenausrichtung

usw.) und die Probleme zu beheben.

e |n konventionellen Modelle wahrend eines normalen Flugs sollten weniger als
100 Paketverluste fur alle Empfanger insgesamt auftreten.

¢ Holds sind nicht akzeptabel. Falls es zu einem Hold kommt, muss das Problem

VOr

dem nachsten Flug untersucht und behoben werden.



Sie Empfanger stets so installieren, dass die Antennen so weit wie moglich

von Metall, Akkus, Kabeln, Kraftstofftanks und anderen Objekten entfernt sind.
Empfanger mit integrierter Telemetrie sollten mit einem besonderen Augenmerk
darauf installiert werden, dass die am Hauptteil des Empfangers befestigte
Antenne sich an einer optimalen Stelle befindet, da dies die einzige Antenne ist, die
Telemetrieinformationen ubermittelt.

-unkempfanger sollten so weit entfernt, wie praktisch moglich vom
Hauptempfanger und mit den Antennen einer der Ausrichtung von 90° zur
Hauptempfangerantenne installiert werden.

Telemetriedaten erleichtern die Diagnose von Problemen in Bezug auf
Empfangersignale, wenn der Empfanger einen Signalverlust erleidet.




Modellstartwarnungen werden zur Warnung in Bezug auf den Status spezifischer
Modi oder Funktionen verwendet werden, die aktiv sind, wenn HF eingeschaltet ist.

Drei Triggeroptionen sind verfugbar:

e STICK INPUT [Hebeleingabe]:
Lost den Alarm basierend auf
Verschiebungen bei der einer analogen
Steuereingaben aus.

e SERVO OUTPUT [Servoausgabe]:
Lost den Alarm basierend auf dem
an den Empfanger gesendeten
Signalausgabebefenl aus.

e SWITCH [Schalter]: Lost den Alarm

basierend auf einer Schalterposition aus.

Model Start Warnings

STICK INPUT
SERVO OUTPUT

SWITCH

Acro -




StandardmaBig warnt das System, wenn der Versuch unternommen wird, das HF-
Signal mit dem Gashebel Uber 10 % einzuschalten, indem es auf , Throttle High
(Gas Hoch]“ hinweist. Es konnen mehrere Modellstartwarnungen konfiguriert
werden. Wenn der Versuch unternommen wird, das HF-Signal einzuschalten,

istet das System alle festgestellten Probleme auf. Das System wird das HF-Signal
nicht einschalten, bis alle Probleme, zu denen eine Warnung gegeben wurde,
behoben worden sind. Im vorstehenden Fall muss das Gas auf unter 10 % reduziert
werden, bevor das System das HF-Signal aktiviert. Ahnliche Warnungen konnen fur
Funktionen wie das einziehbare Fahrwerk genutzt werden, fur die eine bestimmte
Schalter- oder Kanalausgabe als Trigger eingestellt werden.




Hinzuftigen einer Hebeleingabe-Modellstartwarnung:
1. Im Model Setup [Modell-Setup]
auf

Analog Input Warning Acro -

THR Over - 10 5 Voice ¥ Throttle High g

tippen.
2. Den Triggertyp
auswanhlen.

3. Auf das +-Symbol tippen, um eine neue
Warnung hinzuzufiigen. Das ((X)), sofem
verflgbar, antippen, eine gegenwartige El
Warnung zu entfernen.

4. Die gewunschte Eingabe aus dem Popup-Menu wahlen.

D. oder auswahlen und so definieren, welche Seite der gegebenen

Fingabeposition zur Auslosung der Warnung fuhrt.

0. Den Trigger-Punktwert definieren. Werte zwischen -100 und 100 konnen eingegeben werden.

/. Den Warnungstyp auswahlen und Text-zu-Sprache eingeben, wenn

ausgewanlt wurde.




Hinzuftgen einer Servoausgabe-Modellstartwarnung:
1. Im Model Setup [Modell-Setup]

au f < Back Servo Output Warning Acro -

’[ippen. INH * INH ~ 0 % @

2. Den Triggertyp Voice ’
auswahlen.

3. Auf das +-Symbol tippen, um eine neue
Warnung hinzuzufiigen. Das ((X)), sofem
verflgbar, antippen, eine gegenwartige S E

Warnung zu entfernen.
4. Den gewunschten Ausgangskanal mit der ersten Dropdown-Schaltflache auswahlen.
b, oder in der nachsten Dropdown-Schaltflache auswahlen und so

definieren, welche Seite der gegebenen Ausgabeposition zur Auslosung der Warnung fuhrt.
6. Den Tngger Punktwert definieren. Werte zwischen -100 und 100 konnen eingegeben werden.
/. Den Warnungstyp auswahlen und Text-zu-Sprache eingeben, wenn

ausgewanlt wurde.



Hinzuftgen einer Schalter-Modellstartwarnung:
1.

2.

3. Auf das +-Symbol tippen, um eine neue
Warnung hinzuzufiigen. Das (&), sofern
verfugbar, antippen, eine gegenwartige
Warnung zu entfernen.

Warnings [Modelistartwarnungen] tippen.

Im Model Setup [Modell-Setup] auf Model Start

Den Triggertyp Switch [Schalter] auswahlen.

4. Auf die Switch-Dropdown-Schaltflache tippen, | swier

5. Auf das Feld Switch Position

C.

um den gewtnschten Schalter auszuwahlen.

Schalterposition], um festzulegen, welche warn Voice ~
Position die Warnung auslosen soll.

Den Warnungstyp auswahlen und Text-zu-
Sprache eingeben, wenn Voice [Stimme] ausgewanhlt wurde.



Das Menu Serial Port Setup [Setup Serieller

Anschluss] reguliert die Verwendung des

seriellen Anschlusses an der Senderruckseite. | ..., AT
Dieser Anschluss ist zur Kommunikation
mit externen HF-Geraten mithilfe digitaler Spektrum RF @@

Kommunikationsprotokolle vorgesenen Der | seriaiport rower (0.50
iX14+ schlief3t das CHFS-Protokoll fur die -

Kompatibilitat mit dem TBS Cross Fire und
Cross Fire 2 ein. Zudem ist das iX14+ so
konstruiert, dass es als 9,5-V-Stromquelle fur
externe Gerate fungieren kann. Alle in diesem
Men(i vorgenommenen Anderungen werden
erst ubernommen, wenn die HF wieder
aktiviert wurde.




Auf die Schaltflache des Protokoll-Dropdown-Menus tippen.

oder auswahlen. Durch die Auswahl der Optionen Cross Fire
oder Cross Fire 2 wird der CHFS-Datenstrom aktiviert. Fur den Anschluss des Cross-
Fire-Systems ist der Cross-Fire-Adapter fur serielle Anschltsse (SPMA3090, nicht
im Lieferumfang enthalten) erforderlich. Lesen Sie im Falle des Einsatzes etwaiger
externer HF-Gerate auch das jeweilige Herstellerhandbuch. Horizon Hobby gewahrt
keinen Support fur externe HF-Gerate, die mit dem iX14+-Sender verbunden werden.



SPEKTRUM-HF
Der Touch-Schalter definiert, ob Spektrum-HF zusammen mit dem Datenstrom,
der aus dem Datenanschluss kommt, ubertragen wird, wenn andere Protokolle

ausgewahlt werden. Die Schalter schalten sich standardmagig auf On [Ein], wenn
Protocol [Protokoll] als Inhibit [Sperren] eingestellt ist.




Der serielle Anschluss bietet eine Stromversorgung von 9,5V fur externe Gerate,
wenn der Touch-Schalter ausgewahlt wird. Diese Stromversorgung ist so ausgelegt,
dass eine Stromstarke von bis zu einer 1 A unterstutzt wird. Die Akku-Nutzung wird
dadurch beeintrachtigt und die zu erwartendes Nutzungsdauer verringert sich, wenn
diese Option zur Versorgung externer Gerate verwendet wird. Die Warnmeldung fur
den Senderakku in System Settings [Systemeinstellungen], System Configuration
[Systemkonfiguration] auf 25 % setzen, wenn externe Gerate durch den seriellen
Anschluss mit Strom versorgt werden, um sicherzustellen, dass eine ausreichende
Akkureservezeit vorhanden ist, dass der Strombedarf gedeckt und ein sicherer
Betrieb gewahrleistet wird.




Der Luftfahrzeugtyp definiert, welchen Modellkonfigurationstyp der iX14+ fur die
Steuerung einrichtet. Daher sollte dieses Menu der erste Schritt nach der Erstellung
eines neuen Modells sein. Die in diesem Menu vorgenommenen Einstellungen
definieren Kanalbelegungen und aktivieren vordefinierte Mischungen mit
benutzerdefinierten Menus, die speziell fur die ausgewahlte Anwendung ausgelegt
sind. Das Menu ist in der Erscheinung fur jede der vier Modelloptionen, die wahrend
der Modellerstellung in Model Utilities [Modell-Dienstprogramme] ausgewahit
wurde, unterschiedlich.

Das Wahlen von allgemeinen Konfigurationen in diesem Menu offnet den Zugang
ZU anderen Menus, die sonst nicht gezeigt werden. Klappen konnen beispielsweise
einem Schalter zugewiesen werden und ohne Nutzung der vorkonfigurierten
Optionen funktionsbereit eingestellt werden. Jedoch wird durch Zuweisen

des richtigen Flugeltyps im Menu Aircraft Type [Luftfahrzeugtyp] ein Menu mit

dem Namen Flap System [Klappensystem] in der Liste Model Adjust [Modell




anpassen] aktiviert. Das Menu Flap System [Klappensystem] gibt dem Piloten

die Wahl der Schalter und einer integrierten Hohenruderausgleich-Mischung, die
die Feineinstellung des Flugzeugs fur den horizontalen Flug uber den gesamten
Klappenbereich hinweg wesentlich erleichtert. Option, die Mischungen aktivieren,
kennzeichnen die standartmalig zugewiesenen Kanale in anderen Menu, wie
peispielsweise Servo Setup und Monitor.

n den Menuoptionen ein Bildschirmdiagramm auswahlen, das mit dem
Steuerungsaufbau im dem Luftfahrzeug ubereinstimmt.




Tragflache

Aus elf allgemeinen FHugzeugflugel-
Steuerungskonfigurationen wahlen. Die o
Standardkonfiguration ist Normal, welche eine I I
Senvo-Einzelquerruder-Konfiguration darstelit.
Fur duale Querruderflugel gibt es sowohl die
Option Dual Aileron [Duales Querruder] und A
Flaperon Zur \lerwendung des eingebauten a_—
Menus Flap System [Klappensystem] Flaperon wahlen. Mit der Wahl von Dual Aileron
[Duales Querruder] wird das Menu Flap System [Klappensystem] nicht aktiviert.

Es gibt zwei Elevon [Quer-/Hohenruder]-Mischungen. Fur Flugzeuge, die Uber Elevons
verfligen, sollte diese Option als Erste ausprobiert werden. Wenn das Umkehren der
Querruder- und Hohenruderkanale nicht zur korrekten Oberflachenbewegung fuhrt, sollte
die andere Elevon-Option ausprobiert werden.

1 Tail




Leitwerk

Aus zehn allgemeinen Konfigurationen fur Seitenruder und Hohenruder wahlen.

Ahnlich wie in den Elevon-Optionen oben, sind hier zwei V-Leitwerk-Mischungen
eingeschlossen. Die erste Mischung ausprobieren. \Wenn keine Umkehrungskombination

die Oberflachen ordnungsgeman bewegt, musst die andere V-Leitwerk-Mischung
ausprobiert werden.

Zusatzliche Optionen

Mit der Aktivierung einer der Gyro- oder Pitchkurvenoptionen wird ein Menu in der

Liste Model Adjust [Modell anpassen] zur Regulierung jener Funktionen aktiviert.
Gasmodus: oder definiert, wie der Pilot die
Gaszufuhr einsetzt. Die meisten Piloten verwenden Normal (wenig Gas an der
Unterseite des Senders). Fur Piloten, die Reverse Throttle [Gas umkehren] (wenig Gas
an der Oberseite des Senders, Vollgas an der Unterseite des Senders) verwenden,
kann der iX14+ als solcher fur die korrekte Bedienung konfiguriert werden.



Wenn als Modelltyp Hubschrauber eingestellt wurde, wird dieses Menu als
Taumelscheibentyp bezeichnet. Das Diagramm reprasentiert die Ansicht von
oben auf die Taumelscheibe. Die geeignete Mischung, die zur Hubschrauber-
Taumelscheibe passt, auswanhlen.

Hubschrauber mit Steuerungssystemen ohne Paddelstange verwenden in den
meisten Fallen die Normal-Konfiguration ohne die Hinzunahme von Mischungen.
Weitere Informationen finden Sie in der Betriebsanleitung fur das System ohne
Paddelstange.

Aus sechs allgemeinen Taumelscheiben-Mischoptionen wahlen. Die Auswanhl
einer vorkonfigurierten Mischung (jede Option auBBer Normal) aktiviert das
MenU Swashplate [Taumelscheibe] in der Liste Model Setup [Modell-Setup] zur
Regulierung der verschiedenen Taumelscheiben-Mischungen.



Hohensteuertyp

Der Hohensteuertyp ermogliche die umgekehrte Operation von Gas/Pitchhebel
und sorgt dafur, dass Trimmungen, Kurven und alle anderen Kurven in der
Umkehrfunktion ordnungsgemal funktionieren. Reverse [Umkehren] auswahlen,
um mit positivem Pitch bei gesenktem Hebel und mit negativem Pitch bel
hochgestelltem Hebel zu fliegen.

< Model Setup Swashplate Type Heli -

(®) Normal
() 3%ervo 120 ®

() aservo135°

mT

AlL
(O 3servo 140 °

() 35ervo 90 ®

ELE

(O aservo90°®

Collective Type: Mormal -




Das Menu Sailplane Type [Segelflugzeugtyp] ist dem Acro-Modus ahnlich, verfugt
aber uber mehr erweiterte Funktionen, die auf speziell auf Segelflugzeugpiloten
zugeschnitten sind. Dieses Menu unterstutzt sowohl Segelflugzeuge mit Antrieb
als auch antrieblose Segelflugzeuge. Anders als Piloten, die konventionelle
Flugzeuge steuern, ist es bei Segelflugzeugpilot allgemein ublich den Gashebel zur
Regulierung der Geschwindigkeit in einem Segelflugzeug mit Klappen, Querrudern
und Landeklappen zu nutzen; der Gashebel wird als Landeklappenhebel in den fur
Segelflugzeuge spezifischen Menus bezeichnet.




Tragflache

Aus funf allgemeinen Flugelkonfigurationen,
die zum Luftfahrzeug passen wahlen. Wenn
eine Flugelkonfiguration mit zwei oder mehr
Servo ausgewahlt wird, sind die Mends
Camber Preset [Kammervoreinstellung]

und Camber System [Kammersystem] in
der Liste Model Adjust [Modell anpassen]
enthalten.

Leitwerk

— Model Setup

Sailplane Type

Tail

Fur V-Leitwerkanwendungen gibt es zwei Optionen. Probieren Sie eine zuerst aus,
und wenn keine Umkehrungskombination zur korrekten Reaktion der Oberflachen
fuhrt, musst die andere ausprobiert werden. Die Auswahl einer V-Leitwerkoption
aktiviert das Menu V-Tail Differential [V-Leitwerkdifferential] in Model Adjust [Modell

anpassen].




Motor
Die Schaltflache des Motor-Dropdown-
Menus auswahlen, um die Motorfunktion
einem Steuerhebel oder Schalter
zuzuweisen. Die Option Motor im
Segelflugzeugtyp ist standardmaBig auf
eingestellt.
Vier Mischungen sind im Menu Mixing
[Mischen] in der Liste Model Adjust
[Modell anpassen] aktiviert, wenn der
Typ auf Segelflugzeug eingestellt ist;
Querruder > Seitenruder, Querruder
> Klappe, Hohenruder > Klappe und
Klappe > Hohenruder.

— Model Setup

Mo

Sailplane Type

:

ffﬂ/;ﬂ\J

Lor:

—

Tail

Inhibit




Die Auswahl von Multirotor als Modelltyp
wahrend eines neuen Modell-Setups

aktiviert das Multirotor-Menu Aircraft Rotor Type: Four Rotors ¥
Type [Luftfahrzeugtyp]. Dieses Mend

definiert die Zahl der Rotoren sowie i Hone
der Achsen an der Kamerahalterung FPV Racer «©
und kann fur Wettkampfdrohnen oder

| uftbildaufnahmen optimiert werden.

Der AP-Modus verfugt uber erweiterte

-unktionen fur Luftbildaufnahmen, um Piloten die Nutzung eines Steuerhebels auf

dem iX14+ zum Fliegen des Multirotors in einem Flugmodus und die Nutzung eines
anderen zur Kamerasteuerung zu ermoglichen.

Rotortyp: Die Anzahl der Rotoren am Multirotor wahlen.




Kamera: Die Anzahl der Bewegungsachsen am Kamera-Gimbal wahlen.

FPV Racer: In dieser Auswahl ermoglicht die Entscheidung zwischen dem FPV
Racer-Modus bzw. dem AP-Modus. Wenn der FPV Racer-Modus nicht aktiviert ist,
befinden sich Multirotor-Modelle im AP-Modus.

e PV Racer-Modus optimiert den Gaskanal durch dessen Umstellung auf

11ms-Betrieb und ermoglicht eine unkomplizierte Bedienung der Flugmodus-
-unktionen.

e Der AP-Modus umfasst eine separates Menu Channel Input Assignment
Kanaleingangsbelegung], das an jeden Flugmodus gekoppelt ist. Mit diesen
Ressourcen kann der Pilot den iX14+ im AP-Modus konfigurieren, sodass die
Anderung des Flugmodus zur Anderung der Eingangsquelle fur den Kamera-
Gimbal fuhren kann. Beispielsweise kann ein Pilot den Flugmodus 1 fur Fluge bei
niedrigem Gas, den Flugmodus 2 fur schnelleres Fliegen und Flugmodus 3 so
konfigurieren, dass der Multirotor in den Positionshaltemodus versetzt wird. Der
Pitch/Roll-Steuerhebel kann dann den Schwenk- und Neigungsbefehlen der Kamera




neu zugewiesen werden. In diesem Beispiel verwendet der Pilot die ersten beiden
-lugmodi zum Fliegen des Luftfahrzeugs. In jenen Modi konnen Schwenken und
Neigung der Kamera den Schiebern zugewiesen werden. In dem dritten Flugmodus
kann das Luftfahrzeug die Vorteile der GPS-Technologie* nutzen, um eine Position
zu halten und der Pilot kann den Pitch/Roll-Steuerhebel bewegen, um den Kamera-
Gimbal ohne Beeintrachtigung des Multirotors zu lenken.

*Die GPS-Technologie fur das Halten der Position gehort nicht zu den Funktionen

des iX14+. Diese Funktion muss im Flight Controller an Bord des Luftfahrzeugs
installiert werden.

WARNUNG: Der AP-Modus schlieBt Moglichkeiten fur komplexe

Kanalbelegungen ein. Es muss unbedingt mit ausgekuppelten Motoren

uberpruft werden, ob diese Operationen wie erwartet funktionieren, bevor damit
im Flug experimentiert werden darf.



-lugmodi konnen einem Piloten helfen, mit einer groBen Vielzahl an Schaltern und
-unktion zurechtzukommen. Der Pilot kann Flugmodi zur Steuerung von Raten,
=Xpo, Mischungen, Audioalarmen und weiteren Funktionen einsetzen. Durch die
Definition mehrere Flugmodi kann der Pilot die Leistungsfahigkeit des Luftfahrzeugs
mithilfe verschiedener Konfigurationen maximieren, onne mehrere verschiedene
Schalter nutzen zu mussen. Flugmodi konnen mehrere verschiedene Flugmodi an
einem Schalter einschlieBen oder tber andere Schaltern miteinander verknupft
sein, um mehr als die drei Flugmodi zu definieren, die ein Schalter allein bewaltigen
kann. Flugmodus-Setup gestattet dem Piloten zu konfigurieren, welcher Flugmodus
jeder Kombination von belegten Schaltern zugewiesen wird.

Jede Modelltypeinstellung schlieBt einen unterschiedlichen Satz an Standardnamen
fur Flugmodi ein, um zu definieren, welcher Modus verwendet wird. Der
gesprochene Name fur jeden Flugmodus kann mit der Text-zu-Sprache-Funktion

bearbeitet werden.




Acro: Flugzeugpiloten konnen die Vorteile von Flugmodi nutzen, um verschiedene
Phasen des Flugs zu steuern, statt verschiedene Schalter bedienen zu

mussen. Zum Beispiel kann ein Modellflugzeug einen Flugmodus flr den Start
mit um wenige Grad abgestellten Klappen, ohne Hohenruderausgleich, mit
ausgefahrenem Fahrwerk und niedrigen Raten haben. Ein anderer Flugmodus
kann fur einen Fliegenmodus verwendet werden, der das Fahrwerk und die
Klappen in hochgestellter Position, hohe Raten und ein deaktiviertes Servo der
Bugfahrwerklenkung, sodass es sich nicht mit der Seitenrudereingabe bewegt,
einschlieBen kann. Ein dritter Flugmodus fur die Landung kann voll eingesetzte

Klappen, ein ausgefahrenes Fahrwerk, Hohenruderausgleich und niedrigen §éten
einschlieB3en.




Hubschrauber: Hubschrauberpilot verwenden im Allgemeinen Flugmodi zur
Ausfuhrung komplexer Kurven, die fur Hubschrauber tblich sind. Die Flugmodi
konnen eine Rotorkopfdrehzahleinstellung fur den Drehzahlregler, eine Gain-
Einstellung fur das Heckgyro, eine Gas- und Pitchkurve, Raten und Expo einschlieBen.
Mithilfe all dieser Funktionen in einem Schalter kann ein Hubschrauberpilot
Flugmodus 1 fur niedrige Rotorkopfdrehzahl und niedrige Raten, Flugmodus 2 fur
mittlere Rotorkopfdrehzahl und mittlere Raten sowie Flugmodus 3 fur hohe Raten
einrichten. Anstatt einen unterschiedlichen Schalter zum Definieren jeder Funktion

ZU benotigen, verknupfen die Flugmodi die vielen verschiedenen Funktionen in

einem einzigen Schalter. Im Heliszenario werden die Gaskurven und Drehzahlregler
fur Kunstflugmanover verwendet, aber verschiedene Rotorkopfdrehzahlen andemn

die Anforderungen am Heck-Gain, und die Hubschrauberdrehzahl reagiert ebenfalls
auf Anderungen der Rotorkopfdrehzahl. Indem alle dazugehorigen Funktionen in
Flugmodi versetzt werden, kann jede Funktion so justiert werden, dass sie storungsfrei
zusammen mit anderen Einstellungen in diesem Modus funktioniert.




Segelflugzeug: Segelflugzeugpiloten verwenden im Allgemeinen Flugmodi zur
Definition einer groBen Reihe an Konfigurationen, welche drastische Auswirkungen
darauf haben, wie ein Hochleistungssegelflugzeug fliegt. Moderne Segelflugzeuge
verwenden komplexe Mischungen zur Steuerung von Flugel mit mehreren Servos.
Diese Mischungen verleiht dem Piloten die Flexibilitat, um einen Flugmodus
auszuwahlen, der mit zahlreichen Funktionen verkoppelt ist. Piloten konnen
festlegen, dass der Gas-/Landeklappenhebel nichts im Startmodus steuert. Im
Fliegenmodus kann dieser eine begrenzte an Reflex-Verfahrweg steuern. Im
Thermal-Modus kann er voll aufgespannte Klappen mit begrenztem Kammer-
Verfahrweg steuern. Im Landungsmodus kann durch das Bewegen des Gashebels
eine Crow-Mischung (Querruder nach oben, Klappen nach unten) eingesetzt.

Eine volle Reihe anderer Optionen, wie be|sp|elswe|se geeigneter Raten und
Hohenruderausgleich-Mischungen und weitere Funktionen, konnen individuell
angepasst werden, sodass das Segelflugzeug fur jede Flugsituation durech das
einfache Auswahlen des Flugmodus optimiert werden kann.




' DUNG DES FLUGMODUS-SETUP

Model Setup Flight Mode Setup
' cwi Land | | Switch1: SwitchB ~
Laun Ther Land
Switch 2: SwitchC -
Laun Spee Land
Enabled Flight Modes: el e ¥
Flight mode: Launeh | priority Switch: ~ SwitchA ~
Einen einzelnen Schalter fur bis zu drei Modi zuweisen. In die obere rechte Seite des

Bildschirms wischen, um zum Ende des Menus zu scrollen, und den Flugmodus-Name
in Text-zu-Sprache andern oder die augenblicklich ausgewahlte Schalterposition einem
anderen Flugmodus neu zuweisen.



Durch Hinzufugen eines anderen Schalters werden weitere Flugmodi in der
Belegungstabelle fur Flugmodi hinzugefugt:

e Schalter 1 verschiebt die Flugmodus-Auswahl nach links oder rechts in der Tabelle.
e Schalter 2 verschiebt die Flugmodus-Auswahl nach oben oder unten in der Tabelle.

e Schalter 3, verfugbar wird eine weitere Gruppe von Flugmodi hinzuftigen. Das
Andern dieses Schalters verschiebt die Flugmodus-Auswahl nach oben oder nach
unten zur nachsten Gruppe von Optionen.




& Model Setup Flight Mode Setup sail [l
Priority Switch:  SwitchA
Laun Ther Land Pos 0: Inhibit
Laun Spee Land
Pos 1: Inhibit
Enabled Flight Modes: 5
: Reassign current flight mode
Flight mode: Launch
Launch A =

e Der Prioritatsschalter kann die Tabelle uberbrucken. Eine Schalterposition wird

immer

sein. Diese Position verwendet Schalter 1-3,

um zwischen den Flugmodi in der Zuweisungstabelle zu wahlen. Die andere
Schalterposition kann spezifischen Flugmodi zugewiesen werden.



Hold, allgemein als , Throttle hold® bezeichnet ist ein Flugmodus, der es dem Piloten
gestattet, die Energie an den Rotorblattern zu eliminieren und zugleich Steuerknippel
und die Pitchsteuerung der Blatter aufrechtzuerhalten. Hold wird im Menu Flight
Mode [Flugmodus-Setup] aktiviert und in den Menus Model Adjust [Modell anpassen],
Throttle Curve [Gaskurve] und Pitch Curve [Pitchkurve] konfiguriert.

< Model Setup Flight Mode Setup Heli B
“ = 5 Switch 1: SwitchB ~
Switch 2: Inhibit =
Fnabled Flight Modes: 4 | HoldSwitch:  SwitchH ~
Flight mode: Normal 0 -
[ ]




Zur Aktivierung der Throttle-Hold-Funktion die Schaltflache fur das Dropdown-Menu
Hold Switch [Hold-Schalter] antippen, um den gewunschten Schalter auszuwahlen.
Die Schalterposition(en) zur Aktivierung von Hold auswahlen. Nachdem der Hold-Modus

im Menu Flight Mode [Flugmodus-Setup] aktiviert wurde, konnen die Kurven den Menus

Throttle Curve [Gaskurve] und Pitch Curve [Pitchkurve] konfiguriert werden.

Model Adjust Throttle Curve Heli -

Hald

Curve Hold =+

Model Adjust

100 Switch Flight Mode =+

Pitch Curve

Expo

Curve

Heli [

Hola =~

Switch

Flight Mode =

n I'~ | : :




TRIM SETUP [TRIMMUNGSEINSTELLUNG

Das Menu Trim Setup [Trimmungseinstellung] verwenden, um die GroBe des
Trimmschritts und den Trimmtyp zu andern.

Model Setup Trim Setup
Throttle: 5 = CommonDi.. -
Aileron: 5 w Common +
Elevator: b w Common ~

Rudder: ' W Common ~




Trimmschritt: Durch Anpassung des Trimmschrittwerts wird festgelegt, wie viele

Trimm-Klicks® durch Betatigung des Trimmschalters eingegeben werden. Wird der

Trimmschrittwert auf O geandert, wird die Trimmung fur diesen Kanal deaktiviert.

Zur Anderung des Trimmschrittwerts:

1.Den zu andernden Trimmkanal oot for ench i i
auswabhlen. S

2. Den Trimmschrittwert und den
gewunschten Klickwert auswahlen.
Der Standardwert ist 5.

[rim Set Size




Trimmtyp: Die beiden Typen sind GCommon [Allgemein] (Standard) und F-Mode [F-Modus].
Der Trimmtyp Common [Allgemein] halt fur samtliche Flugmodi die gleichen Trimmwerte bereit.
Der Timmtyp F-Mode [F-Modus] ermoglicht die Speicherung verschiedener Trimmwerte
flr die einzelnen Flugmodi. Erfordert ein Luftfanrzeug eine Querrudertrimmung in
Flugmodus 1, nicht jedoch in Flugmodus 2, den Trimmtyp F-Mode [F-Modus] verwenden.

Dadurch wird die erforderliche Trimmung in Flugmodus 1 hinzugefugt, ohne Auswirkungen
auf den anderen Flugmodus.

Independence

F Mode Digital trim stores an d
accesses independent trim settings
far each Flight made




Trimmungszuweisung: In einigen Fallen, wie beispielsweise bei einem
Flugzeugmodell vom Typ Gas, kann die Trimmungseingabe einer anderen Stelle neu
zugeordnet werden.

Independence

F Mode Digital trim stones and
accesses independent trim settings
far each Flight made

F Mode Digital

2-Pos Digital

3-Pos Digital




CROSS TRIMS [CROSS-TRIMMUNGEN
Die Timmoptionen Normal und Cross stehen zur Verfugung.

Normal-Trimmungen werden mit dem Steuerhebel ausgerichtet; die Gastrimmung befindet
sich z. B. neben dem Gashebel.

Cross-Trimmungen vertauschen die Position der Timmungen; die Gastrimmung befindet sich
neben dem Hohenruder-Hebel und umgekehrt.



Zur Anderung der Trimmposition von
Normal zu Cross:
1. Zu Trims [Trimmungen]
unten im Menu Trim Setup
[Trimmungseinstellung] scrollen.
2. Auf die Schaltflache Normal tippen.
3. Crossed auswanhlen.

WICHTIG: Cross-Trimmungen kreuzen
beide Trimmsatze fur beide Gimbals.

Model Selup

Trim Setup

Rudder:

Left Trimmer:

5 w Common *

B w Common Mormal -

Right Trimmer:

Trims:

h = Common = Mormal =

1 rims

Crozsed




SYSTEM SETTINGS [SYSTEMEINSTELLUNGEN

Auf das Menu System Settings [Systemeinstellungen] kann von jedem Hauptbildschirm

aus durch Tippen auf die Schaltflache System Settings [Systemeinstellungen]
unten auf dem Bildschirm zugegriffen werden.

System Settings
System Configuration ) I iPrnduct Infermation >
Calibration > : Volume Controls b
{
Trim Mapping > i Manual >
Regulatory >




Das Menu System Configuration [Systemkonfiguration] gibt dem Piloten
verschiedene grundlegende Setup-Optionen fur den iX14+.

. S'j'EtEI'I‘I Co nﬁguratiun Acro -

User Name: rd
Mode: Two -
Maote: If you change the stick mode, you will need 1o power cycle the radio and
re-calibrate

Language: English -

10% *
e —

Nutzername: Das Stiftsymbol (#) antippen, um den Nutzernamen in das Textfeld
mithilfe der Bildschirmtastatur einzugeben. Zum Speichern des Eintrags auf
tippen, um zum Konfigurationsmenu zurtckzukehren.



Modus: Modus bezieht sich darauf, wie das Steuernebelarrangement definiert ist. Es sind
vier Modi verfugbar, obwohl die meisten Piloten Modus Eins oder Modus Zwei verwenden.
Modus Zwei ist der iX14+-Standard und wird von den meisten Piloten in Nordamerika
bevorzugt. Der Wechsel auf Modus Eins und Modus Drei erfordert eine Anderung an
beiden Senderhebeln am Gerat selber. Lesen Sie dazu den Abschnitt Physikalische
Sendereinstellungen fur ausfuhrliche Anweisungen zur Anderung der Hebelanordnung am
Gerat selber. Der Sender muss ausgeschaltet und dann wieder eingeschaltet werden, bevor
eine Modusanderung wirksam wird. AnschlieBend muss der Sender vor dem nachsten
Fug neu kalibriert werden. \Weitere Informationen finden Sie im Abschnitt Kalibrierung.
Sprache: Anderungen der Sprache in diesem Menu andert die Sprache innerhalb
der Spektrum AirWare-Anwendung.

Tx Akku-Alarm: Der Standardwert fur den Alarm zur verbleibenden Akkukapazitat
liegt bei 10%. Dieser Wert kann durch Antippen des Dropdown-Menus und Auswahi
des gewunschten Werts in der Liste geandert werden. Der Warnungstyp und
gesprochene Text kann ebenfalls geandert werden.




Tx Inaktivitatsalarm: Den Zeitraum, bevor der Inaktivitatsalarm ausgelost wird,
sowie den Warnungstyps und gesprochene Texte definieren.

TX Automatischer Ruhemodus (Standardeinstellung 5 Min.): Halt der
Inaktivitatsalarm tber den eingesteliten Zeitraum an, wechselt das System automatisch in
den Ruhemodus, um ein unbeabsichtigtes Entladen des Akkus zu vermeiden.

Audio Events FIFO [Audiovorgange FIFO] an/aus (Standard ,,aus"):

Aktiviert die Funktion FIFO (,first in, first out“-Prinzip) der Audio Events [Audiovorgange].
Diese Einstellung spielt jeden Audiovorgang in der Reihenfolge der Auslosung ab,

ohne dass die Audiovorgange ubereinander liegen oder einander kreuzen. Sind viele
Audiovorgange aktiv, kann diese Einstellung dazu fuhren, dass das System Vorgange
zurtickstellt. Dadurch ist es moglich, dass das System fur eine gewisse Zeit spricht,
abhangig von der Anzahl der Alarme.

Telemetry Warning Pop Up [Telemetriewarnungen-Popup] (Standardeinstellung
»,an‘“): Aktiviert oder deaktiviert Telemetry Warning Pop Ups [Telemetriewarnungen-Popups]
am Senderbildschirm. Die Popups enthalten eine Option zum Loschen der Warmnung.



Startton (StandardmaBig aktiviert): Aktiviert den Ton beim Start der App.

Dunkelmodus (StandardmaBig deaktiviert): Stellt den Standardbildschirmton

auf dunkel ein. Diese Option erfordert einen Neustart der App, damit die

Anderungen wirksam werden.

Screen brightness [Bildschirm-Helligkeit]: Durch den Schieber lasst sich die Helligkeit

des Senderbildschirms einstellen.

Sleep Mode Screen Trigger [Ausloser Ruhemodus-Bildschirm]

(Standardeinstellung ,,double‘ [Doppelklick]): Einstellung des Ein-/Ausschalters als

Single Click [Einzelklick] oder Double Click [Doppelklick], um schnell zum Menubildschirm
ZU gelangen.



RESET SPEKTRUM AIRWARE [Spektrum Airware zurticksetzen]: Auf die
Schaltflache RESET SPEKTRUM AIRWARE [Spektrum Airware zurticksetzen] zum Loschen
aller gespeicherten Modelle und zum Laden eines Standardmodells drucken. Dieser
Vorgang erfordert ein langeres Drucken, um mit dem nachsten Warnungsbildschirm
fortzufahren, worauf anschliefend ein Neustart des Systems erfolgt.

. System Configuration Acro B
Dark Mode: () (App restart required for change to take effect)
screen Brightness —@
Sleep Mode Screen Trigger: Double Click

RESET SPEKTRUM AIRWARE




PRODUCT INFORMATION [PRODUKTINFORMATION

Das Menu Product Information [Produktinformation] zeigt die Seriennummer,
Region, Version der Spektrum AirWare-App, die Firmware-Version, HF PID und die
Bibliotheksversion des Senders.

Zum Anmelden und der Registrierung des iX14+ auf REGISTER TRANSMITTER
[Sender registrieren] tippen.

Product Information

Serial

Application Version v2.00.12 [

Region US
RFPID: &CT

REGISTER TRANSMITTER




Das Kalibrierungsmenu ermoglicht es dem
Nutzer sicherzustellen, dass die analogen
Eingabegerate (Steuerhebels, Schieber und
Knopf) ordnungsgemal funktionieren. Um
das Kalibrierungsverfahren abzuschlie3en,
jede Steuerung bis zum Anschlag bewegen
und dann zurtick zur Mitte zu bewegen.

Der Bildschirm zeigt eine grafische
Darstellung jeder Eingabe an. Diese

. Calibrate Acro .

Cycle each control stick/knob/slider and return it to the center point
Mote: channel will lurn green when calibration is co n1p|e!e-d
Leil Stick Fight Stick pers Knob
3763 Bars BE4HE JTRhE F2a0 416 2607

T 8359 6632 7644 7256 4208 3

louch §
Sensitivity Save

Anzeige farbt sich grun, wenn der Bewegungsbereich jeder Steuerung bestatigt wurde.
Die Steuerung muss zentriert sein, damit die Anzeige grun bleibt.

auswahlen, wenn alle Anzeigen grun sind.

Fine Kalibrierung ist jedes Mal erforderlich, wenn eine Anderung des Hebelmodus

erfolgte.




Tippen Sie im Menu

auf ,um die
Schalterempfindlichkeit fir Touch-
Berichte einzustellen. |
In den kleinen Kastchen am oberen Rand | swicn 60 | Switchl
des Menubildschirms konnen Sie die
Empfindlichkeit der einzelnen Schalter
testen. Wenn Sie den aufgelisteten
Schalter beruhren, fullt sich das
Kastchen und zeigt eine Beruhrung an.
Stellen Sie die Empfindlichkeit ein, indem
Sie auf den einzustellenden Wert tippen,
den Schieberegler nach oben oder unten
ziehen und OK wahlen.

Touch Switch Sensitivity Acro -

L-Stick 2 R-Stick

Switch H B0 Switch (BCDD2E2ZERG) 5




REGULATORY [VORSCHR

Der Bildschirm Regulatory [Vorschriften] enthalt alle relevanten Vorschriften fur den
iX14+.

Regulatory

Model: iX14

us

Contains FCC ID: BRWPLANOTT

Contains FCC 1D: BEWWACOTT
FCC ID: ERWSPMR14000

FE

This device complies with part 15 of the FCC Rules. QOperation is subject to the
following two conditions: (1) This device may not cause harmful interference,
and (2) this device must accept any interference received, including

interferen i




Ich kann die
erwarteten
Funktionen nicht

Falscher Modelltyp- oder
Luftfahrzeugtypeinstellungen

Prufen, ob Modelltyp- und
Luftfahrzeugtypeinstellungen die
richtigen fur das gewunschte

finden Luftfahrzeug sind
Ich kann die Die AirWare-App aus dem App-
Spektrum Verknupfung vom Startbildschirm | Bereich wahlen, diese dann an

AirWare-App nicht
finden.

geloscht oder verschoben

die Seite ziehen und auf einen der
Startbildschirme verschieben.

Akkustandmesser
ISt ungenau

Der Akku wurde auf3erhalb des
Senders geladen.

Akku sollte wahrend der
Verwendung vollstandig
aufgebraucht werden.

Den Akku im Sender im
ausgeschalteten Zustand
vollstandig aufladen.




Bluetooth stellt
keine Verbindung
her

Das Bluetooth-Gerat ist nicht
iIm auffindbaren Modus.

Das Gerat, mit dem die
Verbindung hergestellt werden
soll, in den auffindbaren Modus
versetzen.

IX14+ ist bereits mit einem
anderen Bluetooth-Gerat
gekoppelt.

Die Verbindung mit den
anderen Bluetooth-Geraten
zuerst trennen. Dazu kann das
Ausschalten des Gerats oder
das Auswahlen von

fUr das Gerat
im Menu Bluetooth-Setup
erforderlich sein.




Stimmmeldungen
funktionieren nicht

Fehler in der Text-zu-Sprache-
Engine in Android

Das Einstellungsmenu in
Android offnen, Accessibility
/uganglichkeit] unter System
auswahlen und Text-To-Speech
Text-zu-Sprache]-Ausgang
auswahlen. In diesem Menu
prufen, ob die Google Text-zu-
Sprache-Engine installiert und
ordnungsgemal’ konfiguriert ist

Das System lauft
sehr langsam

Apps anderer Anbieter

Die Zanhl der Apps anderer Anbieter
auf ein Minimum begrenzen und
Push-Meldungen anderer Apps
deaktivieren.




Flugzeug bindet
(wahrend des
Bindens) nicht am
Sender.

Sender wahrend des
Bindungsvorgangs zu nah am
_uftfahrzeug

Eingeschalteten Sender etwas vom
Flugzeug wegbewegen, Flug-Akku
vom Flugzeug trennen und wieder
anschlieien

_uftfahrzeug oder Sender
pefinden sich zu nahe an
einem groBen Metallobjekt

Das Luftfahrzeug oder den
Sender von dem grofB3en
Metallobjekt wegbewegen.

Der Bindungsstecker ist nicht
richtig im Bindungsanschluss
montiert

Bindungsstecker im
Bindungsanschluss montieren
und Flugzeug an den Sender
binden

Ladezustand des Flug-Akkus/
Sender-Akkus ist niedrig.

Akkus ersetzen/aufladen.

Der Sender ist die EU-Version
und der Empfanger ist DSM?2

Die EU-Version des iX14+ ist
nicht mit DSM2-Empfangern
kompatibel.




Flugzeug
verbindet sich
(nach dem
Binden) nicht mit
dem Sender.

Sender ist wahrend des
Bindungsvorgangs zu nah am
Luftfahrzeug

Eingeschalteten Sender etwas vom
Flugzeug wegbewegen, Flug-Akku
vom Flugzeug trennen und wieder
anschlie3en

Luftfahrzeug oder Sender befinden
sich zu nahe an einem grofB3en
Metallobjekt

Das Luftfahrzeug oder den Sender
von dem groBen Metallobjekt
wegbewegen.

Bindungsstecker verbleibt im
Bindungsanschluss montiert

Sender erneut an das Flugzeug
binden und den Bindungsstecker
entfernen, bevor die Stromzufuhr
ein- und ausgeschaltet wird

Flugzeug ist an einem anderen
Modellspeicher gebunden

Den korrekten Modellspeicher auf
dem Sender auswahlen

Der Sender kann mithilfe eines
anderen DSM-Protokoll gebunden
worden sein

Flugzeug an den Sender binden

Schadhafter Funkempfanger oder
schadhafte Empfangerveriangerung

Der erforderliche Funkempfanger ist
nicht verbunden




Der Empfanger
schaltet sich in
Failsafe-Modus,
obwohl er sich
In geringer
Entfernung zum
Sender befindet.

Die Empfangerantenne ist
abgetrennt oder schadhaft.

Austauschen oder den Horizon-
Kundendienst kontaktieren

Der Haupt- und die
Funkempfanger befinden sich
ZU nahe zueinander

Den Haupt- und die
-unkempfanger mit einem
Abstand von mindestens 51 mm
(2 Inch) voneinander installieren.

Der Empfanger
horte wahrend
des Betriebs auf
ZU reagieren.

Alarm niedrige Akkuspannung

Flugakku komplett aufladen

Lose oder beschadigte Kabel
oder Stecker zwischen Akku
und Empfanger

Prufung der Kabel und
Verbindungen zwischen Akku
und Empfanger durchfuhren.
Kabel und/oder Stecker
reparieren oder ersetzen




Empfanger verliert
seine Bindung

Schaltflache Binden drticken,
pevor Sender eingeschaltet ist

Die Anweisungen zum Binden
befolgen und den Vorgang
wiederholen

Empfanger blinkt
angsam bei der
_andung (nur
DSM?2).

_eistungsverlust am
-mpfanger wahrend des
-lugs.

Die Akku-Spannung
Uuberprufen.

Das System ist eingeschaltet
und verbunden, dann schaltet
sich der Empfanger aus, ohne
dass der Sender ausschaltet
wurde.

Den Sender ausschalten, wenn
der Empfanger ausgeschaltet
ISt




Flugprotokoll
verzeichnet eine
hohe Zahl an
Fadings, Verlusten
oder Holds oder
das Luftfahrzeug
reagf|ert N
ungleichmafig auf
Kontrollen.

Schlechter Signalempfang

Neuplatzierung der Funkempfanger fur
verbesserte HF-Signalpfaddiversitat

Elektronische Ruckkopplung

Auf Rickkopplung von der Servos oder
Motoren zum Geschwindigkeitsreglers
oder Empfanger uberprufen und
Ruckkopplung ggf. stoppen.

Niedrige Leistung

Die Leistungsaufnahme des
Luftfahrzeugs kontrollieren und

die durch installierte Systeme

benotigte Akkuleistung erhohen

oder verringern. Gewahrleisten, dass
alle Luftfahrzeugakkus vollstandig
aufgeladen sind. Sicherstellen, dass der
installierte Akku-Sperrkreis (BEC) fur
ein elektrisches Luftfahrzeug fr den
Energiebedarf angemessen ist.




HAUFIG GESTELLTE FRAGEN

Kann ich die Spektrum-Oberflachenausrustung mit dem iX14 steuern”? Nein.

st es ok, das Android-Betriebssystem durch benutzerdefinierte Upgrades und
Android-Konfigurationen zu rooten? Nein.

Kann der iX14+ die Steuerhebel zur Steuerung von WLAN- oder Bluetooth-Geraten
verwenden”? Nein.



Warnung

Ein ferngesteuertes Modell ist kein Spielzeug. Es kann, wenn es falsch eingesetzt
wird, zu erheblichen Verletzungen bei Lebewesen und Beschadigungen an Sachgutern
fuhren. Betreiben Sie Inr RC-Modell nur auf freien Platzen und beachten Sie alle
Hinweise der Bedienungsanleitung des Modells wie auch der Fernsteuerung.
Garantiezeitraum

Exklusive Garantie — Horizon Hobby LLC (Horizon) garantiert, dass das gekaufte
Produkt frei von Material- und Montagefehlern ist. Der Garantiezeitraum
entspricht den gesetzlichen Bestimmung des Landes, in dem das Produkt
erworben wurde. In Deutschland betragt der Garantiezeitraum 6 Monate und der
Gewahrleistungszeitraum 18 Monate nach dem Garantiezeitraum.
Einschrankungen der Garantie

(@) Die Garantie wird nur dem Erstkaufer (Kaufer) gewahrt und kann nicht Ubertragen
werden. Der Anspruch des Kaufers besteht in der Reparatur oder dem Tausch im



Rahmen dieser Garantie. Die Garantie erstreckt sich ausschlieBlich auf Produkte, die
bei einem autorisierten Horizon Handler erworben wurden. Verkaufe an dritte werden
von dieser Garantie nicht gedeckt. Garantieanspruche werden nur angenommen,
wenn ein gultiger Kaufnachweis erbracht wird. Horizon behalt sich das Recht vor, diese
Garantiebestimmungen ohne Ankundigung zu andern oder modifizieren und widerruft
dann bestehende Garantiebestimmungen.

(b) Horizon Ubernimmt keine Garantie fur die Verkaufbarkeit des Produktes, die
-ahigkeiten und die Fitness des Verbrauchers fur einen bestimmten Einsatzzweck des
Produktes. Der Kaufer allein ist dafur verantwortlich, zu prufen, ob das Produkt seinen
-ahigkeiten und dem vorgesehenen Einsatzzweck entspricht.

(c) Anspruche des Kaufers — Es liegt ausschlieflich im Ermessen von Horizon, ob das
Produkt, bei dem ein Garantiefall festgestellt wurde, repariert oder ausgetauscht wird.
Dies sind die exklusiven Anspruche des Kaufers, wenn ein Defekt festgestellt wird.
Horizon behalt sich vor, alle eingesetzten Komponenten zu prufen, die in den Garantiefall
einbezogen werden konnen. Die Entscheidung zur Reparatur oder zum Austausch liegt




nur bei Horizon. Die Garantie schlieit kosmetische Defekte oder Defekte, hervorgerufen
durch hohere Gewalt, falsche Behandlung des Produktes, falscher Einsatz des
Produktes, kommerziellen Einsatz oder Modifikationen irgendwelcher Art aus.

Die Garantie schliet Schaden, die durch falschen Einbau, falsche Handhabung, Unfalle,
Betrieb, Service oder Reparaturversuche, die nicht von Horizon ausgefuhrt wurden aus.
Ausgeschlossen sind auch Falle die bedingt durch (vii) eine Nutzung sind, die gegen
geltendes Recht, Gesetze oder Regularien versto3en haben. Rucksendungen durch den
Kaufer direkt an Horizon oder eine seiner Landesvertretung bedurfen der Schriftform.
Schadensheschrankung

Horizon ist nicht fur direkte oder indirekte Folgeschaden, Einkommensausfalle oder
kommerzielle Verluste, die in irgendeinem Zusammenhang mit dem Produkt stehen
verantwortlich, unabhangig ab ein Anspruch im Zusammenhang mit einem Vertrag,
der Garantie oder der Gewahrleistung erhoben werden. Horizon wird dartber hinaus
keine Anspruche aus einem Garantiefall akzeptieren, die Uber den individuellen
Wert des Produktes hinaus gehen. Horizon hat keinen Einfluss auf den Einbau, die




Verwendung oder die Wartung des Produktes oder etwaiger Produktkombinationen,
die vom Kaufer gewahlt werden. Horizon ubernimmt keine Garantie und akzeptiert
keine Anspruche fur in der folge auftretende Verletzungen oder Beschadigungen.
Mit der Verwendung und dem Einbau des Produktes akzeptiert der Kaufer alle
aufgefuhrten Garantiebestimmungen ohne Einschrankungen und Vorbehalte.

Wenn Sie als Kaufer nicht bereit sind, diese Bestimmungen im Zusammenhang mit
der Benutzung des Produktes zu akzeptieren, werden Sie gebeten, dass Produkt

in unbenutztem Zustand in der Originalverpackung vollstandig bei dem Verkaufer
zuruckzugeben.

Sicherheitshinweise

Dieses ist ein hochwertiges Hobby Produkt und kein Spielzeug. Es muss mit
Vorsicht und Umsicht eingesetzt werden und erfordert einige mechanische wie
auch mentale Fahigkeiten. Ein Versagen, das Produkt sicher und umsichtig

ZU betreiben kann zu Verletzungen von Lebewesen und Sachbeschadigungen
erheblichen Ausmages fuhren. Dieses Produkt ist nicht fur den Gebrauch durch



Kinder ohne die Aufsicht eines Erziehungsberechtigten vorgesehen. Die Anleitung
enthalt Sicherheitshinweise und Vorschriften sowie Hinweise fur die Wartung und
den Betrieb des Produktes. Es ist unabdingbar, diese Hinweise vor der ersten
Inbetriebnahme zu lesen und zu verstehen. Nur so kann der falsche Umgang
verhindert und Unfalle mit Verletzungen und Beschadigungen vermieden werden.
Fragen, Hilfe und Reparaturen

hr lokaler Fachhandler und die Verkaufstelle konnen eine Garantiebeurteilung ohne
Rucksprache mit Horizon nicht durchfuhren. Dies gilt auch fur Garantiereparaturen.
Deshalb kontaktieren Sie in einem solchen Fall den Handler, der sich mit Horizon

Kurz schlieBen wird, um eine sachgerechte Entscheidung zu fallen, die lhnen
schnellst moglich hilft.

Wartung und Reparatur

Muss |hr Produkt gewartet oder repariert werden, wenden Sie sich entweder an
Inren Fachhandler oder direkt an Horizon.

Rucksendungen / Reparaturen werden nur mit einer von Horizon vergebenen




RMA Nummer bearbeitet. Diese Nummer erhalten Sie oder ihr Fachhandler vom
technischen Service. Mehr Informationen dazu erhalten Sie im Serviceportal unter
www. Horizonhobby.de oder telefonisch bei dem technischen Service von Horizon.
Packen Sie das Produkt sorgfaltig ein. Beachten Sie, dass der Originalkarton in der
Regel nicht ausreicht, um beim Versand nicht beschadigt zu werden. Verwenden Sie
einen Paketdienstleister mit einer Tracking Funktion und Versicherung, da Horizon bis
zur Annahme keine Verantwortung fur den Versand des Produktes ubernimmt. Bitte
legen Sie dem Produkt einen Kaufbeleg bei, sowie eine ausfuhrliche Fehlerbeschreibung
und eine Liste aller eingesendeten Einzelkomponenten. Weiterhin benotigen wir die
vollstandige Adresse, eine Telefonnummer fur Ruckfragen, sowie eine Email Adresse.
Garantie und Reparaturen

Garantieanfragen werden nur bearbeitet, wenn ein Originalkaufbeleg von einem
autorisierten Fachhandler beiliegt, aus dem der Kaufer und das Kaufdatum
hervorgeht. Sollte sich ein Garantiefall bestatigen wird das Produkt repariert oder
ersetzt. Diese Entscheidung obliegt einzig Horizon Hobby.



Kostenpflichtige Reparaturen

Liegt eine kostenpflichtige Reparatur vor, erstellen wir einen Kostenvoranschlag,
den wir Ihrem Handler ubermitteln. Die Reparatur wird erst vorgenommen, wenn
wir die Freigabe des Handlers erhalten. Der Preis fur die Reparatur ist bei Inrem
Handler zu entrichten. Bei kostenpflichtigen Reparaturen werden mindestens 30
Minuten Werkstattzeit und die Ruckversandkosten in Rechnung gestellt. Sollten
wir nach 90 Tagen keine Einverstandniserklarung zur Reparatur vorliegen haben,
behalten wir uns vor, das Produkt zu vernichten oder anderweitig zu verwerten.

ACHTUNG: Kostenpflichtige Reparaturen nehmen wir nur fur Elektronik und
Motoren vor. Mechanische Reparaturen, besonders bei Hubschraubern und
RC-Cars sind extrem aufwendig und mussen deshalb vom Kaufer selbst
vorgenommen werden.
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Land des

EU

Horizon Hobby

Kauf
Horizon Technischer Service

------------------------------------------

Sales: Horizon Hobby GmbH

UND SERVICE KONTAKTINFORMATIO

Telefon/E-mail Adresse

service@horizonhobby.de

+49 (0) 4121 2655 100

Adresse

Hanskampring 9
D 22885 Barsbuttel,
Germany




EU Konformitatserklarung
Spektrum iX14+ 20 Channel Aircraft Transmitter (SPMR14010);

Hiermit erklart Horizon Hobby, LLC, dass das Gerat den folgenden
Richtlinien entspricht: EU-Richtlinie uber Funkanlagen 2014/53/EU; RoHS
2-Richtlinie 2011/65 / EU; RoHS 3-Richtlinie - Anderung 2011/65 / EU-Anhang I
2015/863.
Der vollstandige Text der EU-Konformitatserklarung ist unter folgender
Internetadresse abrufbar: https://www.horizonhobby.com/content/support-render-
compliance.
HINWEIS: Dieses Produkt enthalt Batterien, die unter die europaische Richtlinie
2006/66 / EG fallen und nicht mit dem Hausmull entsorgt werden konnen. Bitte
beachten Sie die ortlichen Vorschriften.



Drahtloser Frequenzbereich / Drahtlose Ausgangsleistung

Sender: 5GHz WiFi:
Frequency Band: 2402-2478MHz Frequency Band: 4900-5845MHz
Max EIRP: 20 dBm Max EIRP: 15.5 dBm

Trainer: Bluetooth:
Frequency Band: 2404-2478MHz Frequency Band: 2404-2480MHz
Max EIRP: 3 dBm Max EIRP: 10 dBm

2.4 GHz WiFt:

Frequency Band: 2412-2462MHz
Max EIRP: 19.5 dBm



Offizieller EU-Hersteller:
Horizon Hobby, LLC
2904 Research Road
Champaign, IL 61822 USA
Offizieller EU-Importeur:
Horizon Hobby, GmbH
Hanskampring 9
22885 Barsbuttel Germany

WEEE-HINWEIS:

Dieses Gerat ist gemal der
Europaischen Richtlinie
2012/19/EU Uber Elektro- und
Elektronik-Altgerate (WEEE)
B ockennzeichnet. Dieses
Symbol weist darauf hin, dass
dieses Produkt kein normaler

Haushaltsabfa

| ist, sondern in

einer entsprechenden

Sammelstelle f

ur Elektro- und

Elektronik-Altgerate entsorgt

werden muss.
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DSMX, the DSMX logo, Spektrum AirWare and the Horizon Hobby logo are trademarks or
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