Hauptmeniis (Tasten)

Setup

N

-

A Setur

4 Exit
Sender
Mischer def.
Zuordnung
Schulung
Berutzer

A Sender
4 Exit
Sound
Sicherkheit
Gaz-Check
HF-Check
Rkkwu
= Alarm

N

Alle

EIH
Ein

&, 96U

Karazit.at
Ladung
Selbstentl
DizFlad
Kontrast.

Trimmaraf ik 5}

15688mAR
I54mAh<
. klein

5]

A Mizscher de
4 Exit
1 HZHE+
U-LEIT+
DELTR+
BUER+

LAMIRE S

f.

2

3

4

5 FLAP+
76

7 LAMIES 3
... S0 weiter bi

4 {<{MIk1g3

—_

S

\" A Zuordnund

4 Exit
Mode CHEN
Zuodhung 1
Hame Mot.or
Geber ans
Schalter e
A Schulung
)| ~Exit
Mode <H_+# Lehrerd
[uet AUS -
Hshe AUSs -
Seite AUS -
Gaz AUS -
SFoiler AUS -
4 Benutzer
= 4 Exit
FIH BEEa
SFrache Deutzch
Hame MULTIFLER

(Akku)-Kapazitét:
Bereich 50 ... 4000 mAh,
Akkumanagement AUS:
0 mAh einstellen

berechnete Restladung

Selbstentladung
nom = 1% pro Tag
klein = 0,3% pro Tag

14 freie Mischer definierbar,
Mischer 1 bis 5 vordefiniert,
max. 5 Mischer pro Modell-
speicher gleichzeitig
verwendbar,

Name mit max. 8 Zeichen

5 Zuordnungen fiir Geber
und Schalter méglich,
Name mit max. 8 Zeichen,
Zuordnung 1 bis 3
vordefiniert als

1 Motor, 2 Segler, 3 Heli

Lehrer MultiplexAJni oder
Schiiler Multiplex/J ni

zugeordneter Schalter
5 Funktionen (ibergebbar,

Zuordnung mit Quick-Select
im Schiilersender

PIN= 0000
keine PIN-Funktion,

Hauptsprache immer
Englisch,

(Benutzer)-Name
max. 16 Zeichen

Geber

1

-

1 Geber
4 FExit Dynamisches Menii !
et Nur verwendete Geber
Hahe erscheinen.
seite Schaltpunkte fiir
Sroiler Geberschalter vom
Flar gerasteten Kniippel oder
Schaltrunkte Schieber E/F
Gleiche Mendis fiir:
Quer, Hohe, Seite !
X Buer, HOEMAL Trim zeigt aktuelle
—p| & Exit Trimmung je Flugphase,
) .| nicht énderbar
Trimz 8. Bf Step = Schrittweite
ster  1.3% 0.4/1.5/2.53.5%
DR 16@%
led @ 10@% LIPSO
Expoi A flugphasenabhéngig
Nicht Flugphasen-abhéngig!
X Gas zugeordneter
=p| & Exit Not-AUS-Schalter
H.Aus  Hxn Trimm-Anzeige
;EIN 'i’gj -Schrittweite
MDS: HFII._B . -Mode (HALB - VOLL)
Expo” i Slow nur in Richtung
Slow™ B0 Vollgas (0.0s ... 6.0s)
Gleiche Mentdis fiir
Spoiler, Flap !
1 Sroiler. HORMAL
—p| *Exit Laufzeit gleich fiir alle
Laufzeit, - §.0s Flugphasen (0.0s ... 6.0s)
i %
Festuert i I8 Fostwert
Flugphasen-abhéngig
1 Fahrwerk
-) & Exit nur Laufzeit einstellbar
Laufzeit 2.8= Endlagen im Menii
Servo, Abgleich einstellen

Alle anderen Geber haben

Kurrlung
Bremnse
Kreizel
Gemizch
AUX1
AURZ

Schaltpunkte fiir Geberschalter

keine einstellbaren Parameter !

Endlagen, Mitte und
Kurvenpunkte werden im
Menii Servo, Abgleich
eingestellt.

Y Schaltrunkte

=p| & Exit
it = —5EY
E 4= B
F sk B

Nur zur Einstellung der
Umschaltpunkte!

AUS/EIN-Stellung

wird im Menui

Setup, Zuordnung, Schalter
festgelegt

[RONZALL (o))

Mixer Z
EMixer
A Euwit Dynamisches Menii !
Combi—5uw e ) )
O-Diff Diese 3 Mischer
S e heinen immer!
Geber Mix Y erse
HEHE+ sean Ab hier erscheinen die
RLER+ e freien Mischer, die im
~FLAFP+ T Modell(speicher) verwendet
werden.
N E Conbi-5uw. HORMAL zugeordneter Schalter
A Exit aktueller Schaltzustand
* = Fin
Combi-Sw {H 4k
Quer > Seited +36% Mitnahmegrad
+::¥ = Quer = Seite
=¥ = Quer € Seite
Flugzustandsabhéngig
_’ Ei EEE;EIE Mix. HORMAL Geber in Geber mischen,
Weg Flugphasenabhéngig
Weg & AUs zugeordneter Schalter
o __ | EIM, AU oder
g"i’lzi le > Mischerschalter M1, ... Mx3
ktueller Schaltzustand
#4a
Schalter EIH = eingoschaltet

freie Mischer im dynamischen Bereich des Meniis:
vordefiniert: HEHE+, U-LEI TW+, DELTR+, BUER+, FLAF+
frei definierbar: «<MixGx % .

. AXMixldl

EMixer. GUER+

| A Exit
2 - Wege
M AUSAUS
Sroiler © AUS  AUS
Flar T AUS  AUS
Hghe -Tr™ AUS  AUS

Jje nach Typ des Anteils:
Wegy Weat Lege
Offs Tot. Pkt.

*\ der Mischanteil ist:

* # aktiv

G| - picht aktiv

G Kennbuchstabe des

Schalters bei schaltbaren
Aneilen

4 Fahrwerk . HORMAL
4 Exit

Laufzeit T 2.8=

nur Laufzeit einstellbar

Endlagen tiber Menti Servo,
Abgleich einstellen

Die Mischanteile kinnen nicht Flugphasen-abhéngig

eingestellt werden.

Servo

O
-

O Seruo

4 Exit
Abaleich
Zuordnung
Monitor
Testlauf

Platzhalter

Empféangerausgang Nr.

Impulsformat

| 2 Exit zugeoranete Servos
1 Guer e
2 HEHE+ fees nicht belegt
e 4
uer
SERUD:
TRM
P o-10mg | L]
P2 -39 L
P3 B
P4 382
P3 108% 773 1 s
g 5ervo. Zuordnund Impulsformat:
=p| *Exit UHI oder MP
1 QUER+ UNI 3P
2 HEHE+  UWI 3P Anzahl der Kurvenpunkte:
3 Seite UMD 3P einstellbar sind ...
4 Gasz UMI  3F 2F =... nur Endlagen
5 QUER+ UWI 3P 3P =... Mitte und Endlagen
-5 FLAP+ UMI 3P 5P = .. nicht-linearer Veriauf
Funktion Anzahl der Kurvenpunkte

) o Servo-Honitor

!

1:

123456743

I.-.I.-.l_a Servo.Monitor

—34% 21
a2 41
—34% g @%

grafisch IR, g a
9 5k 16: 5k
11: 5k 12: 5k
numerisch
3 Servo, Test lauf Servodaverlauf fiir
=p| & Exit Reichweitentest
Geber Seite Geber [A/éhlbar,
Stellzeit 2.8s Stellzeit
AUS, 0.1s ... 6.0s

Einstellungen im Menti Servo

kénnen nicht Flugphasen-abhangig veréndert werden !

Timer

-

B Timer
4 Exit
Model1
iR ahmen
ErSumme
i Intervall

Modell Gesamtbetriebszeit des
=»| & Exit Modellspeichers
mit HF-Abstrahlung!
feit BhBEmin
Riickstellen mit Taste
REV/CLR
bis 99 h 59 min
& IR ahmen Timer: Rahmen
A Exit
z.B. fiir Wettbewerbstraining
feit BiE3:17
) RAlarm BEE7: A
Differenz +B:84:23
Schalter -—= -
L ErSumme Timer: Summe
A Exit
z.B. fiir Motoriaufzeit
L) feit BiE3:17
RAlarm BEE7: A
Differenz +B:04:23
Schalter Mt
Schalter Schalterstatus
Zahlrichtung Schalterstellung fiir EIN
ke Intervall Timer: Intervall
)| AExit
2.B. fiir Treining Zeitlandung
Zeit @882 88 | oder Uberwachung der
Alarm @3 B@: B8 | Motorfaufzeit bei Steigfiiigen
Differenz «+B:66: 66
Schalter -—= -

fiir die Timer Rahmen, Summe und Intervall gilt:

Zeit

= vergangene Zeit seit dem letzten Riickstellen
Kann nur auf 0:00:00 zurtickgesetzt werden!

Alarm
= voreinstellbarer Alarm

Mit Alarm = 0:00:00 laufen die Timer vorwarts,
mit gesetztem Alarm riickwarts.

Differenz

= mit Alarm auf 0:00:00 gleiche Anzeige wie Zeit
Bei gesetztem Alarm wird angezeigt:
Rlarm — Zeit (Alarm - vergangene Zeit)

Schalter

zugeordneter Schalter mit
Kennbuchstabe
Schaltrichtung fiir EIN
Status des Schalters

<H Schalter N, links
*4 voreshinten
# Schalter Stellung EIN

MULTIPLEX

Speicher b

-

B5Sreicher
4 Exit
wihlen
korieren
lgschen
Flugrhazen
Eigenschaft
~hey anleden

flodul at.ion

=>

Buihlen ]

=) (Ekorieren

B lsschen

4 Exit

1 EasuStar
2 EasuiElider
3 Cularis

4 Gemini

-5 Twister

aktiver
Modellspeicher

Modellname
Modellspeicher-Nummer

EFlugrhaszen
4 Exit
1 HORMAL T
2 ACRO T
3 START1 T
4 LAMDUHG = <H

N

feit lzec

EEidenzchaft
4 Exit
Uor1age BRSIC
Mode LH
Zuordnund  Motor
Modellhame EaswStar

& o

Eneu anleden

4 Exit

Sreichernt. 3
Uor1lage 4KLAFPEH
Servo-Konfia MPE-UNI
Mode CHE
Zuardhund SEGLER

0K

Flugphasen mit
Schalterangabe

langsame
Flugphasenumschaltung
AUS, 1, 2, 4sec

Vorlage nicht nderbar

Mode 1... 4

Name der verwendeten
Zuordnung(sliste)
Modellname, 16 Zeichen

Ein neues Modell wird automatisch im

ersten freien Speicher angelegt

Die Anzeige SFeichernt. —1 bedeutet:

Alle Modellspeicher belegt ! "ne:

EModulation
4 Exit
PCH AUS
Fails.setzen
Shift *
Failsafe setzen:

1. Vorbereitung im Menti

u anlegen” nicht moglich.

PCM nur méglich mit
HF-Modul:
HFM-S M-PCM/PPM

Shift nur fiir 72 MHz US/ES

Parameter aufrufen (wie oben dargestellt)

2. Mit den Gebern (Kniippel, Schieber, Schalter) das Modell
in die gewtinschte Failsafe-Stellung bringen.

3. Taste REVICLR drticken und wieder los lassen.
Die Anzeige wechselt fiir eine Sekunde in
In dieser Zeit wird die Failsafe-Stellung an den Empfanger
Ubertragen. Die Anzeige wechselt zurtick in mﬁ)



Menu principal (teclas)

Setup \ Mando _L Mezclador Z
- SO -

ador
"

Memoria b
-

93 Setup Menu dinémico ! EMecl
Solamente los mandos ]
utilizados en el modelo
(memoria) aparecen en el

menu.

EMemoria

Menu dinamico !

Estos 3 mezcladores
aparecen siempre !

Desde aqui solamente los
PP mezcladores utilizados en el
PR modelo (memoria) aparecen

Punto de activacion para los
1, conmutadores de mando en el menu.
(stick con pasos/friccion 6
los corredizos E/F)
Menu idéntico para:
Aleron, Profundidad, Direccion !
L) eran Trim muestra la posicion N E Combi-Suw. HORMAL Conmutador asignado ‘515':' v Lalibrada . Tiempo total de operacion
actual en cada fase de Posicion actual servo asignado del modelo
vuelo, no conmutable %= 0N con transmisién RF!
) = i sin asignacion
Carga de bateria: Step = paso de frim R
t con la tecl
Zona 50.... 4000 mAh, 0.5/1.5/2.5/3.5% Valor e_ﬁcaz . .. 3 R;s\e”golr-r Ra ecla Memoria activa
Anular gestion bat.: Recorrido y Expo : ﬁg gz Z g;.f Zg /% Calibrado.Aleron tiompo méx. 99 h 59 min
elegir 0 mAh dependiendo de = . X SEHiE b
g s s el dependiendo de
Carga disponible calculada las fases de vuelo
Descarga Automatica Independiente de fases vuelo ! Ndmelygg:ﬁeﬁi)’r?;delo
(sin operacion)) T laas Interruptor asignado para T3 « NORMALC Mezclador: Timer: Marco
horm. ;;:/A a/gfo STOP motor mando a mando,
poco = 0,3% al dio IR e . recorrido dependiendo de las p-¢j. entrenamiento para
ADefinir mezcla - posicion actual i fases de vuelo competicion
| o Eit ' . - % por paso ;
14 mezcl. libres por definir, Conmutador asignado:
mezcl. 1.a 5 predefinida, ) Mo‘do (SEMI-INT.) 6 conmutador
max. § mezcl. por meméria : Slow activo solamente en | ¥4 para mezcl. EFazes vuelo Fases de vuelo con
de modelo, direccion todo gas Posicion actua -» interruptores asignados
nombre (max. 8 caracteres) (0.0s ... 6.0s)
Mezcladores libres en parte dinamica del menu:
definido:
Menu idéntico para: cambiar retardo los
Spoiler, Flap ! libremente a defi fases de vuelo
X Spoiler. HORMAL E3x Mezcla.ALERDN+ Titolo dependiendo de la Formato de impulso: Timer: Suma OFF, 1,2, 4sec
Velocidad idéntica para - IOE T IC e S enen p.6j. tiempo total
todas fases de vuelo L ' i ibles- del motor
@ - — Cantidad de puntos posibles: T
—) A=1onacion (0.0s ... 6.0s) seleccionar .. = FProriedades o
' 5 grupos de asignacion para Valor fi parte mezcla es: ... posiciones extremas Cambiar imposible
mandos y interruptores son da ws g? PPNV * aclivo ... centro y pos. extr. .| Modo: 1...4
posibles, VEZI‘;" [l B EBIEEEY ¢ - pasivo o PLO T .. curva no-lineal Nombre de grupo de las
nombre (max. 8 caract,), i signo del conmutador y ) +| asignaciones
grupo‘1 a 3 pre-definido (si conmutable) Funcion : tCz:jnthad dle puntos de la curva interruptor . Nombre del modelo,
como: — ' ormato de Impulso direccion de contar posicion ON (delante / detras) max. 16 caracteres
1 MOTOR, 2 VELERO, Salida del receptor
3 HELI Velocidad variable
A Arrendizaie Profesor Multiplex/Uni 6 Ajustar las posiciones N DbbIntervalo Timer: Intervalo EHuevo mad,
Alumno MultiplexAdni extremas en el mend
Servo, Calibrado - P.ej. précticas de aterrizaje
interruptor asignado - | ZSarvotonitor por tiempo definido 6
controlar el tiempo motor en
asinacin con Guck Sl Sserva.fanitor oot
en el trasmisor alumno Todos los of . {:
WEES DS @IS I . Un nuevo modelo se crea autométicamente en la primera
no disponen de parametros! 123456714 : meméria libre.
[ Usuario PIN = 0000 Fin de recorrido, centro y grafico La indicacié o b =l S
=P 2 it PIN no activo puntos de curvas estan 5 . amaieacion = " + sgnifica:
; ¢ Vi para los cronémetros Marco, Suma e Intervalo: Todas las memorias ocupadas !
ajustados en el menu L L "Nuevo modelo" imposible
idioma principal Servo, Calibrado. numérico Ti e
siempre inglés, = tiempo pasada desde la activacion anterior
o Reset a 0:00:00 solamente posible!
nombre de proprietario
max. 16 caracteres (A Serun, Test. Movimiento permanente de 0 o EHModulacion o
o . -} it u;1 servo para prueba de = Alarma a predeterminar = JIE M—IPCM ¢t1/spomble
Puntos de activacion para interruptores de mando ) gcance Con Alarma = 0:00:00 el cronémetro contar adelante, IS:O‘Z'ZE”;F?O"
- i , con Alarma activado el crondmetro contar atras. i
Y Punto actiwv, ; Elegir mando, HFM-S M-PCM/PPM
. Solo para ajustar los puntos 4
= de intlz)arrupcjién / : Duracion del movimiento [ ] o
OFF, 0.1s... 6.0s = Con Alarma = 0:00:00 igual indicacién como tiempo 732’7[:/7/_/30&%7;?6 con
Posicion ON Indicaion con alarma activado: ”

E delante/detras: 'Alarma menos el tiempo pasado) Set failsafe:
p ro ! ajustar en el men 1. Preparacion in menu:
Setup, Asignacion, Interrupt. Activar parametro (como se muestra arriba)
Conmutador asignado 2. Con los mandos (stick, cursor, interruptor)
Signo del conmutador {M conmutador N, a la izq. Ajustar el modelo con posiciones failsafe.

Los valores de mezcla son idénticos Indicacion della posicion ON 4 delante/detras 3. Pulse y suelte la tecla REVICLR.

M l ' LT I p L E X © Los valores de mezcla son idénticos en todas las fases de vuelo. Stato attuale # posizione interr. = ON La indicacién cambia durante 1 sec en

en todas las fases de vuelo. Durante esta tiempo los ajustes para failsafe
son transmitidos al receptor. Luego la indicacion
es de nuevo




Menus principaux (touches)

S

Setup

—

4 Setur

ey Er']ei:.t.eur‘

4 Mixeur def.
—)

(% Attribution

% Ecolage

*\..U.’Ei 1 jsateur‘

Capacité de I'accu:

Zone 50 ... 4000 mAh,
Arréter management accu:
régler sur 0 mAh

Charge réstante calculée

Déchargement sans oper.
norm. = 1% par jour
petit = 0,3% par jour

14 mixeurs libres a définir,
mixeurs 1a 5 pré-définies,
utiliser max. & mixeurs par
mémoire du modele,

nom (max. 8 caractéres)

5 groupes d'attributions pour

| commandes et interrupteurs

sont possibles,

nom (max. 8 caractéres),
groupes 1a 3

prédefinis comme:

1 Moteur, 2 Planeur, 3 Heli

Maitre Multiplex/Uni ou
Eleve Multiplex/Uni

interrupteur attribué
max. 5 fonctions, attribution

par Quick-Select sur
I'émetteur éleve

PIN = 0000
PIN désactivé,

langue principale
toujours Anglais,

nom du propriétaire
max. 16 caractéres

[ROVZAL pro

MULTIPLEX'

Commandes_L

-

I Cormmandes
.i.

Menus identiques pour:

Menu dynamique !
Seulement les commandes
utilisées sont affichées.

Points de commutation pour
les interrupteurs & commande
(manche avec crantage ou
curseur E/F)

Aileron, Profondeur, Direction !

r Flillg-r*-:un. MORMAL

Trim montre la position du
trim pour chaque phase de

vol, inchangeable

Pas = pourcentage de trim
par pas 0.5/1.5/2.5/3.5%
Course et Expo

selon la phase de vol

Indépendent de la phase de vol !

LG

Inter. attribué pour
Urgent STOP Gaz

Affichage trim:
- position actuelle

- % par pas
- Mode (DEMI - TOUT)
Slow activé seulement vers

Menus identiques pour:
Spoiler, Flap !

plein gaz (0.0s ... 6.0s)

_'I'.. SED::l 1 et MORMAL

[

it

Durée identique pour
toutes les phases de vol
(0.0s ... 6.0s)

Valeur fixe
selon la phase de vol

X Train

Durée réglable

Regler positions extrémes,
dans le menu
Servo, Réglage

pas de paramétres !

Toutes les autres commandes n'ont

Fin du course, centre et
points des courbes sont
reglé dans le menu
Servo, Réglage.

Points de commutation pour les commutateurs de commande

Seulement pour régler les
points de commutation !

Position ON avant/arriere:
régler dans le menu
Setup, Attribution,
Commutat.

Menu dynamique !

Ces 3 mixeurs
apparaissent toujours !
A partir dici les mixeurs
utilisés dans le modele

(la mémoire) apparaissent.

E Combi-Sw. HORMAL

Interrupteur attribué
Position actuelle
= ON

Valeur d'affectation

= Aileron =¥ Direction

= Aileron € Direction

selon la phase de vol

Meélanger:
commande vers commande,
course selon la phase de vol

ur attribué:

ou interrupteur
pour mixeur.
Position actuelle:

Mixeurs libres dans la partie dynamique du menu:
6-definit:

5 signe d'interrupteur
(si commutable)

(=3 r*l.go.RéEllaEle

Servo attribué
pas d'attribution I
r
5 SERUD:
TRH
Pi -18@%
P2 -50% /
P3 B
P4 o8k
P5 188% 773 7 %
345 F. Attribution

Format d'impulsion:

LT ou

réglable sont ...
... positions extremes
... centre et pos. extr.

... courbe non-lineaire

Fonction

Sortie du récepteur

Nombre des points de la courbe
Format d'impulsion

—) |ZServo-Honitor

|l

12345674
graphique

T Servo, Monitaor

numerique

Marche sans arrét d'un servo
pour teste de porté

Commande a choisir,
Durée de mouvement
OFF, 0.1s ... 6.0s

Les valeurs de mixage sont identiques
our toutes les phases de vo

L

Les valeurs de mixage sont identiques
pour toutes les phases de vol.

Nombre des points possib.:

Temps d'operation totale du
mémoire du modeéle
avec émission HF!

Reculer avec la touche
REV/CLR,
temps max. 99 h 59 min

Timer: Fenétre

p.ex. training pour des
competitions

L ErSomme
o Tk
s Euit

Timer: Somme

p.ex. temps total du moteur

Interrupteur

Etat actuelle interr.

Sense de décompte  Position ON (avant / arriére)

ED_I-}HInLer*ualle

Timer: Intervalle

p.ex. training aterrissage de
precision ou controler temps
moteur pendent des
ascencions

pour les timers Fenétre, Somme et Intervalle:

= temps passée depuis la derniere remise
Remise & 0:00:00 seulement possible!

i =

= Alarme pré-réglable

Avec Alarme = 0:00:00 les timers montent,
avec Alarme activé ils déscendent.

= Avec Alarme = 0:00:00 méme indication que Temps

Affichage avec Alarme aktivé:

Interrupteur attribué
Signe d'interrupteur
Indlication de la position ON
Etat actuell

(Alarme moins temps passé)

{M interrupteur N, a gauche
+4 avant/arriére
* position interr. = ON

Mémoire b

—

EMémoire

Blhoizir |

=)| (ECorier

BEEfaccer

Mémoire active

Nom du modéle
Numero du mémoire

(=Fhazes d.wol

= FProFtiété

= Houwveay mod,

Phases de vol avec les
interrupteurs attribués

changement lent des
phases de vol
OFF, 1, 2, 4sec

Mod. de base: inchangeable
Mode: 1... 4
Nom de la groupe des
attributions
Nom du modéle,
16 caracteres

Un nouveau modele est crée automatiquement dans la

premiere mémoire libre.

L'affichage Hiiri. 1
Toutes les mémoires occupées !
"Nouveau modeéle" impossible.

EMn;d lation

Set failsafe:
1. Préparation dans le menu:

-1 signifie:

M-PCM est disponible
seulement avec

le module HF:

HFM-S M-PCM/PPM

"Shift" seulement avec
72 MHz US/ES

Activer parametre (comme montré ci-dessus)

2. Avec les commandes (manches, curseurs, interrupteurs)
reglez le modéle comme souhaité pour failsafe.

3. Poussez et relachez la touche REVICLR.

L'affichage change pour 1 sec a

Pendant ce temps les réglages pour failsafe sont transferé
vers le récepteur. Aprés l'affichage retourne a



Main menus (buttons)

Setup

N

-

4 Setur
& Exit
Transmitter
Mixer def.
Aszignment.
Training
Uset

Ly

4 Transmitte
A Exit
Sound
Safety

Check Thr.
Check RF
Battery
= Alarm

r
All

]
OH

&, SEl

Laracity
Charge

Disrlay
Contrast

TSEEmHR
35dmAh <
S1fD=Charge low

a

Trim 9rarh 5]

4 Define mix
A Exit

1 ELEUATR+
2 U-TRIL+
3 DELTA+

4 AILEROH+
5 FLAF+

e SLMIME Y
7 CLMIER ¥
..upto

14 <<MIxids>

er

A Az=19nnent
A Exit
Mode

Azsignment.
Hame
Controls
Switches

4 Training
A Exit

Mode <M 4% Teach.M

Aileron OFF -
Elewstor OFF -
Rudder OFfF -
Throttle OFF -
SFoiler OFF -
4 Uzer
A Exit
PIH 555 5]
Lanuade  Endlish
Hame MULTIFLE®

Battery capacity range:
50... 4000 mAh,

Stop battery management:
set 0 mAh

Calculated remaining
charge

Self-discharge rate.
nom. = 1% per day
low = 0.3% per day

14 freely definable mixers,
mixers 1 to 5 pre-defined,
max. 5 mixers per
modelmemory,

name (max. 8 characters)

5 groups of control / switch
assignments are possible,
name (max. 8 characters),

group 1, 2, 3 pre-defined as:

1 Motor, 2 Glider, 3 Heli

Teacher MultiplexAdni or
Pupil MultiplexJ ni

assigned switch
max. 5 functions, assigned

using Quick-Select on the
Pupil transmitter

PIN= 0000
PIN not active,

Main language is always
English,

Owner's name
max. 16 characters

[ROYZAL pro

MULTIPLEX'

Controls

1

(-

T Control
4 Exit Dynamic menu !
Aileron Only controls in use are
Elevator aplEyEs
Eud#?r‘ Trigger point for control
Foller switches (stick with ratchet
Flar ) or sliders E/F)
TriggerPoint
Identical menus for:
Aileron, Elevator, Rudder !
X Aileron., HORMAL Trim shows the current trim
—p| 4 Exit. setting for each flight phase.
) .| No modification possible.
Trim 2 B.02 <" Step = trim increment
Ster  1.3% 0.5/1.5/2.5/3.5%
R 168
Trul 3 168% Travel and Expo
Exro 3 B flight phase dependent
Independent of the flight phase !
X Throttle assigned
—p| 4 Exit throttle cut switch
TrCut  Hin .
Trim  B.8% Current trim setting display
Ster  1.5% Increment per step
Mode HALF Mode (HALF - FULL)
Expo” By Slow onl
- ly towards full
Slow” @.08s throttle (0.0s ... 6.05)
Identical menus for:

Spoiler, Flap !

Trigger points for control switches

L TriggerPoint

=p| 4 Exit.
s W= S
E - B
F kB

L Sroiler, HORMAL
=P & Exit Identical transition time
Transition ~ B.8s fg’g! ﬂ/%h(t)shases
Fixed value 3 3% |(005--609
Fixed value according to
flight phase
L L. Jear
s Evd
-> Exit Only time is adjustable!
Transition = 2.85 | oo o ond points in the
menu Servo, Calibrate.
All other controls have
no adjustable parameters !
Taw rel. End points, centre and
Brake curve points are set in the
Garo menu Servo, Calibrate.
Mixture
ALiE1
ALEZ

Adjustment for the trigger
points only !

OFF/ON position can be set
in the menu

Setup, Assignment, Switches

EMixer
& Ewit Dynamic menu !
Combi-5Sw v
RLLLDIFF. ... - |Tesedmes
Controls Mix ..., J [T0020090950
ELEVATR+ LR From here on only mixers
AILERON+ e appear, which are used in
rFLAF+ vean the model (memory).
E Combi-5w, HORMAL ; ]
- Assigned switch
| Exit Current position
* =
Combi-Su <N e[ "TON
Ail » Rudderd +58% Degree of coupling
+::% = Aileron = Rudder
—:x% = Alleron € Rudder
flight phase specific
E Controls Mix.MORMAL | Mixer:
| 4 Exit, control to control,
travel is flight phase specific
Trawvel #<0FF
Assigned switch:
Soupce —m—m—eo OM, OFF or
Tardet ———pre—- mixer switch M1, ... M3,
Switch OH * ") Current position: * = ON

pre-defined:

Free mixers in the dynamic part of the menu:

ELEVATR+, U-TRIL+ DELTA+ AILERON+ FLAP+
free: <<Mixgr», .. <<Mixld}

OFF
OFF
OFF
OFF

E 5% Mixer.AILEROH+
=) }2Exit

Aileron VTS

Spoiler T OFF

Flar OFF

Ele -Tr ~ OFF

corresponds to input type:
truyg trut Ly offs
dead Ft1 FL2Z

= X x

the mixer input is:
* active

Servo

]

(-

T Servo

A Exit
Calibrate
Aszignment.
Monitor
Test run

= inactive
3 switch designation letter
(if switchable)

Servo.Calibrate
A Ewi .
i 1 Eﬁgmn - assigned servo
2 EI:EI‘:IEIE*_' il no assignment
4 Throttle ..., v
5 Aileron .
& FLAF+ SERUD: 1
TRH
Pl -18@% /
P2 -58% R
P3 8%
P4 o98%
F5 168% 77315
J5eryvo, Assignment Servo pulse format:
=p| 4 Exit UNI orMFi
1 AILEROM+ UNWI 3P
2 ELEVATR+ UNI 3P |Number of possible points:
3 Rudder NI 3P |adjustable are ...
4 Throttle UMD 3F [2P = end points
5 AILEROH+ NI 3P 3P = centre and end points
=& FLAP+ UHT 3P JSP = . nondinear curnve
function number of curve points
servo signal format
receiver output

) |[FServo-Honitor

1 =34% 2:
U4 4z
o =34 &i @

& 5eryvo, Monitor

-1ex
12%

5 Servo, Test run
=»| 4 Exit

Control  Rudder

Time 2.8=

graph 7ooex g
EH 5k 1@: 5k
11: ke 12: ke

numerical

Continuous movement of one
function for range tests.

Selectable control,
time for the movement
OFF, 0.1s ... 6.0s

* The mixer inputs are

identical for each flight phase!

The settings in the servo menus
are not flight phase dependent !

Timer

D
-

L Timer

& Exit
Mode1
islot
ErSun
BEInterval

=>

Time

l Mode 1
A Exit

BkBEMin

Time
Alarm

[ 35 1ot
A Exit

a3 iy
@730

Difference +8:04:23
Switch

e ErSum

A Exit

a3 iy
@@y 30

Time
Alarm

Total operating time of the
model memory with

RF transmission active !
Reset with

REVICLR button,
max. time 99 h 59 min

Timer: Slot

e.g. training for competitions

Timer: Sum

e.g. total motor running time

Memory b
-

B Memory
A Exit
select
COF'Y
eraze

ProrFerties
wHew model

Flight Fhase ....

odu LAt 100

Bzelect

= coFy

Beraze
A Exit

1 EazyStar

2 EazuGlider
3 Culari=s

4 Gemini

-5 Twister

Active memory

¥
marker

Model name
Number of memory location

e Exit
1 HORMAL
2 ACRO
I STARTL

Time

[=Flight Fhaze

I
I
I

4 Landing = <H

lzec

Flight phases with the
assigned switches

Slow flight phase transition
OFF, 1, 2, 4sec

Frorerties
A Exit
Tenrlate

BRSIC

Template: can't be changed

Difference +8:04:23
Switich Mt

Switch Switch status (* = ON)
Count up/down  On position(front / rear)

(akk Interval le Timer: Interval

| = Exit,
X e e.g. practice for precision
Time @ : e : B8 timed landings or to monitor
Alarn B:8E:88 | the motor running time for

Difference v@:m:an |07

Switch

for the timers Slot, Sum and Interval:

Time
= elapsed time after last reset
Reset to 0:00:00 possible only!

Alarm

= Alarm preset
With Alarm = 0:00:00 the timers count up,
with alarm set <> 0 the timers count down.

Difference

= With Alarm = 0:00:00 same indlication as Time
Indiication with Alarm <> 0:
Alarm — Time (Alarme minus elapsed time)

Switch

Assigned switch
Switch designation char. <M switch N, left-hand side
Indicator for the ON position ~ *+ front/ rear
Present switch position * =ON

Mode: 1... 4
Name of the

assignments group
Model name, 16 characters

Mode 4: 4
Azsignment  Motor
Hame EazuStar

1= Hew model

A Exit

Memory no. 3

Tenrlate 4 FLAPS

Servo conf. MPE-LMI

Mode CHE R

Azsignment GLIDER
0K

A new model is created automatically in the first free memory
location.

The display Memors nr. =1
All memories in use !
"New model" cannot be created.

means:

B Modulat.ion
A Exit

M-PCM is available only
with the RF module:
M=-PCH OFF HFM-S M-PCM/PPM

zet failzafe
Shift +

Shift available only with
72 MHz US/ES

Set failsafe:
1. Preparation in the menu:
Select parameter (as shown above)
2. Use the controls (sticks, sliders, switches)
to set the model to the desired for fail-safe status.
3 Press and release the button REVICLR.
The display changes for 1 sec to .
During this time the settings for fail-safe are transferred
to the receiver.
After completion the display shows again.



Menu principali (tasti)

Setup \
-

3 Setur

=)(% FLLribuzione

4 Scuola

Carica della batteria:
Zona 50 ... 4000 mAh,
Finire management batt.:

mettere a 0 mAh

Carica dispobile calcolata

ScaricaAut (senza oper.)
norm. = 1% per giorno
minima = 0,3% per giorno

14 misc. libere da definire,
mixer 1 fino a 5 pre-defin.,
max. 5 miscelatori per
memoria di modello,
nome (max. 8 carattere)

5 gruppi di attribuzione per

| commandi ed interrutori

sono possibile,

nome (max. 8 carattere),
gruppo 1 fino 3 pre-defin.
como:

1 Motore, 2 Aliante, 3 Heli

Istruttore Multiplex/Uni o
Allievo MultiplexMUni

interruttore asegnato
max. 5 funzioni, attribuzione

per Quick-Select sul
trasmettitore allievo

PIN = 0000
PIN non attivato

lingua principale
sempre Inglese,

nome del proprietario
max. 16 carattere

[ROVZAL pro

MULTIPLEX'

Comandi _L

-

X Comando

Menu dinamico !
Solamente le comandi utilizati
sono indicati.

Punti di commutazione per gli
interruttori a comandi

(stick con scatto/pattino o
cursori E/F)

Menu identici per:
Alettoni, Elevatore, Direzzione !

Y Alettoni. HORMHALE
N

Trim mostra la posizione di
ogni fase di volo, immutabile

Step = passo dei trim
0.5/1.5/2.5/3.5%

Corsa ed Expo
corrispondente ai fasi di volo

ey

Indipendente dalle fasi di volo !
1 Gas

Inter. attribuito per
STOP motore
Indicazione trim:

- posizione attuale

- % per passo

- Mode (MET. - INT.)
Slow attivo solamente in
direz. tutto gas (0.0s ... 6.0s)

Menue identici per:
Spoiler, Flap !

X SFoiler. HORMAL

Velocita identico per tutte le
fasi di volo (0.0s ... 6.0s)

Valore fisso
corrispondente ai fasi di volo

L Carrello
; it

Velocita variabile

Regolare i posizioni estremi
in menu Servo, Calibrare

Tutti i altri comandi
non hanno dei parametri !

Fine di corsa, centro e
punti delle curve sono
regolato in menu
Servo, Calibrare.

Punti di interruzione per interruttori di comando

_'I'_.Pt interr.

Solo per regolare i punti di
interruzione !

Posizione ON
avanti/indietro:

regolare in menu

Setup, Attribuzione, Interr.

E
F

Mixer Z
(—
EMixer

Menu dinamico !

Questi 3 mixer
apparono sempre !

Da qui solamente i mixer
utilizati nel modello
(memoria) apparono nel
menu.

E Combri—5uw. HORMAL

Interruttore attribuito
Posizione attuale
%= ON

Valore efficace
= Alettoni =» Direzz.
= Alettoni € Direzz.

corrispondente ai fasi di volo

Mix Lommandl . HUkE Mixer:
comando a comando,

corsa corrisp. ai fasi di volo

ia definito:

Mixer libri nella parte dinamica del menu:

Titolo corrispondente al tipo
quota miscelazione:

I

quota miscelazione é:
#  attivo
= passivo

5 segno dell'interruttore
(se accendabile)

seryo. Cal ibrare

Servo attribuito
senza attribuzioneI
r
SERUD:
TRM 5}
Pi -188% /
P2 ~-58% .
P3 B
P4 o8k
P3 108% 777 75
Htiribuz, Formato d'impulsione:

UMT o MFH

Quantita di punti possib.:
da scegliere ...

... posizioni estremi
... centro e pos. estr.

b i

... curva non-lineare

Uscita della ricevente

Funzione Quantita dei punti di curva
Formato d'impulsione

) |SServo-Honitor

123456?5:‘

grafico

dd®

& 5Servo, Monitor

numeri

CO

aS . Test.

Marcia infinita di un servo per
test di portata

Scegliere comando,
Velocita di movimento
OFF, 0.1s ... 6.0s

| valori di miscelazionr sono identici

in tuttti i fasi di volo.

| valori di miscela sono identici
in tuttti fasi di volo.

Timer @

B Timer

Mémoire b

—

E2Memoria

Tempo totale di operazione
del modello
con trasmissione HF!

Reset con il tasto
REV/CLR,
tempo mass. 99 h 59 min

e AT . Mass1mo Timer: Tempo massimo

p.es. allenamento per
competizione

Timer: Somma

p.es. tempo totale
del motore

Interruttore | Stato attuale
Senso di contare Posizione ON (avanti / indietro)

Setlntervallo Timer: Intervallo

p.es. allenamento per
atterraggio di precisione o
sorvegliare tempo di motore
durante un volo per
prendere quota

per il timer T.massimo, Somma ed Intervallo:

= tempo passato dalla precedente attivazione
Reset a 0:00:00 solamente possibile!

= ;\Ilanr;e. —pre-regolabile
Con Allarme = 0:00:00 il timer conta avanti,

con Allarme attivato il timer conta indietro.

= Con Allarme = 0:00:00 stessa indicazione come tempo
Indicazione con allarme attivato:
‘Allarme meno il tempo passato)

Interruttore attribuito
Segno dell'interruttore <M interruttore N, alla sinistra
Indicazione della posizione ON *4 avanti/indietro
Stato attuale # posizione interr. = ON

= Scelta mod. ]
=»| [ECoria ]
BCancella

Memoria attiva

Nome del modello
Numero della memoria

=Faz1 di wolo Fasi di volo con

interruttori attribuiti

cambiamento lento delle
fasi di volo
OFF, 1, 2, 4sec

= Caratter. Mod. base:

Cambio impossibile

Mode: 1... 4

Nome del gruppo dei
attribuzioni

Nome del modello,

max. 16 caratteri

= Huowo mod,

Un nuovo modello viene creato automaticamente nella prima
memoria libera.

L'indlicazione H: -1 significa:

Tutti memorie occupate !

"Nuovo modello" impossibile.

EModulazione

= L M-PCM é disponible

solamente con
modulo HF:
HFM-S M-PCM/PPM

"Shift" solamente con
72 MHz US/ES

Set failsafe:

1. Preparazione in menu:
Attivare parametro (como mostrato in alto)

2. Con i comandii (stick, cursori, interruttori)
Regolare il modello come desiderato per failsafe.

3. Premere e lasciare il tasto REVICLR.
L'indicazione cambia per 1 sec in .
Durante questo tempo le regolazioni per failsafe
sono trasferiti alla ricevente. Poi lindicazione
ritornera in
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