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l T12K

Lesen Sie vor Inbetriecbnahme unbedingt diese
Anleitung und besonders unsere Sicherheitshinweise
genau durch. Wenn Sie ferngesteuerte Modellschiffe
oder Modellautos erstmalig betreiben, empfehlen
wir lhnen einen erfahrenen Modellbauer um Hilfe
zu bitten.

Diese Fernsteueranlage ist ausschliesslich flir den
Betrieb von funkferngesteuerten Modellen konzipiert
und zugelassen. Die ARWICO AG (ibernimmt keinerlei
Haftung bei anderweitiger Verwendung.

Sicherheitshinweise

Ferngesteuerte Modelle sind kein Spielzeug im
iblichen Sinne und diirfen von Jugendlichen unter
14 Jahren nur unter Aufsicht von Erwachsenen
eingesetzt und betrieben werden. Ihr Bau und Betrieb
erfordert  technisches Versténdnis, handwerkliche
Sorgfalt und sicherheitsbewusstes Verhalten. Fehler
oder Nachlassigkeiten beim Bau oder beim Bedienen
kdnnen erhebliche Sach- oder Personenschéaden zur
Folge haben.

Da Hersteller und Verkéufer keinen Einfluss auf den
ordnungsgemassen Bau und Betrieb der Modelle
haben, wird ausdricklich auf diese Gefahren
hingewiesen und jegliche Haftung ausgeschlossen.

Technische Defekte elektrischer oder mechanischer
Art konnen zum unverhofften Anlaufen des Motors
fuhren, wodurch sich Teile 6sen und mit hoher
Geschwindigkeit umherfliegen kdnnen. Auch ein
Betrieb der Empfangsanlage ohne aktivierten Sender
kann zu diesem Effekt flihren.

Hierdurch entsteht erhebliche Verletzungsgefahr.
Alle sich drehenden Teile, die durch einen Motor
angetrieben  werden, stellen eine  standige
Verletzungsgefahr dar.

Vermeiden Sie unbedingt eine Berlihrung solcher
Teile.

Bei  Elektromotoren ~ mit  angeschlossenem
Antriebsakku  niemals im Gefahrdungsbereich von
rotierenden Teilen aufhalten. Achten Sie ebenfalls
darauf, dass keine sonstigen Gegenstande mit sich
drehenden Teilen in Bertihrung kommen!

Schitzen Sie Ihre Anlage vor Staub, Schmutz
und Feuchtigkeit. Setzen Sie die Gerate keiner
ibermassigen Hitze, Kélte oder Vibrationen aus.

Sicherheitshestimmungen

Der Fernsteuerbetrieb  darf nur im angegebenen
Temperaturbereich von-15°C bis + 55°C durchgefiihrt
werden.

Benutzen Sie nur empfohlene Ladegerate und laden
Sie Ihre Akkus nur bis zur angegebenen Ladezeit.
Beachten Sie die Hinweise der Akkuhersteller. Uber-
oder Falschladungen kénnen zur Explosion der
Akkus flihren. Achten Sie auf richtige Polung.

Vermeiden Sie Stoss- und  Druckbelastung.
Uberprifen Sie Ihre Anlage stets auf Beschédigungen
an Gehdusen und Kabeln. Durch einen Unfall
beschédigte oder nass gewordene Geréte, selbst
wenn sie wieder trocken sind, nicht mehr verwenden!
Entweder im Futaba Service Uberpriifen lassen oder
ersetzen.

Durch Nasse oder Crash konnen versteckte Fehler
entstehen, welche nach kurzer Betriebszeit zu einem
Funktionsausfall fiihren. Es diirfen nur die von
uns empfohlenen Komponenten und Zubehdrteile
eingesetzt werden.

Futaba

Verwenden Sie immer

Steckverbindungen.-

original

An den Anlagen dirfen keinerlei Veranderungen
vorgenommen werden.

Routinepriifungen vor dem Start

Befinden sich mehrere Modellsportler am Platz,
vergewissern Sie sich vorher, dass Sie allein auf lhrem
Kanal senden, ehe Sie Ihren Sender einschalten.

+ Die Senderantenne immer ganz aufrichten
und auf festen Sitz prifen.

Hinweis: Senderantenne und Antennenfuss keiner
mechanischen Belastung, oder Schmutz aussetzen.
Ausserdem die Antenne nicht mehrmals im Kreis
drehen, dies kann einen Schaden an der Antenne
verursachen.

+ Bevor Sie den Empfanger einschalten
vergewissern Sie sich, dass der Geber
der Gasfunktion am Sender auf Stopp
steht.

+ Immer zuerst den Sender, dann den
Empfanger einschalten.
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¢ Immer zuerst den Empfanger, dann den
Sender ausschalten.

+ Flhren Sie vor dem Start einen
Reichweitentest durch.

+ Fihren Sie einen Funktionstest durch.

+ Priifen Sie die Laufrichtung und die
Ausschlage der Servos im Modell.

+ Sind Mischfunktionen und Schalter richtig
eingestellt?

¢ |st der Ladezustand der Akkus
ausreichend?

+ Im Zweifel Modell niemals starten!

Modellbetrieb

+ Gefahrden Sie niemals Menschen oder
Tiere.

+ Betreiben Sie lhr Modell nicht in der
Nahe von Schleusen und o6ffentlichem
Schiffsverkehr.

+ Betreiben Sie Ihr Modell nicht auf
offentlichen Strassen, Autobahnen, Wegen
und Platzen etc.

+ Bei Gewitter diirfen Sie Ihre Anlage nicht
betreiben.

Zum Steuern des Modells muss die Senderantenne
immer ganz ausgezogen werden. Im Betrieb nicht mit
der Senderantenne auf das Modell ‘zielen’. In dieser
Richtung hat der Sender die geringste Abstrahlung.
Am Besten ist die seitliche Stellung der Antenne zum
Modell.

Bei  gleichzeiigem  Betriecb ~ von  Fern-
steuerungsanlagen  auf benachbarten Kanélen
sollten die Fahrer bzw. Piloten in einer losen Gruppe
beieinander stehen. Abseits stehende Piloten
gefahrden sowohl das eigene Modell als auch die
Modelle der anderen Piloten.

Versicherung

Bodengebundene Modelle sowie Segelflugmodelle
ohne Antriebsmotor sind (blicherweise in einer
Privathaftpflichtversicherung mitversichert. Stellen Sie
sicher, dass eine ausreichende Haftpflichtversicherung
abgeschlossen ist.

Haftungsausschluss:

Sowohl die Einhaltung der Montage- und
Betriebsanleitung als auch die Bedingungen und
Vorgehenen bei Installation, Betrieb, Verwendung und
Wartung der Fernsteuerkomponenten kdnnen von
Futaba nicht Uberwacht werden. Daher Ubernehmen
wir keinerlei Haftung flr Verluste, Schaden oder
Kosten, die sich aus fehlerhafter Verwendung und
Betrieb ergeben oder in irgendeiner Weise damit
zusammenhangen. Soweit gesetzlich zulassig ist die
Verpflichtung zur Schadenersatzleistung, gleich aus
welchen Rechtsgriinden, auf den Rechnungswert
der an dem schadensstiftenden Ereignis unmittelbar
beteiligten Futaba-Produkten begrenzt.

Dies gilt nicht, soweit nach zwingenden gesetzlichen

Vorschriften  wegen  Vorsatzes oder  grober
Fahrlassigkeit unbeschrankt gehaftet werden muss.

Generalimporteur Schweiz:

ARWICO AG

Brihlstrasse 10

4107 Ettingen BL

HomePage: www.arwico.ch

Konformitatserklarung

Hiermit erklart die Futaba Corporation, dass sich
dieses Gerat in Ubereinstimmung mir der EU-
Richtlinie  2014/53/EU befindet. Die vollstandig
abgefasste Konformitatserklarung ist einsehbar auf:

www.rc.futaba.co.jp/english/dl/declarations.html

Futaba
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I T1 2 K Gut zu wissen

Folgende Informationen sind begleitende wichtige Informationen und beim Lesen dieser Anleitung ggf. hinzuzuziehen:

Handbuch in Deutsch und Englisch

Dieses in Deutsch geschriebene Handbuch ist ein Bestandteil der in der Schweiz verkauften FUTABA Senderanlagen T12K
. Das Copyright liegt vollumfanglich bei der ARWICO AG, 4107 Ettingen.

Die Uebersetzung wurde weitgehenst der englischen Originalversion angepasst. In wenigen Féllen wurde auf eine Ueber-
setzung verzichtet.

Bei Unklarheiten in der deutschen Anleitung ist auf jeden Fall auch die englische Originalversion zu Rate zu ziehen. Diese
gibt ggf. weitere Informationen bekannt.

Service und Reparaturen

Fir die in der Schweiz vertriebenen FUTABA-Produkte ist im Falle einer Reparatur oder eines Garantieantrages die
folgende Servicestelle zu kontaktieren:

Arwico AG

Brlhlstrasse 10

4107 Ettingen

Tel: 061 72212 22

Franz Thomann

E-Mail: franz.thomann@arwico.ch

Webservices - Downloadbereiche

Unter der Website www.arwico.ch (Bereich DOWNLOAD - FUTABA-USER) stehen fr registrierte FUTABA-User
in der Schweiz jeweils die neusten Uploads und Updates fir FUTABA-Produkte zur Verfligung. Ein fir diesen Bereich
glltigen Benutzername sowie ein dazugehdrendes Passwort erhalten Sie via Mail von der ARWICO AG (sekretariat @
arwico.ch).

Fur Ihre registrierten Produkte stellen wir Dienstleistungen, wie zum Besipiel Downloads, Programmierbeispiele, oder
auch Updates bereit, die nur fir registrierte Produkte in Anspruch genommen werden kdnnen. Registrieren Sie lhre
Produkte und sehen Sie, welche zusatzlichen Dienstleistungen zu lhrem Produkt auf unserer HomePage bereitstehen.

Bei Bestellung von Benutzername und Passwort benétigen wir die Seriennummer lhrer Fernsteuerung. Bitte diese, wie
auch Name, Vorname und komplette Adresse/Wohnsitz im Mail angeben. Ohne diese Angaben kénnen wir zukinftig aus
lizenzrechtlichen Griinden leider keinen Zugang mehr in den geschiitzten Download-Bereich gewahren.

Bitte beachen Sie ebenfalls, dass der Benutzername und das entsprechende Passwort flir FUTABA-User nur flir den
Downloadbereich gilltig ist und mit diesem kein Zugang in den Onlineshop mdglich ist.

Technische Updates und Software-Anpassungen jeweils auf der HomeSeite: www.arwico.ch Gesamter Inhalt
© 2018 Copyright ARWICO AG - Schweiz
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Vor Inbetriebnahme

Features der T12K

T-FHSS Air System

Die neue T12K beinhaltet das bidirektionale Ubertragungssystem T-FHSS Air. Damit ist es mdglich, die
vom Empfanger gesendeten Signale / Daten auf dem Display der T12K darzustellen. T-FHSS Air ist ein
2.4GHz System mit 14 Kandlen (12 Lineare + 2 Schaltkanile).

SBUS2 System

Durch die Verwendung des SBUS2 Systems lassen sich eine Vielzahl von Servos, Gyros und
Telemetriesensoren auf einfachste Weise mit einem Minimum an Verkabelungsaufwand betreiben.

Modellauswahl

Nebst einem Menue fiir Multikopter stehen 6 Taumelscheiben-Typen fiir Helikopter zur Auswahl. Fiir
Flachenmodelle konnen Sie aus 6 Flachentypen sowie 3 Leitwerkstypen auswihlen. Die je nach Modell
benétigten Funktionen und Mischer sind dabei bereits vorprogrammiert.

Dateneingabe

Eine grosse LCD-Anzeige stellt graphisch die Funktionen dar. Die Eingabe von Daten erfolgt dabei iiber
einen praktischen neuen Mouse-Wheel Button.

Steuerkniippel
Die verwendeten Gimbals der T12K sind in Lange und Federkraft stufenlos verstellbar.

NiMH Batterie
Die T12K ist serienmissig mit einem leistungsstarken 6.0V / 1800mAh NiMH Akku ausgertistet.

Micro -SD Karte ( nicht im Lieferumfang)
Modelldaten lassen sich auf eine Micro SD-Karte tibertragen.( SD : 32MB — 2GB ; SDHC : 4GB - 32GB))
. Zukiinftige Updates konnen ebenfalls bequem per Micro SD- Karte ausgefiihrt werden.

Editier-Tasten
Mithilfe der 2 vorhandenen Editier-Tasten kann jederzeit im Betrieb auf den Home-Bildschirm

zuriickgekehrt werden. Die Programmierung einer Funktion ist durch Kombination des Mouse Wheel
Buttons mit den Editier- Tasten besonders einfach gehalten.

Vibrationsalarm
Mittels Vibrationsalarm lassen sich dem Benutzer diverse Warnungen zusatzlich zum Buzzer durch
Vibrieren der T12K ausgeben.

< BeforeUse > 7



Lieferumfang und technische Angaben

Folgende Komponenten sind im Lieferumfang enthalten:
- T12KFernsteuerung
- R3008SB Empfanger
- HT5F1800B NiMH Akku & Ladegerat

*Lieferumfang kann je nach Landesspezifikation varieren

Fernsteuerung T12K

(2-Stick, 14Kanal, T-FHSS-2.4Ghz System)
Ubertragungsfrequenz: 2.4Ghz Band
Ubertragungssystem: T-FHSS Air, S-FHSS, umschaltbar
Stromversorgung: 6.0V HT5F1800B NiMH Akku
Ausgangsleistung: 100mW EIRP

Empfanger R3008SB

(T-FHSS Air 2.4Ghz System, Dual Antenna Diversity, SBUS/SBUS2 System)
Eingangsspannung: 3.7V ~ 7.4V Batterie oder geregelte Spannung von ESC, etc.*

Abmessungen: 24.9 x 47.3 x 14.3mm

Gewicht: 10.1g

Ubertragungsfrequenz: 2.4Ghz Band

Ausgangsleistung: 25mW EIRP

*Wenn ein ESC verwendet wird, muss die Spannung des BEC mit der Eingangsspannung des R3008SB harmonieren.

Hinweis: der NiIMH Akku der T12K ist ab Werk nicht eingesteckt. Bitte
verbinden Sie im Batteriefach den Akku mit der T12K.

Systemkompatibilitat

Die Futaba T12K ist ein T-FHSS Air System. Zusitzlich kann auf das S-FHSS System umgeschaltet werden.(Telemetrie
Funktion ist mit S-FHSS nicht mdglich)

. Verwendbare Empfanger
Ubertragungssystem (Stand Nov2017)
. R3006SB, R3008SB,
T-FHSS Air R3001SB
R2001SB, R2008SB,
S-FHSS R2006GS, R2106GF

Hinweis :

*Futaba T-FHSS Air ist nicht kompatibel mit S-FHSS, FASST, sowie FASSTest. Ebenso ist T-FHSS Air
nicht kompatibel mit T-FHSS Surface Systemen ( fiir Cars & Boote). Es konnen also keine Empfanger
des Typs R304SB u.4. verwendet werden. Verwenden Sie mit der T12K ausschliesslich die kompatiblen
Empfinger aus der oben dargestellten Tabelle.
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Zubehor

Die folgenden Zubehorartikel sind im Fachhandel erhiltlich. Sehen
. Optional 'Ih.. Sie auch im Futaba-Katalog fiir mehr Informationen.

* FT2F2100BV2 Senderakku — ein 2100mAh LiFe Akku ist optional erhéltlich (Art.Nr 20.EBA0135) und
passend fiir eine Vielzahl anderer Futaba Sender.

» Trainerkabel — mithilfe der separat erhéltlichen Trainerkabel kénnen Sie ihre T12K sowohl mit
einer zweiten T12K wie auch mit einer Vielzahl anderer Futaba Fernsteuerungen verbinden. Je nach
verwendetem Zweitsender konnen Sie aus 3 unterschiedlichen Trainerkabeln auswihlen.(Art-Nr
20.TC1590,TC1591, TC1592)

» Servos — eine grosse Auswahl an Servos steht bereit. Wéhlen Sie die Servos entsprechend Ihren
Anforderungen. Wenn Sie SBUS verwenden mochten, miissen Sie SBUS Servos nehmen.

* Telemetrie Sensoren - Wihlen sie aus einer Vielzahl von Sensoren fiir ihre passende Anwendung aus.
Die T12K kann Daten der folgenden Sensoren auswerten und darstellen: Temperatur Sensor (20.SBS-
01T/20.SBS-01TE), Hohensensor (20.SBS-01A/-02A), Drehzahlsensor magnettyp (20.SBS-01RM),
Drehzahlsensor optisch (20.SBS-01RO), GPS Sensor (20.SBS-01G/02G), SBUS Servosensor (20.SBS-
01S), Spannungssensor (20.SBS-01V), Stromsensor SBS-01C (20.SBS-01C).

» Nackenband — Ein entsprechendes Nackenband kann an der Ose der T16SZ befestigt werden damit die
Arme im Betrieb entlastet und bequem tiber lingere Zeit geflogen werden kann.(Art.Nr 20.FA1550)

* Y-Kabel, Servo-Verldngerungskabel, SBUS Hub-Kabel etc. Futaba hat eine Vielzahl ndtiger Adapter- und
Verbindungskabel im Angebot. Ihr Fachhindler berét sie gerne iiber die verschiedenen Moglichkeiten.

* Gyros - Diverse Kreiselsysteme flir Helikopter sowie Flugmodelle sind erhiltlich. Fiir Anfianger besonders
geeignet ist der neue 6-Achs Gyro GYA460 mit Rescue-Funktion. (20.GYA460)

* Governor — fiir Helikopter. Automatische Gasservo — Korrektur fiir konstante Rotorkopfdrehzahl bei jeder
Pitcheingabe, Lastwechsel, Wetterbeeinflussung etc.

* Empfanger - Diverse Empfanger aus dem Futaba-Programm sind mit der T12K kompatibel. (T-FHSS Air,
S-FHSS Empféanger sind moglich)
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I Warnung Gasknliippel Position

POWER

3

(Warning) /
Alarm !
/

(" [WARMIMNG ! ]
THR FOS,

Power EIN

| TRANSHIT ? VES OO

¥

r
|

e

Warnung Gaskniippel Position deaktivieren,

Basismenue 2/2-> Wartung-> THR POS-> OFF

1.3
OMA0FF W ikas
Low EATTERY S.64 OFF
THFR CUT o4 OFF
IDLE DioliM oM 0OFF
(THR: FOs,. o4 OFF

/\ WARNUNG

Lassen Sie aus Sicherheitsgriinden den
Gasknuppel Positionsalarm auf aktiv, wenn
Sie Helikopter / Flugmodelle mit der T12K
verwenden mochten

Gaskniippel nach unten bewegen,

( um Alarm abzuschalten
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I Nomenklatur T12K
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I Einbau / Ausbau des Senderakkus
Senderakku NiMH HT5F1800B

T12K ausschalten

Akku ins Batteriefach
-Batteriefachabdeckung wie  €inlegen. Batteriefachabdeckung
abgebildet ausbauen. wieder einbauen.

Diesen Stecker mit

der T12K verbinden.
A Vorsicht A Warnung
@ Vorsicht beim Schliessen @ Lassen Sie den NiMH Akku nicht
des Batterie Fachs, dass die fallen.

Kabel des Senderakku nicht
eingeklemmt werden. Es besteht
Kulgzsch]ussgefahr. ® Niemals den Akku von der T12K

trennen, bevor der Bildschirm ganz

heruntergefahren ist.

*Interne Elektronik wie Memory konnen beschadigt
werden.

*Wenn die Meldung ,.Backup Error* erscheint, die Fern-
steuerung nicht mehr in Betrieb nehmen. Wenden Sie
sich in diesem Fall an das Futaba Service Center.
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I Aufladen des Senderakkus

Ladebuchse

Vorgehensweise: Aufladen des
Senderakku

elMit 220V Steckdose verbinden

Senderakku

Empfanger Batterie
Ladekontrolle

Ladekontrolle

zur T12K Ladebuchse

1. Ladegerat an 220V Steckdose einstecken.

2. Verbinden Sie den Anschluss des Ladegerdts
mit der Ladebuchse an der T12K.

*Priifen Sie, ob die Ladekontroll-LED am Ladegerit leuchtet.
Die T12K bleibt wihrend des Ladevorgangs ausgeschaltet.

3. Die Ladezeit mit dem beiliegenden NiMH-
Lader betragt ungeféhr 15 Stunden.
*Der Ladeprozess stoppt nicht automatisch. Trennen Sie
den Akku vom Lader und anschliessend den Lader von der
Steckdose.

*Wenn der NiMH Akku HTS5F1800B iiber langere Zeit
nicht verwendet wird, empfiehlt es sich, den Akku nur in
ausgebautem Zustand zu lagern. Alle 3 Monate sollte der
Akku wieder aufgeladen und wieder entladen werden, um
eine moglichst lange Lebensdauer und Leistung zu erhalten.

*Es empfiehlt sich, den Akku moglichst kurzzeitig vor
einem anstehenden Flugtag aufzuladen. Versuchen Sie nach
Moglichkeit, den Akku erst nach grosserer Entladung wieder
aufzuladen. Vermeiden Sie, den Akku nach jedem kurzen
Einsatz gleich wieder aufzuladen.
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B Hinweise zur Senderantenne

Wie bei allen géngigen Antennensystemen bekannt ist die Abstrahlung von Signalen kreisformig
angeordnet. Als solches ist es wichtig, dass die Antenne nicht gezielt auf das Modell gerichtet wird,
sondern seitlich abgewinkelt werden soll. Die Antenne der T12K I&sst sich hierzu um 180° drehen und ist

zusétzlich mit einem 2-stufigen Abknickgelenk versehen.

Antenne verdrehen

Die Antenne der T12K lédsst sich um 180°
verdrehen und bis zu 90° abwinkeln. Bitte nicht
versuchen, die Antenne weiter zu verdrehen oder
abwinkeln, sie wird ansonsten beschidigt. Die
Antenne der T12K ist nicht abnehmbar.

Low power
i
I |
|
L—
High power High power

—

Antenne moglichst

abgewinkelt verwenden. Bei

einem Winkel von 90° zum

Y\ Modell ist die Sendeleistung
N am grossten.

e g

Nach Moglichkeit nicht mit
der Antenne auf das Modell

zielen.
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A Vorsicht

@ Die Antenne sollte wihrend des
Fliegens nicht beriihrt werden.

Die Sendeleistung wird ansonsten
verringert.
® T12K nicht an der Antenne hochheben.

Die Antenne kann irreparabel beschadigt
werden.

® Nicht mit Kraft an der Antenne ziehen.

Das Antennenkabel kann brechen und die
Antenne / Empfanger wird beschadigt.




B schaiter (SA - SH)

SA: 3 Positionen; Schalter; kurzer Hebel

SB: 3 POSiTiPneni Schalfer; langer Hebel *Die Belegungen sowie Wirkrichtungen der Schalter kann
SC:3 Pos]T]onen, Schalter; langer Hebel im jeweiligen Funktionsbildschirm frei gewahlt werden.
SD: 3 Positionen; Schalter; kurzer Hebel

SE: 3 Positionen; Schallter; kurzer Hebel
SF: 2 Positionen; Schalter; langer Hebel
SG: 3 Positionen; Schalter; kurzer Hebel
SH: 2 Positionen; Taster; langer Hebel

I Kniippelfunktionen

Nickachse

’,/ 'H6henruderknijppel
R 4

_—

RoIIachsé

- —

Querruderkniippel

| —--
i A'\
d \D
Motordrossel 7 ™ Gierachse

Seitenruderkniippel
Gaskniippel *Beispiel Mode 2
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l Steuerkniippel einstellen

Kniippel Langenverstellung

Die Liange der Steuerkniippel kann nach
Belieben Thren Bediirftnissen und Ihrer
Handgrosse angepasst werden.

Lever Head Lever Head

-Erst den Sicherungsring(B) festhalten und
gleichzeitig den KnUppelstick(A) im
Gegenuhrzeigersinn 16sen.

-KnUppelstick(A) auf gewlnschte Ldnge
drehen, anschliessend Sicherungsring(B) zur
Arretierung wieder festziehen.

Federvorspannung der Steuerkniippel verstellen

Die Riickstellkraft der Kniippelfedern in die Neutralstellung kann eingestellt werden. Dazu muss zuerst
die Riickwand der T12K ausgebaut werden.

Zum Einstellen der Federkraft gehen Sie wie folgt vor:

3= =X, Entfernen Sie die 4 dargestellten
P ’II Schrauben der Riickwand

Entfernen Sie die Batteriefachabdeckung auf der
Riickseite, stecken den Senderakku aus und
entfernen den Akku aus dem Batteriefach.
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Elevator

Aileron

Rudder

Mithilfe eines kleinen Phillipsschraubendreher kdnnen Sie nun die Federvorspannung nach
ihren Bediirfnissen einstellen. Eine Verstellung in Uhrzeigerrichtung erhoht die Vorspannung, eine

Verstellung in

Gegenuhrzeigerichtung verringert diese.

Wenn Sie die gewlinschten Einstellungen getétigt haben, bauen Sie die Riickwand der T12K in
umgekehrter Reihenfolge wieder ein.

+ Schraube anziehen + Schraube l6sen

Federspannung erhéht

Es kann auch eingestellt
werden, wie schnell
ein KnUppel in Neutral
zurUckschnellt.

Federspannung verringert

< Before Use > 17



I Digitale Trimmer T1 — T4

Die T12K ist mit vier digitalen Trimmern
ausgestattet. Jede Betdtigung verdndert dabei die
Trimmung um 1 Trimmschritt. Durch Halten der
Trimmtaste wird die Trimmung schneller veréndert.
Beim Durchlaufen der Mittelposition ertdnt jeweils
ein Signalton. Die aktuelle Trimmposition wird auf
dem LCD graphisch dargestellt.

* die Anzahl Trimmschritte pro Tastendruck kann fiir
jeden Trimmer eingestellt werden. Siche Basismenue /

l l Trimmeranzeige.

Hinweis: die Position der Trimmer bleibt im jeweiligen

Modellspeicher erhalten.

S
N
8

Anwendungsbeispiel fiir digitale Trimmung

* Beispiel Mode 2

<£=-=""" mmmmEEEREREE
AL b . 0
@ Wenn das Modell wegsteigt obwohl ®Wenn das Modell abtaucht obwohl
Kniippel auf neutral steht Kniippel auf neutral steht
e N R
w
=] =
(€51 @ (€51
N / - J
@ Hohentrimmer nach oben, um Hohenruder @Hohentrimmer nach oben, um
zu korrigieren Héhenruder zu korrigieren
NeutralpositiTéhenruder Neutralposition Hohenruder
T

# E S g B
’ @S0 lange trimmen, bis das Modell geradeaus fliegt.
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I Bedienung der Mouse Wheel Tasten

Die Dateneingabe erfolgt iber den Mouse Wheel Button

scrol/

! Mouse Wheel

Push Dial :

 Dretad | APk
1 Drehrad
1 1 P -t .
, aussen | Drehrad oben 1
i driicken 1 ' dricken _/
feEsT -;\ /wK N Py
e = ~\AaYz \
1 £ 5 ‘{ ; ¥ s
L-- & 8 l’ 3 g |
8 E ) \ ﬁ s/
> ﬁ \ &y -
. = =Tl <
| ’ﬁrehrad unten'\
driicken _/
- o - -~

Kurzer Druck: kiirzer als 1 Sekunde
Langer Druck: langer als 1 Sekunde

Drehrad Scrollen

bewegt den Cursor entsprechend
erh6ht oder verringert den Wert entsprechend

Linker Rand langer Druck
[SYS]

fiihrt direkt zum Systemmenue

Oben Rand langer Druck
[LNK]

fiihrt direkt zum Basismenue

Rechter Rand langer
Druck [MDL]

fiihrt direkt zum Modellmenue

Unten Rand langer Druck
[S1]

fiihrt direkt zum Startbildschirm

Unten Rand kurzer Druck
[S1]

Cursor auf den nachsten Bildschirm

Taste mitte langer Druck
[RTN]

Reset zur Grundeinstellung

Taste mitte kurzer Druck
[RTN]

Eingabe / Daten iibernehmen (Enter)
Wechseln zwischen Cursor und Dateneingabe

Erkldrung zum Mouse Wheel
Rad

Eine Drehbewegung des Mouse Wheel Rades
dient zur Verdnderung von Daten und zum
navigieren innerhalb eines Meniis. So kénnen in
den Untermeniis zum Beispiel %-Werte durch
eine Rechtsdrehung erhéht und durch eine
Linksdrehung verringert werden.

RTN Taste mitte

Driicken Sie die RTN Taste wenn sie einen
Einstellungsbildschirm 6ffnen mochten. Der
Cursor wechselt dann zum Einstellfeld, wo Sie
eine Wert editieren konnen.

Driicken Sie auch auf die RTN Taste, um eine
klassische Enter —Funktion zu realisieren - zum.
Beispiel zur Bestétigung ihrer Auswahl.
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S1 Taste

Wenn eine Funktion auf mehreren Seiten
dargestellt wird, konnen Sie mit der S1 Taste
umblittern. Der Cursor springt dann auf den
Anfang der folgenden Seite.

Einstellbildschirm verlassen

Wenn Sie ihre Einstellungen auf einem
Bildschirm beendet haben, fahren Sie mit dem
Cursor auf den Titel der Funktion und driicken
Sie die RTN- Taste.

Um direkt auf den Startbildschirm zu gelangen,
konnen Sie die HOME-Taste 1 Sekunde driicken.

B HOME/EXIT und U.MENU/MON - Taste

U.MENU/MON-
Taste

HOME/EXIT-
Taste

I Drehgeber LD/RD

Die zentralen Drehgeber LD und RD sind
analoge Geber.

*Die T12K gibt einen Piepton aus, wenn die Mittelstellung
erreicht ist.

*Im jeweiligen Mischermenue konnen die Drehgeber
ausgewdahlt und deren Wirkrichtung bestimmt werden.
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HOME/EXIT:

kehrt zum vorherigen

driicken Bildschirm zuriick
.. kehrt zum HOME Screen
driicken und halten zuriick
driicken ab HOME zum Telemetrie
Screen Bildschirm
driicken und halten Tasten Sperre / Sperre
ab HOME Screen. auflésen
U.MENU/MON.:
driicken zum Servo Monitor

driicken und

halten zum Benutzer Menu

I Schiebegeber LS/RS

O O

Die hinteren Schiebegeber LS (links) und

RS(rechts) sind analoge Geber.

*Die T12K gibt einen Piepton aus, wenn die Mittelstellung
erreicht ist.

*Im jeweiligen Mischermenue koénnen die Schiebegeber
ausgewdhlt und deren Wirkrichtung bestimmt werden.



I Anschliisse und Buchsen

Kopfhorer-
Buchse

Kopfhorer

anschliessen @

Trainer Kabel

3-Wege ~-
Hubkabel oder
Y-Kabel

Kopfhérer-Buchse

Um die Telemetrieansage iiber Kopfhorer zu
horen, wird hier ein Kopthorer eingesteckt.

Anschluss fiir Trainerfunktion
Wenn Sie die Trainerfunktion verwenden, miissen
Sie hier das optionale Trainerkabel einsetzen um
den Lehrer- mit dem Schiilersender zu vebinden.

*die Trainerfunktion wird im Basismenu -> Trainer
eingestellt.

Anschluss SBUS Funktion

Wenn Sie SBUS verwenden, werden hier Servos
und Telemetriesensoren zur Programmierung
eingesteckt.

(Stromversorgung mit 3-Wege Hubkabel oder
Y-Kabel gewihrleisten)

Sprachausgabe von
Telemetrie horen

Lehrer / Schiiler
System

SBUS Servo

Programmierungen
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I Micro SD-Speicherkarte (nicht im Lieferumfang)

Die Modelldaten der T12K lassen sich auf
einer kommerziellen Micro SD-Karte speichern.
Eine Speicher-Karte wird ebenfalls bendtigt, um
die Software im Bedarfsfall upzudaten.

(Kommerzielle Speicherkarte)

Mit der T12K kénnen Micro SD-Karten von
32MB bis 2GB (SDHC: 4GB bis 32GB)
verwendet werden. SDXC Formate werden nicht
unterstiitzt.

*Futaba ist nicht verantwortlich fiir den
Verlust von Daten und deren Folgeschdden
aufgrund von beschédigten oder fehlerhaften
Speicherkarten. Erstellen Sie aus
Sicherheitsgriinden jeweils ein Backup ihrer
wichtigen Daten.

A Vorsicht

Hinweis zur Verwendung einer
Speicherkarte in der T12K
*Die Speicherkarte muss vor der Verwendung initialisiert

werden. Sehen Sie dazu die Vorgehensweise auf der
folgenden Seite.

*Der Initialisierungsprozess macht alle bereits auf der
Karte befindlichen Daten unbrauchbar.

*Die aufgezeichneten Daten auf der Micro SD-Karte
sind nicht in einem Windowsformat aufgezeichnet und
miissen zur Einsicht auf einem Windows PC/ Laptop
zuerst umkonvertiert werden. Dazu muss die Freeware
,Futaba File System Utility” ( siche www.arwico.ch->
Download-> Futaba Users ) installiert werden.

Einsetzen / Entfernen der SD-
Karte

1.T12K ausschalten und
Batteriefachabdeckung nach unten
schieben.

a Die T12K muss ausgeschaltet sein wenn Sie
die Micro SD-Karte einsetzen oder entfernen

wollen.SD-Karte nicht mit erhohtem
Kraftaufwand eindriicken. Beachten Sie die
korrekte Einbaulage der Karte.

@ Der Micro SD-Karten Slot befindet
sich im Batteriefach.

© Micro SD-Karte nur wie abgebildet
einfithren.

© Zum Entfernen der Micro SD-
Karte, driicken Sie die Karte erneut
hinein, diese wird dann automatisch
ausgeworfen.
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2.Der SD-Karten Slot befindet sich rechts
unten im Batteriefach.

Micro SD-Kartenslot |

[

\,j-@




[Speicherkarte einsetzen]

Micro SD-Karte nur wie abgebildet
einfOhren.

*SD-Karte nicht mit erhohtem Kraftaufwand eindriicken.
Beachten Sie die korrekte Einbaulage der Karte.
[Speicherkarte entfernen]

Zum Entfernen der SD-Karte, dricken Sie
die Karte erneut hinein, diese wird dann
automatisch ausgeworfen.

3. Verschliessen Sie das Batteriefach wieder.

Initialisierung der
Speicherkarte

Die Micro SD Karte muss vor der Verwendung
mit der T12K zwingend formatiert werden. Die
Formatierung geschieht in der T12K und ist nur
einmalig notwendig.

Achtung: Der Initialisierungsprozess macht

alle bereits auf der Karte befindlichen

Daten unbrauchbar. Formattieren Sie keine
Speicherkarten mit wichtigen Daten.

[Vorgehensweise]
1. Micro SD-Karte in die T12K einsetzen.

2. T12K einschalten. Der Sender erkennt eine
unformattierte Karte automatisch und
offnet den dargestellten Bildschirm.

THIS CARD HAS
MOT BEEM IMITIALIZED.

MEGEE=® ~ FORMAT

3.Fahren Sie mit dem Cursor auf [Format] und
drUcken Sie die RTN-Taste.

4.Fahren Sie anschliessend mit dem
Cursor auf [YES]. Durch Dricken auf RTN
bestatigen Sie ihre Eingabe.

*Der Formatierungsprozess startet und es erscheint die
folgende Anzeige.

MW FORMATTIMG. ..

|22 2 2 22 22

*Wenn der Prozess erfolgreich beendet wurde, erscheint
die Meldung ,,Format completed™.

FORMAT COMPLETED.

[Wichtig]

Schalten Sie die T12K nicht aus, bevor der
Formatierungsprozess beendet ist.

5. Zum Verlassen der Funktion dricken Sie die
RTN-Taste.

SD-Card Reader / Writer

Damit Sie Daten wie Modellspeicher oder Software-Files
(veroffentlicht von Futaba) auf einer SD-Karte verwenden
konnen, benétigen Sie einen SD-Card Reader/Writer. Dieses
Equipment ist im Elektronikhandel erhiltlich, sollte Ihr PC/
Laptop keine solche Einrichtung aufweisen.

Datensicherung
Wenn Sie nach lingerem Gebrauch Ihrer SD-Karte keine
Daten mehr lesen / abspeichern konnen, sollte die SD-
Karte erneuert werden.
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I Empfanger Nomenklatur

Bevor Sie den Empfinger R3008SB in Betrieb nehmen,
lesen Sie die hier beschriebenen Anweisungen und beachten

Sie die Hinweise.

Empfanger R3008SB

-
[
-
o
-3
-]

Anschliisse
,»1 — 6 Ausginge der Kanéle 1-6

»7/B“: Ausgang Kanal 7 und
Stromversorgung

(7/B)

7CH Servo

FR2F1800 X

Batterie
»3/SB*: Ausgang Kanal 8 oder SBUS

*Wenn 8/SB als SBUS betricben werden soll, muss
der Empfanger-Mode B oder Mode D eingestellt
werden.

SBUS2: Am SBUS2-Port werden SBUS2-
Servos und Telemetriesensoren eingesteckt.

*Wenn Sie 9 oder mehr Kanéle bendtigen,
verwenden Sie SBUS oder einen zweiten Empfénger,
den Sie ebenfalls mit der T12K binden.

Servos einstecken

Achten Sie beim Einstecken von Servos auf
die korrekte Ausrichtung. Einzig am Anschluss
SBUS2 wird der Stecker quer eingesteckt.
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A Danger

Receiver

Niemals den S{ecker wie
abgebildet einfiihren.

A Gefahr

® Fiihren Sie die Stecker niemals wie
abgebildet quer an den Empfinger.
*Es entsteht sonst Kurzschluss, was den Empféanger oder das

Servo irreparabel beschadigt. Ebenfalls besteht Brandge-
fahr.

/\ Warnung
SBUS2 Anschluss

®Hier diirfen keine SBUS-Servos
angeschlossen werden.

LED Anzeige
Anhand der LED lisst sich der eingestellte
Empfanger-Mode ermitteln.

Link/Mode-Taste

Verwenden Sie den beiliegenden Mini
Schraubendreher um die Taste zu betdtigen.

Mit dieser Taste wird auch der Mode am
Empfinger eingestellt.




Extra Voltage Anschluss

Empfanger Mode dndern

Der Empfanger funkt automatisch die
Empfangerakkuspannung und Empfangsstarke an
den Sender. Verwenden Sie diesen Anschluss, um
sich per Telemetrie z.Bsp. die Spannung des Flug-/
Fahrakkus anzeigen zu lassen. Die Eingangsspannung
an diesem Anschluss darf 70V DC nicht Uberschreiten.
Dazu bendtigen Sie den optionalen Spannungsmesser
CA-RVIN-700 (Art-Nr 20.EBB0141), dieser wird
am Extra Voltage Anschluss eingesteckt. Achten
Sie bei der Verkabelung auf die richtige Polaritat.

/\ Vorsicht

® Kabel nicht beriihren

*Gefahr eines Kurzschlusses

® Batterieanschliisse nicht kurzschliessen

* Die Batterie wird innert Kiirze beschidigt und kann sich
entziinden.

® Polarititen + und — bei der Verkabelung
unbedingt beachten.

*Falsche Verkabelung fiihrt zu Kurzschluss und zerstort
die Komponenten.

®Erst Empfinger einschalten bevor Extra
Voltage angeschlossen wird.

R3008SB Empfanger Mode

R3008SB Empfinger Mode

Der Empfianger R3008SB ldsst eine Vielzahl
von Einstellungen zu. Er verfiigt iber SPWM
Anschlisse, einen SBUS Anschluss sowie einen
SBUS2-Port. Soll der Empfinger ohne SBUS
nur fiir 8 Kanéle verwendet werden, miissen Sie
keine Einstellung dndern.

Wie in der Tabelle zu erkennen, kann der Empfanger
in unterschiedlichen Modi (A bis E) betrieben werden.
Dabei édndert sich die Kanalausgabe des Empfingers
entsprechend.

1. Empfé&ngerspannung einschalten.(Die T12K
bleibt ausgeschaltet)
Die rote LED blinkt drei mal und leuchtet
dann konstant.

2. Danach die ,,LINK/MODE" Taste fUr ca. 5
Sek. gedruckt halten.

3. Taste loslassen, sobald grine und rote LED
gemeinsam leuchten..

4., Der Empfdanger ist jetzt im
Programmiermodus.

*Die Blinksequenz der roten LED zeigt den eingestellten
Empfanger Mode anhand der Tabelle unten.

*In der Grundeinstellung (Programmiermodus) blinkt die
rote LED 2 x (Mode B voreingestellt).

5. Empfangerspannung einschalten.(Die T12K
bleibt ausgeschaltet)
Die rote LED blinkt drei mal und leuchtet
dann konstant.

6. Danach die ,LINK/MODE" Taste fUr ca. 5
Sek. gedrickt halten.

7. Taste loslassen, sobald grine und rote LED
gemeinsam leuchten.

8. Der Empfdnger ist jetzt im
Programmiermodus.

*Die Blinksequenz der roten LED zeigt den eingestellten
Empfinger Mode anhand der Tabelle unten.

*In der Grundeinstellung (Programmiermodus) blinkt die
rote LED 2 x (Mode B voreingestellt).

9.Durch Dricken der Link/Mode-Taste einen
anderen Mode wdahlen. Der gewdhlte
Mode wird durch Blinken angezeigt.

10.Um den Mode nun zu speichern , ,,LINK/
MODE" Taste fur ca. 2 Sek. gedrickt halten.

Tabelle Empfanger Mode R3008SB

R ey mmma Aus,\_/vahl Kanalbelegung
Anschluss Mode A 1 ModeB Mode C Mode D Mode E
1~8CH |" 1~7CH '| 9~ 10CH 9 ~ 10CH 8 ~ 10CH
1 1 . 1 . 9 9 8
2 2 . 2 : 10 10 9
3 3 ! 3 ! 11 11 10
4 4 1 4 1 12 12 11
5 5 T 5 g DG1 DG1 12
6 6 T8 . DG2 DG2 DG1
7/B 7 ! 7 ! - - DG2
8/SB 8 1 SBUS 1 - S.BUS S.BUS
Rote LED blinkt 1 mal : 2 njal : 3 mal 4 mal 5 mal

Default CH mode
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I Platzieren der Antenne im Modell

Der R3008SB hat zwei Antennen. Um im Betrieb ein Maximum an  Sicherheit und Reichweite zu
haben, verfugt der R3008SB Uber das Futaba Antenna Diversity System. Damit kann der Empfanger
auf beiden Antennen Signale empfangen und jeweils das bessere Signal verwerten.

*s0 gerade wie mdglich halten

Antenne

6é
]
(V-2
(-]
2l

N
NIV

¥
Koaxialkabel
R3008SB Empfanger

Damit das Diversity System optimal arbeiten kann, sollten Sie folgende Hinweise befolgen::

1. beide Antennen sollten fir maximale Dabei geht es vor allem auch darum,

: h s dass die Antennen in méglichst grosstem
&ZL@ZKeHe moglichst gerade verlegt Abstand zueinander verbaut werden.

Grbéssere Metallteile, wie sie vor allem in

Grossmodellen vorkommen, kénnen die

Signalstérke negativ beeinflussen, weshalb

90° die Antennen nach Mdéglichkeit beidseitig
im Modell platziert werden sollten.

/\ 90° 3. Es gilt jeweils generell, den grosstmoglichen
Abstand von Objekten aus leitenden
Materialien einzuhalten ( Karbon, Metall,

—_ Kraftstofftank ). Dies gilt im Besonderen fur
die Antennenspitzen, welche nicht vom
Koaxialkabel abgeschirmt sind.
4. Antennen auch von Elektromotoren,
Regler und sonstigen elektronischen

Komponenten fernhalten, so weit als
moglich.

2. der Winkel zueinander sollte in etwa 90°
befragen.

AN

* Antennen jeweils 90° zueinander platzieren

* Bilder zeigen ein mogliches Einbaubeispiel fiir Antennenplatzierung

* Wihlen Sie die Platzierung des Empféngers so, dass er von Vibrationen / Erschiitterungen und Feuchtigkeit optimal
geschiitzt ist. Je nach Bedarf kann es hilfreich sein, den Empféanger zusitzlich in Schaumstoff einzupacken oder mit einem
Gummiballon vor Wasser oder auslaufendem Kraftstoff zu schiitzen. Ein von Feuchtigkeit befallener Empfénger sollte
ohne Kontrolle nicht mehr weiterverwendet werden. Im Zweifelsfalle senden Sie den Empfianger an ihre Futaba Service
Stelle
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B sBus / sBUS2 1nstallation

Die T12K ist vollumfanglich SBUS/ SBUS2 tauglich. Durch die Verwendung von SBUS gestaltet sich
die Verkabelung ihres Modells wesentlich vereinfacht- speziell, wenn eine grosse Anzahl an Servos verbaut
werden sollen. Des Weiteren konnen Sie die Unterbringung von Komponenten wie Empfénger, Batterie etc
frei gestalten und sparen dabei erst noch an Gewicht, was wiederum der Leistungsféhigkeit Ihres Modells
zugutekommt.

*durch die Verwendung von SBUS werden diverse Einstellungen wie Mischer iiberfliissig.

* Servos speichern ihre Kanalnummer und konnen somit nicht ,, am falschen Ort™ eingesteckt werden (mit
T12K einstellbar).

*SBUS/SBUS2 und konventionelles System im Mixbetrieb ist moglich (je nach Empfanger).

Anschlussbeispiel SBUS Segler

..-{Receiver: R30085B |
/\ - [Servo: S3172$V><9(Or5|mllar) |

HUB X4 ( Optional )

{Throttle servo: BLS173SV (Or similar)

lBattery FR2F1800 ( Or similar)

.- {Receiver: R30085B

|
|
{SWltch HSW-L |
|
)|

|A|Ier0n servo: BLS174SV X2 ( Or similar)

Ll / ----------------- {HUBXB(OptlonaI) |

_.{Rudder Servo: BLS1755vx 1 (Or similar) |
{Elevator servo: BLS1735Vix 2 (Or similar) ]
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I SBUS Verkabelung

*Wenn Anschluss 8/SB als SBUS verwendet wird, muss der
Receiver Empfingermode auf Mode B,D oder E eingestellt werden. Siche auch
Tabelle ,,Empféanger Mode R3008SB “.

‘ @5.BUS Servo

Saeand : Da ein SBUS Servo seinen Kanal abspeichert,
] Batterie spielt der Steckplatz keine Rolle. Wenn Sie SBD-1,

(8/5B) [yalilecil SBD-2 (separat erhiltlich) verwenden, konnen Sie
d konventionelle Servos mit SBUS betreiben.
S.BUS - Schalter *SBD-1 kann nicht am SBUS2-Port verwendet
Extension werden.
cord Terminal Box

4w
@ 4Weg Terminal Box

(20.BB0132) Vier Anschliisse stehen

zur Verfiigung

@®6Weg Terminal Box

(20.BB0160) Sechs Anschliisse stehen
1 zur Verfiigung

AWarnung

Stromversorgung

oStellen Sie sicher, dass Sie eine
Stromversorgung wihlen, die

[} entsprechend der Anzahl Ihrer Servos

H HUB im Modell immer geniigend Kapazitit

(Another power supp Iy) liefern kann. Alkaline Batterien sind
ungeeignet.

Schalter  @wenn eine zusitzliche

Stromversorgung bendtigt wird

Futaba

Bei einer grossen Anzahl von Servos mit
hohem Strombedarf kann eine zusétzliche
Versorgungsbatterie eingeschlauft werden,
indem ein separates 3-Wege Hub Kabel
verwendet wird.

@

HUB HUB-Kabel (zur Einspeisung)
HUB-Kabel (Standart)

Orange .. . . . .
3 Anschliisse stehen zur Flr eine zusatzliche Versorgungsbatterie

Batterie

S.BUS Servo

Verfiigung
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B s.Bus2 system

Das SBUS2 System erlaubt den Einsatz einer Vielzahl von Telemetriesensoren.

S.BUS2 TABELLE

, S.BUS Servo S.BUS2 Servo .
Empfanger Anschluss 5.BUS Gyro 5.BUS2 Gyro Telemetriesensor
S.BUS O O X

S.BUS2 X (%) O O

(*) Am SBUS2-Port keine SBUS
Servos, SBUS Gyro verwenden.

SBUS Servos , Gyros und SBUS2 Servos miissen korrekt angeschlossen
werden. Sehen Sie hierzu auch in der entsprechenden Anleitung welcher
Anschluss zu verwenden ist.

9.9 S ¥ € 2 L

Empfanger Mode B[D,E] einstellen

S.BUS Servo S.BUS2 Servo [
SBUS2 Servo ¥ SBUS Servo &3
ebenfalls mdglich nicht maglich
SBUS2 Gyro
ebenfalls moglich S.BUS2
GY+RO

X Telemetriesensoren
nicht moglich

Rudder Servo
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I Erklarungen zum Telemetrie-System

Die neue T12K beinhaltet das bidirektionale Ubertragungssystem T-FHSS Air. Mit dem enthaltenen
Empfanger R3008SB ist es moglich, die vom Empfénger gesendeten Signale / Daten auf dem Display
der T12K darzustellen. Dazu stehen eine grosse Auswahl an optional erhéltlichen Telemetrie-sensoren zur
Verfligung.

-Diese Funktion kann nur mit dem Ubertragungssystem T-FHSS geniitzt werden.

-Die separat erhéltlichen Telemetriesensoren werden im Modell verbaut und kdnnen eine Vielzahl von
Informationen ausgeben . (Die Empfangerspannung benétigt keinen Sensor.)

-Die Telemetriefunktion muss aktiviert werden, damit sie verwendet werden kann.
-Wenn 2 Empfanger verwendet werden, ist keine Telemetriefunktion moglich.

-Wenn der Sender mit dem Empfanger gelinkt ist, aber die Empfanger ID nicht im Modellspeicher abgelegt
ist, ist keine Teleetrie moglich.

@Telemetrie-Sensoren (separat erhaltlich)

Eine grosse Auswahl an optional erhdltlichen
Telemetrie-Sensoren steht zur Verfiigung. Durch
Anschluss am SBUS2-Port am Empfianger R3008SB
konnen diese aktuelle Modelldaten wihrend des Fluges

auf die Anzeige der T12K senden.
CT—]
dﬁﬁ—N
Flugakkuspannung wird
l dargestellt

Spannung

Empfangerbatterie-Spannung wird dargestellt

" Temperatur- \I:S|ot1

.sensor _____.
/" Drehzahi-
{_sensor_____}°ot2
SBUS2 T Schalter | < Info | HUB "\ -------------- .
Anschluss 5 ! Hohensensor 1 Slot3~5
N e e e e e l
PR SIS L Lo LEl
I_ Terminal box : Ss%?{;gﬁngs 1 Slot 6~ 7
o— T NS Asensor
GRS T 5 -
. __S_e_n_s_o_r _______ ! Slot8 ~ 15

@Slothummern

Die Ubertragung der Sensordaten erfolgt in 32
Zeitslots. Diese Slots sind nummeriert von Slot 1
bis Slot 31. Der Hohensensor, GPS-Sensor und
andere bendtigen mehrere Zeitslots zur
Dateniibertragung. Die T12K hat die jeweiligen
Startslots der Sensoren bereits hinterlegt, sodass
diese direkt verwendet werden konnen.
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Grundlegende Funktionen

I T12K einschalten / ausschalten

Nach dem Einschalten der T12K beginnt der Sender automatisch mit der Abstrahlung nachdem die RF

Umgebung abgescannt wurde.

Die T12K verfiigt ebenfalls iiber eine automatische Abschaltung, zur Schonung des Senderakkus.

T12K einschalten

Sicherstellen, dass der Gaskniippel nach unten
zeigt

(8

*Wenn der Gasknitippel sich vor dem Einschalten nicht in der
untersten Position befindet, wird eine Warnung ausgegeben.
Diese Warnung erscheint hingegen nicht, wenn sich die
Femsteuerung im Multicopter-Mode befindet.

oben schieben

=

~Oowesre

CWARMIMG ! 1
THE FOS.

TRANSMIT 7 YES [N

1. Sender T12K einschalten*

*Es erscheint die Meldung ,,CHECK RF CONDITION*.
Gleichzeitig blinkt die LED am Monitor.

I Benutzername erfassen

Wenn gewiinscht, kdnnen Sie einen eigenen
Benutzernamen erfassen.

Einstellbildschirm fiir
Benutzername o6ffnen
1. T12K einschalten.

*Es erscheint der Startbildschirm.

2. DrUcken Sie die SYS-Taste zweimal kurz, um in
das Systemmenue zu gelangen.

3. Wahlen Sie [Nufzername] mit dem Cursor
und drUcken Sie die RTN Taste.

* es Offnet sich der Einstellbildschirm.

_ 13
FUTRER CO.: AECOEFGHIT

CAMCEL
EMTER

KLMHOPGRRST
UMY Z abed
vefshidklmn
£ > 1 OFArs T
DELETE coz | HEHES

Input Box

*der aktuelle Benutzername wird dargestellt

Einschalt Knopf nach

CHECK REF COMDITIOM...

221 22200020020

2. Die T12K wechselt auf den Startbildschirm
und beginnt mit der Senderabstrahlung.

T12K ausschalten

1. Einschaltknopf wieder nach unten schieben.
*Die T12K schaltet sich aus.

Alarm fiir schwache
Senderbatterie

Wenn die Spannung des Senderakkus 5.6V
unterschreitet, ertont ein Alarmsignal. Landen Sie
ihr Modell unverziiglich.

Wenn die Spannung des Senderakkus 4.0V
unterschreitet, stellt die T12K automatisch ab.
*Wenn die T12K in eingeschaltetem Zustand wéhrend
30Minuten nicht benutzt wird ( keine Steuereingabe oder
Tastendruck), ertont ein Alarmsignal. Es erscheint die

Meldung ,,Please turn off Transmitter Switch®. Schalten Sie
die T12K aus.

Andern des Benutzernamens

1.Gehen Sie zur Editierung folgendermassen
vor:

[Bewegen des Cursor]

Wahlen Sie [<-] oder [->] und drUcken Sie die
RTN-Taste.

[L&schen eines Zeichens]

Wdahlen Sie [L&schen] und dricken Sie die RTN-
Taste. Es wird jeweils das Zeichen rechts des
Cursors geldscht.

[HinzufUgen eines Zeichens]

Wadhlen Sie ein Zeichen aus der Auflistung und
drUcken Sie die RTN-Taste. Das gewunschte
Zeichen wird jeweils rechts des Cursors
eingeseftzt.

*Der Benutzer Name kann maximal aus 10 Zeichen bestehen.

2. Am Schluss wéhlen Sie [ENTER] und dricken
Sie die RTN-Taste. Der Benutzername wird

jetzt Ubernommen und erscheint jeweils auf
dem Startbildschirm.
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I Startbildschirm (HOME-Screen)

Waihlen Sie durch scrollen des Mouse Wheel Rades die jeweilige Anzeige und driicken Sie die RTN-
Taste. Es 6ffnet sich der Einstellbildschirm.

System-Timer

Tastensperre

* Totale Einschalizeit der T12K seit dem - - —
letzten Reset. (Stunde):(Minute) * Drlcken Sie zur Akfivierung/

. . Deaktivierung der Tastensperre die
*FUr Reset: Mit dem Cursor zum Feld |- . ..
navigieren, anschliessend die RTN- S1-Taste oder die HOME-Taste for |

N y Sekunde. Bei aktiver Sperre wird das
Taste fUr min. 1 Sekunde drUcken. —  Schitsselsymbol dargestellt.

Timerl, Timer2

Speicherkarte-Symbol

* Timer 1 und 2 werden dargestellt. . .
Batterie-Indikator

Um den Timer zu starten/ stoppen, mit

dem Cursor auf die Anzeige 00:00.00 ¢ Zeigt die aktuelle Spannung des
navigieren, anschliessend dricken die Senderakku. Bei Alarmausgabe
RTN-Taste. unverziglich landen.

e Um den Einstellbildschirm zu 6ffnen,
mit dem Cursor auf T1 /T2 navigieren,

%Jcr‘wsstce:hhessend drUcken Sie die RTN- I Modelltyp
Benuizername —EFOTAER = 5] :34 £ 4l) Modellname
e Name des aktuellen

Modells

|+ Um die Modellwahl zu
offnen, mit dem Cursor
auf das Feld navigieren,
anschliessend dricken
Sie die RTN-Taste

I'»' T1 B@: EIEI 5 ﬁ
Sende-Indikator TZ B8:08.80 ?

T-FHY,» MODEL-&1

Aot hE:g

Modulation Anzeige Modelltimer
* System (T-FHSS oder S-FHSS) wird » Totale Einschaltzeit des aktuellen
angezeigt. Modells seit dem letzten Reset.
e Um den Einstellbildschirm zu CINAG
offnen, mit dem Cursor auf das (Stghde).(MlnuTe)
Feld navigieren, anschliessend * FUr Reset: Mit dem Cursor zum Feld
driicken Sie die RTN-Taste.. navigieren, anschliessend die RTN-

Taste fUr min. 1 Sekunde drUcken.

Trimmer T1 - T4 ||

¢ die aktuelle Position der Trimmer -
wird dargesteli. e Im Flugzustand NORMAL mit dem

Cursor auf das Feld navigieren,
anschliessend dricken Sie die RTN-
Taste. Der Flugzustand wechselt, die
Zweiter HOME-Screen Anzeige blinkf.

||« Mit dem Cursor zum Uhrsymbol
navigieren, anschliessend die
RTN-Taste dricken. Es 6ffnet VPP Zustand (nur Motormodell)

sich der 2.Bildschirm (Timer in * Falls die VPP-Funktion einem Kanal
Grossdarstellung) zugewiesen ist, wird der aktuelle VPP
Zustand hier dargestellt.

— Flugzustand (nur Heli & Segler)

FUTARER CO. B8 86
1 1@:ee.00 100
2 00:00.00

o=
VPP #1
| —_
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I Benutzermenu (User Menu)

Die T12K erlaubt es, zusitzlich ein eigenes
Benutzermenu zu kreieren, dessen Einteilung
Sie selber gestalten konnen. So haben Sie
blitzschnellen Zugriff auf die von ihnen am
hiufigsten verwendeten Funktionen.
1.Dricken Sie die U/Menu-Taste fOr 2

Sekunden, um in das Benutzermenue zu
gelangen

*Jede Anderung von Werten oder Programmierungen
werden generell in die T12K {ibernommen, egal ob
vom Benutzermenu oder von der urspriinglichen
Menufiihrung ausgehend.

USER MEHU

2.-Navigieren Sie den Cursor auf ,----- "
und drUcken Sie die RTN-Taste, um die
Funktionsauswahl zu 6ffnen.
MEHU SEL.

SERMO i THR DELAY
OUAL RATE :AIL DIFF.

PROG. MIX [ AIL*RUD
FIT CURVE :CAMEER MIX
THR CURYE | ELE+CAMEER

3. Wéahlen Sie mit dem Cursor das Menu
ihrer Wahl und driUcken sie erneut die
RTN-Taste. Die Funktion wird in das
Benutzermenu Ubernommen.

4. FUgen Sie in gleicher Weise alle Funktionen
zu, die Sie in das Benutfzermenu
integrieren mdchten.

*Um eine Funktion aus dem Benutzermenu zu entfernen,
driicken Sie die RTN-Taste fiir mindestens 1 Sekunde.

/\ Warnung

o Prifen Sie den ausgewéahlten
Modellspeicher auf seine
Richtigkeit, bevor Sie starten.

@ Behalten Sie die Batteriespannung
des Senderakkus im Auge und
laden Sie rechtzeitig nach. Sollte
der Batteriespannungsalarm
auslosen, setzen Sie sofort zur
Landung an.
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I Empfdanger binden T-FHSS Air (R3008SB)

Jede Fernsteuerung sendet zur eindeutigen Identifizierung einen verschliisselten ID Code aus. Damit
der Empfanger diesen Sendercode erlernen kann, muss der Empfénger an die Fernsteuerung ,,gebunden
werden. Wenn der Empfanger diesen Code einmal gelernt und abgespeichert hat, ist kein weiterer
Bindevorgang mehr notig. Dieser Bindevorgang wird untenstehend beschrieben. Jeder zusétzlich
erworbene Empfanger muss zuerst gebunden werden, damit er funktioniert.

1 Bringen Sie den Sender und den Empfé&nger ==
in einem Abstand von etwa 50cm B —
zueinander. Sender einschalten. Empfdanger
leibt auf AUS. R3008SB OFF
bleibt auf AUS T12K ON 3008SB O
2 T12K in den Bindemodus versetzen.
| Einstellbildschirm aufrufen |
Mouse Wheel driicken _Basismenii scrolley, mit Cursor auf SYSTEM
ey LINKAGE MEHU 12 LIHKAGE MEHLU 1.2
S SERVD PSE-TRIM ol SEgVD P SUE-TRIM o
' N MODEL SEL. : REVERSE 4 3 *‘._ SEL. : REVERSE g 2
E> > i MODEL TYPE:FAIL SAFE > i L TYPE:FRIL SAFE N
0 & 'EMD POINT o F SYSTEM {EHD POINMT s
= FUMCTION SRWO SPEED = FUNCTION | SRWO SPEED
Long Push RTN driicken
[_Bindemodus auslésen _| scrolle, mit Cursor auf LINK
ShETEM Bindemodus startet
= o {% |:{> Link mode
;E'-‘FEMETRY =il ;E'}EMETRY == Bimmelton erklingt
. Bindemodus wahrend
RTN driicken 10 Sekunden aktiviert
3 Schalten Sie nun den Empfdanger ein
wdhrend der Sender bimmelf. Der \
Empfdnger bindet nun innert wenigen =
. . Im "Link" Mode . .
Sekunden automatisch mit der T12K. Empféanger Ein

4 Der Bindevorgang ist erfolgreich abgeschlossen, wenn die Empfanger ID auf der T12K
dargestellt wird. Gleichzeitig sollte die LED am Empfanger grin konstant leuchten.

5 Uberprifen Sie die korrekte Bindung des Empféngers. Evil. muss der Bindevorgang wiederholt
werden.

* Wenn wihrend des Bindevorgangs andere T-FHSS Systeme in Betrieb sind, kann es vorkommen, dass der Bindevorgang
fehlschldgt oder sich der Empféanger gar mit einem ,,fremden® Sender bindet. Zur Sicherheit sollten Sie darum genau iiberpriifen,
ob sich ihr Empfianger auch wirklich mit ihrer Fernsteuerung gebunden hat.

*Zum Binden sollten aus Sicherheitsgriinden die Steckverbindungen zum Motor getrennt sein um ein Verletzungsrisiko
auszuschliessen

*Wenn ein 2.Empfinger gebunden wird,kann die Telemetriefunktion nicht verwendet werden.
*Der Bindevorgang muss ausgefiihrt werden, wann immer Sie einen neuen Modellspeicher anlegen.
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Wenn die Empfanger-Spannung auf der T12K nicht
angezeigt wird
€ Wenn der Empfanger die ID des Senders abgespeichert hat, wird eine Verbindung
hergestellt und eine normale Funktionsweise ermdglicht.

€ Wenn der Sender die ID eines Empfangers abgespeichert hat, wird eine Verbindung
hergestellt und die Telemetriefunktion ermdglicht.

Der Sender ordnet jedem Modellspeicher eine Empfanger ID zu. Folgedessen,
wenn in einem Modellspeicher keine Empfanger ID abgespeichert ist, ist keine
Telemetriefunktion mdglich. Die Funktion des Empfangers ist aber trotzdem
gewahrleistet, solange die Sender ID im Empfanger gespeichert ist.

Binden von Modell 1 Model 1— Model 2

Model 1: Receiver ID: xxxxxx1 X . X
( Funktion gewahrt, weil der

ld o Receiver i Empfinger die Sender ID
Model 3: Receiver ID: - »gelernt “(gespeichert) hat.

Tx ID: xxxxxx2
gespeichert

Telemetriefunktion ist nicht maglich,
weil in Modell 2 die Empfanger ID nicht
abgespeichert ist.

Modellplatz 2 wéhlen und binden

Tx ID: xxxxxx2
stored

Model 1: Receiver ID: xxxxxx1
Model 2: Receiver ID: ---------
Model 3: Receiver ID: ---------

Telemetrie méglich |— Rl L

Receiver ID: xxxxxx1
stored for Model 1

Rx ID: xxxxxx1

Weil die Empfanger ID in jedem
. Modellspeicher abgespeichert
Model 2: Receiver ID: xo00xx1 | \yird, ist ein erneutes Binden fiir
Model 3: Receiver ID: --------- ein bestehendes Modell nicht
ndtig.

Model 1: Receiver ID: xxxxxx1

[ Beim Anlegen eines neuen Modellspeichers sollten |
Sie vorgdngig auch einen bestehenden Empfanger
neu binden, ansonsten ist keine Telemetriefunktion
maoglich.

|\ J
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I Empfanger binden S-FHSS (optionale Empfanger)
Bei der Verwendung von S-FHSS System-Empfangern ist der Bindevorgang wie unten beschrieben
durchzufiihren.

*Bindevorgang ist auch hier zwingend erforderlich, ansonsten kann der Empfénger nicht funktionieren.
*Sehen Sie ebenfalls in der beiliegenden ANLEITUNG DES Empféngers, wie der Bindevorgang beschrieben wird.
*Mit S-FHSS-Empféangern ist keine Telemetriefunktion moglich.

Vorgehensweise Empfanger S-FHSS binden

1 Bringen Sie den Sender und den Empfanger

in einem Abstand von etwa 50cm
zueinander.

weniger als 0.5 m

4—»%

2 Sender einschalten.

3 Empfdnger einschalten.

4 DrUcken und halten Sie mithilfe eines kleinen Schraubenziehers die LINK-Taste am Empfanger
fUr mindestens 2 Sekunden. Die LED am Empfénger blinkt grin und wechselt dann auf grin
konstant, sobald der Bindevorgang abgeschlossen ist. Die Empfanger ID sollte nun im Display
der T12K dargestellt werden.

[}
g
3
o
]
c
@
3
8
g
<
5

g9S800e2H

Optional S-FHSS Empganger

5 Uberprifen Sie die korrekte Bindung des Empfangers. Evil. muss der Bindevorgang wiederholt
werden.

*Wenn wihrend des Bindevorgangs andere S-FHSS Systeme in Betrieb sind, kann es vorkommen, dass der Bindevorgang
fehlschlagt oder sich der Empfinger gar mit einem ,,fremden Sender bindet. Zur Sicherheit sollten Sie darum genau iiberpriifen,
ob sich ihr Empfanger auch wirklich mit ihrer Fernsteuerung gebunden hat.

*Zum Binden sollten aus Sicherheitsgriinden die Steckverbindungen zum Motor getrennt sein um ein Verletzungsrisiko
auszuschliessen.

*Wenn ein 2.Empfanger gebunden wird, binden sie diesen in gleicher Weise wie den ersten Empfanger.

*Der Bindevorgang muss ausgefiihrt werden, wann immer Sie einen neuen Modellspeicher anlegen.

/\ WARNUNG

o Nach dem Bindevorgang, den Empféanger
aus- und wieder einschalten. Priifen Sie
anschliessend, ob Sie wirklich mit der T12K
die Kontrolle iiber Ihren Empfanger haben.

® Zum Binden sollte immer aus
Sicherheitsgriinden die Verkabelung
zum Motor getrennt sein, um ein
Verletzungsrisiko auszuschalten.
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l Reichweitentest durchfiihren (Range Check)

Bevor Sie mit einem neuen Modell das erste Mal starten, sollten Sie einen Reichweitentest durchfiihren,
um sicherzugehen, dass die RC Anlage korrekt verbaut wurde und stdrungsfrei arbeiten kann. Obwohl ein
Reichweitentest nicht jedes Mal vor dem Flug nétig ist, empfiehlt es sich doch, diesen Test zum Beginn

eines Flugtages durchzufiihren.

Reichweitentest-Modus einleiten

Durchfiihren des Reichweiten-
Tests

Wihrend die RTN-Taste gedriickt wird, die T12K
einschalten. Dadurch wird die ABSTRAHLUNGS
MODE- Funktion gedffnet.

RTN-Taste gedriickt
halten

T12K einschalten

The present model

Um den Reichweitenmode zu aktivieren, driicken
Sie erneut die RTN-Taste.

RAKGE _CHECH I
RANGE CHECK MODE OM

=] RESTART

Bei aktiviertem Reichweitentest - Mode ist
die Sendeleistung reduziert, damit der Test
durchgefiithrt werden kann. Zusitzlich beginnt
die LED an der Gehdusefront an, blau zu blinken.
Die Meldung ,,REICHWEITE TEST* blinkt im
Display.

Der Reichweitentest-Mode ist fiir 90 Sekunden
aktiv, anschliessend geht die T12K in den normalen
Abstrahlmodus iiber. Mit der RTN-Taste kann der
Mode jederzeit abgebrochen werden. Fliegen Sie
niemals, wenn der Mode noch aktiv ist.

Wenn Sie mehr als 90 Sekunden fiir den Test
benoétigen, tippen Sie bei ,,Neustart auf die RTN-
Taste.

1. FUr den Reichweitentest kdbnnen Sie sich
nun mit der T12K in der Hand vom Modell
entfernen, wdhrend dem Sie die beiden
SteuerknUppel mehrmals betdtigen. Dabei
beobachtet ein Helfer die Reaktion des
Modells auf die korrekte Umsetzung der
Steuerbefehle. Sie sollten sich etwa 20-30m
entfernen kdnnen (ca 30 Schritte), ohne die
Kontrolle zu verlieren.

2. Wenn alles korrekt funktioniert, kehren Sie
zum Modell zurUck. Dricken Sie die RTN-Taste
um den Range Check Mode zu verlassen.
Nun starten Sie den Motor und wiederholen
Sie den Reichweitentest, wdhrend ein Helfer
ihr Modell festhdalt. Lassen Sie den Motor
mit verschiedenen Drehzahlen laufen und
beobachten Sie dabei die Reaktionen
der Servos. Diese dUrfen nicht zittern oder
sprunghafte Bewegungen ausfUhren.
Anderenfalls die Steckverbindungen,
Batterien etc Uberprifen, allenfalls mUssen Sie
die Antennen des Empféngers umplatzieren.
Wiederholen Sie den Reichweitentest so oft,
bis alles zu lhrer Zufriedenheit funktioniert.
Vorher sollten Sie auf keinen Fall starten.

ﬁ Reichweite bei verringerter
Sendeleistung

Ca30m

Range Check Mode aktiviert

/\ WARNUNG

@ Sstarten Sie niemals in diesem Modus.
*Die Abstrahlleistung ist stark reduziert und damit die
Reichweite viel kleiner. Die Kontrolle iiber das Modell
ist dann unméglich.
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Anschlussschema nach Modelltyp

Je nach gewidhltem Modelltyp im Basismenu werden die Kanalausgénge dem Empfinger automatisch
zugewiesen. Diese vorprogrammierte Zuweisung lésst sich fiir jeden Modelltyp anhand dieser Tabelle
ablesen. Verbinden Sie die Servos mit Threm Empfanger entsprechend.

*Im Basismenu -> Funktion ist die Kanalzuweisung auf der T12K ersichtlich. Die Zuweisung kann dort auch beliebig gedndert
werden. Sehen Sie dazu Kapitel ,,Funktion-Menu“ in dieser Anleitung.

Motormodelle / Segler
Normal & V-Leitwerk
R 1Aileron 2Aileron 2Aileron+1FLAP|2Aileron+2FLAP(2Aileron+4FLAP|4Aileron+2FLAP| , 23
X 32e
CH . 3 ﬁ’:}g
Motormodell Segler Motormodell Segler Motormodell| Glider |Motormodell Segler Motormodell Segler Motormodell Segler

1 Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron E E
2 Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator 2 A
3 | Throttle | Motor | Throttle | Motor | Throttle Motor | Throttle Motor Rudder | Rudder | Rudder | Rudder B

4 | Rudder | Rudder | Rudder | Rudder | Rudder | Rudder | Rudder | Rudder | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2

5 Gear AUX7 Gear AUX7 Gear AUX6 Gear AUX5 Flap Flap Aileron3 | Aileron3

6 VPP AUX6 Aileron2 | Aileron2 Flap Flap Aileron2 | Aileron2 Flap2 Flap2 Aileron4 | Aileron4

7 AUX5 AUX5 VPP AUX6 Aileron2 | Aileron2 Flap Flap Flap3 Flap3 Flap Flap

8 AUX4 AUX4 AUX5 AUX5 VPP AUX5 Flap2 Flap2 Flap4 Flap4 Flap2 Flap2 /
9 AUX1 AUX1 Camber | Camber | Camber | Camber | Camber | Camber | Camber | Camber | Camber | Camber

10| AUX1 AUX1 AUX1 Butterfly AUX1 Butterfly VPP Butterfly Gear Butterfly Gear Butterfly

1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 Throttle | Motor | Throttle | Motor

12| AuXi AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 VPP AUX1 VPP AUX1

DG1 SW SW SW SW SW SW SW N SwW N N SW

DG2| SW SW SW SW SW SW SW W W W W SW y

Ailvator (zweites Hohenruder)

R 1Aileron 2Aileron 2Aileron+1FLAP|2Aileron+2FLAP (2Aileron+4FLAP|4Aileron+2FLAP| , 2
X E Qe
ooS
32835
CH 34
Motormodell. Segler Motormodell, Segler Motormodell, Segler Motormodell Segler Motormodell Segler Motormodell Segler
1 Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron E E
2 Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator f A
3 | Throttle Motor Throttle Motor Throttle Motor Throttle Motor Rudder | Rudder Rudder | Rudder =
4 | Rudder Rudder Rudder Rudder Rudder Rudder Rudder Rudder | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2
5 Gear AUX7 Gear AUX7 Gear AUX6 Elevator2 Elevator2 Flap Flap Aileron3 | Aileron3
6 VPP AUX6 Aileron2 | Aileron2 Flap Flap Aileron2 | Aileron2 Flap2 Flap2 Aileron4 | Aileron4
7 Elevator2 Elevator2 Elevator2 Elevator2 | Aileron2 | Aileron2 Flap Flap Flap3 Flap3 Flap Flap
8 AUX4 AUX4 VPP AUX5 Elevator2 Elevator2 Flap2 Flap2 Flap4 Flap4 Flap2 Flap2 /
9 AUX1 AUX1 Camber | Camber | Camber | Camber | Camber | Camber | Camber [ Camber | Camber | Camber
10| AUX1 AUX1 AUX1 Butterfly VPP Butterfly Gear Butterfly Gear Butterfly Gear Butterfly
11 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 VPP AUX1 Throttle Motor Throttle Motor
12| AUXI1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 Elevator2 Elevator2 Elevator2 Elevator2
DG1 SW SW N N N N N SW SW SW SW SW
DG2 SW SW SW SW SW SW SW SW SW SW SW SW y
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Motormodelle / Segler

Nurfliigel / Delta Fliigel

)R( 2Aileron 2Aileron+1FLAP|2Aileron+2FLAP|2Aileron+4FLAP |4Aileron+2FLAP( 23
it
CH 3 ,‘.”:I_'g
Motormodelll Segler [Motormodelll Segler [Motormodelll Segler delll Segler [Motormodelll Segler -
1 | Aileron | Aileron Aileron | Aileron Aileron | Aileron Aileron | Aileron Aileron | Aileron : :
2 VPP AUX4 VPP AUX4 VPP AUX4 Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 é é
3 | Throttle Motor Throttle Motor Throttle Motor Rudder | Rudder | Aileron3 | Aileron3 =
4 | Rudder Rudder Rudder Rudder Rudder | Rudder VPP AUX4 Aileron4 | Aileron4
5 Gear AUX7 Gear AUX6 Gear AUX6 Flap Flap Rudder | Rudder
6 | Aileron2 | Aileron2 Flap Flap Flap Flap Flap2 Flap2 VPP AUX4
7 AUX6 AUX6 Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 Flap3 Flap3 Flap Flap
8 AUX5 AUX5 AUX5 AUX5 Flap2 Flap2 Flap4 Flap4 Flap2 Flap2 4
9 Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator
10 | Camber | Camber | Camber | Camber | Camber | Camber | Camber | Camber | Camber | Camber
1 AUX1 AUX1 AUX1 Butterfly AUX1 Butterfly Gear Butterfly Gear Butterfly
12 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 Throttle Motor Throttle Motor
DG1 N SW SW SW SW SW SW N SwW N
DG2| Sw N N SW SW SW SW SW SW SW y
R 2Aileron 2Aileron+1FLAP(2Aileron+2FLAP|2Aileron+4FLAP 4Aileron+2FLAP| , 22
X E22
CH 333
Motormodelll Segler [Motormodelll Segler [Motormodelll Segler dell| Segler |Motormodelll Segler
1 Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron 5 5
2 | Rudder2 | Rudder2 | Rudder2 | Rudder2 | Rudder2 | Rudder2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 g A
3 | Throttle Motor | Throttle Motor | Throttle | Motor Rudder | Rudder | Aileron3 | Aileron3 ~
4 | Rudder | Rudder | Rudder | Rudder | Rudder | Rudder | Rudder2 | Rudder2 | Aileron4 | Aileron4
5 Gear AUX7 Gear AUX6 Gear AUX6 Flap Flap Rudder | Rudder
6 | Aileron2 | Aileron2 Flap Flap Flap Flap Flap2 Flap2 Rudder2 | Rudder2
7 VPP AUX6 Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 | Aileron2 Flap3 Flap3 Flap Flap
8 AUX5 AUX5 VPP AUX5 Flap2 Flap2 Flap4 Flap4 Flap2 Flap2 /
9 Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator
10 | Camber | Camber | Camber | Camber | Camber | Camber | Camber | Camber | Camber | Camber
1 AUX1 AUX1 AUX1 Butterfly VPP Butterfly Gear Butterfly Gear Butterfly
12| AuUXi AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 Throttle | Motor | Throttle | Motor
DG1 SW SW SW SW SW SW SW SW SW SW
DG2| SW SW SW SW SW SW SW SW SW SW y

*Die Kanalzuweisungen sind je nach Ubertragungssystem unterschiedlich. Je nach Anzahl Kanile
des Systems sind nicht alle Flachentypen verfligbar. Wenn eine Funktion bendtigt wird, die
ausserhalb des Pfeils auf der Tabelle liegt, kann der Typ nicht verwendet werden.
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Helikopter

w)shs
Yoea Jo H)

SSHA-S Indinoayy

CH Alle anderen H-4, H4X Taumelscheibe
1 Aileron Aileron i
2 Elevator Elevator §
3 Throttle Throttle i
4 Rudder Rudder
5 Gyro/RUD Gyro/RUD
6 Pitch Pitch
7 Governor Governor
8 Needle Elevator2 y
9 Gyro2/AIL Gyro2/AIL
10 Gyro3/ELE Gyro3/ELE
11 AUX1 AUX1
12 AUX1 AUX1
DG1 SW SW
DG2 SW SW y
Multikopter
227
CH Multicopter 5—’;’:
1 Aileron o %
2 Elevator § “
3 Throttle i
4 Rudder
5 MODE
6 TILT
7 PAN
8 REC |
9 AUX1
10 AUX1
11 AUX1
12 AUX1
DG1 SW
DG2 SW y

40 <Receiver and Servo Installation>



Grundlegende Modelleinstellungen

Modelleinstellungen Flachenmodelle & Segler

1. Modellspeicher anlegen und
aufrufen

Der Modellspeicher Modell ist bereits
ersichtlich. Die Modellwahl-Funktion wird
verwendet, um zusédtzliche Modellspeicher
anzulegen und bereits angelegte auszuwéhlen.

MODEL SEL. MODEL-@1

TH 3 MODEL—6 L
HENW

=55

GE: 12 o

Bis zu 30 Modellspeicher kénnen auf der T12K
intern abgespeichert werden. Diese Daten konnen
auch auf eine Micro SD-Karte gespeichert werden.

Der aktuell ausgewidhlte Modellspeicher wird
im HOME-Screen dargestellt. Kontrollieren Sie
unbedingt vor dem Start, ob die Auswahl korrekt
getroffen wurde.

Wenn ein neues Modell hinzugefiigt wird, 6ffnet
der Modelltyp — Einstellbildschirm, wo Sie den
Flachentyp, die Anzahl verwendeter Klappen sowie
Leitwerkstyp festlegen konnen.

Der Empfidnger muss bei einem neu
hinzugefiigten Modellspeicher ebenfalls gebunden
werden —selbst, wenn ein bestehender Empfanger
verwendet wird.

RIRFLAKE
WIMG HORMAL
1AIL

HORMAL

TELEMETRY
ACT

2. Modelltyp auswahlen

Wihlen Sie hier den gewiinschten Typ ihres
Flugmodells. Fiir ,,Motormodelle” und ,,Segler*
miissen Sie anschliessend den Flachentyp sowie
den Leitwerktyp auswahlen, der ihrem vorliegenden
Modell entspricht.

MODEL T/ FE I
AIRFLANE
HORMAL

1RIL
MORMAL

3. Funktionszuordnung

Verbinden Sie die Servos entsprechend der
Anleitung zu ihrem Modell mit dem Empfianger.
Sehen Sie dazu auch die Tabelle ,,Anschlussschema
nach Modelltyp* in dieser Anleitung.

Hinweis: Die Funktionszuordnung der T12K
ist individuell je nach Modelleinstellungen
gestaltet. So kann zum Beispiel fiir dasselbe
Motormodell bei unterschiedlichen Flachen-
oder Leitwerkstypen die Zuordnung eine andere
sein. (Die Kanalzuordnung ist bei ,,Funktion® im
Basismenu ersichtlich).

[FUNCT IO I W
CTRL TRIM
tRIL T T1
zELE J3 T3
=THR J2 T2
4RUD J4 T4

e Zum Wechseln der Laufrichtung eines Servos,
verwenden Sie die Funkfion ,Servoumpolung*
im Basismenu.

[REVERSE] 1z

1AIL HDRM; <AILZHORM
zELE HMORM: <YPF HMORM

=THR REV i sAUXT HORM
4RUD HORM: =CAME HORM
=GEAR HORM:1 @A 1 HORM

e Stellen Sie die Neutralposition des Servohorns
mit der Anlenkung maoglichst genau mittig
ein. FUr Feinkorrekturen kénnen Sie die
Funktion ,Servomitte" nutzen. Mit ,,Endpunkt-
ATV" wird der Servoausschlag in beide
Richtungen fur jeden Kanal eingestellt. Stellen
Sie die Ausschldge so ein, dass sich die
Anlenkungen nicht verklemmen und so das
Servo, oder auch das Modell, beschadigen
kédnnen.

153
[ Crbd
tAIL 135 188 188 135
=ELE 135 188 18@ 135
135 188 188 135
188 135

135 188
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4. Motor-Aus einstellen
(Throttle-Cut)

Durch Betitigen eines Schalters kann mit ,,Motor-
Aus® der Motor abgestellt werden, ohne dass die
Trimmung betétigt werden muss.

Stellen Sie dazu die Funktion ,,Motor-Aus® im
Basismenu ein. Nach Aktivieren der Funktion,
wihlen Sie einen Schalter aus und bestimmen
die Servoposition so, dass das Vergaserkiiken bei
Betitigung des Schalters vollstindig geschlossen
wird. Aus Sicherheitsgriinden wird die Motor-
Aus Position im unteren Drittel des Gaskniippels
gewihlt.

THE _CUT)
ACT IHH

Fos 17

=W ——

5. Leerlauf-Funktion einstellen
(Idle-Down)

Die Leerlaufdrehzahl kann durch Betdtigen eines
Schalters gesenkt werden, ohne dass die Trimmung
betitigt werden muss.

Stellen Sie dazu die Funktion ,,Leerlauf* im
Basismenu ein. Nach Aktivieren der Funktion,
wihlen Sie einen Schalter aus und bestimmen
die Servoposition so, dass die Drehzahl des
Motors Thren Anforderungen entspricht. Aus
Sicherheitsgriinden wird die Leerlauf Funktion erst
im unteren Drittel des Gaskniippels aktiv.

*bei aktiver Motor-Aus Funktion kann die Leerlauf-

Funktion nicht gewahlt werden.

I0LE DOWH
ACT IHH

OFFSET Hx
=0 -

6. Geber AFR Funktion / Dual
Rate

Die AFR-Funktion / Dual Rate wird verwendet, um
die Ausschlage und Kurvenform von Steuerbefehlen
fur jeden Flugzustand zu definieren. Dies geschieht
meistens, nachdem die Endpunkt-Einstellung der

Servos gemacht wurde.

(Motormodell)

DOLAL RATE]
AIL 188 186
EXF +8 +8

Bl 2 3 4 3

(Segler)

r
AIL 188 1&g
EXF +8 +8
COMDITION
MORMAL
eoIT HORMAL

7. Storklappe (Airbrake)

Diese Funktion wird fiir den Landeanflug verwendet,

indem die Klappen nach unten gestellt werden und so das
Modell verlangsamen. Gleichzeitig wird so zusétzlicher
Auftrieb generiert. Die eingestellten Position der Hohen-
und Querruderklappen werden per Schalter ausgeldst. Eine
Offset-Einstellung fiir die Klappen ist moglich, ebenso kann
die Geschwindigkeit der Servos bei Betdtigung der Funktion
verlangsamt werden (in beide Richtungen separat). Ein
Verzdgerungswert fiir sanfte Ubergiinge lésst sich fiir jeden
Flugzustand festlegen — ein Aus-Schalter stellt bei Bedarf
die Verzogerung auf OFF. Die Klappeneinstellung ldsst sich
zusitzlich feintrimmen, indem ein Drehgeber bestimmt wird. Im
Auto-Mode kann zur automatischen Auslosung der Funktion ein

Geber / Schalter festgelegt werden.

8. Zusatzliche Flugzustande

Das Flugzustand-Menu ordnet automatisch jedem

Modellspeicher den Flugzustand 1 zu. Flugzustand 1 ist der
werkseitig programmierte Zustand, der fiir jedes neu angelegte
Modell aktiviert ist. Fiir das Anlegen zusitzlicher Flugzustinde

wird die Funktion ,,Flugzustand* im Modellmenu verwendet.

MORMAL 1.3
M HORMAL FRIORITY
START - *
SPEED -

+*
DISTAMCE —- +
LAMDIMG —-— T

*Flugzustand 1 ist immer aktiv und bleibt es auch, solange kein
weiterer Flugzustand per Schalter aktiviert wird.

*Wird ein neuer Flugzustand angelegt, werden automatisch die
Modelldaten vom Zustand 1 iibernommen.

*Eine Verzogerung kann zusétzlich fiir jeden Kanal separat
eingegeben werden. Damit werden die Uberginge / die
Bewegungen der Servo beim Umschalten der Flugzustinde
verzogert ausgefiihrt.
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Modelleinstellungen Helikopter

Die hier aufgezeigten Modelleinstellungen sind speziell fiir Helikoptermodelle. Passen Sie IThre
Einstellungen entsprechend Threm Rumpf / Ihren fliegerischen Absichten an.

1. Modellspeicher anlegen und
aufrufen

Der Modellspeicher Modell ist bereits
ersichtlich. Die Modellwahl-Funktion wird
verwendet, um zusédtzliche Modellspeicher
anzulegen und bereits angelegte auszuwéhlen.

MODEL SEL. MODEL1
TH 1 MODEL 1 i
HENW

5

BE: 66

Bis zu 30 Modellspeicher konnen auf der T12K
intern abgespeichert werden. Diese Daten kdnnen auch
auf eine Micro SD-Karte gespeichert werden.

Der aktuell ausgewéhlte Modellspeicher wird
im HOME-Screen dargestellt. Kontrollieren Sie
unbedingt vor dem Start, ob die Auswahl korrekt
getroffen wurde. Wenn ein neues Modell hinzugefiigt
wird, 6ffnet der Modelltyp — Einstellbildschirm, wo
Sie den Taumelscheibentyp sowie den Empfangertyp
festlegen konnen. Der Empfinger muss bei einem neu
hinzugefiigten Modellspeicher ebenfalls gebunden
werden —selbst, wenn ein bestehender Empfénger
verwendet wird.

MODEL T FE I
TVYFE HELICOPTER
SWASH HRZ

OFF

TELEMETRY
ACT

2. Modelltyp und
Taumelscheibentyp wahlen

Wihlen Sie den Modelltyp Helikopter im
Basismenu, anschliessend wihlen Sie den zu Threm
Modell passenden Taumelscheibentyp aus.

MODEL T 'FE I
TVFE HELICOFTER
SWASH HRZ

RESET OFF

*Die Modelltyp-Funktion wéhlt automatisch eine

Voreinstellung fiir die Kanalausgabe, Funktionen und
Mischer welche fiir Helikoptermodelle zutreffen. Es stehen
insgesamt 6 Typen fiir Taumelscheiben zur Auswahl.

*Zur Auswahl einer Taumelscheibe, zum entsprechenden Feld
navigieren und die Eingabe mit der RTN-Taste bestatigen.

3. Zusatzliche Flugzustande

Die T12K kann pro Modellspeicher bis zu 5
Flugzustéinde verwalten.

MORMAL 1.3
»HORMAL FRIORITY
IOLEUF1 SE

IDOLEUFZ

IDLEUFZ
HOLD

Fir Helikopter werden automatisch 5
Flugzustinde voreingestellt.

(Generelle Flugzustande)

e NORMAL

e IDLE UP1

e IDLE UP2

e IDLE UP3

eHOLD

Hinweis: Damit im Betrieb keine

Flugzustande versehentlich aktiviert

werden kénnen, sollten Sie alle

Flugzustdnde l6schen, die Sie nicht

bendtigen.

*Zur Vorgehensweise wie Flugzustinde geldscht werden,

sehen Sie im Kapitel ,,Flugzustand-Funktion*

Flugzustand NORMAL ist immer aktiv und
bleibt es auch, solange kein anderer Flugzustand
per Schalter aktiviert wird.

Prioritdtsreihenfolge ist HOLD, Idle Up3,
Idle Up 2, Idle Up 1, Normal. HOLD hat immer
hochste Prioritit.

Eine Verzdgerung kann zusitzlich fiir jeden
Kanal separat eingegeben werden. Damit werden
die Uberginge / die Bewegungen der Servo beim
Umschalten der Flugzustinde verzogert ausgefiihrt.

(Ubliche Verwendung der Flugzustinde)

e Normal: (Schalterpositon OFF)

Zum Starten des Motors bis zum Schwebeflug

e |dle Up 1: (Schalter E Mitte)

Rundflug / Kunstflugfiguren wie Loops, Turns etc
e |dle Up 2: (Schalter E Vorne)

Speedflug, Rollen, 3-D Flug

e Hold (Schalter G Vorne)

Autorotation
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4. Funktionszuordnung

Verbinden Sie die Servos entsprechend der
Anleitung zu ihrem Modell mit dem Empfanger.
Sehen Sie dazu auch die Tabelle ,,Anschlussschema
nach Modelltyp* in dieser Anleitung.

Hinweis: Die Kanalzuordnung ist bei ,,Funktion*
im Basismenu ersichtlich.

roRMAL 1.4

CTRL TRIM
J1 T1 =erAR

I3 T3 SEFAR
J2 T2 seErAR
J4 T4 zEFAR

e Wenn Die Laufrichtung eines Servo
verkehrt ist, konnen Sie das mit der Funktion
»Servoumpolung® korrigieren. Verwenden Sie die
Funktion ,, Taumelscheibe® fiir das Umkehren der
Funktion/ Taumelscheibe als solches. (Ausser H-1).
173

MEUTRAL AFF
FOs DA% AIL

ELE +38=x
FIT +98=

e Stellen Sie die Wirkrichtung des Kreisels ein
(am Kreisel).

e Stellen Sie die Anlenkung auf den Vergaser
so ein, dass das Kiiken bei voller Trimmung ganz
geschlossen wird (Motor-Aus).

e Stellen Sie die Neutralposition des Servohorns
mit der Anlenkung mdglichst genau mittig ein.
Fiir Feinkorrekturen kénnen Sie die Funktion
»Servomitte* nutzen. Mit ,,Endpunkt-ATV* wird
der Servoausschlag in beide Richtungen fiir jeden
Kanal eingestellt. Stellen Sie die Ausschldge so ein,
dass sich die Anlenkungen nicht verklemmen und
so das Servo oder auch das Modell beschddigen
konnen.

[SUE-TRIMI 12
AIL  +B; SGYRD  +B
=ELE  +B sFIT  +B

=THR  +@ =GOY  +@
4RUD +@) sHOL 4@

1-3

+44) Gret
1 AIL 135168 188 1335
=ELE 135188 166 135
=THE 135188 166 135
4RUD 135188 166 135

e Taumelscheibe korrigieren (Ausser H-1)

*Mit der Taumelscheiben-Funktion kénnen Sie Feineinstellungen fir die
Taumelscheibe ausfithren. Sehen Sie dazu das Kapitel ,,Taumelscheibe-Funktion®

in dieser Anleitung.

5. Gaskurve / Pitchkurve
einstellen

Diese Funktion stellt die Werte von Gas und
Pitch fiir jeden Flugzustand, in Relation zur
Kniippelbetitigung ein.

THRE CLIRUE RIS T P
o1 THORMAL COPYy

;e 108.8 (168
4 T3.8 V5.8
»=z SH.G SO.8
re Z23.8 23.8
k1 B.B8C @2 f

<Beispiel fiir Gaskurve einstellen>

Rufen Sie mit dem Schalter die jeweiligen
Flugzustinde auf.

eNORMAL Kurve einstellen

Die Gaskurve fiir NORMAL ist eine Standart-
Kurve mit Maximalausschlag um die Mittelstellung
(Schwebeflug). Stellen Sie die Kurve zusammen
mit der Pitchkurve so ein, dass das Modell im
Bereich Kniippelmitte in den Schwebeflug iibergeht
und dabei eine konstante Motordrehzahl anliegt.

e Gaskurve fiir Idle Up einstellen

Die Drehzahlen so einstellen, dass Sie Kunstflug-
und 3D Figuren ausfiihren konnen, ohne dass dabei
die Drehzahl beim Pitchen iiberméssig einbricht
oder ansteigt.

eGaskurve HOLD einstellen

Die Kurve wird nicht verwendet wenn Sie
das Modell autorotieren lassen. Der Motor wird
direkt abgestellt oder in Leerlauf gebracht, ohne
Riicksicht einer etwaigen eingestellten Kurve.

<Beispiel fiir Pitchkurve einstellen>
Rufen Sie mit dem Schalter die jeweiligen Flugzustinde auf.

eNORMAL Kurve einstellen
Stellen Sie die Pitchkurve so ein, dass im
Bereich Kniippelmitte ~ 5°- 6° Pitch anliegt. Das
ist der Bereich, wo Thr Modell in den Schwebeflug
iibergeht.
*um ein moglichst stabiles Schwebeverhalten Thres Modells zu erreichen, passen
Sie die Gaskurve / Motordrehzahl so an, dass die Schwebedrehzahl konstant um

Kniippelmitte anliegt.

ePitchkurve Idle Upl einstellen

Wihlen Sie die Kurve so, dass Sie einen
Pitchbereich von — 7° ~ +12° abdecken konnen.

ePitchkurve Idle Up2 einstellen

Maximal-Pitch ist hier weniger als bei Idle Upl.
Als Standart stellen Sie etwa +8° ein.

ePitchkurve HOLD einstellen

Beim Autorotieren sollten Sie iiber den gesamten
Pitchbereich verfiigen konnen.

Wihlen Sie hier ca -7° ~+12° Pitch.
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6. Geber AFR Funktion / Dual
Rate

Die AFR-Funktion / Dual Rate wird verwendet,
um die Ausschlige und Kurvenform von
Steuerbefehlen fiir jeden Flugzustand zu definieren.

Dies geschieht meistens, nachdem die Endpunkt-
Einstellung der Servos gemacht wurde.

COLUAL RATE]
RIL 188 18&
ExF +5  +@

COMDITION
HORMAL
e0IT HORMAL

7. Kreiseleinstellungen und
Mode wechseln

Es lassen sich fiir jeden Flugzustand die
Einstellungen von Gyro Sensivity und Gyro Mode
einstellen.

[GYROCEUDY REGRE
COMD IOLEUFL O
TVFE GY AYCS

{ SN

RATE SEX

FIME TUMING
-— Ay 0 +EY

° Flugzustand NORMAL (Schwebeflug)

Gyro Sensivity maximum

° Idle Up 1 /2, HOLD Gyro Sensivity
Minimum

° Beim Autorotieren haben die gewihlten
Einstellungen fiir Kreisel keinen Einfluss.

8. Autorotation-Funktion

einstellen

*Wenn Sie Throttle Hold bendétigen, sehen Sie das Kapitel
~Autorotation-Funktion* in dieser Anleitung..

ACT OFF
HoLD Pos. 17

SFEED 5]

9. Motor-Aus einstellen

Mit dieser Funktion ldsst sich bequem der Motor
abstellen, indem ein Schalter bei Gasstellung
Leerlauf betétigt wird. Die Funktion ist bei erhdhter
Gasstellung nicht mdglich, um versehentliche
Motorabsteller im Flugbetrieb zu vermeiden. Die
Wirkrichtung des Schalters kann beliebig gewdhlt
werden. In der Grundeinstellung ist die Funktion
nicht aktiviert.

NDHMHL OFF
HOFRMAL

IHH F‘DS
moLEUFs IHH _ 1 *
IDLEUFZ

1oLeEUFE IMH tHRo w1 1

HOLD IMH g =

*bei Gasstellung Leerlauf stellen Sie die Servoposition
so ein, dass der Motor ausgeht, aber das Gestdnge nicht
verhakt.

10. Taumel-Mix Funktion

Mit Taumel — Mix konnen Sie Einfliisse
von Nick-, Roll- und Pitchbefehlen auf die
Taumelscheibe korrigieren. Die Einstellungen sind
flir jeden Flugzustand separat moglich.

MORMAL 142
EDIT

HORMAL RATEL RATEEZ

AILHELE Hay o AN

ELE+AIL Hy o AN
FITHAIL Hox  +AN
FITH+ELE HHx  +BAX

11. Gas / Motor Mix

*Damit konnen Sie Einfliisse von Steuerbefehlen auf die
Motordrehzahl kompensieren. Zur Einstellung beachten Sie
das Kapitel ,,Gas/Motor Mix* in dieser Anleitung.

MORMAL 12

EDIT
HORMAL RATEL RATEE
AIL#THR Hox  +Ex

ELE+THR HEx  +Ex
RUD#+THR Hox  +Ex

12. Weitere spezielle
Mischerfunktionen

ePitch-Nadel Mischer
Dieser Mischer bendtigt einen Vergaser, bei
welchem sich die Gemischverstellung wéhrend
des Fluges betdatigen IGsst. Sie kdnnen eine Nadel-
Kurve einstellen, nach welcher das Nadelservo die
Gemischverstellung im Flug vornehmen soll, um die
LastUbergdnge des Motors zu optimieren.

eDrehzahl-Regler
Mit dieser Funktion k&nnen Sie jeder Flugphase bis
zu 3 fixe Motordrehzahlen vorgeben, welche per
Schalter aktiviert werden.
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System Menu

Die im Systemmenu enthaltenen Funktionen
dienen der Einstellung der T12K und sind somit
nicht Modellspeicher-bezogen.

e Das System Menu wird aufgerufen durch
einen langen Druck auf die SYS-Taste.

< Mouse Wheel>

“ - — R
N b enen 5ol TRAIMER ! START SEL.
ot Paom k| DISFLAY — AUTO LOCK
Lonte oger aie fows /| USER_MAME & IMFO
SOLHD SELS SERVO

&Ep l-«nmE,Ex.T) H-W SET

Scrollen

R
Q
A K e Cursor
! bewegen

Einstellbildschirm
offnen

Wdahlen Sie die Funktion, die Sie einstellen mdchten. Durch
dricken auf die RTN-Taste 6ffnet sich der Einstellbildschirm.

Funktionsauswahl im Systemmenu
[Trainer]: Lehrer Schiiler Einstellungen
[Display]: Einstellungen Display
[Nutzername]: Registrierung eines Benutzers
[Tonausgabe]: Tastentone / Warnungen EIN / AUS, Lautstirke Sprache / Melodie etc.
[Gebereinstellung]: Kalibrieren der Steuerkniippel J1-J4, Mode 1-4 Auswahl
[Startauswahl]: Schnellauswahlmenu
[Auto Lock]: Automatische Tastensperre
[Information]: Menusprache und Einheiten einstellen. Info zu Softwarestand und Speicherkarte
[S.Bus Servo]: S-Bus Servo programmieren
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Trainerfunktion

Die T12K Trainer-Funktion ermdglicht dem
Fluglehrer, die Kandle und Funktionen auf dem
Schiilersender schrittweise zuzuordnen. Damit kann
der Flugschiiler jederzeit optimal an sein Kénnen
angepasst geschult werden. Die beiden Sender
werden mithilfe eines Trainerkabels verbunden,
der Lehrersender wird dann wie untenstehend
beschrieben, entsprechend eingestellt.

Wenn der Lehrer nun den Trainerschalter
aktiviert, iibernimmt der Schiiler die Kontrolle des
Modells.

(im Trainermode FUNK, NORM, MIX kann der
Lehrer den Schiiler ,,iibersteuern‘).

Wird der Trainerschalter deaktiviert, kann der
Lehrer das Modell in einer Notsituation blitzschnell
tibernehmen.

e Die eingestellten Daten werden im

Modellspeicher beibehalten.

e Die Mischrate fUr die vom Schuler gesteuerten
Kandle kénnen eingestellt werden.(FUNK,
NORM, MIX-Mode)

e Die Kandle ké&nnen via Schalter zugeschaltet
werden.

Einstellen des Trainersystems (Lehrer /Schuler)

Hinweise: Beachten Sie jeweils folgendes, wenn
Sie die Trainerfunktion benutzen moéchten;

1. T12K mit konventioneller Fernsteuerung:
die Kanalzuordnungen missen bei beiden
Sendern identisch sein.

Sie konnen unter ,Schiler - Kanal*
konfigurieren, welcher Schilerkanal welche
Lehrerfunktion steuern soll.

2. Wird die T12K als Lehrersender eingesetzt,
stellen Sie den Schilersender auf PPM -
Modulation um.

Eine als Schilersender vorgesehene T12K kann
direkt an einen Lehrersender angeschlossen
werden. Die T12K sendet iber die
Trainerbuchse automatisch in PPM-Modulation.

3. Uberprifen Sie die Kanalzuweisungen an
beiden Sendern auf ihre Richtigkeit, bevor Sie
fliegen.

Korrespondierende Sender und Trainereinstellungen:

Tvo der F " Einstellungen Lehrersender Einstellungen Schilersender
WP R FEma i ting System Type | Trainer setting | System Type Trainer setting Trainerkabel
Lehrer Schuler Mod. mode CH mode Mod. mode CH mode Mod. mode
T12K/T14SG/ | T12K/T14SG/
T16S7/1188%/ | T16SZ/1185Z/ Beliebig 16CH Beliebig 16CH -
Ti8mz T18MZ TI2FG (20.1C1592)
T14MZ, FX-40, PCM-G3 and 9C (20.TC1590)
T12K T12Z, T12FG, Beliebig 12CH 12CH PPM Trainer Cords
FX-30 2.4G
L 12CH FASST-MLT2
T12K T8FG, FX-20 Beliebig aCH EASST-MULT - -
T10C, T9C,
T12K T7C.T6EX, Beliebig 8CH PPM - - T12FG (20.T1C1592)
T4AEX
T12K TI0CG,T7C Beliebig 8CH Beliebig - - T12FG (20.1C1592)
T12K T8J,T6K.T6J Beliebig 8CH Beliebig - -
T14MZ, FX-40,
T12Z, T12FG, T12K Beliebig 12CH Beliebig 12CH -
FX-30 _ _ TI2FG (20.TC1592)
T8FG, FX-20 T12K Beliebig 12CH Beliebig 12CH - and 9C (20.TC1590)
T10C, T10CG, Trainer Cords
T9C, T7C, e s
T7C.18U,T6K, T12K Beliebig - Beliebig 8CH -
TéJ
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e Wdhlen Sie die Funktion [Trainer] im System Menu.
Durch drucken auf die RTN-Taste &ffnet sich der

Einstellbildschirm.

1.4

g | [HEF:
IMH
1AIL OFF
=ELE OFF
) =THR OFF
Emp 4RUD OFF

Einstellungen als Lehrersender

MODE FATE =TW. CH

1.0ffnen Sie die 4.Seite des
Einstellungsbildschirmes, indem Sie 3mal auf
die S1-Taste dricken.

[TRAIHER] 4.4
ACT IMH

= SH

cH mMooE  BCH

2. Mit dem Cursor zu ACT fahren, dann die RTN-
Taste dricken.

3. Wdahlen Sie mit dem Mouse Wheel den
gewlnschten Mode [INA] oder [AUS]. Die
Eingabe mit der RTN-Taste bestatigen.

[INA / AUS]: [AUS]-> Trainerfunktion aktiviert
[INA]->Trainer deaktiviert.

Mit dem Cursor zu KA Mode fahren, dann die
RTN-Taste drUcken.

[BKA , 12KA, 16KA] : Wahlen Sie je nach
Schulersender [16CH] fUr T12K / T16SZ / 18SZ,
T14SG, TI8MZ. Wdahlen Sie [12CH] fUr T14MZ,
T12Z, T12FG, FX-40. Ansonsten wdhlen Sie
[BCH].

4. Schalter fUr Trainerfunktion bestimmen

Fahren Sie mit dem Cursor auf das Feld
»SW' und wdhlen Sie einen Schalter aus der
Schalterauswahl. Bestimmen Sie ebenfalls die
ON / OFF Richtung des Schalters.
(Sehen Sie dazu Kapitel ,Schalterauswahl* am
Ende dieser Anleitung).
*Der Schaltermode NORMAL / MEMORY kann ebenfalls
im Menu der Schalterauswahl festgelegt werden. So kann

die ON / OFF Stellung alternierend gestaltet werden, selbst
wenn der Taster SH verwendet wird.

Scrollen

e Cursor bewegen
o Mode auswdahlen
e Wert einstellen

e zur Dateneingabe
e Daten Ubernehmen

e zur nGchsten Seite

Hinweis: Die Trainerfunktion schaltet sich erst
ein, wenn der Schilersender die Signale des
Lehrersenders empféangt. Beachten Sie nach
Einstecken des Trainerkabels, ob die Funktion
ordnungsgemadss arbeitet.

Auswahl des gewiinschten Mode
fiir jeden Kanal
(Einstellungsbildschirm 1 ~ 3)
1.4

MODE RATE STU. CH
OFF

OFF
OFF
OFF

1. Mit dem Cursor beim jeweiligen Kanal zu
[MODE] fahren, dann die RTN-Taste drucken.
Die Eingabe blinkt.

2. W&hlen Sie mit dem Mouse Wheel den
gewulnschten Mode. Die Eingabe mit der
RTN-Taste bestatigen.

Es stehen die folgenden Modi zur Auswahl:

,NORM*: der Kanal wird vom Schiilersender gesteuert.

»MIX*“: Lehrer und Schiiler haben gemeinsam Zugriff auf
diesen Kanal. Im Schiilersender sind alle Mischfunktionen
auszuschalten, es werden die Mischer des Lehrersenders
iibernommen.

LFUNC*: der Kanal wird vom Schiilersender mit den
Mischern des Lehrersenders gesteuert. Im Schiilersender
sind alle Mischer auszuschalten.

»AUS®: dieser Kanal kann nur vom Lehrer gesteuert werden.
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Steuerweg des Schiilerkanals
einstellen
Fiir die Trainerkandle kann zusidtzlich noch eine Rate
eingestellt werden. Diese legt fest, mit welchem

Steuerweganteil der Schiiler auf die Funktion zugemischt
wird.

1. Mit dem Cursor beim jeweiligen Kanal zu
[RATE] fahren, dann die RTN-Taste dricken.
Die Eingabe blinkt.

2.Wd&hlen Sie mit dem Mouse Wheel den
gewunschten Wert fUr den Steuerweganteil.

Bereich: -100 ~+100
Werkseinstellung: +100

*Langeres Antippen auf die RTN-Taste stellt die
Werkseinstellung wieder her.

3. Um die Einstellung zu bestatigen, dricken Sie
die RTN-Taste.

Schiilerkanal konfigurieren

*Hier kann konfiguriert werden, welcher Schiilerkanal
welchen Lehrerkanal steuert - Ideal auch fiir Modewechsel
(Gas links/ Gas rechts) geeignet. Somit lassen sich bei
unterschiedlicher Kanalzuordnung von Lehrer- und
Schiilersender besonders einfache Einstellungen vornehmen.
Diese Funktion ist mit Funktionsmode ,,MIX* und ,,FUNC*
moglich.

1.Mit dem Cursor beim jeweiligen Kanal
zu [SCHU-K] fahren, dann die RTN-Taste
dricken. Die Eingabe blinkt.

2. Wé&hlen Sie mit dem Mouse Wheel den
gewUlnschten Kanal.

*Bei Einstellung ,,NORM" am Lehrer wird der Kanal bzw die
Einstellung vom Schiilersender iibernommen.

Wenn ein Modelltyp Multirotor
verwendet wird

mDie werkseitigen Einstellungen fUr die
Trainerfunktion fUr Multikopter sind unten
dargestellt. Diese beschrdnken sich der
Einfachheit halberauf die Steuerung des
Kamera Gimbals.

[TRATHER] 1,4
IMH MODE FATE STU. CH
1AIL OFF
=ELE OFF
=THE OFF
4RO OFF

2rd
IMH MODE RATE STU. CH
=MAanOE OFF

<TILT FUMC 18E % CHE
7PAM  FUMC 186y CHY
=REC FUMC 18H % CHS

34
IHH MODE RATE STU. CH

=AUX1 OFF
1eAUX1 OFF
11 AUXR1 OFF
1zAUA1 OFF

[TRATHER] 4.4

ACT IHH
Su -

CH MoDE  2CH

*Verwenden Sie keine REVERSE, ENDPUNKT oder
Mischfunktionen am Schiilersender.

<Functions of System Menu> 49




DISPLAY

Sie kénnen hier die folgenden Einstellungen
vornehmen:

-Helligkeit / Kontrast der LCD -Anzeige
-Abschaltzeit der Hintergrundbeleuchtung

-Angabe der Masseinheit (mefrisch / Pfund,
yard)

e Wdhlen Sie die Funktion [Display] im System Menu.
Durch drUcken auf die RTN-Taste offnet sich der

Einstellbildschirm.

< Mouse Wheel>

— TG
eUm zum Startbildschirm
zurUckzukehren, mit dem CORNTRAST 1@

Cursor hier hinfahren
und die RTN-Taste oder
die HOME /EXIT-Taste
drUcken.

‘IHEmE/EXIT’

LCD-Kontrast einstellen

ERIGHTHESS 1@
oFF TIMErR UOFF
UHMIT S%S.

1. Mit dem Cursor zu [Kontrast] fahren, dann die
RTN-Taste drGcken.

Wdahlen Sie mit dem Mouse Wheel den
gewUlnschten Wert fUr den Kontrast.

Mdoglicher Bereich: O (weniger)~ 15 (mehr)
Werkseinstellung: 5

*Léangeres Antippen auf die RTN-Taste stellt die
Werkseinstellung wieder her.

2. Um die Einstellung zu bestatigen, dricken Sie
die RTN-Taste.

Hintergrund Beleuchtung
Helligkeit einstellen

1. Mit dem Cursor zu [Helligkeit] fahren, dann
die RTN-Taste driocken.

Wdahlen Sie mit dem Mouse Wheel den
gewUlnschten Wert fUr die Helligkeit.

Méglicher Bereich: AUS, 0 (weniger) ~ 20
(mehr)

Werkseinstellung: 10

*Langeres Antippen auf die RTN-Taste stellt die
Werkseinstellung wieder her.

2. Um die Einstellung zu bestatigen, dricken Sie
die RTN-Taste.

Scrollen

e Cursor bewegen
o Mode auswdhlen
e Wert einstellen

e zur Dateneingabe
e Daten Ubernehmen

METEILC

LCD- Licht-Timer einstellen

1. Mit dem Cursor zu [LCD-Licht] fahren, dann
die RTN-Taste dricken.
Wdahlen Sie mit dem Mouse Wheel den
gewulnschten Wert fUr die gewiUnschte
Einschalfzeit.
Maoglicher Bereich: AUS (immer an), 10 ~ 240
(Sekunden)

Werkseinstellung: 10

*Ldngeres Antippen auf die RTN-Taste stellt die
Werkseinstellung wieder her.

2. Um die Einstellung zu bestatigen, dricken Sie
die RTN-Taste.

Masseinheit einstellen
1. Mit dem Cursor zu [Einheit] fahren, dann die
RTN-Taste dricken.

2. Wé&hlen Sie mit dem Mouse Wheel den
gewulnschten Typ fur die Anzeige.

Maoglicher Bereich: METRISCH / PFUND, YARD
Werkseinstellung: METRISCH

*Liangeres Antippen auf die RTN-Taste stellt die
Werkseinstellung wieder her.

Um die Einstellung zu bestatigen, dricken Sie
die RTN-Taste.
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Benutzername

Die T12K kann hier einen Benutzernamen
registrieren.

*Der Benutzer Name kann maximal aus 10 Zeichen bestehen..

e Wdhlen Sie die Funktion [Nufzername] im System
Menu. Durch dricken auf die RTN-Taste offnet sich
der Einstellbildschirm

Andern des Benutzernamens

e Um zum Startbildschirm LIEIEFI HHME ’,QECDEFGI.}{E
FUTAEA_CO. :

< Mouse Wheel>
gy Scrollen

Uckzukehren, mit d e Cursor bewegen
Clrsor hier hinfahron | —=—s=t—= 58 ' KLMHOPRRST § -
und die RTN-Taste oder CAMCEL VLMY R 5hicd ' .
die HOME /EXIT-Taste , o
dricken. EHTER ' efahi.dklmn e zur Dateneingabe
n ameexim) L [l ois [ AR IRITTE

DELETE baz | "HERES

Ll
&Ep e zur n&chsten Seite I

Andern des Benutzernamens (Zeichenauswahl 1/3)
1.3

1. Gehen Sie zur Editierung folgendermassen FECOEEGHTT
vor: KLMMOPQRST
UMWY Z abed

vefahidk lnn

LoFArs T

Wadhlen Sie [<-] oder [->] und drUcken Sie die Laz Mg
RTN-Taste.

[L&schen eines Zeichens]

Wdahlen Sie [Loschen] und dricken Sie die USER_HAMEN R
RTN-Taste. Es wird jeweils das Zeichen rechts FuTRBR_CO, ;913458783
des Cursors geldscht. CAMCEL  i<»=70L1%_+
. . . : ENTER ¥ CheaAaEe
[Hinzufugen eines Zeichens] £ 3+ LEEAT[1AAER
DELETE _: fa&aaiatie

Wdhlen Sie ein Zeichen aus der Auflistung
und drucken Sie die RTN-Taste. Das
gewlnschte Zeichen wird jeweils rechts des (Zeichenauswahl 3/3)
Cursors eingeseftzt.

FUTAER_CO, | 17 2LAT21]

e et
: : [ g
*Der Benutzer Name kann maximal aus 10 Zeichen bestehen. EHTER H :Jac.xElp 13

£ UL

P FAaTAtaIw—

2. Am Schluss wéhlen Sie [ENTER] und dricken
Sie die RTN-Taste. Der Benutzername wird
jetzt Ubernommen und erscheint jeweils auf
dem Startbildschirm.
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Tonausgabe

Stellen Sie hier die Lautstdrke der
Sprachausgabe, der Warnungen sowie anderer
Tonausgaben ein

*Wenn hier MIX-ALARM auf AUS gestellt wird, sind der
Inaktivititsalarm sowie der Batteriealarm ausgeschaltet..

eWdhlen Sie die Funktion [Tonausgabe] im System
Menu. Durch dricken auf die RTN-Taste 6ffnet sich
der Einstellbildschirm.

T SaUHDO 12 < Mouse Wheel>
eUm zum Startbildschirm iy Scrollen
zurGckzukehren, mit dem TIMEFR OH e Cursor bewegen
Cursor hier hinfahren ‘ o Mode wdhlen
und die RTN-Taste oder WARMIMG I:IH -' ] e Wert dndern
die HOME /EXIT-Taste
drUcken. TELEMETRY I:IH e zur Dateneingabe
\I“n : OTHEE =SouMD OH o ENTER-Funktion
&ﬂb e zur ndchsten Seite

Tonausgabe EIN / AUS wadhlen

1. Mit dem Cursor zu [STOPPUHR], [MIX-ALARM]
oder [ANDERE] fahren, dann die RTN-Taste
drUcken.

2. Wé&hlen Sie mit dem Mouse Wheel den

gewinschten Mode ,,EIN" / [AUS" fUr die . . .
Funktion. e Telemetrie Sprachausgabe ertdont Uber

*Dic Anzeige blinkt. Kopfhorer. Die Einstellungen sind auf Seite 2 / 2

der Funkfion.
3.Bestatigen Sie die Auswahl mit der RTN-Taste.

SOUND 22

FHOME YWOLUME

Geber fUr Lautstérke Vario

Vario Melodie

Lautstérke — JARIO MELODY 3 |« Mode fir Geber
CTRL ~ DIFR. LOATL+ Variomelodie

%eolggntelT?i S—— OTHER SO0UND a

Lautstérke CTEL ~ DOIR. FOATL+ [ < Mode fir Geber (ausser

Vario)

Geber for
Lautstérke (ausser

Vario)
ATL+ : wenn der Geber ganz rechts / nach unten ist, ist
= = die Lautstédrke auf Maximum.
Tonausgabe 2/2 -> VarlomeIOd’e ATL- : wenn der Geber ganz rechts / nach unten ist, ist
Dieser Geber dient einzig der Lautstarke des die Lautstérke auf Minimum.
Vario. Méglicher Bereich: 0 (aus) ~ 30 (Maximum) SYM. : wenn der Geber mittig steht, ist Lautstéarke auf
. . Maximum. Die Lautstérke verringert nach
Der Geber kann frei bestimmt werden. Ebenso rechts / links ( oben / unten) symmetrisch.

kédnnen Sie aus 3 méglichen Modi fUr den Geber

auswdahlen. \ ( { ¥
PN

ATL+ ATL- SYM.

52 <Functions of System Menu>



Gebereinstellung

Geberumpolung

Diese Funktion ermdglicht das Umdrehen
samtlicher Geber der T12K. Dabei wird der Geber
nur elektronisch umgepolt, die Anzeige im Display
bleibt gleich.

Hinweis: Lassen Sie wenn moglich die

Einstellung auf NORM, sofern kein besonderer
Anlass zur Umpolung besteht.

Stick Mode

Nehmen Sie hier die elektronische Umstellung
fiir den Stick Mode vor. Es konnen alle Modi 1 bis

Geber umpolen, Stick Mode einstellen, kalibrieren

4 gewihlt werden.

Hinweis: Die mechanische Umstellung der
Steuverknippel muss zusatzlich erfolgen.
Wenden Sie sich hierzu an die Futaba Service
Stelle.

Hinweis: Nach einer Mode- Umstellung
werden bestehende Modellspeicher
nicht automatisch umprogrammiert. Der
neue Mode wird nur fir neu angelegte
Modellspeicher ibernommen.

Stick Kalibrierung

Mit dieser Funktion konnen bei Bedarf die
Steuerkniippel kalibriert werden.

e Wdhlen Sie die Funktion [Gebereinstellung] im
System Menu. Durch dricken auf die RTN-Taste
offnet sich der Einstellbildschirm.

< Mouse Wheel>

H-<W REEVERSE
STICK MOOE
CALIERATION

Vorgehensweise Geber umpolen

Scrollen
) e Cursor bewegen

\
'
i

o ENTER-Funktion

Stick Mode einstellen

1. Mit dem Cursor zu [Geberumpolung] fahren,
dann die RTN-Taste drUcken.

[H-W_REVERSE I
J1 HORM s/ HORM sE HORM
J2HOREM =e MORM =sFMORM
J2HORM scHORM =5 HORM
J4 HORM =so HORM sHMORM

H-uREVERSE I
LOMOREM T1 MORM
L= HORM T2 HORM
RO MORM 1= HORM
RS MOREM T4 HORM

2. W&hlen Sie mit dem Mouse Wheel den
gewunschten Geber und drGcken Sie die
RTN -Taste. Die Anzeige blinkt. Wahlen Sie
die gewUnschte Einstellung NORM oder REV
durch Drehen des Mouse Wheel Rades.

3. Durch Dricken der RTN-Taste wird die
Einstellung Ubernommen.

NORM: der Geber arbeitet mit normaler
Wirkrichtung

REV: der Geber arbeitet mit umgekehrter
Wirkrichtung

1.Mit dem Cursor zu [Stick Mode] fahren, dann
die RTN-Taste dricken.

5T1CH MO I

=TICK mMooE MODEL

2. Wahlen Sie mit dem Mouse Wheel den
gewUlnschten Mode und dricken Sie die RTN
-Taste. Die Anzeige blinkt. Wahlen Sie die
gewunschte Einstellung durch Drehen des
Mouse Wheel Rades.

3. Durch DrUcken der RTN-Taste wird die
Einstellung Ubernommen.

(73] (72
0 0
<238%4) Q@%n

Mode Jl J2 53 J4

1 QUER GAS HOHE RUDER
2 QUER HOHE GAS RUDER
3 RUDER GAS HOHE QUER
4 RUDER HOHE GAS QUER
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Stick Kalibrierung
Vorgehensweise

*es wird die Kalibrierung des Kniippels J3 / J4 erklart. Das
Vorgehen fiir den Kniippel J1/2 ist identisch.

1.Mit dem Cursor zu [Stick Kalibrieren] fahren,
dann die RTN-Taste dricken.

[CAL TERAT TOH I

Ji-J4 J1-J2

2.Mit dem Cursor zu [J3-J4] fahren, dann die
RTN -Taste drGcken.

CALIEEATION

3.Den SteuverknUppel in die angezeigte
Neutralposition stellen, dann dricken Sie die
RTN-Taste fur 1 Sekunde.

SET EHMDPOIMT

Ji-J2

4.Den SteuerknUppel in die angezeigte Position
fahren und halten, bis der Buzzer ertént.
EET ENDFOIHT

J1-J2

5.Den SteuerknUppel wiederum in die
angezeigte Position fahren und halten, bis
der Buzzer ertont.
COMPLETED !

6.Die Kalibrierung fUr diesen SteuerknUppel
ist somit abgeschlossen. Es erscheint die
Meldung ,,Vorgang beendet".
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Start-Auswahl

Uber die Funktion Start-Auswahl kann ein
Schnellzugriff auf die wichtigsten Modellspeicher
direkt nach dem Einschalten realisiert werden

Schnell-Auswahl Mode

Wie es der Name der Funktion suggeriert; mit
der Schnell-Auswahl kann der Anwender bis zu 4
Modellspeicher auf eine Kurzwahltaste legen und
direkt nach dem Einschalten der T12K aufrufen.

Schnelle Modellauswahl

Modellauswahl Mode

Bei aktiver Funktion wird dann nach dem
Aufstarten des Senders sofort die Modellauswahl
geoffnet.

A= THRET SEL.

< Mouse Wheel>

eUm zum Startbildschirm
zurUckzukehren, mit dem
Cursor hier hinfahren
und die RTN-Taste oder
die HOME /EXIT-Taste
drUcken.

&iﬁmmm

Vorgehensweise zur Einstellung

1. Wahlen Sie die Funktion [Start-Auswahl] im
System Menu. Durch drGcken auf die RTN-
Taste &ffnet sich der Einstellbildschirm.

STAET SEL.
MODE

2.Die Werkseinstellung bei Mode ist ,,OFF", somit
ist die Start-Auswahl Funktion deaktiviert.
Wdhlen Sie nun mit dem Mouse Wheel
zwischen den beiden Modi ,,Schnell Auswahl*
oder ,,Modellauswahl" und dricken Sie die
RTN-Taste.
START SEL.

Startauswahl-Funktion Schnell-Auswahl
verwenden
Wenn Sie die Schnell-Auswahl verwenden

mochten, konnen Sie unter zwei weiteren Modi
wihlen- ,IMMER* oder ,MDL*“. Damit wird
bestimmt, wie Sie die Schnell-Auswahl aufrufen
mochten. Bei der Einstellung ,IMMER® erscheint
die Schnellauswahl sofort nach dem Einschalten
des Senders. Bei ,MDL* nur, wenn Sie zum
Aufstarten der T12K gleichzeitig die MDL-Taste

Scrollen
e Cursor bewegen
o Mode wdhlen

e zur Dateneingabe
oENTER-Funktion

gedriickt halten.

Wihlen Sie ihre gewiinschte Einstellung
mit dem Mouse Wheel Rad und driicken Sie
anschliessend die RTN-Taste.

START SEL.
roce [ENHTEEE
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Modellspeicher den Kurzwahltasten zuweisen

Startauswahl-Funktion
Modellwahl verwenden

Die 4 Tasten der Mouse Wheel Einheit LNK, Beider Einstellung ,,Modellwahl* wird der
MDL, SYS, S1 kénnen nun den 4 gewiinschten Auswahlbildschirm fiir die Modellspeicher
Modellspeichern zur Kurzauswahl individuell sofort nach dem Einschalten der T12K
zugewiesen werden. Gehen Sie dazu aufgerufen.

folgendermassen vor:

1

1

. Mithilfe des Cursors (Mouse Wheel Rad) zur

gewunschten Kurzwahltaste fahren- zum
Beispiel ,,LNK".

.Nun drUcken Sie die RTN-Taste und wdhlen

anschliessend mithilfe des Mouse Wheel Rades
den gewUnschten Speicherplatz aus Ihrer
Modellauswahl..

. Ubernehmen Sie die Auswahl durch Dricken
der RTN-Taste.

.Fahren Sie auf die gleiche Weise fort und
belegen Sie die restlichen 3 Kurzwahltasten,
wenn gewunscht.

START SEL.
wmooE QUICK SEL. ALWAYS
LHE  MODEL-81
WoL  MODEL-B2
=1 MODEL-8B3
v

Kurzwahltasten verwenden

. Direkt nach dem Einschalten der T12K erscheint
die Schnellauswahl auf dem Bildschirm. Wenn
der MDL-Mode gewdhlt wurde, mussen Sie
beim Einschalten gleichzeitig die MDL-Taste
gedrUckt halten.

SELECT:DOUBLE CLICE

a=— FTMMODEL -1

I: '—iLNK MODEL-&1
( Q-?MDLMDDEL—BQ
—*t=1 MODEL-83
et o MODEL -
*Der Power Mode Bildschirm ldsst sich auch bei aktivierter

Start-Auswahl Funktion aufrufen. (Einschalten und
gleichzeitig RTN-Taste driicken).

. Um ein Modellspeicher der Kurz Auswahl
aufzurufen, muss die entsprechende Taste
doppelt geklickt werden. Die T12K blendet
eine Meldung ein, dass der entsprechende
Modellspeicher nun gewechselt wurde.
*Doppelklicken auf die RTN-Taste ruft jeweils den zuletzt

verwendeten Modellspeicher auf

MODEL IS CHAWGED

MODEL-81
+

MODEL-B2

*Hinweis: die Funktion kann nicht mit der Schnellauswahl
zusammen verwendet werden. Wenn Sie diese Einstellung vor
allem dann, wenn Sie mehr als 4 Modelle regelméssig fliegen
mochten.

*Hinweis: es ist liber die Startauswahl-Funktion nicht moglich,
Modellspeicher zu kopieren, 16schen oder umzubenennen.

1.Wdhlen Sie die Funktion [Start-Auswahl] im

System Menu. Durch dricken auf die RTN-
Taste &ffnet sich der Einstellbildschirm.

2. Die Werkseinstellung bei Mode ist ,,OFF", somit

ist die Start-Auswahl Funktion deaktiviert.
Wdahlen Sie nun mit dem Mouse Wheel
zwischen den beiden Modi ,Schnell Auswahl*
oder ,Modellauswahl" und drUcken Sie die
RTN-Taste.

STHET SEL.

WooE MODEL SEL. [N

Wenn Sie die Modell-Auswahl verwenden

mbchten, kdnnen Sie unter zwei weiteren
Modi wdahlen- ,,IMMER" oder ,MDL". Damit
wird bestimmt, wie Sie die Modell-Auswahl
aufrufen méchten. Bei der Einstellung ,,IMMER"
erscheint die Modellauswahl sofort nach dem
Einschalten des Senders. MDL" nur, wenn Sie
zum Aufstarten der T12K gleichzeitig die MDL-
Taste gedruckt halten.

56 <Functions of System Menu>



Wdahlen Sie ihre gewUnschte Einstellung mit
dem Mouse Wheel Rad und dricken Sie
anschliessend die RTN-Taste.

START SEL.

wvooE MODEL SEL . (W

(CETHRT SEL.

Modellauswahl verwenden

1. Direkt nach dem Einschalten der T12K erscheint
die Modellauswahl auf dem Bildschirm. Wenn
der MDL-Mode gewdhlt wurde, mussen Sie
beim Einschalten gleichzeitig die MDL-Taste
gedrUckt halten.

*Der Power Mode Bildschirm ldsst sich auch bei aktivierter
Start-Auswahl Funktion aufrufen. (Einschalten und
gleichzeitig RTN-Taste driicken).

2. Um einen Modellspeicher der Modellauswahl
aufzurufen, wahlen Sie mit dem Cursor
(Mouse Wheel Rad den gewUlnschten
Speicherplatz und dricken Sie die RTN-
Taste. Die T12K blendet eine Meldung ein,
dass der entsprechende Modellspeicher nun
gewechselt wurde.

MODEL SEL. MODEL-@1
TH
=MODEL-BZ
=MODEL-B3
4MODEL-B4

LE3: 46 =MODEL-B5

MODEL IS CHAWGED

MODEL-B1
*
MODEL-B2
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Auto Lock Funktion Tastensperre einrichten

Uber diese Funktion kdnnen Sie zwei
Arten von Tastensperren einrichten, um ein
versehentliches Betétigen wéhrend dem Flug
zu vermeiden.

Lock Timer

Einstellen einer Zeit, ab welcher die Tastensperre
automatisch erfolgen soll. Die Zeit beginnt dann
jeweils ab der letzten Eingabe zu laufen.

Start Lock

Einstellen, ob die Tastensperre bereits nach dem
Einschalten des Senders aktiviert werden soll. Dazu
bei Start Lock auf ,,EIN“ stellen.

**Fir Programmiereingaben kann die Tastensperre

aufgehoben werden, indem die S1-Taste fiir 1 Sekunde
gedriickt wird.

@ Manuelle Sperre
HOME /EXIT-Taste oder S1-Taste fiir 1
Sekunde driicken

FAUTO LOCE

< Mouse Wheel>

eUm zum Startbildschirm
zurUckzukehren, mit dem
Cursor hier hinfahren
und die RTN-Taste oder
die HOME /EXIT-Taste
drUcken.

‘IHEmE/EXIT’

Auto Lock einstellen

1. Offnen Sie den Einstellungsbildschirm der Auto
Lock Funktion.

AUTC LOCK I

Lock TIMER OFF

sTART Lock OFF

2. Stellen Sie bei LOCK TIMER eine Zeit ein, ab
welcher die Funktfion nach der letzten Eingabe
akftiviert werden soll. Bis zu 30Sekunden sind
maoglich. Bei AUS ist die Funktfion deakfiviert.

AUTO_LOCK

Lock TIMER [ Sl=Ec

START Lock OFF

3.Bei START LOCK auf ,EIN" stellen, wenn die
Sperre sofort nach dem Einschalten akfiviert
werden soll. Ein Zugriff auf die Tasten ist dann
nur moglich, wenn Sie die S1-Taste jeweils 1
Sekunde dricken
AUTO_LOCK

LOCK TIMER S=EC

=TArT Lock [IEH

*Wenn beide Einstellungen auf ,,AUS* sind, kénnen Sie die
Tastensperre manuell iiber die Taste S1 oder HOME/EXIT (1
Sekunde driicken) sperren respektive entsperren.

Lock TIMErR OFF :

=sTART Lock OFF

juingy Scrollen
> e Cursor bewegen
‘] WX e Mode wdhlen
] ® Wert eingeben

g ®
\___® zur Dateneingabe
o ENTER-Funktion

@ Sperre aufheben
HOME /EXIT-Taste oder S1-Taste flr 1
Sekunde drticken.

@ Darstellung der Tastensperre
Bei aktiver Sperre ertdnt ein Signalton
und das Schlisselsymbol erscheint.

FUTAER CO. NEHES N

[(T1 BE:aE, [N rlﬁ ]
-T2 Ba:Ea, Bl .

WEBT-FH .~ MODEL-B1
|+ Bl @5:aa +@)
+a WFE #1 +a |

/A WARNUNG

@ Aktivieren Sie zur Sicherheit
moglichst immer die Tastensperre.
Ungewollte Eingaben wiahrend dem
Betrieb kdnnen zum Crash fiihren.
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Information

Der Informations-Bildschirm zeigt die
verwendeten Software-Einstellungen und
Speicherkarten an. Die Sprache der Meniifiihrung
der T12K kann hier ebenfalls eingesehen und bei
Bedarf gedndert werden.

*Wenn keine Speicherkarte eingesetzt ist, werden keine

Angaben zu Software-Stand, Speicherkarte und Grundeinstellungen

Informationen zu Micro SD Karten dargestellt.

e Wihlen Sie die Funktion [INFO] im System Menu. Durch driicken
auf die RTN-Taste 6ffnet sich der Einstellbildschirm.

— mli!] < Mouse Wheel>
FRODUCT icéiusegr bewegen
FF ID e Mode wdhlen
LAMGLAGE  EMGLISH
[ | fren  AMERICA B
&Ep CARD =SIZE

Informationen
Gerdat: Seriennummer S/N
RF ID: HF Modul ID
Sprache: aktuelle Menuesprache
Version: aktueller Software-Stand
Gebiet: Europa

Speicherkarte: nur bei eingesetzter Karte
dargestellt

Menusprache einstellen

1. Mithilfe des Cursors (Mouse Wheel Rad) zu
ZSPRACHE" fahren, anschliessend die RTN-
Taste drUcken.

2. Wahlen Sie nun mithilfe des Mouse Wheel
Rades die gewlUnschte Sprache aus und
dricken Sie erneut die RTN-Taste. Die
Einstellung wird nun Gbernommen

*Die Sprache der Telemetrie ist englisch und kann im Menue Telemetrie-
Einstellungen tiberpriift werden.

*Die Einstellung der Menuesprache hat keine Auswirkung auf die
Sprachpakete der Telemetrie.

* Fiir eine Sprachausgabe in deutsch, miissen die deutschen Sprachpakete
intalliert werden. Sehen Sie dazu das Software-Update auf www.arwico.
ch.(Zugangsdaten zum Dowloadsektor fiir T12K auf separatem Beiblatt
ersichtlich)
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SBUS Einstellungen vornehmen

SBUS SERVO

Damit Sie ein Servo im SBUS verwenden
konnen, miissen Sie hier einige
Einstellungen vornehmen. Dazu muss
das Servo wie abgebildet mit der T12K
verbunden werden.

e Wdhlen Sie die Funktion [SBUS Servo] im System
Menu. Durch dricken auf die RTN-Taste 6ffnet sich
der Einstellbildschirm.

3Weg HUB-
Kabel oder

S.BUS/S.BUS2 Batterie

SEUS SERVO 13
ol Startbildschi
2urtickaokehren, mit dem | CH 1 1o BAE - BAEEEA THH
Cursor hier hinfahren LEFT . FIGHT w
und die RTN-Taste oder TEAVEL 1E|E. E 1E|E. E

die HOME /EXIT-Taste
drUcken.

‘IHEmE/EXIT’

Servo ID Nummer

Jedes Servo hat seine personliche ID Nummer, welche

HEUTRAL + H.HH DEG.
DEADEAMD H. 16 DEG.
SFEED IHH

automatisch dargestellt wird, sobald die Servodaten
ausgelesen werden. Wenn Sie mehrere Servos
angeschlossen haben, miissen Sie die ID Nummer des
jeweiligen Servos eingeben, das eingestellt werden soll.
Die Programmierung der Parameter des Servos erfolgt auf
dem Display der T12K.

*Es sind nicht alle Programmierungen mit allen SBUS-Servos méglich.
Jenachdem ist der dargestellte Bildschirm unterschiedlich. Es erscheinen
nur die wirklich verfiigbaren Funktionen.

*Mit dem Erscheinen von ,,Erfolgreich® wird die Programmierung
abgeschlossen und das Servo kann auf seine korrekte Funktion iiberpriift

Servo
< Mouse Wheel>
Scrollen
e Cursor bewegen
e Mode wdhlen
e Wert eingeben

e zur Dateneingabe
o ENTER-Funktion

e zur nGchsten Seite

werden.

Vorgehensweise SBus-Servo
einstellen

1. Wéhlen Sie ,,S.Bus Servo" im Systemmenu und
drGcken Sie die RTN-Taste.

2. Schliessen Sie das Servo an die T12K, wie
abgebildet.

3. Fahren Sie mit dem Cursor auf ,AUFRUF"
auf der 3.Seite (blattern mit S1-Taste).
Anschliessend dricken Sie die RTN-Taste, um
die Servodaten auszulesen. Die ID Nummer und
die Standarteinstellungen des Servos werden
angezeigt.

4. Wenn Sie mehrere Servos angeschlossen
haben, wechseln Sie die Einstellung ,,INH"
rechts von ID auf ,ACT". Geben Sie nun die

ID des Servos ein, welches Sie einstellen
mochten.

5. Nehmen Sie alle Einstellungen vor

(Beschreibung ndchste Seite beachten).

6. Fahren Sie mit dem Cursor auf ,,SCHREIBEN"
auf der 3.Seite (blattern mit S1-Taste).
Anschliessend dricken Sie die RTN-Taste,
um die gemachten Einstellungen zu
Ubernehmen.

Um alle Einstellungen auf Werksangaben
zurUckzustellen, wahlen Sie ,,INITIALISIEREN".
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Beschreibung der Einstellungen am S-Bus Servo

*Es sind nicht alle Einstellungen mit jedem Servo méglich. Einige Funktionen sind nur mit speziellen
Servos verwendbar.

*ID
Identifikationsnummer des angeschlossenen und gelesenen Servos. Kann nicht verdndert werden.
* Kanal
Nummer des SBUS-Kanals. Weisen Sie jedem Servo vor Inbetriebnahme einen Kanal zu.
* Reverse
Die Servolaufrichtung kann umgekehrt werden.
* Servo Typ
M Normal: : fir gdngige Anwendungen
M EZFW: fur Einzugsfahrwerk Speziell grosse Totband-Einstellung fur geringsten Stromverbrauch

im Ruhezustand. Sobald der Kanal betatigt wird, springt das Totband wieder auf seine
urspringliche Einstellung zurlck.

B OLP. : Uberlastschutz-Funktion. Wenn das Servo Giber mehr als 5 Sekunden blockiert ist, wird die
Stromzufuhr unterbrochen.

*Hinweis: nicht alle Servotypen verfligen tber eine OLP —Funktion..

OLP Einstellungen:
Bei Servos mit OLP-Funktion kdnnen die Schwellwerte fir Drehmoment und Zeit eingestellt werden, ab
welcher die Schutzfunktion eingreifen soll.

<TRQ>

Drehmoment

Méglicher Bereich: 10% ~100%

<TIME>

Zeit in Sekunden

Maglicher Bereich: 0.2 ~ 30 Sekunden

_Z7 I3

evers MHORMTvre |OLF)| FTRETCH x1.808
MooTHER OM “T"7 | puzzer DFF. -
OFTSTAT S.0085./epEG.| PLP Tra . lBx TIME 35|
QoOST ox OFF IHIT. RITE RECHLL
AMPER =1

Erscheint nur bei Servotyp,en mit OLP I‘Hmﬁa—s/D%!mrvu_rUtvl

Funktion eingestellt

« Soft Start |Hierwird die Zeit fur OLP eingestellt |

Die erste Bewegung eines Servos aus der Stoppposition nach dem Erhalt eines Steuerbefehls wird mit
dieser Funktion weicher ( langsamer ) ausgefihrt.

* Stopp Mode

Sollte das Servo keine Signale empfangen kénnen, kann hier das Verhalten des Servo bestimmt werden.
Bei ,Hold“ verharrt das Servo in seiner letzten bekannten Position, bei ,Frei“ wird das Servo kraftlos.

* Softlauf
Diese Funktion gestaltet den Servolauf in Abhangigkeit der Grosse der Signalanderung leicht verzdgert,

also weicher. Ist eine superschnelle Servoreaktion gefordert ( z.Bsp fir 3D-Flug) kann diese Funktion
ausgeschaltet werden.

* Neutral

Die Neutralposition eines Servos kann verschoben werden. Bei zu grossem Wert ergeben sich ungleiche
Ausschlage nach links / rechts
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* Speed

Die Servogeschwindigkeit kann je nach Einsatzgebiet angepasst werden. So lassen sich,bei Verwendung
von mehreren Servos, die Geschwindigkeiten untereinander anpassen.Beachten Sie dabei, dass die
maximal mégliche Geschwindigkeit nicht Gber dem liegen kann, was das Servo zu leisten vermag.

* Totbereich
Legt den Bereich fest, in welchem das Servo ohne Steuerbefehl aufhért sich zu bewegen.
[Verhéltnis Wert Totband-Bereich und Servobewegung]

Kleiner Wert -> Ein zu kleiner Totbereich kann dazu fihren, dass das Servo stéandig arbeitet und so
schneller verschleisst.

Grosser Wert -> Ein zu grosser Wert flihrt dazu, dass das Servo auf kleine Steuerbefehle nicht reagiert.

(Tipp) Stellen Sie den Totbereich so ein, dass das Servo mdglichst lange bewegungslos verharren
kann. Das spart zuséatzlichen Strom.

* Servoweg
Die Ausschlage des Servos nach links / rechts kénnen individuell festgelegt werden.
« Startkraft

Einstellung der Impulsbreitendifferenz ( Minimal-Stromwertes ), ab dem der Servomotor anlaufen
soll. Dadurch reagiert das Servo auch auf geringste Steuersignale, wodurch die Zielposition genauer
positioniert werden kann.

[Verhéltnis Wert Startkraft und Servobewegung]
Kleiner Wert -> Motor reagiert auf kleinste Stréme, die Reaktion des Servos wird sanft.

Grosser Wert —> Motor reagiert mit grossem Losbrechmoment. Bei zu grossem Wert flhlt sich das Servo
ruppig an.

« Startkraft Ein / Aus
AUS : Die Einstellungen fur Startkraft werden nur bei langsamen Steuerbefehlen ausgefihrt.

EIN : Die Einstellungen fur Startkraft werden generell ausgefuhrt. (Wenn schnelle Servoreaktion
gewuinscht wird)

* Dampfung
Das Abbremsverhalten des Servos kann eingestellt werden.

Besonders bei der Ansteuerung von grossen Rudern bei Flugmodellen kann durch die Massentragheit ein
Aufschwingen ( Flattern) erfolgen.

Durch Veranderung dieses Dampfungsparameters kann der Effekt reduziert oder unterdriickt werden. Je
héher der Wert, umso grésser die Dampfung und Unterdrickung des Effekts.

[Verhéltnis Wert Dampfung und Servobewegung]

Kleiner Wert -> Wenn das Servo Uber die Stopposition ,lberschiessen soll. So einstellen, dass kein
Flattern auftreten kann.

Grosser Wert —> Das Servo bremst vor der Stopposition ab. Das Servo reagiert dann anscheinend trage.

(Hinweis) Servoflattern verkiirzt die Lebensdauer des Servos, nebenbei steigt der Stromverbrauch
ubermassig an.

* Haltekraft
Definiert die Haltekraft, mit welcher das Servo versucht, die Position zu halten.
Die Auswirkungen auf das Servo werden untenstehend erklart.
[Verhéltnis Wert Haltekraft und Servobewegung]
Kleiner Wert -> Servo hélt die Position mit weniger Kraft
Grosser Wert -> Servo hélt die Position mit mehr Kraft

(Hinweis) Eine grosse Haltekraft bedeutet gleichzeitig ein hoher Stromverbrauch.
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e Alarm

Wenn die Stromversorgung eines Servo vor dem Sender eingeschaltet wird, ertdnt ein Piepton von ca
2.5Hz vom Servomotor.

(Bei Signalverlust ertént ebenfalls ein Piepton- das ist normal und kein Defekt des Servos)

Wenn der Sender vor der Stromversorgung eines Servo ausgeschaltet wird, ertdnt ein Piepton von ca
1.25Hz vom Servomotor.

(bei eingeschaltetem Empfanger sollten keine Servostecker eingefiihrt oder entfernt werden)
*Der Piepton wird durch vibrieren des Servomotors generiert.

Dabei steigt der Stromfluss durch den Motor an, was zu einer Hitzeentwicklung flhrt. Aus diesem Grund
sollten Sie diese Funktion nicht unnétig lange durchflihren lassen.
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Basis Menu

Im Basis Menu finden sich die grundlegenden
Funktionen wie Modellspeicher anlegen, Modelltyp
auswihlen, Systemtyp auswéhlen, Geber &
Endpunkte definieren ect.

Dabei ist die Software so gestaltet, dass nur die
fiir den Modelltyp relevanten Funktionen jeweils
erscheinen.

e Das Basis Menu wird aufgerufen durch einen

langen Druck auf die LNK-Taste.

gl IHEAGE MEHL

< Mouse Wheel>

1-2

e Wdahlen Sie [BASIS MENU]
und kehren Sie zum

SERVO

' SUE-TRIM

iy Scrollen
e ursor bewegen

Startbildschirm zurick,
indem die RTN-Taste oder
die HOME /EXIT-Taste
gedrickt wird.

‘.EE&;MW

MODEL SEL.: REVERSE

MODEL TYPE:FRIL SAFE
SY'sTEM  EMDC POINT
FUHCTIONW i SRVO SPEED

Einstellbildschirm
offnen

L IHKAGE MERLI

252
THE CUT » TELEMETREY
T1-T4 SET. : SEMSOR

STE. ALARM  DATA RESET
WARHIHG
TELEM. SET.

*Die Darstellung variiert je nach
Modelltyp.

e Wdahlen Sie die Funktion, die Sie einstellen mdchten. Durch
drucken auf die RTN-Taste &ffnet sich der Einstellbildschirm.

Funktionsauswahl im Basismenu

[Servomonitor]: Servotestfunktion sowie aktuelle Servoposition

[Modellwahl]: Modelle anlegen, aufrufen, 16schen, kopieren, benennen

[Modelltyp]: Auswahl des Modelltyps, Flachentyps, Leitwerktyps, Taumelscheibentyps
[Modulation]: Ubertragungssystem auswihlen, Empfinger binden, Telemetrie aktivieren
[Funktion]: Kanalzuweisungen éndern, Geber umpolen

[Servomitte]: Neutralposition Servo justieren (SubTrim)

[Servoumpolung]: Laufrichtung der Servos bestimmen

[Fail Safe]: Fail Safe und Batterie Fail Safe einstellen

[Endpunkt]: Servoausschlag und Limit einstellen

[Servo-Speed]: Geschwindigkeit Servo einstellen

[Motor-Aus]: Stoppt den Motor einfach und sicher

[Leerlauf2]: Motor Leerlaufdrehzahl vorgeben

[Taumel-Ring]: Begrenzung der Taumelscheibe innerhalb eingestelltem Bereich (nur Helikopter)
[Taumelscheibe]: Swash AFR und Gestdngekompensation (nur Helikopter)
[Trimmeranzeige]: Digitale Trimmer Mode und Schrittlinge einstellen

[Stick Alarm]: Bei vorgegebener Position des Gaskniippels kann ein Alarm ausgeldst werden.
[Mix-Alarm]: Einstellen und Aktivieren von Alarmtyp und Warnungen

[Telem.-Einst]: Intervall fiir Sprachausgabe, Datenlogging und Schalter bestimmen
[Telemetrie]: Anzeigebildschirm fiir Telemetriedaten, welche der Empfanger sendet
[Sensor]: Telemetriesensoren einstellen

[Daten Reset]: Zuriicksetzen von Datensitzen auf die Werkseinstellungen
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Servomonitor

Mit dieser Funktion konnen Sie die Servos
testen. ,,Bewegen* (Servos laufen von
Anschlag zu Anschlag) und ,,Neutral®
(Servo in Neutralposition) sind moglich.
Der ,,Neutral“-Test ist ideal, um die
Mittelposition der Servohdrner zu priifen.
Aus Sicherheitsgriinden kann die Servotest -
Funktion unter gewissen Bedingungen nicht
durchgefiihrt werden. Im Speziellen kann

Servotestfunktion sowie aktuelle Servoposition

die Funktion nicht ausgefiihrt werden, wenn
Motor Aus bei Motormodellen und Helikopter
aktiviert ist. Ebenfalls bei aktivem Throttle
Hold bei Helikoptern ist der Servotest nicht
moglich.

e DrUcken Sie die U.MENU/MON-Taste im Home-Bildschirm,
um die Funktion Servomonitor direkt zu 6ffnen.

e Wdahlen Sie die Funktion [Servomonitor] im Basis
Menu. Durch dricken auf die RTN-Taste &ffnet sich

der Einstellbildschirm.

- OFF

pcill oezM

< Mouse Wheel>

eUm zum Startbildschirm i = = F. =
zurlckzukehren, mit dem
Cursor hier hinfahren
und die RTN-Taste oder
die HOME /EXIT-Taste
dricken.

&EHSMW

Durchfiihren der Servotest-
Funktion

1. Mit dem Cursor zu [OFF] fahren, dann die
RTN-Taste dricken.

Wdahlen Sie mit dem Mouse Wheel den
gewUlnschten Mode fUr den Servotest.

[bewegen]: Alle Servos fahren von Anschlag
zu Anschlag

[neutral]: Alle Servos bleiben in
Neufralposition stehen

2. Zum Beenden des Test wdahlen Sie [AUS] oder
drGcken die HOME/EXIT-Taste.

-100-100+100-100+100

Scrollen
e Cursor bewegen
o Mode auswdhlen

e T OB

ezur Dateneingabe
eDaten Ubernehmen

+0  +0
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Modell Auswahl

Die vorprogrammierten Einstellungen eines Modells
werden durch Auswahl in der T12K hochgeladen.

Die Daten konnen entweder vom Internen Speicher
oder von einer Micro SD-Karte (32MB-2GB)
bezogen werden. Im Internen Speicher sind bis zu 30
Modellplétze speicherbar.

Der Name des Modellspeichers ldsst sich beliebig
dndern. Das ist sehr niitzlich, um die verschiedenen
Einstellungen auseinanderhalten zu kénnen. Bis zu 10
Zeichen sind zur Benennung moglich, der Name wird
jeweils im Display oben rechts eingeblendet.

Modelle anlegen, aufrufen, I6schen, kopieren, benennen

Mit der Kopierfunktion kénnen Sie die Modelldaten
von einem Speicherplatz in den néchsten tibernehmen.
Somit lassen sich bequem mehrere Einstellungen
fiir ein Modell anlegen und fiir etwaige Testfliige
optimieren.

e Wdhlen Sie die Funktion [Modellwahl] im Basis

Menu. Durch dricken auf die RTN-Taste 6ffnet sich

der Einstellbildschirm.

Aktueller Modellspeicher

< Mouse Wheel>

(Modell Liste)

—— MODEL SEL. MODEL-HA1
eUm zum Startbildschirm

zurUckzukehren, mit dem

C hi hinfah

oL nen | HEW

die HOME /EXIT-Taste

dricken. D ﬁ

‘.EE@} @@z 12
Modell auswahlen

*es stehen alle Modelle aus der Modellspeicherliste ausser
das aktuell verwendete zur Auswahl.

1.Wdahlen Sie ,intern* oder ,SD-Card" um den
Speicherplatz des gewlUnschten Modells
auszuwdhlen. Dazu mit dem Cursor fahren
und zur Auswahl die RTN-Taste drUcken.

2. Wahlen Sie wiederum mit dem Cursor den
gewUnschten Modellspeicher und dricken
Sie die RTN-Taste.

3. Fahren Sie zu ,,Auswahl*

4.RTN-Taste zur Bestatigung 1 Sekunde dricken.
Es ertont ein Signalton und die Auswahl wird
vollzogen.

*die Abstrahlung setzt kurz aus und sendet wieder im neuen
Modellspeicher.

Modell hinzufiigen
*neue Modelle werden im internen Speicher abgelegt, nicht
auf der Speicherkarte.
1. Fahren Sie zu ,,Neu*

2. RTN-Taste zur Bestatigung 1 Sekunde drucken.
Es ertont ein Signalton und die Auswahl wird
vollzogen.

T 1 MODEL -5 1 [

Scrollen
e Cursor bewegen
e Mode auswdhlen

e Daten Ubernehmen

*Die Darstellung variiert je nach
Modelltyp.

EXECUTE: "ETH"C1secy

T FAMODEL 1 ]
HER |

*Die Software 6ffnet automatisch die Modelltyp-Funktion.
*Der neue Modellspeicher wird der Liste hinzugefuigt.

*Der Empfanger muss jeweils mit dem neuen Modellspeicher
neu gebunden werden, selbst wenn der Empféanger bereits
verwendet wurde.

Modell I6schen

*Es konnen Modelle aus dem internen Modellspeicher oder
von der Speicherkarte geloscht werden.

*Das aktuell verwendete Modell kann nicht geloscht werden.

. Wdahlen Sie ,intern* oder ,,SD-Card" um den
Speicherplatz des gewUnschten Modells
auszuwdhlen. Dazu mit dem Cursor fahren
und zur Auswahl die RTN-Taste drUcken.

2. Wdahlen Sie wiederum mit dem Cursor den
gewUnschten Modellspeicher und dricken
Sie die RTN-Taste.

3. Fahren Sie zu ,,LOSCHEN*

4.RTN-Taste zur Bestatigung 1 Sekunde dricken.
Es ertént ein Signalton und die Auswahl wird
vollzogen.

p—

66 <Functions of System Menu>



Modell Name andern

*Es konnen Modellbenennungen aus dem internen
Modellspeicher oder von der Speicherkarte geéndert werden.

. Wdahlen Sie ,jintern* oder ,SD-Card” um den
Speicherplatz des gewUnschten Modells
auszuwdhlen. Dazu mit dem Cursor fahren
und zur Auswahl die RTN-Taste dricken.

2. Wdahlen Sie wiederum mit dem Cursor den
gewUnschten Modellspeicher und dricken
Sie die RTN-Taste.

3. Fahren Sie zu ,,NAME NEU" und drUcken Sie
die RTN-Taste

4. Push the RTN button.
*Es 6ffnet sich der Einstellbildschirm

User name (candidate)

1.3
i ABCOEFGHI T
' KLMHOFGRST
UMWY Zabed

CAMCEL
tefshidklmn
1 OFArS T
toz | "HENET

5. Gehen Sie zur Editierung folgendermassen
vor:
[Bewegen des Cursor]
Wdhlen Sie [<-] oder [->] und drUcken Sie die
RTN-Taste.
[L&schen eines Zeichens]
Wdahlen Sie [L&schen] und drUcken Sie die
RTN-Taste. Es wird jeweils das Zeichen rechfs
des Cursors geldscht.
[Hinzufugen eines Zeichens]
Wdahlen Sie ein Zeichen aus der Auflistfung
und drGcken.

*Der Modellspeicher Name kann maximal aus 10 Zeichen
bestehen.

6. Am Schluss wahlen Sie [ENTER] und drUcken
Sie die RTN-Taste. Der Modellname wird jetzt
Ubernommen und erscheint jeweils auf dem
Startbildschirm.

Modell kopieren

*Es konnen Modellbenennungen aus dem internen
Modellspeicher oder von der Speicherkarte kopiert werden.

1. Wdhlen Sie ,,intern* oder ,,SD-Card" um den
Speicherplatz des gewlnschten Modells
auszuwdhlen. Dazu mit dem Cursor fahren
und zur Auswahl die RTN-Taste drUcken.

2. Wahlen Sie wiederum mit dem Cursor den
gewUnschten Modellspeicher und dricken
Sie die RTN-Taste.

3. Fahren Sie zu ,,KOPIEREN"
4. DrUcken Sie die RTN-Taste.
*Es 6ffnet sich der Einstellbildschirm.

MODEL _SEL . I
TH
MODEL1

PTH
'AOO-LIST

% PR
COPY

8@z 63

5. Wenn die Modellkopie ein Modell ersefzt
oder hinzugefugt wird:
Fahren Sie zu ,,ZU-LISTE" und dricken Sie die
RTN-Taste.
Wdahlen Sie aus den 2 Méglichkeiten mithilfe
des Mouse Wheel Rades

[Zu-Liste]: die Modellkopie wird hinzugefugt

[Modellname XX]: die Modellkopie ersetzt
das Modell XX

Wenn die Modellkopie nur verschoben
werden soll:

Wdahlen Sie ,intern* oder ,,SD-Card" um den
Speicherplatz des gewlnschten Modells
auszuwdhlen. Dazu mit dem Cursor fahren
und zur Auswahl die RTN-Taste drUcken.

6. Fahren Sie zu ,,COPY".

7. RTN-Taste zur Bestétigung 1 Sekunde dricken.
Es ertont ein Signalton und die Auswahl wird
vollzogen.
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Auswahl des Modelltyps, Fldchentyps, Leitwerktyps,
Taumelscheibentyps

Modell Typ

Back-up vorher sichern.
Wenn Sie den Taumelscheiben-Typ innerhalb

Eine Vielzahl von FlGdchentypen und Leitwerken
stehen fUr Motormodelle und Segler bereit.

Wdhlen Sie aus 6 Taumelscheiben fir lhr
Helikoptermodell. Die jeweils bendtigten
Funktionen und Mischer sind bereits
vorprogrammiert.

Hinweis: Die Modelltyp-Funktion Iadt nach
Auswahl die vorprogrammierten Funktionen
auvtomatisch mit hoch.

Wenn Sie einen Modelltyp dndern, gehen
sdmtiliche Voreinstellungen verloren. Stellen
Sie sicher, dass Sie allfallig benotigte
Einstelldaten durch Kopieren eines
Modellspeichers oder durch Erstellen eines

den Gruppen A (H-1, H-3, HR3, HE3) oder B
(H-4, H-4X) dndern, bleiben die restlichen
Einstellungen (ausser die Taumel-Funktion)
erhalten.

e Wdahlen Sie die Funktion [Modell Typ] im Basis
Menu. Durch dricken auf die RTN-Taste &ffnet sich

der Einstellbildschirm.

el MODEL TP

< Mouse Wheel>

Scrollen

.ELTUCZkiUmkeS;?er;t?llriisfglerm TYFE Fl I EPLHHE e Cursor bewqgen
Cursor hier hinfahren WIS HDHHHL e Mode auswdhlen
und die RTN-Taste oder
die HOME /EXIT-Taste 1F|I|_ oy .

aans e Daten Ubernehmen
THIL HORMAL Se- e Enter-Funktion

Modell Typ auswahlen

1. Fahren Sie mit dem Cursor auf die Zeile bei
»Modell Typ" und drGcken Sie die RTN-Taste.

Nun kénnen Sie mit dem Mouse Wheel
einen Modell Typ wdahlen. Die Auswahl muss
anschliessend bestatigt werden, indem Sie
auf das Feld ,ja" fahren und die RTN-Taste 1
Sekunde dricken.

Type: Modell Typ
Fidche: (Motormodell / Segler): Fidchentyp
Leitwerk: (Motormodell / Segler): Leitwerkstyp

Taumelscheibe: (Helikopter) Typ der
Taumelscheibe

*Einige Flachentypen sind je nach Mode T-FHSS / S-FHSS
nicht verfligbar.

*Die Darstellung variiert je nach
Modelltyp.

2. Einstellungen der Taumelscheibe resetten

MODEL TYPE

TVFE HELICOFPTER
SWASH HREZ

RESET

(Helicopter)

Fahren Sie mit dem Cursor bei RESET auf
,»AUS" und drUcken Sie die RTN-Taste.

Stellen Sie mit dem Mouse Wheel die
Einstellung auf ,EIN". Die Einstellung muss mit
der RTN-Taste bestatigt werden.

Wenn Sie nun den Taumelscheiben-

Typ dndern, werden die bestehenden
Einstellungen der Taumelscheibe geldscht.
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Mogliche Auswahlen Modell Typ (Motormodell / Segler)

eFliichentyp Normal
1 AILERON 2 AILERON 2 AIL + 1 FLP
; ALL ; AIL AIL2 AIL ;Flé AIL2
2 AIL + 2 FLP 2 AIL + 4 FLP 4 AIL + 2 FLP
g D AIL ’ , l : AIL2 AL FLP2 [AIL4
AIL FLP FLP2 AIL2 FLPF LPI;LPZ;LPZ Al FLP AIL2
eFliichentyp Nurfliigel
Flying Wing Flying Wing Flying Wing
2AIL 2AIL+1FLP 2AIL+2FLP,
AIL AIL2 AIL  FLP  AIL2 AIL FLPVFLP2 oS
Flying Wing Flying Wing
2AIL+4FLP 4AIL+2FLP
AIL FLP3” FLP4 afj> AIL3

eRudertyp
Normal Rudder Winglet (2RUD? i
RUD i RUD RUD2
eLeitwerktyp
NORMAL V-TAILV AILVATOR
4 % ELE 4 ‘>®
ELE RUD ELE RUD FLE RUD ELE2
Méogliche Auswahlen Modell Typ (Helikopter)
eTaumelscheibe
H-1 H-4 HE3
PIT
Pure function In
HR3(120°) H-3 S T H-4X
ALL T80T
ELEN
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Modulation

Modulation Typ wiihlen

Die T12K ist ein reiner 2.4GHz Sender. Es
stehen 2 Modulationen zur Auswahl: T-FHSS (12+2
Kanal) oder S-FHSS (8Kanal).

*Wird das Ubertragungssystem gewechselt, bleiben die Daten
des Modellspeichers bestehen.

*Uberpriifen Sie aus Sicherheitsgriinden nach jedem Wechsel
einer Einstellung die Servos und Funktionen am Modell.

*Die gewédhlte Modulation muss dem verwendetem
Empfinger entsprechen.

*Es stehen nicht alle Funktionen bei beiden Modulationen zur
Verfiigung.

e Um zum Startbildschirm zurickzukehren, mit dem
Cursor hier hinfahren und die RTN-Taste oder die

HOME /EXIT-Taste dricken.

Ubertragungssystem auswdahlen, Empf(‘jnger binden,
Telemetrie aktivieren

Empfinger binden

Der Empfanger muss mit dem Sender gebunden
werden, damit eine Kommunikation mdglich ist.
Dadurch wird ebenfalls sichergestellt, dass der
Empfinger nur mit Signalen ,,seiner* Fernsteuerung
arbeitet. Des Weiteren ist ein Bindevorgang nétig,
wann immer ein neuer Modellspeicher angelegt
wird oder das Ubertragungssystem gewechselt
wird. Wahlen Sie die Funktion [Modulation] im
Basis Menu. Durch driicken auf die RTN-Taste
offnet sich der Einstellbildschirm.

e Im Falle von T-FHSS wird
nach dem Bindeprozess
eine Empfdanger ID-Nummer
dargestellt.

SYSTEM

< Mouse Wheel>

TELEMETRY
ACT

Eﬂ“‘s%x-*

Batterie Failsafe Spannung einstellen (nur
T-FHSS)

Stellen Sie die Spannung ein, ab welcher die
Batterie Failsafe - Funktion ansprechen soll. Der
Empféanger speichert die Spannung ab, sbald er
gebunden wird.

Da der Stromverbrauch je nach Modell und
Bedingungen unterschiedlich ist, kdnnen Sie drei
Failsafe - Auslosespannung hier anpassen.

Es steht ein Spannungsbereich von 3.5V - 8.4V
zut Verfligung.

Empfinger binden [eite34>

Telemetrie-Funktion aktivieren

Um die Telemetriefunktion zu aktivieren,
stellen Sie bei ,,Telemetrie* auf ,, ACT*

Scrollen

e Cursor bewegen
» eMode auswdhlen

e Dafen Ubernehmen
e Enter-Funktion

Vorgehensweise Modulationsart
auswdhlen

1. Fahren Sie mit dem Cursor auf ,,T-FHSS* und
drUcken Sie die RTN-Taste.

TELEMETRY
ACT

2. Wdhlen Sie mit dem Mouse Wheel eine
Modulationsart [T-FHSS] oder [S-FHSS].

3.Die Auswahl muss anschliessend bestatigt
werden, indem Sie auf das Feld ,ja* fahren
und die RTN-Taste 1 Sekunde dricken.

System | T-FHSS Air | S-FHSS
CH 12CH+ON/OFF 2CH 8CH
Telemetrie maoglich nicht moglich

R2006GS
Empfanger Egggggg R2106GF
(per 11/2017) R3001SB R2008SB
R2001SB

*es sind keine Car-
Empfanger moglich
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Funktion
umpolen

Nachdem Sie lhre Modellwahl und —Typ
getroffen haben, werden Sie feststellen, dass die
optimale Kanalzuweisung bereits automatisch
vorkonfiguriert ist. Wenn Sie es wiinschen,
konnen Sie mit dieser Funktion dennoch die
Kanalzuweisungen und deren Geber beliebig
verandern.

*Sie konnen auch dieselbe Funktion mehreren Servo -
Ausgangskanilen zuordnen wie zum Beispiel Elevator auf
CH2 und CH3.

Anzahl zur Verfiigung stehender Kaniile

Je nach verwendetem Ubertragungssystem sind
die folgenden Kanile verfiigbar:

T-FHSS-> 12 lineare Kanile, 2 digitale (Schalt-)
Kanile.

S-FHSS-> 8 lineare Kanéle

*DG1, DG2 (Schaltkanile)

Diese 2 Kanile konnen als Schaltkanile (On / Off) genutzt
werden. Sie konnen die Geber (Kniippel, Schalter, Trimmer)
mit den Servoausgéngen frei kombinieren

Nach eigenen Bedurfnissen Kanalzuweisungen dndern, Geber

Motor / Gas Funktion

Bei einem Modelltyp mit Motor (MOT MODL /
SEGLER) kann zusétzlich der Gaskanal umgekehrt
werden. Der Einstellbildschirm dazu erscheint
automatisch.

*Bei der Auswahl ,,YES* ist die Motorfunktion auf ,reverse*,
bei ,,NO* auf normal.

A'Warnung

Um den Motor gegen versehentliches
Anlaufen zu schiitzen, entfernen Sie die
Kabelverbindung, bevor Sie den Gaskanal
umkehren.

e Wdahlen Sie die Funktion [Funkfion] im Basis Menu.
Durch drUcken auf die RTN-Taste 6ffnet sich der

Einstellbildschirm.

>l HORMAL 1.4 | <Mouse Wheel>
ol Startbildschi Scroll
zJ?UcZkiLnkeh?;n, Im?TCdlerm CTRL TRIM oCCr?Jrsegr bewegen
C hier hinfah e Mod ahl
und die RTN-Taste oder 1AIL  J1 Tl seFAr « Wert éingeben
die HOME /EXIT-Taste “ELE J= T3 =EFAE
dricken. e Dafen Ubernehmen
I : 3 THE Jz2 T2 SEFAFR . EnTer-FlLJJnkTion
&555/5"" 4 RUD J4 T4 =EFAE e zur n&ichsten Seite

Funktion andern

(Anzeige variiert je nach gewdhltem
Modelltyp)

Geber einer Funktion andern

1. Fahren Sie mithilfe des Cursors auf die
gewunschte Funktfion und drUcken Sie die
RTN-Taste.

Es offnet sich der Auswahlbildschirm.
2. Wéahlen Sie mit dem Cursor die gewUnschte

Funktion aus der Auflistung und dricken Sie
erneut die RTN-Taste.

*Die Auswahl beginnt zu blinken.

3. Bestatigen Sie ihre Auswahl durch Dricken
auf die RTN-Taste.

*es lassen sich mehrere Kanile einer Funktion zuweisen.

1. Fahren Sie mithilfe des Cursors auf den
gewunschten Geber und drGcken Sie die
RTN-Taste.

Es offnet sich der Auswahlbildschirm.

ERSASELDTI
J2 5B 5F RO T2

JISCEGLETSE
J4 SDSHRE T4 ——

2. Wahlen Sie mit dem Cursor den gewunschten
Geber aus der Auflistung und dricken Sie
erneut die RTN-Taste.

*der Geber kann mehreren Kanélen zugewiesen werden.
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Motor / Spoiler / Butterfly zusitzliche
Einstellung (Seglermodell)

*Die Einstellungen sind fiir jeden Flugzustand einzeln
moglich

FUNMCTIOHN HoRMAL 3.4
CTRL TRIM
JCAME  LSE -
18BFLY J2G ——

11 MOT SGGE —

12AU<1  -—— -

Zusatzlich lassen sich diese Funktionen Global
(fUr alle Flugzustdnde guUltig) oder Einzeln
(fGr jeden Flugzustand einzeln) zuweisen.

,G": gruppenweise (fUr alle Flugzust&dnde
gultig)
»S'": einzeln (fUr jeden Flugzustand separat)

Trimmzuweisung dandern

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf den
gewunschten Timm-Geber und dricken Sie
die RTN-Taste.

*Es 6ffnet sich der Auswahlbildschirm.

RATE
JISASELDT1 o

J2SESFROTZ  wone

JZsCcsaLs T MORMAL

J4 S0 SHRS T4 ——

Sie k&dnnen nun die folgenden Einstellungen
vornehmen:

Geber auswihlen

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf den
gewuinschten Timm-Geber aus der Auflistung
und driUcken Sie die RTN-Taste.

*Die Einstellung wird ibernommen.

Trimmrate dindern
Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,Rate*
und driGcken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
Trimmrate nun gedndert werden.

Werkseinstellung: 30%
Méglicher Bereich: -150% ~+150%

Driicken Sie die RTN-Taste, um die Einstellung zu verlassen.

Trimmmode dndern
Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,Mode"
und drUcken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann der
Trimmmode nun gedndert werden.

Die folgenden Einstellungen sind moglich:

Normal: (lineare Timmung)
ATL: asymmetrisch (nurin 1 Richtung),

*Reverse / Normal ist zusétzlich bei Trimmmode ATL
ebenfalls moglich.

Gastrimmung (nur Helikopter)

*die Trimmung fiir den Gaskanal fiir alle Flugzustand ausser
,normal“ kann deaktiviert werden.

Fahren Sie mit dem Cursor auf den
Trimmgeber des Gaskanals und dricken Sie
die RTN-Taste fUr 1 Sekunde.

FUMCTIOH

IDLEUFL 1.4

CTRL TRIM
1RIL J1 T1 seEFAR
2ELE J3 T3 sEFAR
ITHR I2 =D serAR

4 EUD J4 T4 =EFAR

*Wenn das ,, X eingeblendet wird, ist die Gastrimmung fiir
alle Flugzustinde ausser ,,normal* deaktiviert.

Kanal Nummer andern

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf die
Kanalnummer und dricken Sie die RTN-Taste.
Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann der
Kanal nun gedndert werden.

Die Eingabe muss anschliessend mit der RTN-
Taste quittiert werden.
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Sub Trim (Servomitte) Neufralposition eines Servo justieren

Die Servomitte-Funktion wird verwendet,
um ein Servo exakt einzumitten, nachdem die
Anlenkungen am Ruderhorn montiert sind. Beim
Aufbau Thres Modells sollten darum die digitalen
Trimmer alle in Neutralposition stehen.

e Wdahlen Sie die Funktfion [Servomitte] im Basis
Menu. Durch dricken auf die RTN-Taste offnet sich
der Einstellbildschirm.

SLUE-TFIM < Mouse Wheel>
. gy Scrollen
e Cursor bewegen

o Mode auswdhlen

eUm zum Startbildschirm
zurUckzukehren, mit dem
Cursor hier hinfahren
und die RTN-Taste oder
die HOME /EXIT-Taste

e Daten Ubernehmen
e Enter-Funktion

e zur nGchsten Seite

(Anzeige variiert je nach gewidhltem
Modelltyp)

Vorgehensweise Sub Trim

einstellen

1. Fahren Sie mithilfe des Cursors auf den
gewulnschten Kanal und dricken Sie die RTN-
Taste.

2. Adjust the rate by scrolling the Push dial.
Initial value: 0
Adjustment range: -240~+240 (steps)
*1 Sekunde driicken auf die RTN-Taste stellt die
Werkseinstellung wieder her.

* Stellen Sie vorgédngig die Rudergestinge manuell so ein,
dass nur kleine Korrekturen mit dieser Funktion nétig sind.

3. Dricken Sie die RTN-Taste, um die Einstellung
zu verlassen.

4. Wiederholen Sie die Prozedur analog fur alle
anderen Kandle.
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Reverse (Servoumpolung)

Die Laufrichtung des Servo, bezogen auf den
Steuerkniippel, kann umgekehrt werden.

Fir CCPM Helikopter beachten Sie das
Kapitel ,,Taumelscheibe®, bevor Sie hier ein
Servo umkehren. Mit CCPM Helikoptern muss
die Laufrichtung der Servos eingestellt werden,
bevor Sie weitere Programmierungen durchfiihren.
Beachten Sie auch zum Beispiel bei Seglermodellen

Laufrichtung eines Servo umkehren

bei komplexen Mischerfunktionen, wo viele Servos
beteiligt sind, ob das betreffende Servo wirklich
verkehrt herum lduft. Manchmal kann der ,,Fehler*
auch einfach nur an einem falsch programmierten
Mischer liegen. Machen Sie in jedem Fall eine
Vorflug-Kontrolle und priifen Sie vor dem Start,
ob alle Servos korrekt betétigt werden und die
Klappen in die richtige Richtung ausschlagen

e Wdhlen Sie die Funktion [Servoumpolung] im Basis
Menu. Durch dricken auf die RTN-Taste &ffnet sich

der Einstellbildschirm.

’7> EEVERS 12 <Mouse Wheel>
"sluckikenren, mi dem | AAIL MORM: sAILZ MORM < Corsor bewegen
Sndt die Riu-tode oger | 2ELE  HORM: 7WPP  HORM " Mode auswanien
gril'?dl(-lea.ME [EXIT-Taste 3THH EE"-" E EHUHS HDEH > ¥ e Daten Ubernehmen
- 4RUUD HORM: sCAME HORM » Enfer-furidion
Emp =GEAR MORM: 1AL 1 HORM wzur néchsien st

Vorgehensweise Servoumpolung
einstellen

1. Fahren Sie mithilfe des Cursors auf den
gewunschten Kanal und drUcken Sie die RTN-
Taste.Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann
die Laufrichtung nun gedndert werden.

2. Die folgenden Einstellungen sind méglich:
Normal: (Standart)
Reverse: (umgekehrt)

3. Dricken Sie die RTN-Taste, um die Einstellung
ZU verlassen.

*Wiederholen Sie die Prozedur allenfalls fiir weitere Kandle.

(Anzeige variiert je nach gewidhltem
Modelltyp)

A WARNUNG

@ Priifen Sie jeweils alle Servos und Klappen
auf Ihre Funktion und Wirkrichtung, bevor
Sie starten. Vergessen Sie nicht, ebenfalls
die Schalter zu betatigen.

@ Dic Werkseinstellung des Gaskanals ist
immer Reverse (umgekehrt).
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FAIL SAFE

Mit dieser Funktion konnen Sie die
Einstellung der Servos wéahlen, die im Falle
eines Empfangsverlustes oder schwacher
Empféngerbatterie eingenommen werden soll.
Empfangsverlust kann durch Stérungen, zu weiter
Entfernung oder aufgrund einer Uberbelegung des
2.4GHz Netzes in seltenen Féllen auftreten. Sie
konnen die Einstellung Hold (Servos halten die
letzte bekannte Position) oder die Einstellung F/
S ( Servos fahren in eine voreingestellte Position)
wihlen. Jeder Mode kann fiir jeden Kanal
eingestellt werden.

Die T12K verfiigt ebenfalls iiber die Moglichkeit,
im Falle einer schwachen Empféngerbatterie eine
Servoposition zu programmieren. Die Batterie
Failsafe-Funktion (B.F/S) lédsst sich kurzzeitig
deaktivieren, indem eine vorbestimmte Aktion
an der T12K ausgefiihrt wird.(Werkseinstellung

Ens’rellung der Servopositionen bei Signalverlust oder schwacher
Empfangerbatterie.

ist der Gaskanal). Anschliessend sollten Sie
schnellstmdglich zur Landung ansetzen. Starten Sie
erst wieder, nachdem Sie sich vergewissert haben,
was zur Auslosung der Failsafe - Funktion gefiihrt
hat.

A Warnung

@ Aus Sicherheitsgriinden sollten Sie die Failsafe -
Funktion immer verwenden.

eVor allem sollten Sie auf dem Gaskanal eine Servoposition
wihlen, die bei Gaskniippel voll zuriick (fiir Motormodelle)
bzw bei Gaskniippel unterhalb Schwebeposition (fiir
Helikopter) liegt. Ein Absturz mit voller Drehzahl am
Propeller/ Rotor kann schwerwiegende Verletzungen
verursachen.eWenn Failsafe mit dem Gaskniippel deaktiviert
wird, wird die Auslosung von Failsafe und eine Fehlfunktion des
Motors oftmals verwechselt. Sollten Sie Zweifel haben, landen
Sie besser und iiberpriifen Sie die Ursache, bevor Sie den Flug
fortsetzen.

e Wdhlen Sie die Funktion [Fail Safe] im Basis Menu.
Durch dricken auf die RTN-Taste &ffnet sich der

Einstellbildschirm

. FAIL SAFE 1.4
enkehre, it de FrS E.FrS FOS
Cursor hier hinf;ihren i Fl I L HI:ILD DFF
deromt exite | 2ELE HOLD OFF
driicken. =THE HOLD OFF

4FLD HOLD OFF

Vorgehensweise Einstellen von
Failsafe

1. Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,F/S*
gewUlnschten Kanal und dricken Sie die RTN-
Taste.

2. Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann der
Failsafe-Mode nun ged&ndert werden.

Die folgenden Einstellungen sind
moglich:HOLD: (Standart — es wird die letzte
Position gehalten)

F/S: (bestimmte Servoposition)

3. Dricken Sie die RTN-Taste.

4. Bei Auswahl ,,F/S": Fahren Sie mit dem Cursor
zu ,,POS". Stellen Sie den Steuergeber in die
von lhnen gewunschte Position fUr FailSafe
und drUcken Sie gleichzeitig die RTN-Taste fUr
1 Sekunde.

*Die eingestellte Position des Steuergebers wird als %-Wert
nun dargestellt.

Vorgehensweise Einstellen von
Batterie Fail Safe

Um den Batterie Failsafe - Mode
auszuwdhlen, fahren sie mit dem Cursor
Sie auf das Feld ,,B.F/S* des gewUnschten
Kanals.

Zur Auswahl stehen die Mode ,,AUS" oder
WEINY.

Batterie Fail Safe Reset-Geber
auswahlen
Mit dieser Funktion I&sst sich ein ausgeldster
Batterie Failsafe deaktivieren, sodass
Sie schnellst moglichst landen kénnen.

Bestimmen Sie hierzu einen Geber fUr den B
F/S Reset.

1. Fahren Sie mit dem Cursor bei B F/S auf das
Feld ,—,, auf Seite 4/4 dieser Funktion.

2. Drucken Sie die RTN-Taste.
*Es 6ffnet sich die Geber-Auswahlliste.

* Wihlen Sie einen Geber (Kniippel,Schalter, Trimmer) aus,
anschliessend bestimmen Sie die Position / Wirkrichtung
des gewihlten Gebers, wo B.F/S deaktiviert werden soll.
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Endpunkt Servoausschlag und Limit einstellen

der Limit-Servoweg unter Ansteuerung eines

Die Endpunkt-Funktion stellt die Mischers von 0% bis 155% begrenzt werden.

Servoausschldge nach links und rechts ein. Somit
konnen ungleiche Ruderausschlidge aufgrund der
Anlenkung korrigiert und begrenzt werden.

Der Servoweg kann von 0% bis zu 140%
Vollausschlag in jede Richtung fiir die Kanéle
1-12(T-FHSS) eingestellt werden. Ebenfalls kann

e Wahlen Sie die Funktion [Endpunkt] im Basis Menu. (Anzeige variiert je nach gewahltem

Durch dricken auf die RTN-Taste &ffnet sich der Modelltyp)
Einstellbildschirm.

AEHD FOIHT 15

AI )
eUm zum Startbildschirm ++{:| |:_'.;..++

zurUckzukehren, mit dem

Cursor hier hinfahren und 1 AIL 135 16860 1@6E 135

die RTN-Taste oder die

HOME /EXIT-Taste dricken =ELE 135168 188 135

&p IHW,EXE =THE 1353168 1688 133

4RUD 135 188 108 135
Servoausschlage einstellen

(limit point)

1. Fahren Sie mithilfe des Cursors beim gewiUnschten
Kanal / der gewUnschten Drehrichtung auf ,,100" und
drUcken Sie die RTN-Taste..

2. Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann der
Servoausschlag nun ged&ndert werden.
Werkseinstellung: 100%

Méglicher Bereich: 0% ~+140%

*1 Sekunde driicken auf die RTN-Taste stellt die Werkseinstellung wieder
her.

Drucken Sie die RTN-Taste, um die Einstellung zu
Ubernehmen.

3. Stellen Sie auf gleiche Weise den Ausschlag in die
andere Drehrichtung ebenfalls ein.

Limit-Servoausschlag einstellen

1. Fahren Sie mithilfe des Cursors beim gewuUnschten
Kanal / der gewUnschten Drehrichtung auf ,,135" und
drUcken Sie die RTN-Taste..

2. Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann der
Servoausschlag nun gedndert werden.
Werkseinstellung: 135%

Méglicher Bereich: 0% ~+155%

*1 Sekunde driicken auf die RTN-Taste stellt die Werkseinstellung wieder
her

3.Dricken Sie die RTN-Taste, um die Einstellung zu
Ubernehmen.Stellen Sie auf gleiche Weise den
Ausschlag in die andere Drehrichtung ebenfalls ein.

< Mouse Wheel>

Scrollen

e Cursor bewegen
o Mode auswdhlen
e Adjusting value

e Dafen Ubernehmen
e Enter-Funktion

e zur nGchsten Seite

(limit point)

(travel) (travel)
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SerVOgeSChWindigkeit (Speed) Geschwindigkeit eines Servo einstellen

Die Servo Speed - Einstellung erlaubt es, die *die ma);imale Ge}slchwilndigkeit c}irﬁes Serzo entspricl(lit der
- . .o . _ angegebenen technischen Spezifikation des verwendeten
Geschwindigkeit eines Servo fiir die Kanile 1-12 Servotyps.

zu verringern. Somit lassen sich zum Beispiel die *die Umprogrammierung der Servogeschwindigkeit iiber

Landeklappen originalgetreu ausfahren. SBUS darf nicht simultan zu dieser Einstellung verwendet

Die Einstellung ist in Schritten von 0 — 27 fiir werden, da es sonst zu Uberlappungen kommt.

jeden Kanal mdglich.
(Start) 0 ~ 27 (langsam)

e Wahlen Sie die Funktion [Servo Speed] im Basis (Anzeige variiert je nach gewéhltem
Menu. Durch dricken auf die RTN-Taste 6ffnet sich Modelltyp)
der Einstellbildschirm.

< Mouse Wheel>

Scrollen
e Cursor bewegen
e Mode auswdhlen

eUm zum Startbildschirm
zurUckzukehren, mit dem
Cursor hier hinfahren
und die RTN-Taste oder
die HOME /EXIT-Taste

e Daten Ubernehmen
eEnter-Funktion

e zur nGchsten Seite

(channel) (speed)
(speed) (channel)

Servogeschwindigkeit einstellen

1. Fahren Sie mithilfe des Cursors auf den
gewUlnschten Kanal und dricken Sie die RTN-
Taste.

2. Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
Geschwindigkeit nun gedndert werden.

eWerkseinstellung: 0 (maximum)

eMOglicher Bereich: 0 ~ +27 (langsam)
*1 Sekunde driicken auf die RTN-Taste stellt die
Werkseinstellung wieder her.

3. DrUcken Sie die RTN-Taste, um die Einstellung
zu verlassen.

Wiederholen Sie die Prozedur analog fUr alle
anderen Kandle.
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Motor-Aus (THR CUT) Zum einfachen und sicheren Abstellen des Moftors.

Durch Betitigen eines Schalters bei Gaskniippel
im Leerlauf ldsst sich der Motor Thres Modells
bequem abstellen. Die Funktion ist im oberen
Kniippelbereich nicht aktiv, um ein versehentliches
Abstellen des Motors zu verhindern. Bestimmen
Sie fiir die Funktion einen beliebigen Schalter
sowie den Gaskniippelbereich, ab welchem Motor
- Aus aktiviert werden soll. Die Funktion ldsst
sich fiir jeden Flugzustand individuell einstellen

(Helikopter).

*Die Funktion steht nur fiir Modelltypen Motor-Modell sowie
Helikopter zur Verfiigung.

*Der gewihlte Geber sowie die gewiinschte Geberposition ist
jeweils fiir alle Flugzustinde giiltig.

*Die Funktion hat oberste Prioritdt. Wenn Motor-Aus aktiviert
ist, bleibt dieser Funktionsstatus bestehen- selbst wenn
nachtréglich auf einen anderen Flugzustand umgeschaltet
wird.

e Wdhlen Sie die Funktion [Motor-Aus] im Basis Menu.
Durch drUcken auf die RTN-Taste 6ffnet sich der

Einstellbildschirm.

1 HFE CUT

e Um zum Startbildschirm

zurUckzukehren, mit dem

Cursor hier hinfahren ACT IHH
und die RTN-Taste oder

die HOME /EXIT-Taste FOS

drUcken.

&iﬁmmm

Vorgehensweise Motor-Aus
einstellen
1. Funktion akftivieren

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,INH" und
drUcken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
Funktion nun durch Auswahl von ,ACT"
akfiviert werden.
Drucken Sie zur Bestatigung die RTN-Taste.

2. Schalter auswdhlen
Fahren Sie mit dem Cursor auf ,SW*" und
drUcken Sie die RTN-Taste. Wdhlen sie einen
Geber aus der Auflistung und bestimmen
anschliessend dessen Wirkrichtung.
*fur eine detailierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
»Schalterauswahl und Einstellungen® am Ende dieser
Anleitung.

=l

3. Motor-Aus Position einstellen

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,POS" und
drUcken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
Steuergeberposition nun gedndert werden.
Werkseinstellung: 17%

Méglicher Bereich: 0 ~ 50%

*1 Sekunde driicken auf die RTN-Taste stellt die
Werkseinstellung wieder her.

DrUcken Sie die RTN-Taste, um die Einstellung
zu verlassen.

17 %

e Aktuelle Gasposition

< Mouse Wheel>

Scrollen
e Cursor bewegen
o Mode auswdhlen

e Daten Ubernehmen
e Enter-Funktion

e Motor-Aus-Position

*Gaskniippel in Leerlauf bringen, dann den Wert
so einstellen, dass der Motor sicher ausgeht.

e Nur bei Helikopter: Die Motor-Aus Funktion ldsst sich fiir
jeden Flugzustand individuell einstellen.

[THE CUT] NORMAL _ OFF
HORMAL  ACT P?$
oLEURL THH *
1oLEurz IHH Top

1oLEUFE  IMH tHRo ¥l < e Motor-Aus
HOoLD IMH 15 Position

Erganzung Motor-Aus bei
Modelltyp Helikopter

Fur Helikopter kann ein individueller Aktivierungsbereich fiir

alle Flugzustande eingestellt werden:
1.Gewulnschten Flugzustand auswdhlen und
Motor-Aus Funktion akfivieren.

2.Um den neuen Bereich einzustellen,
GasknUppel in die gewUnschte Posifion
bringen und die RTN-Taste fUr 1 Sek. dricken.

SET: Push RTHilsec)
morMAL  ACT P95 oFF
toLeurs [HH _17%
IoLEUFz IMH “cp
1oLEURE IMH tpRo

HoLD IMH T ze:

e Status Motor-
AuUs

Aktuelle Gaspositlon
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Leerlauf 2 (Id]e D()wn) Voreinstellung einer definierten Drosselstellung (nur Motor-

Modell)

Mit der Leerlauf 2 Funktion ldsst sich per
Schalter eine voreingestellte Gasposition im
unteren Bereich einschalten - zum Beispiel fiir
den Landeanflug. Die Funktion ist im oberen
Gasbereich nicht moglich, um ein versehentliches
Aktivieren zu verhindern. Bestimmen Sie fiir die
Funktion einen Schalter und dessen Wirkrichtung.

e Wdhlen Sie die Funktion [Leerlauf 2] im Basis Menu.
Durch drucken auf die RTN-Taste &ffnet sich der

Einstellbildschirm.n.

A IOLE Dok
eUm zum Startbildschirm

zurUckzukehren, mit dem ACT IHH

Cursor hier hinfahren und
die RTN-Taste oder die

HOME /EXIT-Taste driicken OFFSET A

Eﬁsmx-*

Vorgehensweise Leerlauf 2
einstellen
1. Funktion akfivieren

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,INH" und
drUcken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
Funktion nun durch Auswahl von ,ACT"
aktiviert werden.

DrUcken Sie zur Bestatigung die RTN-Taste.
Schalter auswdahlen

Fahren Sie mit dem Cursor auf ,SW*" und
drUcken Sie die RTN-Taste. Wdahlen sie einen
Geber aus der Auflistung und bestimmen
anschliessend dessen Wirkrichtung.

2. Schalter auswdahlen

Fahren Sie mit dem Cursor auf ,,SW*" und
drUcken Sie die RTN-Taste. Wdhlen sie einen
Geber aus der Auflistung und bestimmen
anschliessend dessen Wirkrichtung.

*fur eine detailierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
,»Schalterauswahl und Einstellungen am Ende dieser
Anleitung.

3. Offset einstellen

e Aktuelle Gasposition

1" < Mouse Wheel>

[l Scrollen
e Cursor bewegen
eMode auswdhlen

e Daten Ubernehmen
e Enter-Funktion

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,OFFSET"
und drUcken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann der

vorwd@hlbare Wert fUr die Drosselstellung als
%-Wert des Servoweges nun eingestellt

Werkseinstellung: 0%
moglicher Bereich: -100% ~0 ~+100%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

*(-) Werte erhohen die Leerlaufdrehzahl.

DrUcken Sie die RTN-Taste, um die Einstellung
zu verlassen.
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Taumel Ring

Mit dieser Funktion werden bei extremen
Servoausschldgen die Wege der Taumelscheibe
begrenzt, um ein Verklemmen der Anlenkungen zu
verhindern. Dies kann vor allem fiir 3D-Flug nétig

sein.

e Wdhlen Sie die Funktion [Taumel
Ring] im Basis Menu. Durch dricken
auf die RTN-Taste 6ffnet sich der
Einstellbildschirm.

Begrenzt den Ausschlag der Taumelscheibe innerhalb eines
vordefinierten Bereichs.(nur Helikopter)

e Der verfUgbare Bereich wird nun als Kreis

dargestellt. KnUppeleingaben werden
nur imnerhalb des Kreises als effektive
Steuerausgaben umgesetzt.

SWAHSH RIHG
ACT HCT
FATE 166 %

eUm zum Startbildschirm
zurUckzukehren, mit dem
Cursor hier hinfahren
und die RTN-Taste oder
die HOME /EXIT-Taste

AIL +i3%

< Mouse Wheel>

Scrollen
e Cursor bewegen
e Mode auswdhlen

e Daten Ubernehmen
e Enter-Funktion

drUcken.
&Ep I-«ume,sm) ELE +iax

e Dargestellter Bereich:
Vertikal fUr Nick,Horizontal fUr Roll

Taumel Ring einstellen

1. Funktion aktivieren

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,INH* und

drUcken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
Funktion nun durch Auswahl von ,ACT"

aktiviert werden.

Push the RTN button to activate the function

and return to the cursor mode.
DrUcken Sie zur Bestatigung die RTN-Taste.

2. Wert einstellen

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,Rate*

und drUcken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann
der gewUnschte Wert fir den maximalen
Steuerbereich der Taumelscheibe nun

eingestellt werden.
Werkseinstellung: 100%
Maoglicher Bereich: 50% ~200%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt

die Werkseinstellung wieder her.

Drucken Sie die RTN-Taste, um die Einstellung

zu verlassen.

e Markierung zeigt die aktuelle
KnUppelposition
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Taumelscheibe

Neutral Punkt

Da ein Servohorn in Neutralposition in den seltensten
Fillen genau waagrecht steht, muss das System
wissen, bei welcher Kniippelposition die Horner genau
rechtwinklig sind. Dieser Referenzpunkt ist notig,
damit die Gestdngekompensation nachher korrekt
arbeiten kann. Optimieren Sie dazu den Neutralpunkt
mit dieser Einstellung. Diese Einstellung hat keinerlei
Auswirkungen auf andere Funktionen.

Taumelscheiben AFR

Die Funktion Taumelscheiben AFR mischt die
Bewegungen der Servos, die an der Steuerung der
Taumelscheibe beteiligt sind. Sollten Sie feststellen,
dass die Taumelscheibe verkehrt herum lduft, konnen
Sie das hier durch Eingabe von negativen Mischwerten
korrigieren.

Mischraten

Hier konnen Sie alle 3 Steuerbewegungen der
Taumelscheibe untercinander mischen, um so eine
,schieflaufende” Taumelscheibe zu korrigieren. Es sind
die folgenden Bewegungen untereinander mischbar:
Pitch-Roll, Pitch-Nick, Roll-Nick, Roll-Pitch, Nick-
Pitch.

Gestingekompensation

e Wdhlen Sie die Funktion [Taumelscheibe]

Einstellen von Swash AFR und Gestdngekompensation (nur Helikopter,
ausgenommen Typ H-

1)

Hiermit lassen sich die Einfliisse der unterschiedlichen
Gestinge ( Anlenkungen) kompensieren.
Geschwindigkeitsausgleich
Aufgrund unterschiedlicher Wegldangen miissen
die Rollservos beim Steuern von Nick verlangsamt
werden, um keinen ungewollten Pitchanteil zu erhalten.
Kompensieren Sie den Effekt mit dieser Einstellung.

Servomitte Taumelscheibe

Sie konnen hier direkt Korrekturen der
Servoneutralpositionen vornehmen, ohne das Menu zu
verlassen. Die Unter- Funktion ist identisch zur Funktion
Sub Trim.

Pitcheinstellung

Dient zur optischen Kontrolle des Pitchweges. Hier
konnen Sie die Taumelscheibe bewegen und gleichzeitig
Feinjustierungen vornehmen.

im Basis

Menu. Durch dricken auf die RTN-Taste 6ffnet sich

der Einstellbildschirm.

< Mouse Wheel>

1-6

eUm zum Startbildschirm
zurUckzukehren, mit dem
Cursor hier hinfahren und
die RTN-Taste oder die
HOME /EXIT-Taste dricken

Em“s%m

Vorgehensweise Neutralpunkt
einstellen

Der Neutralpunkt dient als Referenzpunkt fiir
Kompensation.

AFF
ARIL

HEUTFRAL
Fos SH=%

*Servohorner so anbringen, dass die Neutralposition
moglichst nahe 50% ist, um den Mischwert klein zu halten.

1. Neutralpunkt einstellen

Fahren Sie mit dem Cursor auf ,POS",
anschliessend betdtigen Sie den
PitchknUppel so, dass die Servohebel und
die Gestdnge genau einen rechten Winkel
bilden. Nun dricken Sie die RTN-Taste for 1
sek. um den Neufralpunkt abzuspeichern.
Nach Einstellen des Neutralpunktes k&nnen
Sie nun weitere Einstellungen vornehmen.

Scrollen
e Cursor bewegen
eMode auswdhlen

+5A %

e Dafen Ubernehmen
e Enter-Funktion

e Zur ndchsten Seite

Taumelscheibe AFR einstellen

Stellen Sie die Werte so ein, dass die
Bewegungen der Taumelscheibe den Steuerbefehlen
in korrekter Weise entsprechen.

1. Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,ROLL" und
drUcken Sie die RTN-Taste.

2. Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann
der gewlnschte Wert fUr den maximalen
Steuerbereich in ROLL-Richtung nun eingestellt
werden.

Werkseinstellung: 50%

moglicher Bereich: -100% ~+100%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt die
Werkseinstellung wieder her.

FUhren Sie die Einstellungen analog fUr NICK und PITCH
ebenfalls aus. Dricken Sie die RTN-Taste, um die
Einstellung zu verlassen.
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Mischraten einstellen

Die Vorgehensweise wird am Beispiel eines
Taumelscheiben Typs HR-3 erklért. Andere Typen
werden anders gemischt, aber die Vorgehensweise
ist identisch.

[SWASH 245
MIXIMG RATE

A Crd

FIT +AIL 1@88x 18@8:x%

+ELE 188x 186 :x

*Fahren Sie mit dem Kollektivkniippel in die Neutral Punkt-
Position. Stellen Sie die Anlenkungen so ein, dass die
Taumelscheibe exakt waagrecht steht.

*Arbeiten Sie exakt, sodass Sie keine Korrekturen mit
SubTrim durchfiihren miissen.

*Verwenden Sie zur Einstellung eine lineare Pitchkurve.

*Fahren Sie mit dem Cursor auf den Wert, der eingestellt
werden soll und driicken Sie die RTN-Taste.

. Stellen Sie den Mischwert von Roll -> Pitch
so ein, dass die Taumelscheibe keine Nick-
oder Pitchbewegung ausfihrt, wenn Sie Roll
steuern.

*Mit dem Mouse Wheel Rad wird die Mischrate ausgewdhlt,
anschliessend mit der RTN-Taste bestitigt.

*Stellen Sie fiir Roll links / rechts separat ein.
2. Stellen Sie den Mischwert von Nick -> Roll und
Nick -> Pitch so ein, dass die Taumelscheibe

keine Roll- oder Pitchbewegung ausfihrt,
wenn Sie Nick steuern.

*Stellen Sie fiir Nick vorwirts / riickwirts separat ein.

3. Stellen Sie den Mischwert von Pitch -> Roll und
Pitch -> Nick so ein, dass die Taumelscheibe
keine Roll- oder Nickbewegung ausfUhrt (also
waagrecht bleibt), wenn Sie Pitch steuern.

*Stellen Sie fiir Pitch positiv / negativ separat ein.

Gestangekompensation
einstellen

*diese Einstellung darf erst nach Einstellung der Mischraten
ausgefiihrt werden.

*diese Einstellung kompensiert interaktive Abweichungen an
der Taumelscheibe bei extremen kollektiven Einstellungen.

53

COMFEMSATION
DIR. fLOW FITCH
AIL + By Bx

ELE + By Bx
g LEte Gret

SFEED

*Fahren Sie mit dem Cursor auf den Wert, der eingestellt
werden soll und driicken Sie die RTN-Taste.

1. Fahren Sie mit dem GasknUppel ganz nach
unten. Nun bewegen Sie den SteuerknUppel
ganz nach links und rechts (Roll). Stellen Sie
die Kompensation bei ,Querruder” (Roll) so
ein, dass keine Bewegung der Taumelscheibe
in Pitch- oder Nickrichtung erkennbar ist.
*Stellen Sie fiir links / rechts separat ein.

*Zum Umkehren der Auswirkung konnen Sie im Feld bei
Richtung von (+) auf (-) dndern.

2. Nun bewegen Sie den SteuerknUppel ganz
nach oben und unten (Nick). Stellen Sie die
Kompensation bei ,,Hohenruder* (Nick) so
ein, dass keine Bewegung der Taumelscheibe
in Pitch- oder Rollrichtung erkennbar ist.

3. Fahren Sie nun mit dem GasknUppel
ganz nach oben und wiederholen Sie die
beiden Einstellungen identfisch wie soeben
durchgefuhrt.

Geschwindigkeitsausgleich
einstellen

1. Mit dem Cursor zu ,,Speed" fahren, dann die
RTN-Taste drGcken.

2.Fahren Sie mit dem GasknUppel in die
Neutralstellung. Nun bewegen Sie den
SteuerknUppel mit schnellen Bewegungen in
Nickrichtung hoch und runter. Stellen Sie den
Geschwindigkeitsausgleich so ein, dass das
Kugelgelenk in der Mitte der Taumelscheibe
keine Springe hoch und runter bei schnellen
Nickbewegungen vollfUhrt.
*Mit dem Mouse Wheel Rad wird die Rate ausgewihlt,
anschliessend mit der RTN-Taste bestatigt.

DrUcken Sie die RTN-Taste, um die Einstellung
zu verlassen.
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Servomitte einstellen

Die Einstellung ist auf Seite 6/6 der Funktion zu
finden.

SWASH [
SUE-TRIM FITCH ADJ.
AIL EEE HIGH

ELE  +@ HEUTRAL
FIT  +@ LOW
MOV THG

1@

*Der hier eingestellte Wert reflektiert die Sub-Trim Funktion
im Basismenue.

Pitch-Einstellung

1. Mithilfe dieser Funktfion kann das Pitchservo
direkt angesteuert werden. Fahren Sie dazu
mit dem Cursor auf MAX / Neutral / MIN und
drUcken Sie die RTN-Taste.

WH=H (=Tl -}
SUE-TRIM FITCH ADJ.
AIL +0 +[EHEE

ELE +d  HEUTREAL
FIT +4  LOW

MO THG

18

*Der jeweils aktive Mode wird mit einem * markiert. Um den
Mode zu verlassen, den Cursor auf einen anderen Mode
fahren und die RTN-Taste driicken.

Mit BEWEGEN werden die Positionen
nacheinander angefahren, dabei ldsst sich
zusitzlich die Bewegungsgeschwindigkeit
einstellen (1-100).
*Mit Cursor auf ,,10° fahren und RTN-Taste driicken. Mit
dem Mouse Wheel Rad die Geschwindigkeit wahlen.

*Je hoher der Wert, desto schneller bewegt sich die
Taumelscheibe.

SWAZH E7E
SUE-TRIM FITCH ADJ.
AIL  +8 HIGH

ELE  +8 HEUTRAL
FIT  +8 LOW

MOYIHG
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Trimm-Einstellungen

Diese Funktion legt die Trimmschritte und
Trimmode fiir die digitalen Trimmer T1-T4 fest.

Sie konnen den jeweiligen Trimmer mit allen
Flugzustinden koppeln, indem Sie den Trimm-
Mode ,,global* wihlen.

Die Trimmer werden auf dem Startbildschirm
dargestellt.

Einstellen der digitalen Trimmer

Die erflogenen Trimmwerte lassen sich
speichern, wenn die Memory-Funktion aktiviert
wird.

Wihlen Sie die Funktion [Trimm-Einstellung]
im Basis Menu. Durch driicken auf die RTN-Taste
offnet sich der Einstellbildschirm.

e Um zum Startbildschirm zurGckzukehren, mit dem
Cursor hier hinfahren und die RTN-Taste oder die

HOME /EXIT-Taste drUcken.

WT1-Td4 SET. FGLLE

< Mouse Wheel>

eUm zum Startbildschirm
zurUckzukehren, mit dem

STEF MODE

Cussihermmonen | T4 4 SEPAR
gricheCn)ME /EXIT-Taste T= 4 SEFAF

' Immx} T= 4 SEPAE
&) T4 4 SEPAR

Trimmschritte einstellen

IMH

' J Scrollen

1 UMIT e Cursor bewegen
R K e Mode auswdhlen
;

i T1=-T4 . e Daten Ubernehmen
I MEMOFRY e e Enfer-Funktion

'

1

(The display screen is an example. The
screen depends on the model type.)

Trimm Einheiten Anzeige wahlen

1. Fahren Sie mit dem Cursor zu ,Step" und
dricken Sie die RTN-Taste.

2. Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann der
Wert fUr einen Trimmschritt nun eingestellt
werden.

Werkseinstellung: 4
moglicher Bereich: 0 ~ 200Schritte

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

*je hoher der Wert, um so grosser die Anderung pro
Tastendruck

3. Dricken Sie die RTN-Taste, um die Einstellung
zu verlassen.

Trimm-Mode einstellen (nur

Helikopter & Segler)

1. Fahren Sie mit dem Cursor zu ,,Mode" und
drUcken Sie die RTN-Taste.

2. Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann der
gewilnschte Trimmmode nun eingestellt
werden.

[Global]: Kombinierter Mode. Die Auswirkung
der Trimmung wird fur alle Flugzustdnde
Ubernommen.

[Separat]: Separater Mode. Jeder
Flugzustand kann separat getrimmt werden.
3. DrUcken Sie die RTN-Taste, um die Einstellung

zu verlassen.

1. Fahren Sie mit dem Cursor zu ,Einheit* und
drUcken Sie die RTN-Taste.

2. Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann der
gewulnschte Anzeigemode nun eingestellt
werden.

[--] : Keine Einheit, Anzeige als Anzahl Schritte

[%] : Anzeige der Trimmung als %-Wert des
Steuerweges

3. DrUcken Sie die RTN-Taste, um die Einstellung
zu verlassen.

Trimmwerte speichern

1. Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,Memory*
und dricken Sie die RTN-Taste.

2. Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
Funktion nun durch Auswahl von ,ACT"
akftiviert werden.

3. Anschliessend kann auf dem Startbildschirm
mit dem Cursor die gewUnschte Trimmskala
angewdhlt werden

4. Durch drUcken auf die RTN-Taste (1sek) wird
der Trimmer in der Skala wieder genullt.

*bei inaktiver Funktion zeigen die Trimmeranzeigen jeweils
die aktuelle Position.
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Stick Alarm

Bei einer vordefinierten Position des
Gaskniippels lésst sich ein Alarmsignal (Piepton)
ausgeben.

eDie Funktion lasst sich per Schalter zu- oder

abschalten.

100%

J4 0% 100% J10%

0%
J3

e Wdahlen Sie die Funktion [Stick Alarm] im Basis
Menu. Durch dricken auf die RTN-Taste 6ffnet sich

der Einstellbildschirm.

100%

100%

0%

STE. HLAEM

eUm zum Startbildschirm
zurUckzukehren, mit dem ACT IHH
Cursor hier hinfahren
und die RTN-Taste oder = ]
die HOME /EXIT-Taste
dricken. =TE .,_TE

&?E/exw

Vorgehensweise Stick Alarm
einstellen
1. Funktion aktivieren

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,, ACT"
und drUcken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
Funktion nun durch Auswahl von ,ACT"
aktiviert werden.

2. Schalter auswdahlen

Fahren Sie mit dem Cursor auf ,,SW*" und
drUcken Sie die RTN-Taste. Wdhlen sie einen
Geber aus der Auflistung und bestimmen
anschliessend dessen Wirkrichtung.

*fiir eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
,»Schalterauswahl und Einstellungen® am Ende dieser
Anleitung.

FOos SHx<

Scrollen
e Cursor bewegen
A" eMode auswdhlen

1

B

e Dafen Ubernehmen
e Enter-Funktion

&

3. SteuerknUppel auswdahlen

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,, STK*
und drUcken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann
der gewulnschte KnUppel ausgewdahlt
werden.

. Mit dem Cursor auf ,,POS" fahren. Nun

stellen Sie den SteuerknUppel in die
Position, wo der Alarm ausldsen soll.
Drucken Sie zur Erfassung der Position
Isek auf die RTN-Taste.

*Rechts in Klammer wird die aktuelle Gasposition
eingeblendet.
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Mix-Alarm

Hier werden die jeweiligen Warnungen, welche
beim Einschalten der T12K erténen, fUr die
einzelnen Funktionen und Mischer ein- /
ausgeschaltet. Sie kédnnen auf Wunsch
zum Buzzer ebenfalls einen Vibrationsalarm
ausgeben lassen.

Die Einstellungen k&nnen individuell gewdhlt

Aktivieren / Deaktivieren von Warnmeldungen

werden. Bei [AUS] wird keine Warnung
ausgegeben, wenn die T12K eingeschaltet
wird. Beachten Sie jedoch, dass die
Deaktivierung einiger dieser Warnungen
gefdhrlich sein kann.

So kann zum Beispiel ein unbeabsichtigt
anlaufender Motor oder Propeller
schwerwiegende Verletzungen verursachen.

e Wdhlen Sie die Funktion [Mix Alarm] im Basis Menu.
Durch dricken auf die RTN-Taste &ffnet sich der

Einstellbildschirm.

g/ ARH IHG]

< Mouse Wheel>

14

eUm zum Startbildschirm
zurUckzukehren, mit dem
Cursor hier hinfahren
und die RTN-Taste oder

die HOME /EXIT-Taste | THRE CLUT OH
drUcken.
IDLE Dol g
THFR FOS. M

OMA/0OFF Wi B2s
Lo EATTERY S.64W OFF

Scrollen
e Cursor bewegen
o Mode auswdhlen

I:IFF e Dafen Ubernehmen
I:lFF e Enter-Funktion
|:|FF e Zur ndchsten Seite

&55‘*“

28

Einstellung des Akku Alarms

1. Stellen Sie sicher, dass im Systemmenue /
Funktion Tonausgabe, bei Mix-Alarm die
Einstellung auf ,,EIN" gewdhilt ist.

2. Fahren Sie bei Mix-Alarm mit dem Cursor
auf ,,Akku-Alarm* und dricken Sie die RTN-
Taste. Nun kénnen Sie mit dem Mouse
Wheel Rad die gewunschte Akkuspannung
zur Alarmauslésung einstellen. Es sind
Spannungen von 4.2V bis 7.4V einstellbar.
Wdahlen Sie die Einstellung entsprechend
dem verwendeten Akkutyp. Empfohlen
werden die folgenden Einstellungen:
® 5-Zellen NiMH: 5.6V
® 2-Zellen LiFe: 6.0V
® 2S LiPo: 6.6V

Hinweise und Warnungen zum Akku-Alarm:
*Landen Sie unverziiglich, wenn der Akku-Alarm wihrend des Betriebes
auslosen sollte.

*Wihlen Sie die Einstellung der Akkuspannung mit Bedacht. Ein
falsch eingestellter Akkualarm kann zum pldtzlichen Abstellen der
Fernsteuerung im Betrieb fiihren, was einen kompletten Kontrollverlust
des Modells bedeutet.

*Gewisse LiPo - Akkutypen verfiigen iiber eine interne Schutzschaltung,
um den Akku vor Tiefentladung zu schiitzen. (6.0V).

*Bedenken Sie, dass der Akkualarm z.Bsp an kalten Wintertagen besser
etwas hoher gewihlt werden sollte, da die Akkuleistung unterhalb 10°
Aussentemperatur verringert wird.

OMAOFF Wi kB2s

sHAF FRoLL OH
MOTOR FoOs. [OH
AIRERAKE M
MOTOFR O

OFF
OFF
OFF
OFF

Vibrations-Typ

Wéahlen Sie den Typ aus, wie die T12K bei
Alarmauslésung vibrieren soll.

TYPET 098

TYPE 2

Y
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Telemetrie-Einstellungen Einstellen von Sprachintervall, Datenaufzeichnung

Mit dieser Funktion werden grundlegende *mit S-FHSS nicht méglich
Telemetrieeinstellungen vorgenommen wie:

Sprachintervall
Datenaufzeichnung
Alarmeinstellung

e Wdahlen Sie die Funktion [Tele.-Einst.] im Basis Menu.
Durch dricken auf die RTN-Taste &ffnet sich der
Einstellbildschirm.

ATELEM. SET. 12) <Mouse Wheel>

eUm zum Startbildschirm [l Scrollen
zurickzukehren, mit demp-=FEECH EHELI EH o Cursor bewegen
Cursor hier hinfahren o Mode auswdhlen
ond die RTN-Taste oder|| WERSIoM o Mer, 2
die HOME /EXIT-Taste IMTEELYAL — E SEC

LOGGEING IHH --

drUcken. B
&Eb INTERVAL 8 zec SB

e Daten Ubernehmen
e Enter-Funktion

e Zur ndchsten Seite

Das installierte Sprachpaket wird
dargestellt. Wenn keine Sprachpakete

vorhanden, erscheint ,,---,,.

Die Version der installierten
Sprachpakete wird dargestellt.

Intervall der Sprachausgabe kann
eingestellt werden. Mdglicher
Bereich: 0 sek. bis 30 sek.

Hinweise zur Verwendung von Telemetrie Datenaufzeichnung
Zur Aufzeichnung von Telemetriedaten muss eine microSD-Speicherkarte eingesetzt sein.
Die Funktion muss auf ,,ACT" stehen, ein Schalter zur Aktivierung bestimmt sein.

Das Aufzeichnungsintervall muss ausgewdahlt werden.

IEEH!! 1_..-'2 Bc_:i ak_tiver Aufzeichnung
wird hier ON dargestellt.

SFEECH EHELISH

VERSIOHN Ver, 2

IMNTERMAL H seC

LOGGEING INH —-

IMNTERVAL H =seC

ACT/INH Schalter fiir Datenaufzeichnung

ON / OFF

Aufzeichnung auf SD-
Karte anhand eingestelltem
Intervall
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TELEM.SET. 1-2

SFEECH EMGLISH
VERSION Ve, 2
INTERYMAL H =EC
LOSGEING INH —-

A =eciSE:

IMNTERMVAL

@ Hinweise zur Erstellung / Verarbeitung von
Datenlogs

* Das System benotigt ungefdhr 0.3s zur Erstellung
eines neuen Datenfiles auf der Speicherkarte.
Innerhalb dieser Zeit , beginnend nach dem
Betdtigen des Schalters, konnen keine Daten
erfasst werden.

* Ein Datenfile kann aus maximal 6393
Aufzeichnungen bestehen. Lauft die
Aufzeichnung weiter, wird automatisch ein
neues Datenfile erstellt, und die Daten weiter
aufgezeichnet.

* Die Datenfiles konnen in Ihrer Benennung auf
der microSD-Karte nicht umbenannt werden. Die
Benennung der Files beginnt mit LOG1, darauf
folgt LOG2, und so weiter.

*Die Datenlogs kdnnen anschliessend nicht direkt
auf einem PC / Laptop bearbeitet werden. Zur
Darstellung wird die Free Software Futaba File

Durch den Pausenschalter ist es nun moglich, eine
Telemetrieaufzeichnung zu pausieren, ohne dass der
Aufzeichnungschalter genutzt werden muss.

Hintergrund: Durch wieder Einschalten der Aufzeichnung
mit dem Pausenschalter wird auf der

SD-Karte nicht eine neue LOG Datei erzeugt. Die bereits
erstellte Datei wird weiterverwendet.

System Utility FFS Vers.3.0 oder hoher (siehe www.
arwico.ch / Download / Futaba Users) bendtigt.
Die ,Export-Funktion “ von FFS kreiert aus dem
Datenlog ein .cvs File, welches dann auf dem PC
eingesehen werden kann.

Vorsicht

* Wahrend der Datenaufzeichnung die Funktion
Modellauswahl nicht verwenden !

Darstellung der Telemetrieaufzeichnung auf dem Home-Bildschirm

(Icon)

Die folgenden Icons informieren jeweils Uber den aktuellen Status der Datenaufzeichnung

I Aufzeichung angehalten I

FUTHRERA 25
Tl B&E:ga, EIEE|
TZ B@:EH, ad ",

BT-FH .~ MEW1
+ Bl FE:3

| Aufzeichnung lauft I
FUTAERA

Tl GGE:68, Euail:‘.-
TZ Hd:BE, HEI'"

BT-FH .~ MEW1
+ Bl Rl

F:x-BATT. RECEIVER

e.0V

ExT-VOLT RECEIVER

8.0V

IAufzeichnung angehaltenl | Aufzeichnung lauft |
KOO K
=11 R g R

F:x-BATT. RECEIVER

6.0V

ExT-VOLT RECEIVER

8.0V
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Telemetrie Alarmdauer und Wiederhol-Intervall

Einstellen von Alarmdauer und Wiederhol-Intervall
B Wiederholt:

Die Zeitdauer beginnend ab Alarmausgabe bis zum nachsten Wied

Mdglicher Bereich: INH, 1s ~ 240s
B Dauer:

Die Lange der Alarmausgabe

Méglicher Bereich: 1s bis 30s

*Einstellung bei Dauer muss kleiner als bei Wiederholt sein.

*Die Dauer verl&ngert sich , wenn ein zweiter Alarm auftritt.

REFEAT
DURAT IOM

( Buzzer, Vibration und Sprachausgabe).

erholen des Alarms.

ETELEH.SET. =]
ALAFM
HEPEHT :==]=.=E===E£§=E= =:
DURAT IO VA SEC

L
Dauer wird nur dargestellt, wenn
Wiederholt aktiviert ist

L
Dauer darf nur kleiner oder gleich
Wiederholdauer sein

[Schema Zusammenhang Alarmdauer und Wiederholzeit]

SensorA |ON J_l_l_l |_|
Alarm OFF
SensorB |ON I—
Alarm OFF
Alarm Ausgang [gn
(Buzzer / OFF I I I_I I_I I-I I I I
Vibration / [I— ! I
Sprache) (md | |
— —
Dauer //11 7/ >
| Wiederholzeit | Wenn ein neuer Alarm Zeit

auftritt, verlangert sich die
»~Dauer “Zeit
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Telemetrie

Diese Funktion stellt die Telemetriedaten dar,

welche vom Empfianger gesendet wurden.

Darstellen von Telemetriedaten , welche vom
Empfanger gesendet werden

*kann mit S-FHSS nicht verwendet werden.

Des Weiteren werden hier Funktionen wie
Alarmausgabe, Vibration und Sprachausgabe

eingestellt.

e [Telemetrie-Monitor] kann direkt durch Dricken auf die
HOME / EXIT-Taste ab dem Startbildschirm aufgerufen

werden.

e Wdahlen Sie die Funktion [Stick Alarm] im Basis

e Signalstarke des Telemetrie-
Kanals wird dargestellt.

Menu. Durch dricken auf die RTN-Taste 6ffnet sich

der Einstellbildschirm.

S TELEMETFEY
U Startbildschi —
;?Jrozcuk?ukeﬁrren,l msifd:arﬁ E}i EFITTI
Cursor hier hinfahren E. EU
d die RTN-Tast d

die HOME /exiTraste | FBECEIMER
drUcken. E:“:T_'LIIDLT
[D |, @y

FECEIVEFR

T 1.3 < Mouse Wheel>
Scrollen
i TEHP Ll e Cursor bewegen
______ o Mode auswdhlen
SES—9iT
e Daten Ubernehmen
Z EFH ° En’rerfFLljnkﬂon
e E;F’r"l e Zur ndchsten Seite

e DrUcke den $1 Knopf um zur néchsten Seite zu gelangen.

TELEMETEY

T 23

=ALTITUDE

=VARIO

SES—-RA1-'8ER

Telemetrie Daten einsehen

SES—ais 22/

= DISTAMCE

|SES-01/026

= SPEED

SES—A1/825

A Warnung

1. Die Daten der Telemetriesensoren kdnnen
auf dem Telemetriemonitor (HOME / EXIT-
Taste dricken) direkt angesehen werden,

im

Basismenue und 6ffnen den Einstellbildschirm.

oder Sie wdhlen die Funktion ,,Telemetrie*

2. Einstellbildschirm.

Mit dem Cursor auf den gewUnschten Sensor

© Lassen Sie sich nicht unnétig ablenken,
indem Sie wéhrend des Fliegens auf die
Telemetriewerte starren. Ein Flughelfer kann
Ihnen die Werte tibermitteln. Verlieren Sie
als Pilot niemals den Sichtkontakt zu ihrem
Modell.

fahren, dann die RTN-Taste drUcken, um die

Alarmschwellwerte des Sensors einzustellen

*Die Empfangerspannung kann ohne Sensor empfangen
werden, der Empfinger sendet das Spannungssignal

automatisch zur T12K.

* Die meisten Sensoren miissen nur am Empfanger
eingesteckt werden, damit sie funktionieren. Wenn Sie
mehrere Sensoren des gleichen Typs verwenden, oder einen
zusédtzlichen Sensor hier darstellen mochten, miissen Sie
diese entweder mit der ,,Sensor“- Funktion registrieren oder
einen freien Slot zuweisen. Sehen Sie dazu die Erklarungen

im Kapitel ,,Sensor* dieser Anleitung.
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Telemetrie Sprachausgabe

**Es stehen 2 Sprachen zur Telemetricausgabe zur Verfiigung: eSprachausgabe bei Alarm eines Sensors
englisch oder deutsch.

*Die gewahlte Sprache zur Sprachausgabe beeinflusst nur die LT TTIONE ¥

Sprachpakete, nicht die Menuefiihrung. P

*Die Sprachausgabe kann nur iiber Kopfthérer, am | —==—=—=  —————

Kopthoreranschluss der T12K genutzt werden. FALERT _—
[+ THRESHOLD 3 M
*Ein Kopfhorer mit 3.5 Klinkenanschluss muss separat b e OFF
erworben werden. 1 X

Alarm muss auf aktiv stehen, damit
Auslosung erfolgen kann.

Kopfhorer-Anschluss

HLTITUDE 2
LALERT HCT
L THRESHOLD =58 m
IRNRTEN= aFF
SFEECH ACT  SAan
REFEREMCE SET

*Die Alarmierung eines Sensors erfolgt nach dem folgenden
Format:

»Warnung® [Sensorname] [Daten] [Einheit].

Empfangerspannung:
eDie Akfivierung der Sprachausgabe . Warnung® [Batterie] [siecben.vier] [Volt]
sowie der EIN / AUS-Schalter ist jeweils im *Je nach Intervallgeschwindigkeit / - wechsel konnen die
Einstellbildschirm des Sensors integriert. Sprachausgabe und die angezeigten Werte unterschiedlich
sein.

prachausgabe aktivieren EIN / AUS Schalter

SFEECH Al SH o

REFEREMCE SET /\_

ON wird nur eingeblendet, wenn die Sprachausgabe
aktiv ist.

Wenn der Sensor keine Daten {ibermittelt, erfolgt
auch keine Sprachausgabe, selbst wenn hier ON
dargestellt wird.

*Die Sprachausgabe eines Sensors erfolgt nach dem folgenden
Format:

[Sensorname] [Daten] [Einheit] [Daten] [Daten] [Daten]
Empféangerspannung:

[Batterie] [sieben.vier] [Volt] [sieben.vier] [sieben. vier] [
sieben. vier]

*Je nach Intervallgeschwindigkeit / wechsel konnen die
Sprachausgabe und die angezeigten Werte unterschiedlich
sein.
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Telemetrie - Monitor
Je nach Anzahl der verwendeten Sensoren kann der Telemetriemonitor bis zu 16 Sensoren,

aufgeteilt auf 4 Seiten, darstellen.
*Je nach Anzahl Sensoren konnen 1, 2 oder 4 Sensoren je Bildschirm dargestellt werden.

HOME / EXIT-
Taste driicken

(I

Zum Telemetrie-Monitor

4

Im T-FHSS 14CH Mode kdnnen bis zu 16Sensoren dargestellt werden.
Die Darstellung 1 fur 1 Sensor oder 2 fUr 2 Sensoren ist hier ersichtlich

dargestellt.
Beispiel fiir 1 Sensor Beispiel fiir 2 Sensoren
E=x—EBATT. EEEEIUEE Ex—BATT. RECEIVER

0.0 | eremdi
ExT-VOLT RECEIVER

0.0V

Beispiel fiir 4-16 Sensoren e R

Wl 14 R
Rx-BATT.| = BATTERY " 1 TEMP. & EXT-VOLUT
&, @Y &, By +32°C 11.14
RECEIVER SBS-aiy SBS-A1T SBS-@A1V
EXT-VOLT| s EXT-VOLT| |1+ TEMP. =zRFPM
1i.ay 11.1V +24°C Brem
EE Sps-a1y SBS-A1T SBS-81 R+
O = Tl 3-4]: a4 4];
s DISTAMCE| s ALTITUDE[ |z ALTITUDE TTUT

SBES-H1-02G|S5B5-A1-82G| [SBS—B1-82H
s SPEED g VARIO = VARIOD

SES-01-02G|1SES-81-82G] ISES-01-02H
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Telemetrie-Monitor einstellen

(@ Driicken Sie auf die HOME / EXIT-Taste ab dem Startbildschirm, um den
Telemetrie-Monitor aufzurufen.

] "

oder ,Sensor

@ Fahren Sie mit dem Cursor auf ,Empfanger
(SBS-XXX usw) und driicken Sie die RTN-Taste.

ELEM. MOMI T

Hier jeweils die RTN-Taste driicken, um
zu den Alarm-Einstellungen des Sensors zu
gelangen.

gezeigt, gewahlt werden.

ELEM. MOHI
---pizFLAY E <----mmmmmm--- .
ETHHT sLoT 1
EMSOFR SBS-@1T
TEMF.

3 Unter ,DISPLAY “ kann die Darstellungsweise des Sensors ,wie unteh

[Dis'play — Einstellungen]

[TELEM . MOH [ I
ST 000t k.

@ Wahlen Sie zum Beispiel Display ,2 “, wenn Sie 2 Sensoren darstellen
mochten. Unterhalb bei ,Sensor “ kdnnen Sie wahlen, welcher Sensor
ebenfalls dargestellt werden soll.

ELEM. MOMI
DISFLAY 2
ETHHT sLoT 3
EMS0OR SBS-B1-82AR
ALTITUDE
/ \

Bei Sensoren mit mehreren Funktionen (z.Bsp SBS-02A) konnen Sie
scrollen, um eine Funktion auszuwihlen. (Vario / Hoéhe / usw).

(& Wahlen Sie zum Beispiel Display ,3 “, wenn Sie 3 Sensoren
darstellen méchten. Unterhalb bei ,Sensor “ kdnnen Sie
wahlen, welcher Sensor ebenfalls dargestellt werden soll.

® Um einen Sensor aus der Darstellung zu l6schen, wahlen Sie ,----,.
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Telemetrie: Empfanger [RX-Batterie| Darstellung der Empfangerbatterie-

Auf diesem Bildschirm wird die
Batteriespannung des Empféangers dargestellt. Wenn
die Spannung den eingestellten Schwellwert tiber-
oder unterschreitet, wird ein Alarm ausgegeben.

*Kann mit S-FHSS nicht verwendet werden.

e Wdhlen Sie den Sensor [RX-Batt] in der Telemetrie-
Funktion. Durch DrUcken auf die RTN-Taste offnet

sich der Einstellbildschirm.

Spannung

e Maximal / Minimal gemessener Wert
wird angezeigt.

e Aktuelle Empfangerbatterie-
Spannung

| —BATT. , 1.2 < Mouse Wheel>
eUm zum Startbildschirm EII.II Scrollen
zurUckzukehren, mit dem SMIMSMEA - " e Cursor bewegen
Cursor hier hinfahren o Mode auswdhlen
und die RTN-Taste oder B Elul E- Elul
die HOME /EXIT-Taste
drUcken. +ALERT I HH e Daten Ubernehmen
@ /*THHEEHDLD e Enter-Funktion
&Ep RN -1 OFF e Zur néchsten Seite

die
Alarmauslésung erfolgt, wenn die Spannung
unter den eingestellten Wert abfallt.

e |Pfeil nach unten bedeutet:

Alarm einstellen

1. Fahren Sie mit dem Cursor zu ,,INA" und
drUcken Sie die RTN-Taste.

.Wdahlen Sie mit dem Mouse Wheel die
Einstellung ,,ACT".

. DrUcken Sie die RTN-Taste.

. Fahren Sie nun zu , Alarmwert* und dricken
Sie erneut die RTN-Taste.

. Stellen Sie den gewuUnschten Schwell-Wert
zur Alarmauslésung ein:

Werkseinstellung: 4.0V
Moglicher Bereich: 0.0V ~ 8.4V
*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt die

Werkseinstellung wieder her.

6.Zum Beenden / Verlassen der Einstellung,
drUcken Sie die RTN-Taste.

2

Vibrations-Typ

Wahlen Sie den Typ aus, wie die T12K bei
Alarmauslésung vibrieren soll.

Y
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Telemetrie: Empfanger [EXT Volt]

Daten vom EXT-Batterie-Port darstellen.

*CA-RVIN-700 muss im Modell verbaut sein.

Auf diesem Bildschirm wird die Spannung
einer externen Batterie ( zBsp Flugakku) vom
Empféingeranschluss EXT. Voltage dargestellt.
Dies ist nur moglich, wenn am Empfinger das
Anschlusskabel CA-RVIN-700 angeschlossen und
mit der externen Batterie verkabelt wird.

Die Alarmausgabe erfolgt, wenn die Spannung

e Wdahlen Sie den Sensor [EXT-Volt] in der Telemetri

Funktion. Durch DrUcken auf die RTN-Taste offnet

sich der Einstellbildschirm.

der externen Batterie den eingestellten Wert
unterschreitet.

*Kann mit S-FHSS nicht verwendet werden.

e Maximal / Minimal gemessener Wert
e- wird angezeigt.
e Akfuelle mpfangerbatterie-
Spannung

SEST-UOLT ’ < Mouse Wheel>

eUm zum Startbildschirm E EII.II iy Scrollen
z&JrUckzuﬁghrth rrfwi’réiem SIS - ° '(\:Auréor bewe_gaan

ursor hier hinfahren e Mode auswdhlen
und die RTN-Taste oder E EIUI E . Elul
cdjrlt?cre?.ME [EXTTaste / +ALERT IHH e Daten Ubernehmen

IHC, D +THRESHOLD 4. @l * Enfer-Funkfion
. YA Achst it
&Eb -1 DFF e Zur ndchsten Seite

e |Pfeil nach unten bedeutet: die
Alarmausldésung erfolgt, wenn die
Spannung unter den eingestellten Wert
abfallt.

Alarm einstellen

1. Fahren Sie mit dem Cursor zu ,,INA" und
drUcken Sie die RTN-Taste.

.Wdahlen Sie mit dem Mouse Wheel die
Einstellung ,,ACT".

. DrUcken Sie die RTN-Taste.

. Fahren Sie nun zu , Alarmwert* und dricken
Sie erneut die RTN-Taste.

. Stellen Sie den gewuUnschten Schwell-Wert
zur Alarmauslésung ein:

Werkseinstellung: 4.0V
Moglicher Bereich: 0.0V ~ 100V

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt die
Werkseinstellung wieder her.

2

6.Zum Beenden / Verlassen der Einstellung,
drUcken Sie die RTN-Taste.

Vibrations-Typ

Wahlen Sie den Typ aus, wie die T12K bei
Alarmauslésung vibrieren soll.

TYPET §logl >
TYPE 2 > >
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Telemetrie: Temperatur

Dieser Bildschirm stellt die Daten und

Darstellung eines Temperatur-Sensors
*Ein Temperatur-Sensor muss im Modell verbaut sein.

*Kann mit S-FHSS nicht verwendet werden.

Einstellungen eines Temperatur-Sensors dar.

Die Temperatur des Modells ( Motor, Batterie,
etc) ldsst sich wahrend des Fluges somit

iiberwachen.

Wird eine eingestellte Temperatur im Flug iiber-
oder unterschritten, wird Alarm ausgeldst.

e Wdhlen Sie den Sensor [Temp] in der Telemetrie-

e Maximal / Minimal gemessener Wert
wird angezeigt.

Funktion. Durch DrUcken auf die RTN-Taste offnet

sich der Einstellbildschirm.

Um zum Startbildschirm
zurUckzukehren, mit dem
Cursor hier hinfahren
und die RTN-Taste oder
die HOME /EXIT-Taste
drUcken.

&iﬁmmm

e 1 Pfeil nach oben
bedeutet: die
Alarmausldsung
erfolgt, wenn die
Temperatur den
eingestellten Wer,
Uberschreitet.

e | Pfeil nach unten
bedeutet: die
Alarmausldsung
erfolgt, wenn die
Temperatur unter den
eingestellten Wert
abfallt.

Alarm einstellen
Temperaturwarnung ,zu heiss “.

e Aktuelle Temperatur

M TEMF.

TMIMAMAX :
/-1‘-FILEFGT
+THRESHOLD

< Mouse Wheel>

Scrollen
e Cursor bewegen
eMode auswdhlen

e Daten Ubernehmen
e Data is entered

e Enter-Funktion

T kER2E

e DrUcke den ST Knopf um zur nachsten Seite zu
gelangen.

TEMF. P Vibrations-Typ
Wahlen Sie den Typ aus, wie die T12K bei
JALERT I HH AIarmausIung vibrieren soll.
L THRESHOLD +@°C | e gl >
4L i EEs aFF Tvee2 B3R > >
SFEECH IMH vees §EEE — — —> —
flegt

Alarm einstellen
Temperaturwarnung ,zu kalt “.

1. Fahren Sie mit dem Cursor zu ,,INA" und
drUcken Sie die RTN-Taste.
. Select the ACT mode by scrolling the Push

2
dial.

Einstellung ,,ACT".

N W

. Wdhlen Sie mit dem Mouse Wheel die

. DrGcken Sie die RTN-
. Fahren Sie nun zu ,Alarmwert* (Pfeil nach

1. Dricken Sie die S1-Taste, um auf die 2.Seite
des Einstellungsbildschirmes zu gelangen.

2. Stellen Sie den Schwellwert zur
Alarmauslésung (Pfeil nach unten) analog
ein.

Werkseinstellung: 0°C
Moglicher Bereich: -19°C ~ +199°C

Taste.

oben) und dricken Sie erneut die RTN-Taste.

Stellen Sie den gewUnschten Schwell-Wert
zur Alarmauslésung ein:

Werkseinstellung: 100°C

Méoglicher Bereich: -19°C ~ +200°C

*Die Einstellung hier kann maximal dem Schwellwert bei ,,zu
heiss* entsprechen.

3.Zum Beenden / Verlassen der Einstellung,
drGcken Sie die RTN-Taste.

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt die
Werkseinstellung wieder her.
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Telemetrie: Drehzahl (U/min)

Darstellung eines Drehzahl-Sensors

*Ein Drehzahl-Sensor muss im Modell verbaut sein.

Lesen Sie im Flug die Drehzahl Thres Motors /
Propellers / Rotor aus. Dazu konnen Sie je nach
Anwendung aus 3 verschiedenen Typen von
Drehzahlsensoren auswahlen, Futaba hélt passend
optische, magnetische und fiir elektrische Modelle
einen extra Brushless - Drehzahlsensor parat.

e Select [RPM] in the TELEMETRY screen
and access the setup screen shown
below by pushing the RTN button.

Bei Uberschreiten oder Unterschreiten
einer festgelegten Drehzahl ldsst sich eine
Alarmwarnung, auf Wunsch mit Vibration,
ausgeben.

Wihlen Sie den Sensor [U /min] in der
Telemetrie-Funktion. Durch Driicken auf die RTN-
Taste offnet sich der Einstellbildschirm.

e Maximal / Minimal gemessener Wert

wird angezeigt.
e RPM

M \ 1.2 < Mouse Wheel>
eUm zum Startbildschirm Scrollen
zurUckzukehren, mit dem L = EPPN o Cursor bewegen
Cursor hier hinfahren e Mode auswdhlen
und die RTN-Taste oder HArFm
die HOME /EXIT-Taste
drUcken. /'T'F“—EHT I HH e Daten Ube(nehmen
IHMB +THRESHOLD 22 BEErFM * Enfer-Funkfion
&Eb FAR AT DFF e Zur nGchten Seite

e TPfeil nach oben

bedeutet: die gelangen.

e DrUcke den ST Knopf um zur ndchsten Seife

Vibrations-Typ

Wahlen Sie den Typ aus, wie die T12K bei
Alarmauslésung vibrieren soll.

Alarmauslésung erfolgt, —

wenn die Drehzahl RFH THH 202 TYPE1 §§§§ >

den eingestellten Wert ALERT =

Uberschretiet, /:THF:ESHIIILEI arem | o Iz ' _
e |Pfeil nach unten U ibas OFF vees fegf —> — — —

bedeutet: die 1 =

Alarmauslésung erfolgt, TYPE4 §§§§ Saaaiaaae

wenn die Drehzahl

unter den eingestellten MAGHETIC SEAR 1.688

Wert abfallt.

eDrehzahl Sensor auswdhlen
SBS-01M: magnetisch
SBS-01RQO: opftisch
SBS-01RB : brushless Motor

Alarm einstellen Drehzahl -

Obergrenze

e Bei ,magnetisch: geben Sie hier die
GetriebeUbersetzung ein.

e Bei ,optisch": Geben
Sie hier die Anzahl
Propellerblatter ein

e Bei ,,Brushless”: geben Sie hier die Anzahl
Magnetpole des Motors ein.

Alarm einstellen Drehzahl
-Untergrenze

1. Fahren Sie mit dem Cursor zu ,INA" und
drUcken Sie die RTN-Taste.

.Wdahlen Sie mit dem Mouse Wheel die
Einstellung ,,ACT".

. DrGcken Sie die RTN-Taste.

. Fahren Sie nun zu , Alarmwert" (Pfeil nach
oben) und dricken Sie erneut die RTN-Taste.

. Stellen Sie den gewUlnschten Schwell-Wert
zur Alarmauslésung ein:
Werkseinstellung: 2000 U / min
Mdoglicher Bereich: 1 U /min ~ 150000 U /min

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt die

Werkseinstellung wieder her.

g AW N

1. Dricken Sie die S1-Taste, um auf die 2.Seite
des Einstellungsbildschirmes zu gelangen.

2.Stellen Sie den Schwellwert zur
Alarmauslésung (Pfeil nach unten) analog
ein.

*Die Einstellung hier kann maximal dem Schwellwert bei
,Drehzahl Obergrenze® entsprechen.

Werkseinstellung: O U /min
Maoglicher Bereich: 0 U /min ~ 149999 U/min
3.Zum Beenden / Verlassen der Einstellung,
drUcken Sie die RTN-Taste.
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Telemetrie: Hohensensor [HﬁhE] Darstellung eines Héhensensors
*Ein Hohen-Sensor oder GPS-Sensor muss im Modell verbaut sein.

Die von einem Hohensensor gesendeten Daten
lassen sich hier zur Ermittlung der aktuellen Flughdhe
darstellen und mit einer Alarmfunktion koppeln. Die
voreingestellte Flughdhe 16st diesen Alarm aus. Dabei
kann eine Mindestflughdhe sowie auch eine maximale
Flughdhe eingegeben werden.

Beim Einschalten des Senders rechnet der Sensor
mit Om und gibt von da ausgehend die Hohe als
Differenz an. Dieser Berechnung liegt die Verdnderung

e Wdahlen Sie den Sensor [Hohe] in der Telemetrie-Funktion.
Durch DrUcken auf die RTN-Taste 6ffnet sich der

des Luftdruckes zugrunde, welcher bekanntlich mit
zunehmender Hohe abnimmt. Aufgrund von der
aktuell jeweils vorherrschenden Wetterlage kann der
Luftdruck variieren. Die Berechnungen des Sensors
sind demzufolge nicht immer exakt und kdénnen je
nach atmosphérischen Bedingungen von der effektiven
Flughdhe abweichend sein.

e Maximal / Minimal gemessener Wert wird
angezeigt.

Einstellbildschirm.

AL T ITLOE I

e Aktuelle Flughdhe

. +ALERT
+THRESHOLD
1+ bEs

e TPfeil nach oben
bedeutet: die
Alarmausldsung
erfolgt, wenn die
erreichte Hohe den

£ I'.'IIH.-"I'.'IH.'RZ/ 3

eingestellten Wert| [= | Vibrations-Typ
Uberschreitet. HLT I T l]= Wahlen Sig den Typ aus, wie die T12K bei
v JHALERT IHH Alarmauslosng vibrieren soll.

« | Pfeil nach unidn| +THRESHOLD =58 m | e {8
bedeutet: die| 4UMjkES OFF TveE2 {08 > =
Alarmausldsung
erfolgt, wenn die =FEECH ég? TYPE3 §§_> — > >
erreichte Hohe unter FREFEFREMCE =
den eingestellten Wert TYPES §§ R

abfallt.
Zuerst muss eine
Referenzmessung Sensorabgleich)
erfolgen.

1. Sender / Modell mit eingebautem H&hensensor
einschalten.
2. Fahren Sie auf das Feld [Set] bei" Referenz" und
dricken sie die RTN-Taste.
*Der Luftdruck variiert je nach Wetterbedingungen auf ein und
demselben Flugfeld. Machen Sie diese Einstellung vor jedem
Flug.

Alarm einstellen Flughohe -
Obergrenze

1. Fahren Sie mit dem Cursor zu ,,INA" und dricken
Sie die RTN-Taste.

2.Wdahlen Sie mit dem Mouse Wheel die Einstellung
ZACT",

3. DrUcken Sie die RTN-Taste.

4. Fahren Sie nun zu ,,Alarmwert* (Pfeil nach oben)
und drUcken Sie erneut die RTN-Taste.

5. Stellen Sie den gewUlnschten Schwell-Wert zur
Alarmausldsung ein:
Werkseinstellung: +200m
Maoglicher Bereich: -499m ~ 5000m

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt die
Werkseinstellung wieder her.

Alarm einstellen Flughohe
-Untergrenze

1. Dricken Sie die S1-Taste, um auf die 2.Seite des
Einstellungsbildschirmes zu gelangen.
2.5tellen Sie den Schwellwert zur
Alarmauslésung (Pfeil nach unten) analog
ein.
Werkseinstellung: -50m
Méglicher Bereich: -500m ~ +4999m

*Die Einstellung hier kann maximal dem Schwellwert bei
,,Flughohe Obergrenze* entsprechen.
3. Zum Beenden / Verlassen der Einstellung,
dricken Sie die RTN-Taste.
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Telemetrie: Hohensensor [Vario]

Darstellen des Hohensensor Variometers

*Ein Hohen-Sensor oder GPS-Sensor muss im Modell verbaut sein.

Der Bildschirm Vario dient zur Darstellung
und Einstellung der Variometerinformation eines
Hohen- oder GPS-Sensors.

Damit der Pilot iiber den aktuellen Status seines
Modells im Bilde ist, wird fiir Steig- oder Sinkflug
eine unterschiedliche Tonfolge ausgegeben.

Zusitzlich dndert die Tonfolge in Abhdngigkeit der
jeweiligen Rate- also ob das Modell sich in starkem
oder leichtem Steig- bzw Sinkflug befindet.

Damit lédsst sich die Steig- oder Sinkrate Thres
Modells im Flug iiberwachen.

Sobald die Steig- oder Sinkrate den eingestellten
Wert iiberschreitet, erfolgt eine Alarmauslosung,

auf Wunsch mit Vibration *kann nicht im S-FHSS-Modus verwendet werden

e Maximal / Minimal gemessener Wert wird

e Wahlen Sie den Sensor [Hdhe] in der Telemetrie- angezeigt.
Funktion. Durch Dricken auf die RTN-Taste 6ffnet ..
sich der Einstellbildschi e Akfuelle Flughdhe
§iARiD 14

———l_ &
£ MIMMAX / l_

/+HLEHT IHH
+THRESHOLD +Em- =
+1) | B2S OFF

e 1 Pfeil nach oben
bedeutet: die

Alarmauslésung erfolgt| UamlemiA] 2 Vibrations-Typ
wenn die erreichte IHH Wihlen Sie den Typ aus, wie die T12K bei
HOhe den eingesfemen’*HLEHT AIarmausIung vibrieren soll.
Wert Uberschreitet. JTHEESHOLD +Hm- = TYPE 1 §§§§
e | Pfeil nach unten | ¥WikEEE OFF TYPE2 §§ >
bed tet: di
Aleorrigueslésunlg =FEECH IHH TYPE3 §§_>_> == ==
erfolg’f, wenn die MEI—DD"I'I HI:T TYPE 4 §§>>>>>>>>

erreichte H6he unter
den eingestellten Wert
abfallt.

e Hier kbnnen Sie eine Vario- Melodie aktivieren, die Tonfolge
ist einstellbar.

Alarm einstellen Sinkrate
Obergrenze

Alarm einstellen Steigrate -
Obergrenze

1. Dricken Sie die S1-Taste, um auf die 2.Seite
des Einstellungsbildschirmes zu gelangen.
2.Wdahlen Sie mit dem Mouse Wheel die 2.Stellen Sie den Schwellwert zur
Einstellung ,,ACT". Alarmauslésung (Pfeil nach unten) analog
. Dricken Sie die RTN-Taste. ein.
. Fahren Sie nun zu ,,Alarmwert" (Pfeil nach Werkseinstellung: 0 m/s
oben) und drucken Sie erneut die RTN-Taste. Maoéglicher Bereich: -50 m/s ~ +49m/s
. Stellen Sie d?n geWUnSChTen Schwell-Wert *Die Einstellung hier kann maximal dem Schwellwert bei
zur Alarmauslésung ein: ,Steigrate Obergrenze* entsprechen.
3. Zum Beenden / Verassen der Einstellung, dricken
Sie die RTN-Taste.

1. Fahren Sie mit dem Cursor zu ,,INA" und
drUcken Sie die RTN-Taste.

o MW

Werkseinstellung: 0 m/s
Maoglicher Bereich: -49m/s ~ +50m/s

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.
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Vario Melodie Einstellungen

*Das Vario ist individuell einstellbar, um ein optimales
Flugverhalten des Modells anhand der Tonfolge deuten zu
konnen.

*um diese Funktion nutzen zu konnen, muss ¢in Vario des
folgenden Typs im Modell verbaut sein: SBS-01A / 02A,
SBS-01G / 02G, Vario F1712, F1672, oder GPS F1672.

Hier auf ,,ACT* stellen, um die Variomelodie
iiber Kopfhorer zu empfangen..

20
IMH
+HmM- =
OFF
I —
MELODY ACT Eflon

Die Prioritdt der Ausgabe tber Kopfhorer ist:

Sprachausgabe Alarm > Sprachausgabe Daten > Vario Melodie

Einstellung der Tonfolge

B Bereich
Variabler Bereich der Tonfolge
1 (Steigflug): Wenn die Steigrate diesen Wert Uberschreitet,
wird die Melodie fix ausgegeben.
Einstelloarer Bereich:
Offset ~ 50 m/s
Werkseinstellung: 5m/s

| (Sinkflug): Wenn die Sinkrate diesen Wert unterschreitet,
wird die Melodie fix ausgegeben.
Einstelloarer Bereich:
-50 m/s ~ Offset
Werkseinstellung: -5m/s

M Offset
Das ist der Referenzwert fUr das Vario, ab welchem ein
Steigflug zum Sinkflug wird ( und umgekehrt
). Die Tonfolge dndert entsprechend von
aufwarts zu abwadrts ( und umgekehrt ).
Einstellbarer Bereich:

Fiir das Zu- / Abschalten der Variomelodie Bereich steigflug ~ Bereich Sinkflug

kann ein Schalter definiert werden

Werkseinstellung: 0.0 m/s

AEIO )
[FALERT IHH Bei aktiver Melodie
- THRESHOLD +@m-= wird O N “
L | BEE aFF X ”
SFEECH IMH — eingeblendet.
MELODY ACT  Efilow

v

Hier kann der Schalter fiir die Melodie bestimmt
werden. dazu die RTN-Taste driicken und Schalter
wiihlen.

Lautstadrke der Tonfolge

Wdahlen Sie einen Geber zur Regelung der
Lautstérke des Varios.

Andere Tonausgaben als die des Vario sind von
dieser Regelung nicht betroffen.
Moglicher Bereich: 0 (leise) ~30 (maximal)
Mogliche Geber: J1 -4, T1-4, SA-SH, LS, LD, RD, RS

Mogliche Gebermodi:
ATL+: Geber nach rechts oder runter-> Lautstarke erhdht
ATL-: Geber nach links oder oben -> Lautstdrke erhdht

SYM: Geber nach links oder rechts (oben / unten) aus
Mittelposition-> Lautstérke erhdht

e Wdhlen Sie ,Tonausgabe" im Systemmenue und
drUcken Sie die RTN-Taste.

Betrifft nur Vario

FHORE WOLUME
VYARIO MELODY

e Vario Melodie “auf
Seite 2/2

] 1
=5 Geber kann
CTRL ~ DIR. l_|=[1IFH'=;’_|'I s ewa'hltwerdenl
OTHER SOUND 3
CTRL .~ DIR. EOATL+
SOUMD e
FHOME WOLUME
VARIO MELODY = ____.

B Totband
Innerhalb des Totbandes wird keine melodie ausgegeben.

Steigflug: Wenn die Steigrate kleiner als der eingegebene
Wert ist, wird die Melodie nicht ausgegeben.

!Aktuelle Steigrate
)
!Bereich Sinkflug

Bereich Sinkflug
Totband

Bereich Steigflug | Seite 3/4

OFFSET
DEADEAMND 4+

CIORTE

A --------

Bereich Steigflug Totband

|

[Relation der Vario Melodie Einstellungen]

Steigflufg m Sinkflug
(Tonfolge aufwarts) (Tonfolge abwarts)

Fixe Tonfolge |Variable Tonfolge

Totband
(stumm)

Variable Tonfolge| Fixe Tonfolge

~

Totband |

CTRL ~ DIR.

LD: HTL :4ebermode kann ausgewahlt werden

OTHEFR ZaUMD
CTRL ~ DIR.
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B Verzégerung
Innerhalb der eingestellten Verzégerungszeit findet keine
Anderung der Tonfolge statt. Mit anderen Worten — das ist
die Minimalzeit einer ausgegebenen Tonfolge.
Einstellbarer Bereich: 0.0s, 0.5s, 1.0s, 1.5s
Werkseinstellung: 0.0s

4__.-4'4 Seite 4/4

Minimale Ausgabe-Zeit
einer Tonfolge

' Vario Lautstarke
1 FHONE  VOLUKME = Analog der Einstellung

\CTRL ~ DIFR. - ,Tonausgabe “-> Lautstédrke
"""""""" Vario (2/2)

[Verzbégerung Vario Melodieausgabe]

Variometer (m/s)

+—0m/s -

<-Eingestellte Verzogerung->

Time (sec)
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Telemetrie: Batterie Darstellung der Modellakku-Spannung
*Ein Spannungs-Sensor (20.SBS-01V) muss im Modell

Auf diesem Bildschirm wird die verbaut sein.
Batteriespannung des Modellakkus dargestellt. Um Empfingerakku (3-adriger Anschluss) wird als
diese Funktion zu niitzen, muss der Sensor mit dem Batterie* hier dargestellt.
EXT Voltage - Port am Empfanger und der Batterie

verbunden werden. Wird die Spannung des Empfingerakkus einen

voreingestellten Wert unterschreiten, erfolgt eine

Der Sensor SBS-01V kann'2 Spannungen Alarmauslosung — auf Wunsch mit Vibration.
messen. Der Flugakku (2-adriger Anschluss)

wird dann als ,,Externe Batterie® angezeigt, der ) o )
e Maximal / Minimal gemessener Wert wird

e Wdhlen Sie den Sensor [Batterie] in der Telemetrie- angezeigt.
Funktion. Durch Dricken auf die RTN-Taste &ffnet e Aktuelle Empféngerbatterie-
sich der Einstellbildschirm
SIEATTERY ya spannung
eUm zum Startbildschirm (N -
zurUckzukehren, mit dem SMIMNASMA® =

Cursor hier hinfahren
und die RTN-Taste oder

di? HO.Iv\E /EXIT-Taste JALEERT IHH

dricken
&Ep IHE.,,.E,EX,,) / +THRESHOLDO

L E2E
e |Pfeil nach unten bedeutet: die
Alarmauslésung erfolgt, wenn
die erreichte H6he unter den
eingestellten Wert abfallt.

Alarm einstellen

1. Fahren Sie mit dem Cursor zu ,,INA" und
drUcken Sie die RTN-Taste. Vibrations-Typ

2. Wdahlen Sie mit dem Mouse Wheel die Wihlen Sie den Typ aus, wie die T12K bei

Einstellung ,,ACT". . e
- e Alarmauslésung vibrieren soll.
3. DrUcken Sie die RTN-Taste.

4. Fahren Sie nun zu ,,Alarmwert" und dricken TYPE 1 gg% >
Sie erneut die RTN-Taste.

5. Stellen Sie den gewinschten Schwell-Wert TYPE 2
zur Alarmauslésung ein:
Werkseinstellung: 4.0V

Méoéglicher Bereich: 0.0V ~ 8.4V

TYPE 4 > > > > > > >

§
ool >

TYPE 3 §§ §

)

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt die
Werkseinstellung wieder her.

6.Zum Beenden / Verlassen der Einstellung,
drUcken Sie die RTN-Taste.
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Telemetrie: GPS [Entfernung]

Auf diesem Bildschirm wird die berechnete
Entfernung des Modells zum Piloten dargestellt.
Dabei konnen die beiden Modi Entfernung direkt
(effektiv) oder horizontal (iiber Grund) ausgewéhlt
werden. Sobald das Modell die voreingestellte
Distanz zum Piloten verldsst, wird ein Alarm

Darstellung der Eanernung
*Ein GPS Sensor (20.SBS-01G / 02G) muss im Modell

verbaut sein.
ausgegeben.

*Der optional erhaltliche GPS-Sensor wird dazu bendtigt.
Dieser muss gemiss Anleitung korrekt im Modell verbaut
und verkabelt werden.

*Kann mit S-FHSS nicht verwendet werden.

eEmpfangsstarke Satellittensignal

e Wdhlen Sie den Sensor [Entfernung] in der Telemetrie-
Funktion. Durch Dricken auf die RTN-Taste &ffnet sich

der Einstellbildschirm.

e Maximal gemessener Wert
wird angezeigt.

e Aktuelle Entfernung

TALERT
+THRESHOLD
T EEE

e Pfeil nach oben

bedeutet: die
Alarmausldsung

OISTAHCE]

erfolgt, wenn die

erreichte Entfernung /*HLEHT ACT Vibrati T

den eingestellten Wert / 4+ THRESHOLD ibrations-Typ

Uberschreitet. . Wihlen Sie den T , wie die T12K bei
/| suibes OFF e AN

|Pfeil nach unten
bedeutet: die
Alarmauslésung
erfolgt, wenn die
erreichte Hohe unter
den eingestellten
Wert abfallt.

Referenzmessung durchfiihren

1.Zuerst muss eine Refernzmessung
(Sensorabgleich) erflogen.

- Sender/Modell mit eingebautem GPS-Sensor
einschalten

- Fahren Sie auf das Feld (Sef) bei "Referenz"
und dricken sie die RTN-Taste.

Alarm einstellen Maximale
Entfernung

1. Fahren Sie mit dem Cursor zu ,INA" und
drUcken Sie die RTN-Taste.

2. Wahlen Sie mit dem Mouse Wheel die
Einstellung ,,ACT". Dricken Sie die RTN-Taste.

3. Fahren Sie nun zu ,,Alarmwert" und dricken
Sie erneut die RTN-Taste.

4. Stellen Sie den gewUnschten Schwell-Wert zur
Alarmauslésung ein.

(Werkseinstellung: 1000m)

REFEREMCE SET

e Om ~ 4,999m

Tveer ey

*Betriebsbereitschaft GPS-Sensor
Der GPS-Sensor bendtigt jeweils etwas Zeit,
um einen stabilen Sattelittensignal-Aufbau zu
generieren.

Die Empfangsstirke der Satelliten wird
dargestellt. Bei 3 Balken ist der Sensor
betriebsbereit. Zwischenzeitlich darf das Modell
nicht bewegt werden.
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Alarm einstellen Minimale
Entfernung

1. Dricken Sie die S1-Taste, um auf die 2.Seite
des Einstellungsbildschirmes zu gelangen.

2.Stellen Sie den Schwellwert zur
Alarmauslésung (Pfeil nach unten) analog
ein.
*Die Einstellung hier kann maximal dem Schwellwert bei
~maximale Entfernung® entsprechen.

3. Werkseinstellung: Om

e Anzeigemode fiir Entfernung einstellen

Zum Beenden / Verlassen der Einstellung,
drUcken Sie die RTN-Taste.

-Durch Driicken auf die RTN-Taste 6ffnet sich der Einstellbildschirm und Sie kénnen den gewiinschten

Anzeigemode wihlen.

- Wahlen Sie den Mode auf Seite 3/3 des Einstellungsbildschirmes. Durch Driicken auf die RTN-Taste

Offnet sich der Einstellbildschirm und Sie konnen

den gewiinschten Anzeigemode wéhlen.

/

e Aktuelle GPS-Position des Modells

E ul
OISTAHMC 340
MODE SURFACE
H 35°24.717A
FOSITIONE JGe 19, 5407

e

A

\ e\“ 1
o ‘Hohe
1
< Y
horizontal

Entfernungsmode kann gewahlt
werden

Sie kénnen , direkt" (effektive Distanz) oder
whorizontal” (Distanz Gber Grund) wdahlen.

Wadhlen Sie durch Scrollen bei ,,Entfernungsmode*
entweder <direkt> oder <horizontal>. Zur
Bestatigung der Auswahl dricken Sie die RTN-
Taste.
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Telemetrie: GPS [Geschwindigkeit]

Auf diesem Bildschirm wird die berechnete
Geschwindigkeit des Modells dargestellt.
Nach der Landung kann die maximal erreichte
Geschwindigkeit abgelesen werden. Da zur
Ermittlung der Geschwindigkeit die GPS-
Positionsverdnderung herangezogen wird, ist die
dargestellte Geschwindigkeit immer als ,,ground

e Wdahlen Sie den Sensor [Geschwindigkeit] in der
Telemetrie-Funktion. Durch DrUcken auf die RTN-Taste

offnet sich der Einstellbildschirm.

SPEED

Darstellung der Geschwindigkeit

*Ein GPS-Sensor (20.SBS-01G / 02G) muss im

Modell verbaut sein.
speed” (Geschwindigkeit iiber Boden) zu verstehen.
(Siehe Hinweis zuunterst auf dieser Seite).

*Kann mit S-FHSS nicht verwendet werden.

e Maximal gemessener Wert wird
angezeigt.

e Aktuelle Geschwindigkeit

< MR

, MALEFRT
+THREZHOLD
T BEEE

7

IHH

288k mh

eEinstellbarer Bereich : 1 ~
500km/h

1 Pfeil nach oben
bedeutet: die
Alarmausldsung erfolgt,

wenn die erreichte

SPEED

Geschwindigkeit den

eingesteliten Wert y FALERT IMH Vibrations-Typ
4THRESHOLD Bkmh | e don o o wede ke
« | Pfeil nach unten bedeutet: | i) j miE1S OFF e !
die Alarmauslésung TYPE1 §§§ >
SFEECH IHH

erfolgt, wenn die erreichte
Geschwindigkeit den
eingestellten Wert
unterschreitet.

e 0~ 499km/h

Alarm einstellen Geschwindigkeit
- Obergrenze

1. Fahren Sie mit dem Cursor zu ,INA" und
drUcken Sie die RTN-Taste.
.Wdhlen Sie mit dem Mouse Wheel die
Einstellung ,,ACT".
. Dricken Sie die RTN-Taste.
Fahren Sie nun zu ,Alarmwert” (Pfeil nach
oben) und dricken Sie erneut die RTN-Taste..
. Stellen Sie den gewunschten Schwell-Wert zur
Alarmauslésung ein:
Werkseinstellung: 200km/h
Mdoglicher Bereich: Tkm/h~ 500km/h

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt die
Werkseinstellung wieder her.

Alarm einstellen Geschwindigkeit
Untergrenze

1. DrGcken Sie die S1-Taste, um auf die 2.Seite des
Einstellungsbildschirmes zu gelangen.
2. Stellen Sie den Schwellwert zur Alarmausldsung

(Pfeil nach unten) analog ein.
*Die Einstellung hier kann maximal dem Schwellwert bei
,Steigrate Obergrenze® entsprechen.

Werkseinstellung: Okm/h
Maoglicher Bereich: Okm/h ~499km/h

3.Zum Beenden / Verlassen der Einstellung,
drUcken Sie die RTN-Taste.

*Vorsicht bei Geschwindigkeitsalarm - Einstellungen

Wenn Sie den Mindestgeschwindigkeits - Alarm als ,,Stall-
Alarm*“ verwenden mochten, miissen Sie bedenken, dass
der Sensor nur den ,,ground speed” messen und anzeigen
kann. Wenn z..Bsp ihr Modell bei 50km/h abreisst, kann
der Stromungsabriss bereits bei einer Anzeige von 55km/h
erfolgen, wenn Riickenwind >5km/h auf das Modell einwirkt.
Bedenken Sie diesen Umstand auch im umgekehrten Sinn
beim Einstellen der Maximalgeschwindigkeit.
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Telemetrie: Servosensor [Strom]|

Der Sensor SBS-01S kann die Stromaufnahme, den
Servoausschlag und die interne Temperatur von bis zu 2
Servos darstellen.

Sollten Sie bei der Fligelmontage vergessen, ein Servo
einzustecken, oder wird eine Verbindung eines Servos
getrennt, kann ein Alarm ausgegeben werden.

—

Zum Empfanger -
Port SBUS2

SBS-01S

,— FUOr Servo #2 wdahlen Sie [CURR#2].

e Wdhlen Sie den Sensor [CURR#1] in der Telemetrie-Funktion. Durch

DrUcken auf die RTN-Taste 6ffnet sich der Einstellbildschirm.

Der Servosensor SBS-01S (20.SBS-01S) muss im
Modell verbaut sein.

S. BUSZ serva

e Maximal gemessener Wert wird
angezeigt.

e Aktuelle Stromaufnahme

ACURE. #1

< Mouse Wheel>

eUm zum Startbildschirm
zurUckzukehren, mit dem
Cursor hier hinfahren
und die RTN-Taste oder

die HOME /EXIT-Taste
drOcken. o TALERT

Emb lmx) / +THRESHOLD

T BEEE
e 1 Pfeil nach oben bedeutet:

SMMIMAMAX >

Scrollen
eCursor bewegen
eMode auswdhlen

e Dafen Ubernehmen
e Enter-Funktion

e Zur ndchsten Seiten
eWerkseinstellung: 10A

Méglicher Bereich: 0.1A ~

die Alarmausldésung
erfolgt, wenn die erreichte

10A

Stromaufnahme den

cingesteliten Werty *ALERT IHH Vibrations-Typ
Uberschreitet. / +THEESHOLD mmear:]Sslgesffgr\\/me?::,sm'e die T12K bei
e | Pfeil nach unten S BE2s I:IFF TYPE 1 gg -
bedeutet: die
SFEECH IHH

Alarmausldsung erfolgt,
wenn die erreichte
Stromaufnahme den

eingestellten Wer{
unterschreitet. eEinstellbarer Bereich : 0 ~ 9.9A

Alarm einstellen Stromaufnahme
- Obergrenze

TYPE 2 §§.§§ >
vee3 gg—» - - —
T

TYPE4 § > > > > > >

Alarm einstellen Stromaufnahme
Untergrenze

1.Fahren Sie mit dem Cursor zu ,INA" und
dricken Sie die RTN-Taste.

2.Wd&hlen Sie mit dem Mouse Wheel die
Einstellung ,,ACT".

3. DrGcken Sie die RTN-Taste.

4. Fahren Sie nun zu ,Alarmwert" (Pfeil nach
oben) und dricken Sie erneut die RTN-Taste.5.
Adjust the rate by scrolling the Push dial.

5. Stellen Sie den gewUlnschten Schwell-Wert zur
Alarmausldésung ein:

Werkseinstellung: 10A
Moglicher Bereich: 0.1A ~ 10A

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt die

Werkseinstellung wieder her.

1. DrUcken Sie die S1-Taste, um auf die 2.Seite
des Einstellungsbildschirmes zu gelangen.

2. Stellen Sie den Schwellwert zur
Alarmauslésung (Pfeil nach unten) analog
ein.

*When the RTN button is pushed for one second, the
rate is reset to the initial value.

Werkseinstellung: 0.0A
Maoglicher Bereich: 0.0A ~ 9.9A

3.Zum Beenden / Verlassen der Einstellung,
drocken Sie die RTN-Taste.
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Telemetrie : Servo Sensor Der Servosensor SBS-01S (20.SBS-01S) muss im
. [Tempel‘atlll’] Modell verbaut sein.

Der Sensor SBS-01S kann die interne
Temperatur von bis zu 2 Servos darstellen.

FUr Servo #2 wdahlen Sie [Temp#2].
e Maximal gemessener Wert wird
e Wdhlen Sie den Sensor [Temp#1] in der Telemetrie- angezeigt.
Funktion. Durch Dricken auf die RTN-Taste &ffnet sich der

Einstellbildschirm.
STEMF. #1 [ -
eUm zum Startbildschirm
zurUckzukehren, mit dem SHMIMNAMAN -

Cursor hier hinfahren
und die RTN-Taste oder |  ——-—-—-—-—— = =—==7———=

di_e HOME /EXIT-Taste +ALEFRT IHH

dricken
&Ep lunms/sm) +THREZEHOLD

T B2E
1 Pfeil nach oben bedeutet:

e Aktuelle Temperatur

< Mouse Wheel>

Scrollen
e Cursor bewegen
o Mode auswdhlen

e Daten Ubernehmen
e Enter-Funktion

e Zur ndchsten Seite

eEinstelloarer Bereich : -9°C ~

die Alarmausldsung 115°C
erfolgt, wenn die erreichte TEMF' O #1 2.-"'2
Geschwindigkeit den
eingestellten Wer’r""l"F“—EFiT IHH
Uberschreitet. JTHEESHOLD -_ 1 En |: Vibrat .
f . . Ibrations-
. Pf-ell nach unten befjemet i EEs I:IFF Wiéhlen Sie den Typ aus Wieyge T12K bei
die Alarma U s16 S.U ng SFEECH I HH Alarmauslésung vibrierenrsoIIA
erfolgt, wenn die erreichte
Geschwindigkeit den TYPET §§ i
eingestellten Wert = _
unterschreitet. IYRE2 §.§
eEinstellbarer Bereich : -10°C ~ 114°C TYPE 3 §§§§ —_ — — —
TYPE4 {05 > > > > > > > >

Alarm einstellen Temperatur - Alarm einstellen Tempepratur
Obergrenze Untergrenze
. Fahren Sie mit dem Cursor zu ,INA* und 1. Dricken Sie die S1-Taste, um auf die 2.Seite
" driocken Sie die RTN-Taste. des Einstellungsbildschirmes zu gelangen.

2. Wd&hlen Sie mit dem Mouse Wheel die 2.Stellen Sie den Schwellwert zur Alarmausldsung
Einstellung ,ACT". (Pfeil nach unten) analog ein.

3. DrUcken Sie die RTN-Taste. *Die Einstellung hier kann maximal dem Schwellwert bei

4. Fahren Sie nun zu ,Alarmwert* (Pfeil nach »Temperatur Obergrenze® entsprechen.
oben) und dricken Sie erneut die RTN-Taste. Werkseinstellung: -10 CE) .

5. Stellen Sie den gewUnschten Schwell-Wert zur Mdglicher Bereich: -10°C ~ 114°C
Alarmauslésung ein: .
Werkseinstellung: 115°C 3.Zum Beenden / Verlassen der Einstellung,
Méglicher Bereich: -9°C ~ 115°C drGcken Sie die RTN-Taste.

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt die
Werkseinstellung wieder her.
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Telemetrie: Servosensor [Winkel]

Der Sensor SBS-01S kann den Servoausschlag
von bis zu 2 Servos darstellen.

FUr Servo #2 wdhlen Sie [Angle#2].

e Wdahlen Sie den Sensor [Angle#1] in der Telemetrie-Funktion. Durch

DrUcken auf die RTN-Taste 6ffnet sich der Einstellbildschirm.

Der Servosensor SBS-01S (20.SBS-01S) muss im
Modell verbaut sein.

e Maximal gemessener Wert wird
angezeigt.

e Aktueller Winkel

e HFHGLE  $1

< Mouse Wheel>

zurickzukehren, mit dem
Cursor hier hinfahren
und die RTN-Taste oder

eUm zum Startbildschirm
SMIMASMAX >

Scrollen
e Cursor bewegen
o Mode auswdhlen

die HOME /EXIT-Taste
drIUcken. o +ALERT I HH e Daten Ubernehmen
Immxg +THRESHOLD +128.4° sEnfer-Funkfion
. e Zur ndchsten Seite
Eﬁb 1§ RS OFF 7o

e 1 Pfeil nach oben bedéutet:
die Alarmausldsung

erfolgt, wenn die erreichte F"-_IEILE #1 2._.-'2

Stfromaufnahme den

eingestellten Wert '-\.I.-F||_EF;T IHH

Uberschrefet. +THRESHOLD -128. @°
e | Pfeil nach unten bedéutet: JU i eEs |:|FF

die Alarmausldésung

erfolgt, wenn die erreichte SFEECH IHH

Stromaufnahme den EDNNEETIDHIHH

eingestellten Wert

unterschreitet.
efinstelloarer Bereich : -179.9° ~ +180°

Alarm einstellen Servowinkel -
Obergrenze

1. Fahren Sie mit dem Cursor zu ,,INA" und
dricken Sie die RTN-Taste.

2.Wdhlen Sie mit dem Mouse Wheel die
Einstellung ,,ACT".

3. DrUcken Sie die RTN-Taste.

4. Fahren Sie nun zu ,Alarmwert" (Pfeil nach
oben) und dricken Sie erneut die RTN-Taste.
5.Stellen Sie den gewUlnschten Schwell-Wert zur

Alarmausldsung ein:
Werkseinstellung: +180°
Maoglicher Bereich: -179.9° ~ 180°
*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt die
Werkseinstellung wieder her..

Alarm einstellen Servowinkel-

Untergrenze

1. Drucken Sie die S1-Taste, um auf die 2.Seite
des Einstellungsbildschirmes zu gelangen.
2.Stellen Sie den Schwellwert zur
Alarmausldésung (Pfeil nach unten) analog
ein.
*Die Einstellung hier kann maximal dem Schwellwert bei
- Temperatur Obergrenze® entsprechen.

Werkseinstellung: -180°
Moglicher Bereich: -180° ~ 179.9°

3. Zum Beenden / Verlassen der Einstellung,
drGcken Sie die RTN-Taste.

Alarm fiir Steckverbindung einstellen

Die am Servo-Sensor cingesteckten

1. Wdahlen Sie mit dem Cursor das Feld

Servoverbindungen konnen iiberwacht werden. So »Verbindung" und stellen Sie die Funktion auf ,ACT".

kann ein Alarm ausgegeben werden, falls beim
Rumpfaufbau versehentlich ein Stecker vergessen,
oder sich einen Verbindung im Flug 16sen sollte.

2. DrGcken Sie zur Bestatigung die RTN-Taste.
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Telemetrie: Stromsensor [Strom] Der Stromsensor SBS-.O1C (20.SBS-01C) muss im
Modell verbaut sein.

Der Stromsensor SBS-01C kann den Laststrom,
Spannung und verbrauchte Kapazitdt eines
Anftriebsakku messen und darstellen.

Antriebs-
" —] == ESC N
akku 5
Motor
E (\(\
Zum Empfanger
-
e Wdhlen Sie den Sensor (Sfrom) in der Telemetrie- Funktion. e DMaximal gemessener Wert wird

Durch DrUcken auf die RTN-Taste offnet sich der angezeigt.

Einstellbildschirm. e Aktueller Laststrom

1

e |FFEHT /172 )/<Mouse Wheel>
eUm zum Startbildschirm +EF| Scrollen
St e mntanten ||+ MINSMAX > V-l
ursor er Inranren . \"\ °
und die RTN-Taste oder +HAH +HH '

die HOME /EXIT-Taste

drUcken..

1 Pfeil nach oben bedeutet:
die Alarmausldésung

+ALERT IHH
+THRESHOLD +1H8EA
+1 | BES OFF

e Daten Ubernehmen
e Enter-Funktion

e Zur ndchsten Seite
eWerkseinstellung: OA
Méoglicher Bereich:

erfolgt, wenn die erreichte CURREEMT -150A ~+150A

Geschwindigkeit den

eingestellten Wer V*FILEHT IHH Vibrations-Typ

Uberschreitet. / +THHE5HI:|LD +EH Wahlen S[e den Typ aus, wie die T12K bei
e | Pfeil nach unten |l jkES DFF Alarmausldsung vibrieren soll.

bedeutet: die SFEECH IHH TYPE 1 §§§

Alarmauslésung erfolgt,
wenn die erreichte
Geschwindigkeit den %

eingestellten Wert —

unterschreitet. eEinstellbarer Bereich : -150A ~ +150A TYPE 4 § > > > > > > >

Alarm einstellen Laststrom - Alarm einstellen Laststrom -
Obergrenze Untergrenze
1. Fahren Sie mit dem Cursor zu ,,INA“ und 1. Dricken Sie die S1-Taste, um auf die 2.Seite
dricken Sie die RTN-Taste. des Einstellungsbildschirmes zu gelangen.
2.Wdahlen Sie mit dem Mouse Wheel die 2.5tellen Sie den Schwellwert zur
Einstellung ,ACT". Alarmauslésung (Pfeil nach unten) analog
3. Dricken Sie die RTN-Taste. en.
4. Fahren Sie nun zu ,Alarmwert" (Pfeil nach *Die Einstellung hier kann maximal dem Schwellwert bei
oben) und dricken Sie erneut die RTN-Taste. »Laststrom Obergrenze™ entsprechen.
5. Stellen Sie den gewUnschten Schwell-Wert zur Werkseinstellung: OA
Alarmauslésung ein: Méglicher Bereich: -150A ~ +150A
Werkseinstellung: 0A
Maoéglicher Bereich: -150A ~+150A 3. Zum Beenden / Verlassen der Einstellung,

) ) dricken Sie die RTN-Taste.
*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt die
Werkseinstellung wieder her.
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Telemetrie: Stromsensor Der Stromsensor SBS-01C (20.SBS-01C) muss im Modell
: verbaut sein.
[Spannung]

Der Stromsensor SBS-01C kann den Laststrom, Spannung und
verbrauchte Kapazitat eines Antriebsakku messen und darstellen.

Antriebs-
Kic — Hi= ESC
akku
Motor
E k\(\
Zum Empfanger
~
e Wdahlen Sie den Sensor [Spannung] in der Telemetrie- e Maximal gemessener Wert wird
Funktion. Durch Dricken auf die RTN-Taste &ffnet sich der angezeigt.

Einstellbildschirm.

e 1 Pfeil nach oben WOLTHGE 12

bedeutet: die H, @y
Alarmauslésung {MIH-""MF':’{}/ J

e Akfuelle Spannung

erfolt, wenn der A, &y A, Ay

errichte Lastsfrom den

eingestellten W‘T‘HLEHT IHH

Uberschreitet. +THRESHOLD 28, 8

e | Pfeil nach unten B uFF \oEinsTellborer Bereich : 0.0V ~

bedeutet: die 70.0vV DC

Alarmauslidésung — ——

erfolgt, wenn der '._.'I_ILTHI_1E 2-""2

erreichte Laststrom

den eingestellten Wert V"I"FILEHT IHH Vibrations-Typ

unterschreifef. / +THRESHOLD 1 - EI"II Wahlen Sie den Typ aus, wie die T12K bei

Lol d s |:|FF AIarmauséung vibrieren soll.
SFEECH IHH rvee 1 ({3 >
TYPE 2 >

eEinstelloarer Bereich : 0.0V ~ 70.0V DC

Alarm einstellen Spannung - Alarm einstellen Spannung -

Obergrenze Untergrenze

1. Fahren Sie mit dem Cursor zu ,,INA“ und 1. Dricken Sie die S1-Taste, um auf die 2.Seite
dricken Sie die RTN-Taste. des Einstellungsbildschirmes zu gelangen.

2.Wdahlen Sie mit dem Mouse Wheel die 2.Stellen Sie den Schwellwert zur
Einstellung ,,ACT". Alarmauslésung (Pfeil nach unten) analog

3. Dricken Sie die RTN-Taste. ein.

4. Fahren Sie nun zu ,Alarmwert* (Pfeil nach *Die Einstellung hier kann maximal dem Schwellwert bei
oben) und driicken Sie emeut die RTN-Taste. »Spannung Obergrenze™ entsprechen.
5. Stellen Sie den gewUnschten Schwell-Wert zur Werkseinstellung: 1.0V

Alarmausldésung ein: Moglicher Bereich: 0.0V ~ 70.0V
Werkseinstellung: 50.0V odicnerbereic
Mdoglicher Bereich: 0.0V ~ 70.0V 3. Zum Beenden / Verlassen der Einstellung,

drUicken Sie die RTN-Taste.

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt die voltage decreases

Werkseinstellung wieder her.
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Telemetrie: Stromsensor Der Stromsensor SBS-01C (20.SBS-01C) muss im Modell
o verbaut sein.
[Kapazitat]
Der Stromsensor SBS-01C kann den Laststrom,
Spannung und verbrauchte Kapazitdt eines
Antriebsakku messen und darstellen

Antriebs-
akku

ESC

==

))

T

Motor

M
Zum Empfanger

| sBs-01C

e Maximal gemessener Wert wird
angezeigt.

e Wdhlen Sie den Sensor [Kapazitat] in der
Telemetrie-Funktion. Durch Dricken auf die

RTN-Taste 6ffnet sich der Einstellbildschirm. e Aktuell verbrauchte Kapazitét

/| 1#2

-#Elr-'uFlh

< Mouse Wheel>

eUm zum Startbildschirm
zurUckzukehren, mit dem
Cursor hier hinfahren

Scrollen
e Cursor bewegen
o Mode auswdhlen

SMIMASMAX >

und die RTN-Taste oder +E|'"IF""I +E|'"IF""I
die HOME /EXIT-Tast
drliizken. e +ALERT I HH e Daten Ube(nehmen
&3@ ImX) +THRESHOLD  +4. BEEMAR enertunon
. e Zur ndchsten Seite
i Ees I:IFF eFinstelloarer Bereich : 0.0mAh

1 Pfeil nach oben bedeutet: ~ 32000mAh
die AlarmausliOsuUNg e e
erfolgt, wenn die erreichte | [IN g |nd = [N Y 25
Geschwindigkeit den LALERT IHH
eingestellten Wertgy Vibrations-Typ
Uberschreitet. +THFREZ=HCOLD +EF|F"'-| Wahlen S!_e den Typ aus, wie die T12K bei
e | Pfeil nach uften RN I:lFF Alarmauslsungwbnerensoll.
bedeutet: die TYPE1§§ >
Alarmauslésung erfolgt, SFEECH IHH
wenn die erreichte TYPE2 §§.§
Geschwindigkeit den TYPE3 > > > >
eingestellten Wert §§
unterschreitet. eEinstellbarer Bereich : 0.0mAh ~ 32000mAhh TYPE 4 §§ >> > > > > > >

Alarm einstellen Kapazitat-
Verbrauch - Obergrenze

Alarm einstellen Kapazitat-
Verbauch- Untergrenze

1. Fahren Sie mit dem Cursor zu ,INA" und 1.

drUcken Sie die RTN-Taste.

Einstellung ,,ACT".

o A N

Alarmausldésung ein:

. DrGcken Sie die RTN-Taste.

. Fahren Sie nun zu ,Alarmwert" (Pfeil nach
oben) und dricken Sie erneut die RTN-Taste.

. Stellen Sie den gewinschten Schwell-Wert zur

Werkseinstellung: OmAh
Moglicher Bereich: OmAh ~32000mAh

3.

Drucken Sie die S1-Taste, um auf die 2.Seite
des Einstellungsbildschirmes zu gelangen..

.Wdhlen Sie mit dem Mouse Wheel die 2.Stellen Sie den Schwellwert zur

Alarmauslésung (Pfeil nach unten) analog
ein.

Werkseinstellung: OmAh

Maoglicher Bereich: OmAh ~ 32000mAh

*Die Einstellung hier kann maximal dem Schwellwert bei

»Spannung Obergrenze* entsprechen.

Zum Beenden / Verlassen der Einstellung,
drUcken Sie die RTN-Taste.

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt die
Werkseinstellung wieder her.
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SENSOR Einstellen und Registrieren von Telemetriesensoren
[Was ist ein Zeitslot?]

Diese Funktion dient der Registrierung der Die Uberfragung der Sensordaten erfolgt in 32
Telemetriesensoren, die verwendet werden sollen. Zeitslots. Diese Slotfs sind nummeriert von Slot 1 bis
Wenn nur jeweils 1 Sensor des gleichen Typs Slot 31. Der Hohensensor, GPS-Sensor und andere
verwendet wird, ist diese Einstellung unnéotig. bendtigen mehrere Zeitslots zur DatenUbertragung.
Verbinden Sie den Sensor einfach am SBUS2-Port Diese Zeitslots eines Sensors missen aufeinander
Thres Empfingers. Wenn Sie mehrere Sensoren des folgen, beginnend vom sogenannten Startslof.
gleichen Typs betreiben wollen, miissen Sie die Werden nun 2 oder mehrere Sensoren des

gleichen Typs verwendet, mUssen den Sensoren
zuerst freie Slotnummern zugewiesen werden
e Wdhlen Sie die Funktion [Sensor] im Basis (Registrierung).
Menu. Durch drUcken auf die RTN-Taste 6ffnet
sich der Einstellbildschirm.

SENSOR 1.3

Sensoren zuerst hier registrieren.

1 IMHIEBIT ID HEBEEE <

IMHIBIT SBES-B1-82A

SBES-E1T  SBS-E1-820G

Ses-@1v . 5BS5-81%

sBS-a1RE+ [ TEMF125
(SBS-01RM) e Sensor ID: wird nur bendtigt, wenn mehrere
(SBS-01RO) Sensoren des gleichen Typs verwendet
(SBS-O1RB) werden.

e Wie in der Tabelle unten dargestellt, bendtigt z.Bsp ein Hohensensor 3, ein GPS-Sensor sogar 8
aufeinanderfolgende Zeitslofs. Folgedessen kommen fUr den GPS-Sensor nur die Startslots 8, 16, 24 in Frage.

*Je mehr Daten ein Sensor libermitteln kann, desto grosser ist die Anzahl bendtigter
Zeitslots.

< Magliche , _ _ .
Slotzuweisungen > *Bedenken Sie zum besseren Verstiandnis, dass die Slotnummern eines Sensors stets

aufeinanderfolgend benétigt werden.

Anzahl
bendtigter mdgliche Startslots flr diesen Sensor Vei(;té{s-
Slots 9
SBS-01T/TE/TE(TEMP) 1 slot 1~ 31
SBS-01RM/RO/RB(RPM) 1 slot 1~31
1,2 4 1 11,12,1 14,16,17,1 1
SBS-01V(Voltage) 2 slots 2 b by be by by pe. a0
SBS-01A/02A(Altitude) 3siots | 1:2:3:4.5.8,9,10.11,12.13,26,17.18,19,20,21, Global
SBS-01C 3 slots 1,2,3,4,5,8,9,21‘?,2]51,212,;?,;3,125,18,19,20,21,
SBS-01S(S.BUS servo) 6 slots 1.2,8 ’2;11 2‘51 ‘25’61 7,18,
SBS-01G/02G(GPS) 8 slots 8,16,24
Robbe TEMP125-F1713 1 slot 1~ 31
Robbe VARIO-F1712 S I L e AN L e 1 L
Robbe VARIO-F1672 2 slots HoZu®, 42’8 g g '18 '292' 12%’ 1215’ 1226' 1237’ 1248’ 12%' 1370’ 18,14,
1,2,3,4,5,8,9,10,11,12,13,16,17,18,19,20,21
Robbe CURR-F1678 3 slots e e s nalng e
24,25,26,27,28,29 Europe
Robbe GPS-F1675 8 slots 8,16,24
Robbe True Airspeed ~
Sensor 450 1slot 1~ 31
Castle-TLO 8 slots 8,16,24
Kontronik 8 slots 8,16,24
PowerBox 16 slots 8,16
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Sensor neu einlesen Wird nur bendtigt, wenn mehrere Sensoren des gleichen Typs verwendet
werden. )

(neuladen)

Werden mehrere Sensoren des gleichen Typs
verwendet, so miissen Sie diese neu einlesen, damit
die T12K die Zeitschlitze automatisch optimal
konfigurieren kann.

3-weg HUB-Kabel
oder Y-Kabel

Verbinden Sie alle Sensoren wie rechts
dargestellt mit der T12K und registrieren Sie diese
anhand der folgenden Vorgehensweise.

Empféangerbatterie

e DrUcken Sie die S1-Taste, um auf Seite 7/7 der Alle zu verwendenden Sensoren anschliessen
Sensor-Funktion zu gelangen.

SEMSOE iy

=1 INHIEIT

FELOAD FELOCATE
REGISTER  SET SLOT

Vorgehensweise Sensoren

neuladen

1. Alle Sensoren wie oben dargestellt, mit der
T12K verbinden.

2. Scrollen Sie zu ,,neuladen" auf Seite 7/7 der
Sensor-Funktion.

3. DrUcken Sie die RTN-Taste.

Alle Sensoren werden nun neu geladen und
kdnnen verwendet werden.

Wird nur bendtigt, wenn mehrere Sensoren des gleichen

Sensor registrieren (anmelden) 70

Im Menuepunkt Anmeldung wird ein neuer Sensor
dem System automatisch zugefiigt und der optimale
Startslot vergeben. Dazu den Sensor wie abgebildet mit
der T12K verbinden. Anschliessend die Anmeldung wie
folgt durchfiihren:

3-weg HUB-Kabel
oder Y-Kabel

Additional sensor registration

1. Zusatzlichen Sensor anmelden. Den Sensor
wie dargestellt, mit der T12K verbinden.

2. Scrollen Sie zu ,anmelden' auf Seite 7/7 der
Sensor-Funktion. Empfingerbatterie

3. DrUcken Sie die RTN-Taste.

Der Sensor wird nun registriert und kann
verwendet werden.

*Sollte die Anzahl freier Zeitslots fiir den Sensor nicht
ausreichen, kann die Registrierung nicht erfolgen. Fiihren Sie
in diesem Fall eine Neueinlesung aller Sensoren durch.
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Sensor neuordnen

Diese Funktion ordnet die Zeitslots neu, so
dass alle Sensoren aufeinanderfolgende Slots
erhalten. Nutzen Sie diese Funktion, wenn Sie viele
Sensoren gleichzeitig verwenden mochten, aber
nicht registrieren kdnnen

e DrUcken Sie die S1-Taste, um auf Seite 7/7 der

Sensor-Funktion zu gelangen.

3-weg HUB-Kabel
oder Y-Kabel

Empfangerbatterie

Alle zu verwendenden Sensoren anschliessen

SEMSOR e < Mouse Wheel>
eUm zum Startbildschirm Scrollen
zurUckzukehren, mit dem =1 INHIBIT eCursor bewegen
Cursor hier hinfahren e Mode auswdhlen
d die RTN-Tast d
die Home exraste | RELOAD RELOCATE
arcken T REGISTER SET SLOT « Dofen sbometmen
HamesexiT e Enter-Funktion
&Eb e To next page

Vorgehensweise Sensoren
neuordnen

1. Alle Sensoren wie oben dargestellt, mit der
T12K verbinden..

2.Scrollen Sie zu ,,nevordnen" auf Seite 7/7 der
Sensor-Funktion.

3. DrUcken Sie die RTN-Taste.

Sensor Slotwechsel

Diese Prozedur erlaubt es, die Nummer des
Startslots eines registrierten Sensors zu dndern.

Vorgehensweise Sensor
Slotwechsel

1. Verbinden Sie den Sensor mit der T12K wie
dargestellt.

2. Scrollen Sie auf das Feld ,,Set Slot" auf der
7 .Seite des Menues.

3. DrUcken Sie die RTN-Taste. Der Sensor
Bildschirm &ffnet.

4. Scrollen Sie zu ,laden” und dricken Sie die
RTN-Taste.

5. Nun erscheint die detaillierte Ansicht des
Sensors, wo der aktuelle Startslot ersichtlich
ist. Andern Sie nun durch Scrollen die
Slotnummer (Beachten Sie dazu die Tabelle,
welche Slothummern méglich sind).

6. Scrollen Sie auf das Feld ,schreiben' und
drUcken Sie die RTN-Taste.

Wird nur benétigt, wenn mehrere Sensoren des
gleichen Typs verwendet werden.

3-weg HUB-Kabel

=] oder Y-Kabel

Empfangerbatterie
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Daten Reset

Um die Daten eines neuen Modells einzugeben,
ist es oftmals ndtig, einen nicht mehr bendtigten
Speicher, bzw Bereiche des Speichers zu l6schen.
Dies erfolgt in diesem Menu. Dabei gibt es mehrere
Maoglichkeiten:

T1~T4:

Trimmeinstellungen zuriicksetzen

*Trimmschritt wird nicht zurtickgestellt.

Léschen von Modelldaten und Enstellungen ( gruppenweise )

Alle Modelldaten:

Samtliche Modelldaten des Basismenu, bis auf
die Frequenzeinstellungen, den Modelltyp und die
Modellauswahl, werden zuriickgesetzt.

Telemetrie:

Séamtliche Telemetrieeinstellungen werden
zuriickgesetzt.

e Wdahlen Sie die Funktfion [Daten Reset] im Basis
Menu. Durch dricken auf die RTN-Taste 6ffnet sich

der Einstellbildschirm

gCHTH RESET!

< Mouse Wheel>

eUm zum Startbildschirm
zurUckzukehren, mit dem
Cursor hier hinfahren
und die RTN-Taste oder
die HOME /EXIT-Taste

T1-T4

TELEMETRY

Vorgehensweise Daten Reset

ALL MODEL SETTIMNG

1. Fahren Sie mit dem Cursor auf die
gewunschte Datengruppe und dricken Sie
die RTN-Taste.

*Eine Sicherheitsabfrage erscheint.

2. FOhren Sie die Reset Funktion aus, indem Sie
die RTN-Taste fUr 1 Sekunde drUcken.

[T1-T4]:
Trimmeinstellungen zurGcksetzen
[Alle Modelldaten]:

Sé&mtliche Modelldaten des Basismenu,
bis auf die Frequenzeinstellungen, den
Modelltyp und die Modellauswahl, werden
zurUckgesetzt.

[Telemetrie]:

Samtliche Telemetrieeinstellungen werden
zurickgesetzt.

g Scrollen

e Cursor bewegen
) eMode auswdhlen
1

e Daten Ubernehmen
eEnter-Funktion
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Modell Menu (Allgemeine Funktionen)

Diese Sektion beschreibt die Funktionen und
Mischer, wie sie fiir alle Modelltypen giiltig sind.

Bevor Sie hier Einstellungen vornehmen kénnen,
muss im Basismenu der Modelltyp entsprechend
ithrem vorliegenden Modellrumpf ausgewihlt
werden. Eine nachtrigliche Anderung des
Modelltyps im jeweiligen Modellspeicher 16scht
die Einstellungen im Modellmenu.

Fiir die Modelltypen Segler und Helikopter
gilt: Die Funktionen im Modellmenu kdnnen fiir
jeden Flugzustand individuell gewdhlt werden. Sie

konnen bis zu 5 Flugzustinde je Modellspeicher
anlegen. Im Menu ,,Flugzustand® lassen sich
dazu Flugzustdnde addieren, sowie die jeweiligen
Schalter bestimmen.

Hinweis: Die T12K ist so konzipiert, dass die
jeweiligen Funktionen im Modellmenvu
erscheinen, welche fir den ausgewahlten
Modelltyp relevant sind. So sind einige der
Funktionen je nach Anzahl der verwendeten
Servos im Modell unterschiedlich, oder diese
stehen je nachdem gar nicht zur Auswahl.
Die hier gezeigten Beispiele und Erkldrungen
sind anhand von Modellen gewdhlt, wie sie
grosstenteils zur Anwendung kommen.

e Das Modell Menu wird aufgerufen durch
einen langen Druck auf die MDL-Taste

) ' AMOOEL MEHU 12 < Mouse Wheel>
" UENU] ond kehren sie | SERMO i THR CURME ST, scrollen
iSr?clf,TiC:wg:rlqld(jsigthTrl\T CDHDITIDH E THE HI:ILD (, 2 \})oCursorbewegen
toste oder die Howe / | [UAL RATE : SWASH MIX [ °

EXIT-Taste gedrUckt wird.

&E“smm

e Wdhlen Sie die Funktion, die Sie einstellen
mochten. Durch dricken auf die RTN-Taste
Offnet sich der Einstellbildschirm.

eEinstellbildschirm
offnen
e Zur ndchten Seite

FREOG. MIX :THR MIX
FIT CURVE FPIT+RLD

*Die Darstellung variiert je nach
Modelltyp.

Allgemeine Funktionen des Modellmenues (fiir alle
Modelltypen)

oSERVO

Servoposition graphisch dargestellt und Servotest
- Funktion -> wie im Basismenu beschrieben

oPROG. MIX
Programmmischer zur freien Programmierung.
Es stehen bis zu 5 freie Mischer fiir jeden
o [Flugzustand] (nur Heli & Segler): Modellspeicher zur Verfiigung.
Flugzustinde addieren, 16schen, kopieren,
Prioritdten vergeben, Verzégerung einstellen
eDUAL RATE
Umschaltbarer Geberweg (D/R Kurve) kann

zusitzlich programmiert werden.
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Flugzustand

Die Software der T12K stellt auf Wunsch bis zu
5 dieser Flugzustinde fiir jeden Modellspeicher
bereit. Fiir Motormodelle sind keine Flugzustdnde
moglich.
e Wenn Sie keine 5 Flugzustdnde bendtigen,
sefzen Sie die Schalter der nicht bendtigten

Zustande auf null [--], um ein versehentliches
Umschalten im Betrieb zu vermeiden.

e Nebst gewdhnlichen Schaltern kdnnen die
Flugzust@dnde auch Uber SteuerknUppel,
Trimm- oder Drehgeber zugeschaltet werden.

Flugzust&dnde addieren, |6schen, kopieren, PrioritGdten vergeben,
Verzdgerung einstellen (nicht fir Motor-Modell)

e Eine Verzégerung kann programmiert
werden, damit die Umschaltung der
Flugzustdnde nicht schlagartig erfolgen.
Diese Verzdgerung lasst sich in 27 Schritten
und fOr jeden Kanal separat einstellen, um
moglichst sanfte Ubergdnge am Modell zu
gewdhrleisten.

e Bei Verwendung mehrerer Flugzustdnde
kénnen Sie eine PrioritGtenvorgabe
bestimmen.

e Wdahlen Sie die Funktion [Flugzustand] im Modell
Menu. Durch dricken auf die RTN-Taste 6ffnet sich

der Einstellbildschirm

Aktueller Flugzustand

— ERENR] vorMAL 123 | <Mouse Wheeb>
’ gt?rqoczki?kgrz?é;k?lgisfcggm h HI:IE:H FIL I:IFF o oCCrSrs%? bewe'gen
S Sie ifanis sy | IOLEUF1 SETYFEL -+ H ) " Miode cuswanien
die Home /ExiTTeste | JOLEUFZ SE TYPEZ + 4 | § '
'IHME/EX‘:I IDLEUFE SF TYPES + + vl nachsion
Emb - HOLD SGE TYFE4+ seite

Name Flugzustand

Geber Flugzustand wahlen /
loschen

1.Mit dem Cursor auf den Geber des
gewulnschten Flugzustandes fahren, dann
die RTN-Taste dricken. Wdahlen Sie einen
Geber aus der Auflistung und bestimmen
anschliessend dessen Wirkrichtung.
*fiir eine detailierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
,»Schalterauswahl und Einstellungen® am Ende dieser
Anleitung.

Flugzustand kopieren
EE Ililiili I MOFRMAL B

DELAY | ZOURCE
alGYRZ @ | MORMAL
1aGYRI @ | 4 COPY
11AU41 @ | DESTIM.
1zAUK1 8 . IDLEUPL

(Setup screen page 3)

1. Mit dem Cursor bei ,Quelle* auf das Feld
NORMAL fahren, dann die RTN-Taste
drUcken. Wahlen Sie einen Flugzustand durch
scrollen, den Sie kopieren mdchten. Auswahl
mit der RTN-Taste bestatigen.

2. Mit dem Cursor bei ,Ziel" auf das Feld
fahren, dann die RTN-Taste dricken. Wdhlen

Geber Flugzustand

Sie einen Ziel- Flugzustand durch scrollen,
anschliessend die Auswahl mit der RTN-Taste
bestatigen.

3. Fahren Sie auf ,,COPY" und drUcken Sie
die RTN-Taste, um den Kopiervorgang
durchzufUhren. (1sek. drUcken)

Prioritdatenvergabe andern

1. Mit dem Cursor beim jeweiligen Flugzustand
auf den Pfeil fahren, dann die RTN-Taste
dricken.

Die Reihenfolge (und somit die Priorit&t) des
Flugzustandes dndert, je nach Pfeil, nach
oben repsektive unten. (Der unterste Zustand
hat jeweils die hdchste Prioritat).

*Flugzustand ,,Normal® hat jeweils letzte Prioritit und kann
nicht gedndert werden.
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Verzégerung Flugzustand
einstellen
Eilililiilii HORMAL 2.3

DELAY ;
tAIL @ | sGYRO @
zELE @ ! sPIT @
=zTHR & =GOV @
4RUD @ | zMOL @

(Seite 2/3 der Funktion)

1.Fahren Sie mithilfe des Cursors auf
»Verzdgerung" beim Flugzustand ihrer Wahl
und drUcken Sie die RTN-Taste.

2. Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
Verzbgerung nun gewdahlt werden.

Werkseinstellung : O (keine Verzégerung)
Moglicher Bereich: 0 ~ 27 (maximale Verz.)

3. Dricken Sie die RTN-Taste, um die Einstellung
zu verlassen.

Vibration Flugzustand aktivieren

Lassen Sie sich auf Wunsch eine Vibration
ausgeben, wenn ein Flugzustand aktiviert
wird.

NORMAL _ 1-3
FHORMAL JOFF |
IOLEUF1 SE (TYFELI +
IDLEUFZ SE ITYFEZM +
IOLEUR3 SF TYFEIM +
HOLD SE  TYPE4t+

. J
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Dual Rate

Mit der Dual Rate Funktion lassen sich
verschiedene Geberwege per Schalter aktivieren
und zuschalten. Die Kurven werden jeweils in der
AFR-Funktion (Schalter ON) eingestellt. Es sind
bis zu 5 D/R Kurven je Flugzustand moglich. Fiir
Motormodelle kann ebenfalls die Geberkurve des
Gaskanals angepasst werden.

Bei Helikoptern und Seglern kann gewéhlt
werden, ob die Funktion iiber Schalter oder
Flugzustinde aktiviert werden soll.

Zusitzlich zu den Endpunkten und der
Kurvenform (Normal oder Expo) kann der
Neutralpunkt der Geberkurve verschoben werden.

e Wdahlen Sie die Funktion [Dual Rate] im Modell

Menu. Durch dricken auf die RTN-Taste offnet si

der Einstellbildschirm. °

eFunktion auswéhlen [Motormodelle]

ch
Links / Rechts (hoch/ runter) Rate
IoKurvenform normal oder expo

{ DUAL RATE v
ol Startbildschi T B BT T
zt?rqoczki?keh?én, Imisfcdgm AIL '::]:-:@:@: - ::]':QQ'
C hi hinfah | \
G T
die HOME /EXIT-Tast
drlgcken. e MT +EE ﬂ
&Ep IHME/EXE // 1l 2 3 4 5

eNeutralpunkt
Aktuelle Dual Rate #

eSchalter Auswahl

[Helikopter / Segler]

< Mouse Wheel>

Scrollen
e Cursor bewegen
o Mode auswdhlen

e zur Dateneingabe
e Daten Ubernehmen

/"

e Zur ndchsten Seite

OUJAL RATE

RIL 168 188

EXF +H +H

MT COMO
HOFMAL

eoiT HORMAL

eFlugzustand wdhlen

eUmschaltmode
Flugzustand

eSchalter wdhlen

OUJAL RATE

RIL 168 188

EXF +H +H

MT +28 I

1 2 3 4 5 N

ke

eUmschaltmode
Schalter
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Vorgehensweise Dual Rate
einstellen
1. Funktion bestimmen

Fahren Sie mit dem Cursor zur

Funktionsauswahl und drUcken Sie die RTN-
Taste.
Mit dem Mouse Wheel kdnnen Sie durch
scrollen eine Funktion auswdahlen.
Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.

2. Schalter auswdhlen
Mit dem Cursor auf das Feld [--] der
gewulnschten D/R- Kurve fahren, dann
die RTN-Taste dricken. Wdahlen Sie einen

Geber aus der Auflistung und bestimmen
anschliessend dessen Wirkrichtung.

*fiir eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
,»Schalterauswahl und Einstellungen® am Ende dieser
Anleitung.

3. Rate links / rechts (hoch / runter) einstellen
*Schalter des jeweiligen D/R vorgingig auf ON stellen.
Fahren Sie mithilfe des Cursors auf die
jeweilige Rate und drUcken Sie die RTN-Taste.
Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
gewunschte Rate nun eingestellt werden
Werkseinstellung: 100%
maoglicher Bereich: 0% ~ +140%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

Drucken Sie die RTN-Taste und wiederholen
Sie die Einstellungen analog fur sGmtliche
Funktfionen, die Sie einstellen mdchten.

4. Geberkurve exponieren (EXP)
*Perform the settings below after changing to the circuit # or
condition you want to adjust.
Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,EXP" und
dricken Sie die RTN-Taste.
Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
gewunschte Exponential- Rate nun eingestellt
werden.
Werkseinstellung: 0%
moglicher Bereich: -100% ~ +100%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

*Mit der EXPO-Funktion kann eine Geberkurve um den
Neutralpunkt sanfter gestaltet werden, was die Kontrolle
einer Funktion vereinfacht. Das Gegenteil erreichen Sie,
indem die Expo-Rate in Richtung positiv verstellt wird.

DrUcken Sie die RTN-Taste und wiederholen
Sie die Einstellungen analog fUr sédmtliche
Funktionen, die Sie einstellen mdchten.

Neutralpunkt verschieben
*Schalter des jeweiligen D/R vorgingig auf ON stellen.

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,NT" und
drUcken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
gewulnschte Offset- Rate nun eingestellt
werden.

Werkseinstellung: 0%

moglicher Bereich: -100% ~ +100%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.
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Programm.-Mixer

Niitzen Sie die Moglichkeit, individuelle Mischer zu
kreieren, mit denen Sie Thr Flugmodell weiter optimieren
konnen. Die T12K stellt dazu 5 Programmischer bereit,
um praktisch jede erdenkliche Funktion realisieren
zu konnen. Die Mischer verkniipfen jeweils beliebige
Funktionen und Kanéle. (Master- und Slavekanal).

Die Trimmauswahl - Funktion legt fest, ob die
Trimmung des Masterkanals auch auf den Slave-

Frei programmierbare Mischer. Es kdnnen bis zu 5 Mischer je
Flugzustand verwendet werden. (alle Modelltypen)

Kanal wirken soll. Die Offset - Option erlaubt
eine Angleichung des zugemischten Kanals an die
Hauptfunktion, damit kein Ruderausschlag in der
Neutralstellung erfolgt.

Ebenfalls besteht die Moglichkeit, die Mischer
miteinander zu verlinken (Kaskadierung). Diese
Verlinkung ist fiir Master- und Slavekanal separat
moglich

e Wdahlen Sie die Funktion [Programm-Mix] im Modell
Menu. Durch drUcken auf die RTN-Taste &ffnet sich

der Einstellbildschirm.

AFEO0G. MIX < Mouse Wheel>
eUm zum Startbildschirm 1 I HH " FI I L ':"ELE Scrollen
zurUckzukehren, mit dem - e Cursor bewegen
Cursor hier hinfahren n & Mode auswdhlen
und die RTN-Taste oder = IMH:AIL *ELE
die HOME /EXIT-Taste u
drUcken. = I HH " FI I L -}ELE e zur Dateneingabe
IHnmE,EXI:T 4 IHH:HIL e Daten Ubernehmen
@ / 5 I HH = H I L e Zur ndchsten Seite
Mischer #

Mischer Einstellbildschirm aufrufen

e Mit dem Cursor zum Mischer # fahren, dann die RTN-Taste dricken.

eMischrate (links / rechts, hoch/runter)
[Lineare Kurve] |

\

[5-Punkt Kurve]

FEOG. MIx

#1
IHH
AIL
¥
ELE :-:
LIMEAR

eKurventyp wéhlen eOffset-Rate (X,Y)

eSchalter auswdahlen
— e ON/OFF

e Aktueller Mischer

FEOG. MIA

#1 ACTIMH - <«—
LIME TRIM

mAsTER HIL OFF OFF

=LAvE ELE OFF

eKaskadierung
eTrimmmode wdhlen

eSlave CH
eMaster CH

FROG. MIx

_____

eKurvenpunkt wdahlen
(1-5)

Programm-Mischer einstellen

eKurventyp wdhlen

eFunktion aktivieren
Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,ACT" und
drucken Sie die RTN-Taste.
Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann der
gewUlnschte Mischer nun aktiviert werden.
*Im Display wird nun ON / OFF dargestellt.

*Es ist noch kein Schalter / Mischerrate ausgewihlt.

eoSchalter auswihlen

Mit dem Cursor auf das Feld [--] fahren, dann
die RTN-Taste dricken. Wdahlen Sie einen
Geber aus der Auflistung und bestimmen
anschliessend dessen Wirkrichtung.
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*fiir eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
,»Schalterauswahl und Einstellungen® am Ende dieser
Anleitung.

*Beli [--] ist der Mischer immer aktiv.

eMaster-Kanal einstellen

1. Fahren Sie mit dem Cursor zu ,,Master” und
drUcken Sie die RTN-Taste.

Mit dem Mouse Wheel k&dnnen Sie durch
scrollen eine Funktfion auswdahlen.

Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.

2. Wenn diese Funktion verlinkt werden soll,
fahren Sie zu , Link" und stellen Sie die
Einstellung auf [+] oder [-].

Bestatigen Sie die Einstellung mit der RTN-

Taste.

*Uberpriifen Sie die Mischerverlinkungen auf ihre
Richtigkeit.

*Wahlweise kann nebst einer Steuerfunktion auch jeder
beliebige Geber / Schalter als Masterkanal verwendet
werden. Wihlen Sie dazu bei ,,Master* die Einstellung
[H/W], dadurch wird das Geber- / Schalterauswahlmenu
geoffnet. Treffen Sie nun Thre Auswahl. .

e Slave-Kanal einstellen

1.Fahren Sie mit dem Cursor zu ,,Slave" und
drUcken Sie die RTN-Taste.

Mit dem Mouse Wheel kdnnen Sie durch
scrollen eine Funktion auswdhlen.
Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.

2. Wenn diese Funktion verlinkt werden soll,
fahren Sie zu ,,Link" und stellen Sie die
Einstellung auf [+] oder [-].

Bestatigen Sie die Einstellung mit der RTN-
Taste.
*Uberpriifen Sie die Mischer auf ihre Richtigkeit.

eTrimm-Mode einstellen

1. Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,Trim* und
drUcken Sie die RTN-Taste.
Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann der
Mode nun auf [EIN] oder [AUS] gestellt
werden.
*Wenn die Trimmung des Masterkanals sich auch auf den
Slavekanal auswirken soll, stellen Sie auf [EIN]. Stellung
[AUS] entkoppelt die Trimmungen.
*Trimmode ist nur bei Masterkanal -> Funktion moglich.

eMischerkurve auswihlen

1.Bestimmen Sie bei ,Linear” zuerst die
Kurvenform des Mischergebers. Bei [Linear]
kdnnen 2 Punkte verdndert werden.
Zusatzlich ist die Kurve horizontal wie vertikal
verschiebbar (Offset). Bei der Kurvenform
[Kurve] ist die Geberkurve mit 5 Punkten frei
definierbar. Treffen Sie eine Auswahl.

eMischerrate eines Kurvenpunktes einstellen

1. Fahren Sie mithilfe des Cursors auf den
gewunschten Kurvenpunkt und dricken Sie
die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
gewulnschte Rate nun eingestellt werden.
Werkseinstellung: 0%

moglicher Bereich: -100% ~ +100%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.
Wiederholen Sie die Einstellungen analog for
alle Kurvenpunkte der Mischerkurve.
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Gemischverstellung Regelung des Mischverhdltnisses am Vergaser (Motormodelle /
Helikopter)

Diese Funktion benétigt einen Vergasertyp,  Beschleunigungsfunktion (nur Motormodelle)
welcher mittels zusitzlichem Servo ein Nachfiithren ~ sorgt flir ein optimales Gemischverhiltnis, auch bei
der Diisennadel erméglicht. Eine zusitzliche  schnellem Aufreissen der Drosselklappe.

e Wdahlen Sie die Funktion (Gemischverstellung) im Modell Menu. Durch dricken auf
die RTN-Taste 6ffnet sich der Einstellbildschrim

[Motormodelle]

af JEL MIx 1%

.I .
eUm zum Startbildschirm IHH
zurUckzukehren, mit dem »e+{@HA

Cursor hier hinfahren
und die RTN-Taste oder }-4 +SE =

< Mouse Wheel>

Scrollen
e Cursor bewegen
o Mode auswdhlen

g;i?cbe?.ME [EXTTaste h = +E * TRIM e zur Dateneingabe
I._.,:,,,,E,Exw) :} = —SE = e Daten Ubernehmen
&p ."} { — 1 EE n e Zur nGchsten Seite

eTrimmung Highbereich

FUEL MIX 258 FUEL MIX KR!

ACT IHH Lo HIGH

b T 3 UMM FATE (5 H
DUMF I MG H %

THR CUT 17 % ACT FOS 2O% Tox

IDLE DOWH M

v EaR:

efinstellung Beschleunigung

[Helikopter]

FUEL MI-el=lits]n
EDITHDEHﬁL cCapPYy

1.2

eMischerkurve kopieren

re+106E % IHMH Um die eingestelite Kurve zu kopieren,

4 +50 BT hier  die RTN-Taste dricken und eine

b= +3 = Ziel-Gasvorwahl wdhlen. Die Auswahl mif
der RTN-Taste bestatigen und mit ,,ja”

2 —oHA% Kopiervorgang ausfuhren.

1 —186 %

FUEL MI:- el ]
ACT IHH
M MIx

THFR CUT 17
HOLD FOS. 17 %=

eFinstellung Motor — Aus
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Vorgehensweise
Gemischverstellung einstellen

* Im Basismenue-> ,,FUNKTION“ muss fiir die Funktion
zuerst ein Kanal definiert werden.

eFunktion aktivieren
1. Fahren Sie mithilfe des Cursors auf
wACT" und drUcken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann der
gewUlnschte Mischer nun aktiviert werden.

eMischermode wihlen
1. Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,MIX"
und dricken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann
der gewunschte Mischermode [MIX] oder
[UNMIX] gewdahlt werden.

*[MIX]: die programmierte Kurve ist massgebend (Master).
[UNMIX]: die Position des Gaskniippels ist massgebend
(Master).

eMischerrate eines Kurvenpunktes einstellen

1. Fahren Sie mithilfe des Cursors auf den
gewunschten Kurvenpunkt und dricken Sie
die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
gewunschte Rate nun eingestellt werden.

Werkseinstellung: 0%
moglicher Bereich: -100% ~ +100%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

2. Die Auswahl mit der RTN-Taste bestétigen.
Wiederholen Sie die Einstellungen analog fur
alle Kurvenpunkte der Mischerkurve.
eTrimmung Highbereich einstellen

Mit dem Cursor auf das Feld [--] fahren, dann
die RTN-Taste dricken. Wdahlen Sie einen
Geber aus der Auflistung.

*fiir eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
,»Schalterauswahl und Einstellungen® am Ende dieser
Anleitung.

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf die
Trimmrate und drUcken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
gewUlnschte Rate nun eingestellt werden.

Werkseinstellung: 0%
moglicher Bereich: -30% ~ +30%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

eBeschleunigungsfunktion einstellen (nur
Motormodelle)

*Die Funktion kann verwendet werden, um bei schnellen

Lastwechseln das Gemisch zusitzlich anzureichern, damit
der Motor sauber Gas annimmt.

Die Einstellung der Raten fUr diese Funktion
liegt zwischen 0%- 100%.

Bei 0% lauft die Einstellung der Nadel
synchron mit dem Gasservo. Bei 100% eilt die
DUsennadel etwa 10-15° vor und geht dann
auf den eingestellten Wert zurick.

Zusatzlich kann bei ,D&mpfung" die
Beschleunigungsfunktion geddmpft werden,
um keine allzu abrupten Nadelverstellungen
zu verursachen, welche sich kontraproduktiv
auswirken kdénnten.

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf die
jeweilige Rate und drUcken Sie die RTN-Taste.
Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
gewulnschte Rate nun eingestellt werden.

Bei ,ACT POS" auf dem 3. Einstellbildschirm
wird die aktuelle Gasposition bestimmt,
ab welcher die Beschleunigungsfunktion
einsetzen soll.

eMotor — Aus / Leerlauf2 einstellen

*Die Gemischverstellung kann auf die beiden Drosselzustinde
,,Motor — Aus* und ,,Leerlauf2* miteinbezogen werden.

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf die Rate
bei ,,Thr-Cut* oder ,Idle 2" und drUcken Sie
die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
gewulnschte Rate nun eingestellt werden.
Werkseinstellung: 17%(Thr-Cut), 0% (Idle 2)
maoglicher Bereich: 0% ~ +50%(Thr-Cut), 0% ~
+100%(Idle 2)

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.
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Modell Menu (Motormodelle / Seglerfunktionen)

In dieser Sektion werden die
vorprogrammierten Mischer und Funktionen,
welche fiir Motormodelle und Segler bestimmt
sind, aufgezeigt. Zuerst muss dazu im Basismenu
der zu Threm Modell passende Modelltyp und
Fldchen-, sowie ein Leitwerktyp bestimmt
werden.

Diese modellspezifischen Mischereinstellungen
konnen bei Bedarf fiir jeden Flugzustand
eingestellt werden. Die Software der T12K
stellt fiir die einzelnen Modellspeicher jeweils

e Das Modell Menu wird aufgerufen durch

einen langen Druck auf die MDL-Taste.

5 Flugzustdnde (Segler) bereit. Fiir die
verschiedenen Flugaufgaben lassen sich so jeweils
die optimalen Einstellungen abspeichern und bei

Bedarf durch eine Schalterbetitigung aufrufen.
Hinweis: Die T12K ist so konzipiert, dass Motormodell-
und Seglertypen dieselben Fidchentypen vereinen.
Trotzdem ist das Auswahlmenu abhdngig vom
gewdhlten Modelltyp. Die Einstellungen variieren
je nach Anzahl der verwendeten Servos, in
Abhdngigkeit des gewdhlten Fldchentyps.

Die hier gezeigten Darstellungen und ErklGrungen
basieren auf Modellen, wie sie grésstenteils zur
Anwendung gelangen.

*Die Darstellung variiert je nach
Modelltyp.

AMOOEL MERL

1

< Mouse Wheel>

eUm zum Startbildschirm

zurUckzukehren, mit dem EEEI,..ID :THF: DELHITI Scrollen
g o) DURL RATE CAIL DIFE. £ ()=
HOME /ExiT-Taste dricken. | PRIOG. MI® ! FLAFP SET. :
PIT CURVE :AIL+CMEFLP +Einstelloildschirm
THFE CURVE EHIL-}EUD e Zur ndchsten Seite

‘.E%@;mm

MOOEL MERL

2

e Wdahlen Sie die Funktion,

CAMEBER MIx:SHAF ROLL
ELE+CAMEER : AIRERAKE
CMEFLF+ELE: FUEL MIx
RUD+AIL
RUD+ELE

! GYRO
| MOTOR

die Sie einstellen mdchten.
Durch drUcken auf die
RTN-Taste &6ffnet sich der
Einstellbildschirm.

Modellmenu Funktionsauflistung

Pitchkurve
Pitchkurven Einstellungen, kompatibel mit VPP
(variabler Propellerverstellung)

Gaskurve

Gaskurven Einstellungen, um fiir jede
Gaskniippelposition die optimale Abstimmung zum
Motor zu ermoglichen.

Gas-Verzogerung
Eine verzogerte Gasausgabe wird speziell bei
Turbinenmotoren in Scale-Modellen verwendet.

Quer- Differenzierung

Einstellung rechtes und linkes Querruder.
Rollachsen-Korrektur und Feintrimmung mit
einem Drehgeber sind ebenfalls moglich. So
konnen im Flug iiblicherweise Korrekturen

vorgenommen werden.
[Motormodell / Segler, 2 Querruderservos oder
mehr]

Klappen - Einstellung

Die Klappen konnen getrennt eingestellt werden.
Bei einem Modell mit 4 Klappen koénnen Brems-
und Wolbklappen gemischt werden. [Motormodell
/ Segler, 2 Klappen oder mehr]

Quer-> Woélbklappen

Dieser Mischer betétigt die Wolbklappen mit
den Querrudern. So konnen Sie die Rollrate ihres
Modells optimieren. [Motormodell / Segler, 2
Querruderservos + 2 Flaps oder mehr]

Quer-> Bremsklappen

Dieser Mischer betdtigt die Bremsklappen
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mit den Querrudern. Durch gleichsinniges
Ausschlagen der Bremsklappen mit den
Querrudern wird die Wendigkeit des Modells
um die Langsachse gesteigert.

[Motormodell / Segler, 4 Klappen oder mehr|

Quer-> Seite

Mit diesem Mischer kann das Seitenruder
mit den Querrudern gekoppelt werden.
Besonders geeignet fiir grosse Modelle, um das
negative Wenderollmoment zu kompensieren.
[Motormodell / Segler, generell]

Seite-> Querruder

Hilfreicher Mischer zum Aussteuern
bestimmter Flugmandver beim 3-D-Kunstflug.
[Motormodell / Segler, generell]

Spoiler Mischer

Verwdlben Sie die gesamte Fldche, um den
Auftrieb zu maximieren. [Motormodell / Segler,
2 Querruderservos oder mehr]

Hohe-> Spoiler

Mit diesem Mischer kann zur Unterstiitzung
des Hohenruders die Fliche gewdlbt werden.
Damit wird der Auftrieb bei gezogener
Hohe optimiert. [Motormodell / Segler, 2
Querruderservos oder mehr]

Wolbklappe-> Hohe

Mischer zum Ausgleich mit dem Héhenruder
bei betitigten Wolbklappen. [Motormodell /
Segler, 2 Querruder + 1 Klappe und mehr]

Butterfly (Crow)

Diese Funktion wird zur maximalen
Bremsleistung Thres Modells bendtigt. [Segler,
2 Querruder oder mehr]

TRIM MIX

In diesem Menu konnen die Einstellungen fiir
alle Flachen- und Hohenruderklappen, jeweils fiir
bestimmte Flugphasen eingestellt und abgerufen
werden. [Segler, generell]

Storklappe

Dieser Mischer wird verwendet, wenn
Storklappen (Airbrakes) beim Landeanflug,
Abtauchen im Flug bendtigt werden.
[Motormodell, generell]

Kreisel

Steuern Sie mit dieser Funktion die Funktionen
eines Kreisels bequem an lhrer Fernsteuerung
(Bsp GYA460). [Motormodell / Segler /
Multikopter, generell]

V-Leitwerk

Hohenruder-, Seitenruder-Mischer fiir
Modelle mit V-Leitwerk. [Motormodell / Segler,
V-Leitwerk]

Ailevator

Mischfunktion zur Erhéhung der Rollrate
(Querruderfunktion). Diese Funktion steht nur
fiir Leitwerktyp ,,Ailevator® zur Verfiigung.
[Motormodell/Segler, Ailvator]

Winglet

Mischer fiir linke und rechte Ruder von
Winglet-Modellen. [Motormodell / Segler,
Winglet]

Motor

Diese Funktion steuert das Einschalten eines
Elektromotors bei einem E-Segler.[Segler,
generell]

Seite-> Hohenruder

Korrigieren Sie das Wegtauchen Thres Modells
bei betdtigtem Seitenruder. Dieser Mischer steht
fiir Segler nicht zur Verfiigung. [Motormodell,
generell]

Snap-Roll

Diese Funktion wéhlt den Schalter fiir Snap
Roll und stellt die Ausschldge fiir jedes Ruder
ein. Die Geschwindigkeit der Servos ist ebenfalls
getrennt einstellbar. [Motormodell, generell]
Flight Mode

Fiir Multikopter sind 5 Flugzustinde abrufbar.

A

-
1 Iv r\l\w\\r r\ 1

\

RUDDER 1 AIL1 FLP 3 FLP 4 AIL2 RUDDER 2
Winglet (Main Aileron) (Brake Flap) (Brake Flap) (Main Aileron) Winglet
(at Flying wing) (at Fiying wing)

ALL3 FLP 1 FLP2 AlL4
(Chip Aileron) (Camber Flap) (Camber Flap) (Chip Aileron)

V-TAIL AILVATOR

ELEVATOR
(RUDDER 2) RUDDER
(ELEVATOR 2)

ELEVATOR
(AILERON 5)

ELEVATOR 2
(AILERON 6)
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Motormodelle

Pitchkurve

Diese Funktion dient der Programmierung einer
Geberkurve fiir Flugmodelle mit Verstell-Propeller.
(VPP)

*Es konnen 3 Flugzusténde gesetzt werden.

*Die Prioritdtenvergabe ist 1->2-> 3.

e Wdahlen Sie die Funktion [Pitchkurve] | L . . ] .
im Modell Menu. Durch driocken Hinweis: Die Funktion Pitchkurve ist werkseitig

auf die RTN-Taste &ffnet sich der keinem Kanal zugewiesen. Im Basismenue->
Einstellbildschirm. ,FUNKTION" muss fir die Funktion zuerst ein
Kanal definiert werden.

#1 < Mouse Wheel>

eUm zum Startbildschirm Scrollen

zurOckzukehren, mit dem :" =+ 1 EE e Cursor bewegen
Cursor hier hinfahren eMode auswdhlen
ond die RTN-Taste oder | < +2@

die HOME /EXIT-Taste }.3 +E

»2 —20

drUcken. e zur Dateneingabe

e Daten Ubernehmen

Fi1-180

&EH&M“W

eRate Kurvenpunkt

Vorgehensweise Pitchkurve
einstellen

o VPP Flugzustand auswihlen

1. Fahren Sie mit dem Cursor zu ,#1" und
drUcken Sie die RTN-Taste.

Mit dem Mouse Wheel kdnnen Sie durch
scrollen eine VPP-Condition auswdhlen.

Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.

2. Mit dem Cursor auf das Feld [--] fahren, dann
die RTN-Taste dricken. Wdahlen Sie einen
Schalter aus der Auflistung und bestimmen
anschliessend dessen Wirkrichtung.

*fiir eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
,»Schalterauswahl und Einstellungen® am Ende dieser
Anleitung.

Bestimmen Sie ebenfalls die Schalter der
beiden anderen Flugzustdnde.

*der aktive Flugzustand ist jeweils auf dem HOME-
Bildschirm dargestellt.n.

FUTAEA CO. BB 24 (6, 4
T1 G660 06E 1
T2 80:6E8.88 ]
ET-FH .~ MODEL-81 i
+@ Bl G G +a| ]
+@ WEE #1 +@
| e | . |

o5-Punkt Kurve einstellen

[Curve rate setting]
1. Fahren Sie mithilfe des Cursors auf den

eKurvenpunkt

gewunschten Kurvenpunkt und dricken Sie
die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
gewunschte Rate nun eingestellt werden.

Werkseinstellung: 0%
maoglicher Bereich: -100% ~ +100%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.

2. Wiederholen Sie die Einstellungen analog fur

alle Kurvenpunkte.
eKurvenpunkte verschieben

1. Fahren Sie mithilfe des Cursors auf den
gewulnschten Kurvenpunkt und drocken Sie
die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann der
gewunschte Punkt nun verschoben werden.

Werkseinstellungen: P1 (0%), P2 25%, P3 50%,
P4 75%, P5(100%)

M&glicher Bereich: bis zu 2.5% auf den
darauffolgenden Punkt
eKurvenpunkte loschen

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf den zu
|6schenden Kurvenpunkt und dricken Sie die
RTN-Taste fUr 1 Sekunde.
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Gaskurve

Mit dieser Funktion ist es moglich, fiir jede
Gaskniippelposition die optimale Abstimmung zum
Motor einzustellen.

e Wdhlen Sie die Funktion [Pitchkurve]
im Modell Menu. Durch dricken
auf die RTN-Taste offnet sich der
Einstellbildschirm.

Motormodell / Segler / Multirotor

Hinweis: Die Funktion Gaskurve kann nicht
simultan mit Dual / Rate THR-EXP verwendet
werden.

2 |HFE CLREVE

eUm zum Startbildschirm
zurUckzukehren, mit dem

Snd die RiN-Tote oder | 4 738 T5.H
grl(i:ll(-le%ME /EXIT-Taste h.3 SE.E SE-E

[ | >z 25.8 25.@
&Eb »1 B.8¢ B 0

eRate Kurvenpunkt

Vorgehensweise Gaskurve
einstellen

eFunktion aktivieren

1. Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,ACT" und
drUcken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
Funktion nun aktiviert werden.
o5-Punkt Kurve einstellen

1. Fahren Sie mithilfe des Cursors auf den
gewinschten Kurvenpunkt und dricken
Sie die RTN-Taste. Mithilfe des Mouse Wheel
Rades kann die gewunschte Rate nun
eingestellt werde.

Werkeinstellung: 0%

maoglicher Bereich: 100%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt die
Werkseinstellung wieder her.

Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.
2.Wiederholen Sie die Einstellungen analog fur
alle Kurvenpunkte.
eKurvenpunkte verschieben

1. Fahren Sie mithilfe des Cursors auf den
gewUlnschten Kurvenpunkt und dricken Sie
die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann der

AcT IHH
*=lBA.8 (1668 -

< Mouse Wheel>

Scrollen

e Cursor bewegen
eMode auswdhlen

e zur Dateneingabe
eDaten Ubernehmen

e Zur ndchsten Seite

eKurvenpunkt

gewunschte Punkt nun verschoben werden.
Werkseinstellungen: P1 (0%), P2 25%, P3 50%, P4
75%, P5(100%)

M&glicher Bereich: bis zu 2.5% auf den
darauffolgenden Punkt
eKurvenpunkte loschen

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf den zu
[6schenden Kurvenpunkt und dricken Sie die
RTN-Taste fUr 1 Sekunde.
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Gas Verziigerung Motormodelle

Eine verzogerte Gasausgabe wird speziell bei
Turbinenmotoren in Scale-Modellen verwendet.
*Diese Funktion hat die gleiche Auswirkung wie eine
Einstellung von ,,Servogeschwindigkeit® THR im
Basismenu. Verwenden Sie nicht beide Funktionen simultan,
da es sonst zu Uberlappungen kommt.

e Wdhlen Sie die Funktfion [Gas Verzdégerung] im
Modell Menu. Durch dricken auf die RTN-Taste
offnet sich der Einstellbildschirm.

STHE OELAY < Mouse Wheel>

Scrollen
eCursor bewegen
o Mode auswdhlen

eUm zum Startbildschirm
zurUckzukehren, mit dem
Cursor hier hinfahren
und die RTN-Taste oder
die HOME /EXIT-Taste
drUcken.

&55““

e zur Dateneingabe
e Daten Ubernehmen

Vorgehensweise Gas
Verzdgerung einstellen

1.Fahren Sie mithilfe des Cursors auf
»,Verzbégerung" und drucken Sie die RTN-
Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
gewilnschte Verzégerung nun eingestellt
werden.

Werkseinstellung: 0 (keine)
maoglicher Bereich: 0 ~ 27(maximale Verz.)

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.
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Quer - Differenzierung Motormodell / Segler, 2 Querruderservos oder mehr

Das linke und rechte Querruder kann individuell Q
eingestellt werden. Die Differenzierungsrate

kann mit einem Drehregler im Flug feingetrimmt
werden.

AlL]
. . . X o (Main Aileron) (Maﬁm"l\%leron)
e Wdahlen Sie die Funktion [Quer-Diff] im Modell CAIL3 AlL4
Menu. Durch dricken auf die RTN-Taste 6ffnet (Chip Aileron) (Chip Aileron)
sich der Einstellbildschirm. *Beispiel-Bildschirm. Die Anzeige variiert je

Motormodelle (2Quer +2Flaps) nach gewéhltem Modelltyp.

> MoRMAL 142 < Mouse Wheel>

eUm zum Startbildschirm LEFT <%>* RIGHT <%> Scrollen

e oo | mIL £ 186 186 108 ¢ 166 ) oo oo
und die RTN-Taste oder | RILz ¢ 1BEY 1BE 186 ¢ 166

die HOME /EXIT-Taste

e Querruder links /
rechts einstellen
Segler (4Quer + 2Flaps) l_ Aktueller Flugzustand

e zur Dateneingabe
e Daten Ubernehmen

e Zur ndchste Seite

AIL DIFF. IS = .

-~
LEFT <X RIGHT <X
AIL G186 186 1686 ¢ 1668 )
AILz C 188 186 168 ¢ 1868
AIL=E C 188 186 168 ¢ 166
AIL4 C 188 186 168 ¢ 1662

EUTTERFLY ADTUST +H@x

e Ausschlige fiir Quer links / rechts einstellen

Fahren Sie mit dem Cursor beim
gewUlnschten Ruder auf den Wert links /
rechts und dricken Sie die RTN-Taste.

Stellen Sie die Ausschldge mithilfe des Mouse
Wheel Rades ein.

Werkseinstellung: 100%
Moglicher Bereich: 0 ~120%

*ein DrUcken auf die RTN-Taste von min. 1
Sekunde stellt die Werkseinstellung wieder
her.

Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.
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Feintrimmung einstellen

beispiel Motormodell (2AIL) P1/2 |
HORMAL 13

LEET.<%* HIGHIEEE
1L K1687 168 1665 1667
Lz 1683168 1@@.-:;@@;-.

| Aktuelle Rate |

[ Beispiel Motormodell (2AIL) P2/2 |

||iﬂ!ﬂli: HOFRMAL. 2!2'

! Fiir jeden Flugzustand moglich. |
G

L]

y -

: A\ TITEEEE Y
: Gebermode wihlbar LIN / ATL+/-/ :

SYM
] 1
1 : 1
] 1
Geber fiir Trimmbereich -100 ~ +100)

Feintrimmung

[Beispiel Segler (4AIL) P1/2 |

NOEMAL 13

LEFT <%r RIGHT <%
L 168 1668 186 < 1687
ILz ¢ 1AAY 1668 1868 ¢ 18R
ILz ¢ 10AY 16868 1868 ¢ 1887
IL4 ¢ 16EY 1668 1868 ¢ 16882
UTTERFLY ADTUST  +H%

[Beispiel Segler (4AIL) P2/2 |

AIL DIFF. IR e

FINE TUNING——
RO LIM, +26%¢ |

Fiir jeden Flugzustand
moglich

[Mode Feintrimmung auswahlen]

[LIN.] : Trimmung 0% in Mittelstellung. Eine Drehung
nach rechts frimmt in den positiven, nach links in
den negativen Bereich.

[ATL+] : Timmung 0% am linken Anschlag. Eine

Drehung nach rechts erhdht den Trimmausschlag.

[ATL-] : Trimmung 0% am rechten Anschlag. Eine
Drehung nach links erhéht den Trimmausschlag.

[SYM.] : Trimmausschlag wird erhdht durch drehen
nach rechts oder links aus der Mittelstellung.

Butterfly Differenzierung
eingeben (nur Segler)

Bei aktiviertem Butterfly kann die Wirkung der Querruder
Differenzierung als %-Wert eingegeben werden.

Fir positive Werte wird die Differenzierung nach oben
verringert / nach unten erhoht.

Fiir negative Werte wird die Differenzierung nach unten
verringert / nach oben erhoht.

Fir Modelle mit nur 2 Querrudern wird keine Butterfly
Differenzierung dargestellt. (Butterfly nicht vorhanden)
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Klappen einstellen [Motormodell / Segler, 2 Klappen oder mehr]

In diesem Menu kdnnen die Einstellungen der
Klappen einer Tragfliche vorgenommen werden.
Sowohl der Ausschlag nach oben als auch nach unten

kann individuell fiir jede Klappe eingestellt werden. £

e Eine Offset-Funktion erlaubt die exakte Anpassung der
Neufralposition eines Ruders.

FLP 3 FLP 4
(Brake Flap) !l (Brake Flap)
FLP 1 FLP2
(Camber Flap)  (Camber Flap)

Bei einem 4-Klappenmodell konnen die
Wolbklappen mit den Bremsklappen gemischt werden.

e FUr diese Funktion kann ein Schalter bestimmt
werden.
*Beispiel-Bildschirm. Die Anzeige variiert je
e Wdahlen Sie die Funktion [Klap-Einst] im Modell Menu. Durch nach gewihltem Modelltyp.
drUcken auf die RTN-Taste 6ffnet sich der Einstellbildschirm.

AP ZET.
eUm zum Startbildschirm CHHEEE FLHFI

zurUckzukehren, mit dem

< Mouse Wheel>

Scrollen
e Cursor bewegen

Cursor hier hinfahren FLAF FLF= e Mode auswdhlen
und die RTN-Taste oder

die HOME /EXIT-Taste [ WP +ladx +108 % ‘
sooun  +108% +108 % ik

e Zur ndchsten Seite

OFFSET +Hx +A%

.AXD/;/S;:\TQQAb OIS Nur Segler: Aktueller Flugzustand
240 HI:IFit.'IFIL a5
BREAKE FLAF IMH EREFLF + CMEFLF

FLF=® FLF4
IR +168 % +100 % UF +188 fAcT IMWH
mlalMTH] +18E % +100 % OO +188 =m -
OFFSET +tAx +Ax OFFSET +H

Vorgehensweise Klappen

instellen
einstelle des Mouse Wheel Rades ein.
e Ausschlige fiir Aufwirts / Abwirts einstellen Werkseinstellung: 0%
Fahren Sie mit dem Cursor auf den Wert bei Maoglicher Bereich: -100% ~100%
»Wolb" und dricken Sie die RTN-Taste.
Stellen Sie die AUSSChldge mithilfe des Mouse *ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
Wheel Rades ein. die Werkseinstellung wieder her.
Werkseinstellung: 100% Die Auswahl mit der RTN-Taste bestéatigen.

Maoglicher Bereich: -120% ~120% .. .
*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt .BremSklappen - WOlbklappen Mischer

die Werkseinstellung wieder her. (Modelle mit 4Klappen)
Die Auswahl mit der RTN-Taste bestdtigen.Bei Wenn Sie den Bremsklappen->

Modellen mit Bremsklappen, machen Sie die  wslbklappen - Mischer bendtigen, aktivieren
Einstellungen analog fUr die AusschlGge der  Sie diesen durch Auswahl von [ACT] des Feldes

Bremsklappen auf Seite 2/3 der Funktion. [INA] auf der 2.Menuseite.
eReferenzpunkt Offset einstellen Bestimmen Sie anschliessend bei [--] einen
Fahren Sie mit dem Cursor auf den Wert bei Schalter und bestimmen Sie die Wirkrichtung.

,,OFFSET" und drUcken Sie die RTN-Taste. *fiir eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel

Stellen Sie den gewUnschten Wert mithilfe ’/;Srﬁzill;zauswam und Einstellungen® am Ende dieser
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Quer > Wiilbklappen [Motormodell / Segler, 2 Querruderservos + 2 ﬁops oder mehr]

Dieser Mischer betdtigt die Wolbklappen,
wenn die Querruder gesteuert werden. Durch
ein gleichsinniges Ausschlagen kann so die
Rollcharakteristik eines Modells optimiert
werden.

e Die Ausschldge der einzelnen Servo kénnen

eingestellt werden.

e Ein Schalter zur Akfivierung kann bestimmt

werden.

eDieser Mischer kann mit anderen Mischern
verlinkt werden.

e Wdhlen Sie die Funktion [Quer->Wolb]
im Modell Menu. Durch dricken
auf die RTN-Taste o6ffnet sich der
Einstellbildschirm.

ﬂ

I I

él/ !
[ 1, 1 [ ]

FLP 1 FLP2
(Camber Flap)  (Camber Flap)
AL AlL2
(Main Aileron) (Main Aileron)

CAIL3 AlL 4
(Chip Aileron) (Chip Aileron)

l_ Segler: Aktueller Flugzustand

SAIL+CHEFLF

\d
< Mouse Wheel>

eUm zum Startbildschirm
zurUckzukehren, mit dem

LEFT FRIGHT

Scrollen
e Cursor bewegen

Cursor hier hinfahren FLAF +H = +H = eMode auswdhlen

und die RTN-Taste oder /4

die HOME /EXIT-Taste / FLEZ  +H=%= +H =

drUcken. e zur Dateneingabe
acTt IMH Lime IMH == e Daten Ubernehmen

=

e Ausschlage fUr jede
Klappe

Vorgehensweise Mischer
einstellen

eFunktion aktivieren

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,ACT" und
drUcken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
Funkfion nun aktiviert werden.

Anschliessend mit dem Cursor auf das Feld
[--] fahren, dann die RTN-Taste drucken.
Wdhlen Sie einen Schalter aus der Auflistung
und bestimmen anschliessend dessen
Wirkrichtung.

*flir eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
,»Schalterauswahl und Einstellungen® am Ende dieser
Anleitung.

eMischerraten einstellen

Fahren Sie mit dem Cursor auf den
gewUnschten Wert links / rechts bei ,Flap*
und drUcken Sie die RTN-Taste.

Stellen Sie die Ausschldge mithilfe des Mouse
Wheel Rades ein.

Werkseinstellung: 0%
Moglicher Bereich: -120% ~120%
*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt

die Werkseinstellung wieder her.

Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.
eMischer verlinken

Wenn diese Funktion verlinkt werden soll,
fahren Sie zu , Link" und stellen Sie die
Einstellung auf [EIN].

Bestatigen Sie die Einstellung mit der RTN-
Taste.
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Quer -> Bremsklappen

Dieser Mischer betdtigt die Bremsklappen
mit den Querrudern. Durch gleichsinniges
Ausschlagen der Bremsklappen mit den
Querrudern wird die Wendigkeit des Modells um
die Langsachse gesteigert.

e Die Ausschldge der einzelnen Servo kénnen
eingestellt werden.
e Ein Schalfer zur Akfivierung kann bestimmt werden.

e Dieser Mischer kann mit anderen Mischern verlinkt
werden.

e Wdhlen Sie die Funktion [Quer->Brems]
im Modell Menu. Durch dricken
auf die RTN-Taste o6ffnet sich der
Einstellbildschirm.

L

Segler, 4 Klappen oder mehr

FLP 4
(Brake Flap)

(Brake Flap)

AlL1

Al
(Mam Aileron) (Main A|Ieron)

(Ch|p A|Ieron) (Chlp A|Ieron)

*The display screen is an example. The actual
screen depends on the model type.

Aktueller Flugzustand

- IL+ERFFLF =l

< Mouse Wheel>

eUm zum Startbildschirm
zurUckzukehren, mit dem

LEFT FRIGHT

Scrollen
e Cursor bewegen

Cursor hier hinfahren FLF= +B s +E s o Mode auswdhlen

und die RTN-Taste oder /

die HOME /EXIT-Taste / FLF 4 +H = +H =

drOcken. / ansst e zur Dateneingabe
AacT IMH Lime IMH t-- eDaten Ubermnehmen

@ lrnE/Exrr) =

e Ausschlage fUr jede
Klappe

Vorgehensweise Mischer
einstellen

eFunktion aktivieren

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,ACT" und
drUcken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
Funkfion nun aktiviert werden.

Anschliessend mit dem Cursor auf das Feld
[--] fahren, dann die RTN-Taste drucken.
Wdhlen Sie einen Schalter aus der Auflistung
und bestimmen anschliessend dessen
Wirkrichtung.

*flir eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
,»Schalterauswahl und Einstellungen® am Ende dieser
Anleitung.

eMischerraten einstellen
Fahren Sie mit dem Cursor auf den

gewulnschten Wert links / rechts bei ,,BrKI*
und drUcken Sie die RTN-Taste.

Stellen Sie die Ausschldge mithilfe des Mouse
Wheel Rades ein.

Werkseinstellung: 0%

Méoglicher Bereich: -120% ~120%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.
eMischer verlinken

Wenn diese Funktion verlinkt werden soll,
fahren Sie zu , Link" und stellen Sie die
Einstellung auf [EIN].

Bestatigen Sie die Einstellung mit der RTN-
Taste.
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Quer — Seite

Mit diesem Mischer kann das Seitenruder mit
den Querrudern gekoppelt werden. Besonders
geeignet filir grosse Modelle, um das negative
Wenderollmoment zu kompensieren.

e Ein Schalter zur Akfivierung kann bestimmt werden.

e Dieser Mischer kann feingetrimmt werden, indem
zum Beispiel ein Drehgeber verwendet wird.

e Wdhlen Sie die Funktion [Quer-
>Seite] im Modell Menu. Durch
drUcken auf die RTN-Taste 6ffnet
sich der Einstellbildschirm.

Motormodell / Segler, generell

ﬂ

v

2 2, 2 1

AlL1 AlL2
(Main Aileron) (Main Aileron)
AIL 3 JAIL3
(Chip Aileron) (Chip Aileron)
RUDDER 1 RUDDER 2
Winglet ( Winglet
(at Flying wing ) at Flying wing
V-TAIL
RUDDER 2 E ‘
RUDDER RUDDER

Segler: Aktueller Flugzustand
v

AAIL+FUDO MORMAL < Mouse Wheel>

eUm zum Startbildschirm LEFT <%= RIGHT <% Scrollen
zurUckzukehren, mit dem e Cursor bewegen
Cursor hier hinfahren I: +E.E:I +SE +5E I: +E.E:| e Mode auswdhlen
und die RTN-Taste oder _
die HOME /EXIT-Taste | ACT OH =m  SH
drUcken. e zur Dateneingabe

FINE TURNIKNG e Daten Ubernehmen

Emb - RO LIH. +16 %

Vorgehensweise Mischer
einstellen

eFunktion aktivieren

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,ACT" und
drUcken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
Funkfion nun aktiviert werden.

Anschliessend mit dem Cursor auf das Feld
[--] fahren, dann die RTN-Taste dricken.
Wdhlen Sie einen Schalter aus der Auflistung
und bestimmen anschliessend dessen
Wirkrichtung.

*fir eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
,»Schalterauswahl und Einstellungen® am Ende dieser
Anleitung.

eMischerraten einstellen
Fahren Sie mit dem Cursor auf den

gewulnschten Wert links / rechts und dricken
Sie die RTN-Taste.

Stellen Sie die Ausschldge mithilfe des Mouse
Wheel Rades ein.

Werkseinstellung: 0%
Méglicher Bereich: -100% ~100%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt

die Werkseinstellung wieder her.

Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.

eFeintrimmung einstellen

-
1
e

Aktuelle Rate I- -

Fiir jeden Flugzustand moglich |

HOFRMAL
=L <%r FRIGHTME
+EAY, +58  +5E0_+58 ) =

T 0OH =w SA

L]

]

] Gebermode wéhlbar LIN / ATLA+/- /
1 SYM
]

]

]

Geber fiir
Feintrimmung

Trimmbereich -100 ~
+100

)
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Seite — Querruder

Mit dieser Funktion mischen Sie die Querruder
zum Seitenruder. Diese Funktion wird vor allem bei
Grossmodellen zur originalgetreuen Steuerung, wie
bei manntragenden Flugzeugen, eingesetzt. Aber auch
zum Aussteuern bestimmter Flugmandver beim 3-D —
Kunstflug ist dieser Mischer hilfreich.

e Der Mischer wird Uber eine Mischerkurve
vorgegeben (nur Motormodell).

e Diese Mischfunktion I&sst sich mit anderen Mischern
verlinken.

e Der Mischer kann im Flug mit einem Schalter
akftiviert werden.

e Die Mischerrate kann Uber einen zusétzlichen
Geber feingetrimmt werden.

e Wdahlen Sie die Funktion [Seite->Quer]
im Modell Menu. Durch drUcken
auf die RTN-Taste o6ffnet sich der

Motormodell / Segler, generell

>

AlL1 AlL 2
(Main Aileron) (Main Aileron)
AlL 3 (AIL3
(Chip Aileron) (Chip Aileron)
RUDDER 1 RUDDER 2
Winglet Winglet
(at Flying wing ) (at Flying wing )
V-TAIL
RUDDER 2
RUDDER RUDDER

Segler: Aktueller Flugzustand
¥

Einstellbildschirm. - e

eUm zum Startbildschirm
zurUckzukehren, mit dem
Cursor hier hinfahren
und die RTN-Taste oder
die HOME /EXIT-Taste
drUcken.

Eﬂ“‘s%x-*

b

>

b +a +H
*

¥

+E (1862

Einstellungsmethode
eFunktion aktivieren

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,ACT" und
drUcken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
Funktfion nun aktiviert werden.

Anschliessend mit dem Cursor auf das Feld
[--] fahren, dann die RTN-Taste drucken.
Wadhlen Sie einen Schalter aus der Auflistung
und bestimmen anschliessend dessen
Wirkrichtung.

*fiir eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
,»Schalterauswahl und Einstellungen® am Ende dieser
Anleitung.

eMischerraten einstellen (Segler)

Fahren Sie mit dem Cursor auf den

ACT IMH-—-
+@ ¢ +1@6 3L 1Mk THH

< Mouse Wheel>

Scrollen
e Cursor bewegen
o Mode auswdhlen

e zur Dateneingabe
e Daten Ubernehmen

gewulnschten Wert links / rechts und dricken
Sie die RTN-Taste.

Stellen Sie die Ausschldge mithilfe des Mouse
Wheel Rades ein.

Werkseinstellung: 0%
Maoglicher Bereich: -100% ~100%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.

eMischer verlinken
Wenn diese Funktion verlinkt werden soll, fahren

Sie zu ,,Link" und stellen Sie die Einstellung auf
[EIN].

Bestatigen Sie die Einstellung mit der RTN-Taste.
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o5-Punkt Kurve einstellen (Motormodell)

RLUO+AIL

ACT OH ——

> +2@0+1BEILINE INH
> +18  +58

bo+A 4B

> o-18 -g8 T

> —20¢-188)

1. Fahren Sie mithilfe des Cursors auf den
gewunschten Kurvenpunkt und dricken Sie
die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
gewulnschte Rate nun eingestellt werden.
Werkseinstellung: 0%

moglicher Bereich: -100% ~ +100%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.

2. Wiederholen Sie die Einstellungen analog for
alle Kurvenpunkte.

Kurvenpunkte verschieben

1. Fahren Sie mithilfe des Cursors auf den
gewunschten Kurvenpunkt und dricken Sie
die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann der
gewUlnschte Punkt nun verschoben werden.
Werkseinstellungen: P1 (0%), P2 25%, P3 50%,
P4 75%, P5(100%)

M&églicher Bereich: bis zu 2.5% auf den
darauffolgenden Punkt

Kurvenpunkte loschen

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf den zu
I6schenden Kurvenpunkt und dricken Sie die
RTN-Taste fUr 1 Sekunde.
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Spoiler — Mischer Motormodell / Segler, 2 Querruderservos oder mehr

Mit diesem Mischer kann die gesamte Flache
verwOlbt werden, um den Auftrieb zu maximieren.
Die Ausschlédge fiir alle Klappen kénnen nach
oben oder nach unten erfolgen, um fiir alle
Flugaufgaben die optimale Flachengeometrie
bereit zu stellen.

e Wdhlen Sie die Funkfion [Spoiler-W&]
im Modell Menu. Durch drUcken
auf die RTN-Taste 6ffnet sich der
Einstellbildschirm.

*Werkseitig ist dem Spoilermischer der Geber LS zugeordnet.

e Die Ausschldge der Klappen nach oben / unten

kénnen individuell vorgegeben werden. Wenn die
Klappen verkehrt herum laufen, kédnnen Sie die
Mischrate mit negativem Vorzeichen sefzen, um
die Wirkrichtung umzukehren.

e Der Mischer kann im Flug mit einem Schalter

akftiviert werden.

e Es |3sst sich eine Verzbgerungszeit programmieren,

die Uber einen separaten Schalter ausgeschaltet
werden kann.

< Mouse Wheel>

g CAHMEER HI:]
eUm zum Startbildschirm

zurUckzukehren, mit dem ACT IHH

Cursor hier hinfahren
und die RTN-Taste oder | =M
die HOME /EXIT-Taste

driicken. /EDHD.DELH? 5]
i

eVerzdgerung eSchalter fUr
Flugzustand Verzégerung-AUS

Scrollen
e Cursor bewegen
e Mode auswdhlen

: e zur Dateneingabe
Se- e Daten Ubernehmen

CM LA il HOFRMAL Segler: aktueller Flugzustand
FATE1 FATE:Z IMH
AIL +E % +H %
e Ausschldge AILE +HA = +H =
Querruder AILZ % O

+H %=

+H =

CME CFLF gl L]

eAusschldge FLAF +H =
Flaps
FLFZ +E %

FATEL FRATEZ 14
+MA =
+MA =

CME <CELE »gl=lglt iz

eAusschlitige —» ELE +H %
Hohenruder

RATEL RATEZ 4
+M =
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Vorgehensweise Spoiler-Mischer
einstellen

eFunktion aktivieren

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,ACT" und
drUcken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
Funktfion nun aktiviert werden.

Anschliessend mit dem Cursor auf das Feld
[--] fahren, dann die RTN-Taste drUcken.
Wahlen Sie einen Schalter aus der Auflistung
und bestimmen anschliessend dessen
Wirkrichtung.

*flir eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
,»Schalterauswahl und Einstellungen® am Ende dieser
Anleitung.

eVerzogerung Flugzustinde einstellen

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,FZS-
Verzégerung" und dricken Sie die RTN-Taste.
Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
gewUlnschte Verzégerung nun eingestellt
werden.

Werkseinstellung: 0 (keine)

maoglicher Bereich: 0 ~ 27(maximale Verz.)

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.

Auf Wunsch kann ein Cut-Schalter fUr die
Verzogerung programmiert werden. Dazu
bei ,AUS-SW*" mit dem Cursor auf das Feld
[--] fahren, dann die RTN-Taste drUcken.
Wadhlen Sie einen Schalter aus der Auflistung
und bestimmen anschliessend dessen
Wirkrichtung.

*flir eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
,»Schalterauswahl und Einstellungen® am Ende dieser
Anleitung.

eMischerraten einstellen

Fahren Sie mit dem Cursor auf den
gewUlnschten Wert links / rechts und dricken
Sie die RTN-Taste.

Stellen Sie die Ausschlége mithilfe des Mouse
Wheel Rades ein.

Werkseinstellung: 0%
Moglicher Bereich: -100% ~100%
*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.

e3-Punkte Geberkurve

Zum Einstellbildschirm
3-Punktekurve

Motormodelle

AT IMH FATE—
= —— JCAMES| AIL
o FLAF
COMO . DELAY ELE
CUT—=SW -
Segler

CAME +186 +188

HMT +A

Einstellbildschirm 3-Punktekurve

FLP 1 FLP 2
(Camber Flap)  (Camber Flap)
AIL1 AIL 2
(Main Aileron) (Main Aileron)

AIL3 AL 4
(Chip Aileron) (Chip Aileron)
V-TAIL AILEVATOR
ELEVATOR ELEVATOR
ELEVATOR 2 ELEVATOR 2
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Hohe -> Spoiler
Mit diesem Mischer kann zur Unterstiitzung des

Hoéhenruders die Flache gew6lbt werden. Damit

wird der Auftrieb bei gezogener Hohe optimiert.

Hinweis: Diese Funktion dient auch fir das

Motormodell / Segler, 2 Querruderservos oder mehr

Hohenruder eines Nurfliiglers.

e Ein Schalter zur Aktivierung kann bestimmt werden.

e Segler: der Bereich, ab wann der Mischer einsetzt,
kann bestimmt werden.

e Wdhlen Sie die Funktion [H&he-> Spoiler] im Modell Menu. Durch dricken

auf die RTN-Taste 6ffnet sich der Einstellbildschirm.

— Segler: aktueller Flugzustand

13 B <Mouse Wheel>
eUm zum Startbildschirm IHH gy Scrollen
zurUckzukehren, mit dem eCursor bewegen
Cursor hier hinfahren AHIL RILZ K R eMode auswdhlen
und die RTN-Taste oder '
die HOME /EXIT-Taste | 1 +8 +H '
e zur Dateneingabe
+E e Daten Ubernehmen

dricken.
G 5= | *

ELE+CAMEEF]

25

IHH
FLAF FLFZ
i + +A
z + +A

S5

ELE*CAMEEE

Vorgehensweise Hohe-> Spoiler
einstellen

eFunktion aktivieren

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,ACT" und
drUcken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
Funktion nun aktiviert werden.

Anschliessend mit dem Cursor auf das Feld
[--] fahren, dann die RTN-Taste drUcken.
Wahlen Sie einen Schalter aus der Auflistung
und bestimmen anschliessend dessen
Wirkrichtung.

*fuir eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
,»Schalterauswahl und Einstellungen“ am Ende dieser
Anleitung.

e Zur ndchten Seite

eMischerraten einstellen

Fahren Sie mit dem Cursor auf den
gewulnschten Wert links / rechts und dricken
Sie die RTN-Taste.

Stellen Sie die Ausschldge mithilfe des Mouse
Wheel Rades ein.

IWerkseinstellung: 0%

Méglicher Bereich: -100% ~100%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

eMischerbereich einstellen (nur Segler)

Fahren Sie mit dem Cursor auf Seite 3/3 bei
,Bereich" auf das Feld [0%] dricken Sie die
RTN-Taste.

Bringen Sie den Hohenruder-SteuerknUppel in
die gewulnschte Position und dricken Sie zur
Ubernahme die RTN-Taste fUr 1 Sekunde.
Werkseinstellung: 0%

Moglicher Bereich: 0% ~100%
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Wolbklappen -> Hohe

In diesem Menu kdénnen Sie einen
Mischer einstellen, durch den bei Betétigung
der Wolbklappen automatisch ein
Hoéhenruderausgleich erfolgt.

e Die Ausschlage der Klappen nach oben / unten
kédnnen individuell vorgegeben werden. Wenn die
Klappen verkehrt herum laufen, kdnnen Sie die
Mischrate mit negativem Vorzeichen setzen, um
die Wirkrichtung umzukehren

Der Mischer kann im Flug mit einem Schalter
aktiviert werden.

e Mode A und Mode B fUr konventionelle Mischung

oder Uber eine 3-Punktkurve moglich.

Motormodell / Segler, 2 Querruder + 1 Flap
oder mehr ﬂ

ﬁ —r—il ﬁ\h Sl

FLP 1 FLP2
(Camber Flap) (Camber Flap)
V-TAIL AILEVATOR
ELEVATOR ELEVATOR 2 ELEVATOR ELEVATOR 2

e Wahlen Sie die Funktion [Wolb-> Hohe] im Modell
Menu. Durch dricken auf die RTN-Taste &ffnet sich

der Einstellbildschirm.

Segler: aktueller Flugzustand

I::H E:FI—FI 3 HORMAL * Der Bildschirm ist ein Beispiel.
- Der tatsidchliche Bildschirm
FATE1 FATEZ hingt vom Modelltyp ab.
ELE +i +h
ACT IMH =w —— wMmoDeEA

e Ausschlag
Hoéhenruder

Vorgehensweise Wélb->Hdbhe
einstellen

eFunktion aktivieren

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,ACT" und
drUcken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
Funktfion nun aktiviert werden.

Anschliessend mit dem Cursor auf das Feld
[--] fahren, dann die RTN-Taste drUcken.
Wahlen Sie einen Schalter aus der Auflistung
und bestimmen anschliessend dessen
Wirkrichtung.

*fiir eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
,»Schalterauswahl und Einstellungen® am Ende dieser
Anleitung.

eMischerraten einstellen

Fahren Sie mit dem Cursor auf den
gewulnschten Wert links / rechts und dricken
Sie die RTN-Taste.

Stellen Sie die Ausschldge mithilfe des Mouse
Wheel Rades ein.

Werkseinstellung: 0%
Maoglicher Bereich: -120% ~120%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.
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Mischer Mode A / Mode B einstellen

Im Mode A wird wie gewohnt die Gebermitte nicht berlicksichtigt,
sodass nur eine einfache Hohenruderwirkung erzielt wird. Beim
Mode B hingegen kann der Gebermitte eine entsprechende
Mischerrate zugewiesen werden. Durch die 3 Raten, dhnlich
einer 3-Punktkurve, kann der Mischer besser an die Position des

Gebers angepasst werden.

[Mode A] (konventioneller Mischer)

Der Master bei Mode A ist die Stellung (Rate) der Wélbklappen.

Méglicher Bereich: -120 ~
+120%

Anzeige der aktiven

Mischrate

wieder auf ,,0%" gesetzt.

Bei Wechsel auf Mode B werden die Raten

[Mode B] ((3-Punktk

urve)

+ Der Master bei Mode B ist die Stellung des Steuergebers.

Anzeige der aktiven Mischrate. Im Falle von
2 Pfeilen wird der Wert linear dazwischen
herangezogen. Siehe auch Grafik unten.

CMEFLF+ELE MORMEY,

ELE

e
FATEL RATEZ RATEZ=

o

fcT IMH sw — MDDéE:_

Bei Wechsel auf Mode A werden die Raten
wieder auf,,0%" gesetzt.

+100%

0%

Ausschlag Hohenruder

RATE 1

Darstellung
Geberkurve Mode B
Die Geberkurve mit
den 3 Raten ist wie
eine 3-Punktekurve
zu verstehen.
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Butterfly

Diese Funktion wird zur maximalen Bremsleistung Ihres
Modells bendtigt. Dies wird erreicht, indem die Querruder
gleichsinnig aufgestellt und gleichzeitig die Wolbklappen
/ Bremsklappen abgesenkt werden. Somit konnen Sie mit
diesem Mischer eine sehr effiziente Landekonfiguration
bewerkstelligen, indem alle Klappen an der Bremswirkung
beteiligt werden.

e Der Mischer kann Uber einen Schalter betatigt werden.

e Eine Offset - Einstellung fUr den Referenzpunkt kann
vorgegeben werden, ab dem die Ruder in die Butterfly
- Position laufen sollen. Der mechanische KnUppelweg

Wdahlen Sie die Funktfion [Butterfly] im Modell
Menu. Durch dricken auf die RTN-Taste
offnet sich der Einstellbildschirm.

Segler, 2 Querruder oder mehr

bis zum Offset - Punkt ist dabei ein Totbereich, indem
kein Servoweg vorhanden ist. Fahren Sie mit dem
DrosselknUppel bis zum gewinschten Punkt, und fippen
Sie auf das Feld bei ,,Offset", um den Referenzpunkt
festzulegen.

e Die Hin / Zurick - Geschwindigkeiten der Klappenservos
kénnen eingestellt werden.

e FUr jede Flugphase kann eine Verzégerung programmiert
werden. Ein separater AUS - Schalter fUr die Verzégerung
kann ebenfalls festgelegt werden

e Eine separate Differenzierung fur die Querruder fur den
Butterfly - Modus kann eingestellt werden.

l— Segler: aktueller Flugzustand

SELUTTERFLY Bl 1.3 < Mouse Wheel>

eUm zum Startbildschirm IMH Scrollen
zurUckzukehren, mit dem eCursor bewegen
Cursor hier hinfahren HIL +E - AILEZ: +E - eMode auswdahlen
und die RTN-Taste oder
die HOME /EXIT-Taste ||RAILE +H%x AIL4 +HEx
drUcken. e zur Dateneingabe

I ‘: FLAF +H = FLFZ +H = e Daten Ubernehmen

&g‘silix” eZur ndchsten Seite

e Ausschlage
Klappen

FLP 1 FLP 2
(Camber Flap)  (Camber Flap)

AIL1 AlL 2
(Main Aileron) (Main Aileron)

AIL3 AlL4
(Chip Aileron) (Chip Aileron)
V-TAIL AILEVATOR
ELEVATOR ELEVATOR
ELEVATOR 2 ELEVATOR 2

e Mode A (Normal)

Der Mischer kehrt am Neutralpunkt des
GasknUppels (50%) die Wirkrichtung um.

e Mode B (GasknUppel Gber den ganzen
Bereich)

Der Mischer wirkt Uber den vollen
KnUppelweg ohne umzukehren.

255
OFF

EUTTERFL" MESISUIEE

ELE +3B: +zsr

ELEz +38: +zc53 i
L ¥ RS '

E —— ——

1—-180 ¢ H>

eHOhenruder

BUTTERF LY B0 -
ACT OFF MopeA sFEED
=] ELE - AIL 5
1RS LIN. +1@y| FLAF 8
> OFFSET 15% ELE

4 @y

Referenzpunkt Butterfly

e Servo Geschwindigkeiten reduzieren
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Vorgehensweise Butterfly
einstellen

eFunktion aktivieren

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,ACT" und
drUcken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
Funkfion nun aktiviert werden.

Anschliessend mit dem Cursor auf das Feld
[--] fahren, dann die RTN-Taste drucken.
Wadhlen Sie einen Schalter aus der Auflistung
und bestimmen anschliessend dessen
Wirkrichtung.

*fiir eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
,»Schalterauswahl und Einstellungen® am Ende dieser
Anleitung.

eMischerraten einstellen

Fahren Sie mit dem Cursor auf den
gewunschten Wert der Klappe und dricken
Sie die RTN-Taste.

Stellen Sie die Ausschldge mithilfe des Mouse
Wheel Rades ein.

Werkseinstellung: 0%

Moglicher Bereich: -120% ~120%
(Ho6henruder)

-200% ~+200% (alle anderen)

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

eFeintrimmung einstellen

Geber fiir
Feintrimmung

EUTTERF LY IRERE G

ACT UFF mopeR sreEED
=y SC ARIL @

oFFSETNJ 5 %
L

-100 ~+100

Gebermode wéhlbar:

5] - -
o | Trimmbereich

LIN./ATL+/ATL-/SYM.

e Hohenruder Ausgleich einstellen

Im oberen Bereich des Bildschirmes 2/3 wird
die Zumischung des Hohenruders eingestellt.
Dabei gilt 100% Zumischung gleich ca 25%
des Servoweges.Im unteren Bereich ist eine
2-Punktekurve fiir die Zumischung aktiviert (1),
deren Ausgangspunkt (Y) verschoben werden
kann.Soll die Zumischung nicht linear erfolgen,
kann auf der zweituntersten Zeile (2) eine
3-Punktekurve aktiviert werden.Dazu mit dem
Cursor bei ,, X auf [--] fahren, dann die RTN-
Taste 1sek. driicken.

Es wird ein Mittelwert iibernommen und in der Grafik
dargestellt. Nun konnen die beiden Punkte (X) und (Y)
verschoben werden, so dass eine 3-Punktekurve entsteht.

EUTTERFLYY HORMAL 23
ELE +1G0@x% BH

N b
z — =l :
L i-le@d ¢ @l iy,

EUTTERFL'Y HORMAL 2-3
ELE +1G0@x% BH

v *
z -0 CFEE
1-18@ @)

oReferenzpunkt fiir Butterfly einstellen

(OFFSET).

Fahren Sie mit dem Cursor auf Seite 3/3 bei
,Offset” auf [15%]. Anschliessend den
SteuerknUppel in die gewUnschte Position

fUr den Referenzpunkt stellen und die RTN-
Taste 1 Sekunde drUcken.

Werkseinstellung: 15%

Moglicher Bereich: 0% ~100%
eServogeschwindigkeiten einstellen

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,Speed”

und dricken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
gewilnschte Verzdgerung nun eingestellt
werden.

Werkseinstellung: 0 (keine)
maoglicher Bereich: 0 ~ 27 (maximale Verz.)

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

Die Auswahl mit der RTN-Taste bestdatigen.

1 ) Y ‘
ity e
1 1 H

eber Feintrimmung |

Wiederholen Sie bei Bedarf die Einstellungen
analog fur alle Klappen.
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Trim Mix

In diesem Menu konnen die Einstellungen fiir
alle Fliachen - und Hohenruderklappen, jeweils fiir
bestimmte Flugphasen eingestellt und abgerufen
werden.

So kénnen zum Beispiel mit Trim Mix
die optimalen Rudereinstellungen fiir die
Hochstartphase vorgegeben werden. Dazu werden
die Querruder und Klappen fiir optimalen Auftrieb
nach unten gestellt, wiahrend das Hohenruder
einen Momentenausgleich um die Querachse
vornimmt. Alternativ kann zum Beispiel eine
Ruderstellung fiir Speedflug gesetzt werden,
indem die Querruder und Klappen leicht nach
oben, gemischt mit etwas Tiefe, ausfahren.

e Wdahlen Sie die Funktion [Trim Mix]
im Modell Menu. Durch dricken
auf die RTN-Taste o6ffnet sich der
Einstellbildschirm.

Segler, generell

Zur Auslosung des Mischers kann ein Schalter
bestimmt werden. Eine programmierbare
Verzogerung fiir sanfte Umschaltphasen zwischen
den Flugphasen kann ebenfalls eingestellt werden.
Die Verzogerung ldsst sich mittels Cut-Schalter
auf Wunsch zu- oder abschalten.

Ebenso kann bestimmt werden, ob der
Trim Mix iiber einen Schalter oder iiber einen
Steuerkniippel aktiviert werden soll. (Auto-
Schalter).

Die Servogeschwindigkeiten sind individuell
fiir alle Klappentypen einstellbar.

*Der gezeigte Einstellungsbildschirm kann je nach
gewihltem Flachentyp variieren.

aktueller Flugzustand

STEIM MIX HOFRMAL 12 < Mouse Wheel>
eUm zum Startbildschirm gy Scrollen
zurUckzukehren, mit dem HIL HRILE= IKMH e Cursor bewegen
Cursor hier hinfahren +E +B o Mode auswdhlen
und die RTN-Taste oder
die HOME /EXIT-Taste FLAF FLFZE

drUcken.

&HH‘S“XW

e zur Dateneingabe
e Daten Ubernehmen

e Zur ndchsten Seite

e Ausschlége Klappen

HORMAL 272

TRIM MIX
eSchalter ACT THH vy
wdhlen
. UmschoIT_['CDHD-DELFl'-.-' 5
Verzégerung L CUT—SW —_—
AJTO—=1 -

=SFEED
AIL

FLAF
ELE
RLID

e Servogeschwindigkeiten

e R B o

e Auto-Schalter
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Vorgehensweise

eFunktion aktivieren

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,ACT" und
drUcken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
Funktion nun aktiviert werden.

Anschliessend mit dem Cursor auf das Feld
[--] fahren, dann die RTN-Taste drUcken.
Wadhlen Sie einen Schalter aus der Auflistung
und bestimmen anschliessend dessen
Wirkrichtung.

*fuir eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
,»Schalterauswahl und Einstellungen® am Ende dieser
Anleitung.

eMischerraten einstellen

Fahren Sie mit dem Cursor auf den
gewunschten Wert der Klappe und dricken
Sie die RTN-Taste.

Stellen Sie die Ausschlége mithilfe des Mouse
Wheel Rades ein.

Werkseinstellung: 0%
Méglicher Bereich: -250% ~+250%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

eUmschalt-Verzogerung einstellen
Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,FZS-
Verz6g" und dricken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
gewUlnschte Verzégerung nun eingestellt
werden.

Werkseinstellung: 0 (keine)
maoglicher Bereich: 0 ~ 27(maximale Verz.)

Aus-Schalter wéhlen : mit dem Cursor auf das
Feld [--] fahren, dann die RTN-Taste dricken.

Wadhlen Sie einen Schalter aus der Auflistung
und bestimmen anschliessend dessen
Wirkrichtung.

*fUr eine detaillierte Beschreibung, sehen
Sie das Kapitel ,Schalterauswahl und
Einstellungen' am Ende dieser Anleitung.

eServogeschwindigkeiten einstellen
Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,Speed”
und dricken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
gewUlnschte Verzégerung nun eingestellt
werden.

Werkseinstellung: 0 (keine)
maoglicher Bereich: 0 ~ 27(maximale Verz.)

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.
Wiederholen Sie bei Bedarf die Einstellungen
analog fur alle Klappen.
e Auto — Schalter einstellen

Mit dem Cursor auf das Feld [--] fahren, dann
die RTN-Taste dricken. Wdahlen Sie einen
Geber aus der Auflistung und bestimmen
anschliessend dessen EIN-Position.

*fur eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
,»Schalterauswahl und Einstellungen” am Ende dieser
Anleitung.

AIL1
(Main Aileron)

AIL3

(Chip Aileron)

V-TAIL

ELEVATOR
ELEVATOR 2

FLP 1 FLP 2
(Camber Flap)  (Camber Flap)

AIL 2
(Main Aileron)
AIL 4

(Chip Aileron)

AILEVATOR

ELEVATOR g\ FyATOR 2
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Landeklappen

Nutzen Sie diesen Mischer, um Airbrakes fiir
den Landeanflug zu realisieren.

Die voreingestellten Offset - Positionen
der Hohenruder und Klappen (Wolbklappen,
Bremsklappen) werden per Schalter aktiviert.

Die Klappen konnen im Linear-Mode iiber
einen Steuerkniippel stufenlos bedient werden,
dessen EIN-Position frei bestimmt werden kann.

Stellen Sie die Werte fiir die Querruder,
Hohenruder, Flaps nach Thren Bediirfnissen ein.
Die Servogeschwindigkeiten sind fiir alle Klappen
fiir beide Laufrichtungen getrennt wéhlbar.

Im ,,Auto-Schalter“- Mode kann der Mischer
auch tiber einen Steuerkniippel ausgeldst werden,
im ,,Manuell“- Mode erfolgt die Auslésung iiber
einen Schalter.

e Wdahlen Sie die Funktfion [Landeklappen] im Modell
Menu. Durch dricken auf die RTN-Taste &ffnet sich

der Einstellbildschirm.

Motormodelle, 2 Querruder oder mehr

Einstellbeispiel F3A oder andere

Motormodell mit 2 Querrudern

Offset Rate:
Quer [-35~-45%], Quer2 [-35~-45%], Hohe [+5 ~+7%]

Mode:

ACT : [EIN]
Schalter : [SW-C]
Auto-Schalfer : [-]

*Der gezeigte Einstellungsbildschirm kann
je nach gewdhltem Flachentyp variieren.

eUm zum Startbildschirm

zurUckzukehren, mit dem HIL AILZE
Cursor hier hinfahren +E +E
und die RTN-Taste oder
die HOME /EXIT-Taste FLAF
dricken.

+a

%EIEXW

+H rUD

12 < Mouse Wheel>
Scrollen
IrH e Cursor bewegen
o Mode auswdhlen
FLFZ )
e zur Dateneingabe
+E e Daten Ubernehmen

e Zur ndchsten Seite

e Ausschlage Klappen

AIRERAEE 22
eSchalter ACT IMH —— OFS sFEED
wdhlen L) RAIL 5}
FLAF H e Servogeschwindigkeiten
ELE
AJTO—=W -—  RUO A

e Auto-Schalter
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Vorgehensweise
eFunktion aktivieren

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,, ACT" und
dricken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
Funktfion nun aktiviert werden.

Anschliessend mit dem Cursor auf das Feld
[--] fahren, dann die RTN-Taste dricken.
Wahlen Sie einen Schalter aus der Auflistung
und bestimmen anschliessend dessen
Wirkrichtung.

*flir eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
,»Schalterauswahl und Einstellungen® am Ende dieser
Anleitung.

eMischerraten einstellen

Fahren Sie mit dem Cursor auf den
gewulnschten Wert der Klappe und dricken
Sie die RTN-Taste.

Stellen Sie die Ausschlége mithilfe des Mouse
Wheel Rades ein.

Werkseinstellung: 0%
Méglicher Bereich: -250% ~+250%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

eServogeschwindigkeiten einstellen
Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,Speed”
und driGcken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
gewunschte Verzogerung nun eingestellt
werden.

Werkseinstellung: O (keine)

moglicher Bereich: 0 ~ 27(maximale Verz.)

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.

Wiederholen Sie bei Bedarf die Einstellungen
analog fur alle Klappen.

e Auto — Schalter einstellen

Mit dem Cursor auf das Feld [--] fahren, dann
die RTN-Taste dricken. Wdahlen Sie einen
Geber aus der Auflistung und bestimmen
anschliessend dessen EIN-Position.

*fiir eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
,»Schalterauswahl und Einstellungen® am Ende dieser
Anleitung.

eLinear Mode

Die Klappen k&dnnen im Linear-Mode Uber
einen SteuerknUppel stufenlos bedient
werden. Die KnUppelposition, ab wo der
Mischer die Klappen betdtigen soll, kann frei
bestimmt werden.

Bedienung iiber| Lineare Betatigung

Steuerkniippel

Mode wéhlen
OFS : Offset
LIN : Linear Mode

FcT IMH —— @ESJEF‘EED
AIL A
FLAF B
ELE H

AUTO—=SW -— RUD A

Einstellbildschirm bei Offset Mode

Startpunkt, ab wo die Klappen
betatigt werden. In Klammer <>
die aktuelle Position des Kniippels.
Zur Einstellung den Knuppel in
der Position halten und RTN-Taste
driicken.

Geber kann gewéhlt werden.
Voreinstellung: J2 (Mode1)
J3 (Mode2)

Bsp. fiir Start bei Kniippelposition
1 J3: < 50% >

Totbereich (keine
Landeklappen)

) | Landeklappen ausgefahren |

(. J
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Kreisel

Diese Funktion wird genutzt, wenn ein Kreisel
zur Lagestabilisierung verwendet werden soll.
Die Kreiselempfindlichkeit (Gyrogain) und
Kreiselmodi ( Normal, Gyromode) kénnen tiber
einen Schalter bedient werden.

e Es kdnnen 3 Kreiseleinstellungen programmiert und
per Schalter abgerufen werden.

Motormodelle / Segler / Multikopter, generell

e Es kdnnen 3 Achsen simultan kontrolliert werden
(KRSL, KRSL2, KRSL3)

*Um diese Funktion nitzen zu kdénnen,
missen im Menu ,Funktion” vorgdngig die
Kreiselempfindlichkeiten (Kreisel / Kreisel2
/ Kreisel3) einem freien Kanal zugewiesen
werden.

e Wdahlen Sie die Funktion [Kreisel] im Modell Menu.
Durch drUicken auf die RTN-Taste &6ffnet sich der

Einstellbildschirm.

Empfindlichkeit 1(KRSL) Bildschirm

r Aktuelle Empfindlichkeit #

A EYFO AacTIVER] < Mouse Wheel>
eUm zum Startbildschirm Scrollen
zurOckzukehren, mit dem # 1 - " e Cursor bewegen
Cursor hier hinfahren [ e Mode auswdhlen
und die RTN-Taste oder RO E'I'-'IE“-' g8 ¢ 7a:RD
die HOME /EXIT-Taste |/mwRoE ANMCS 2@« ss:L0
drUcken. — - - e zur Dateneingabe
I ?_ SYROZ Hll.lI E:\:l EE 4 FEx L = e Daten Ubernehmen
Emb TFE 5% S0

* e gsehim o ACT/INH — e Kreiselmode (AVCS / NOR)
e Schalter wahlen und Empfindlichkeit der 3
e Kreiseltyp Empfindlichkeit 2(KRSL2) Bildschirm Achsen (KRSL, KRSL2, KRSL3)
wéhlen EYRO ACTIVER?Z kdnnen eingestellt werden.
] o
GYRO EII"'II:§ 88 < 7a }:E:D: - Geber fUr Feintrimmung
GvYRoz AVCE 26 < ‘EIE-}:LD: der Empfindlichkeit
awRo= AVCS 88 < 7s:L5!
TVFE GY oM =]
Empfindlichkeit 3(KRSL3) Bildschirm
EYED ACTIVERS
1 3] s

Vorgehensweise Kreise
einstellen

eBildschirm fiir Empfindlichkeit auswéhlen

Fahren Sie mit dem Cursor zu [#1] und
dricken Sie die RTN-Taste. Wdahlen Sie einen
der 3 moglichen Einstellbildschirme fur die
gewUlnschte Empfindlichkeitsrate.

eFunktion aktivieren

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,INH" und
drUcken Sie die RTN-Taste.

e
AVCS 28 < 7a:RED

GYRO

GvrRoz HAVCS 88 < =s:L0
GvRoz AVCS 88 < 7=:L5
™FE GY OH SC

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die

Funktion nun aktiviert werden (auf ,ACT"
einstellen).

*fiir eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
,»Schalterauswahl und Einstellungen® am Ende dieser
Anleitung.

Um die Empfindlichkeiten Uber einen Schalter
zu bedienen, mussen Sie mit dem Cursor
auf das Feld [--] fahren, dann die RTN-Taste
drGcken. Wdahlen Sie einen Schalter aus der
Auflistung und bestimmen anschliessend
dessen Wirkrichtung.
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o Kreisel-Typ auswiihlen

Fahren Sie mit dem Cursor zu [Type GY] und
drUcken Sie die RTN-Taste. Wahlen Sie einen
der 2 moéglichen Einstellungen:

[GY]: Futaba GYA-Kreisel
[Normal]: alle anderen

Stellen Sie die Empfindlichkeit mithilfe des

Mouse Wheel Rades ein.

Werkseinstellung: 0%
Maoglicher Bereich: 0% ~+100%

*Bei Verwendung eines Futaba GYA Kreisel: Bei Kreiselmode
[GY] wird die eingestellte Kreiselempfindflichkeit sowohl

im AVCS wie auch im Normalmode iibernommen.

e Kreisel-Mode auswiihlen

Fahren Sie mit dem Cursor zu [AVCS] und
drUcken Sie die RTN-Taste. Wdhlen Sie einen

der 2 moglichen Einstellungen:
[AVCS]: AVCS-Mode
[Normal]: Normal -Mode

eRaten fiir Empfindlichkeit einstellen

Fahren Sie mit dem Cursor auf den
gewUlnschten Wert und drUcken Sie die RTN-

Taste.

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

Anwendungsbeispiel : 3 Achsen einstellen ( GYA440 & 2x GYA441)

o Einstellungen im Modellmenu-> Kreisel:

e Fi&chentyp mit 2 Querruderservos ausgewdhlt

e Basismenu-> Funktion : Stellen Sie folgendes ein: CH 5 -> Kreisel (GYA441 AlL), CH 7 -> Kreisel 2 (GYA441
ELE), CH 8 -> Kreisel 3 (GYA440 RUD), Geber & Trim [-].

Rate GYRO GYRO 2 GYRO 3 TYPE ACT/INH SW
#1 AVCS : 60% | AVCS : 60% | AVCS : 60% GY OFF/ON SE
#2 INH
#3 NORM : 60%|NORM : 60%|NORM : 60% GY ON/OFF SE

Receiver

S.BUS/S.BUS2 port

GYA440

*Schalter SE so einstellen, dass Rate 1 bei Schalter gedriickt, Rate 3 bei Schalter gezogen EIN ist. Mittelposition
von SE ist nun AUS (Gyro Gain 0%), Rate 2 bleibt also [INAL.]. AVCS

Ry

GAIN O%—%
NORMAL—5

Wenn AVCS verwendet
wird, empfiehlt sich die
Verwendung eines 3 —

Positionen - Schalters.

Elevator servo

500
o 2\ o
iy
° ()
c°
000

I

Rudder servo

<
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V- Leitwerk

Stellen Sie mit diesem Mischer die beiden Ruder des
V-Leitwerkes ein, um Hohen- und Seiten-Steuereingaben
umsetzen zu kdnnen.

Beim V - Leitwerk werden dazu beide Ruder
gleichsinnig als Hohenruder verwendet, wédhrend
die gleichen Ruder gegenldufig verwendet, als
Seitenruder fungieren. Sehen Sie dazu die Grafiken
zur Veranschaulichung. Die Funktion ist auch als
»Ruddervator* geldufig, der Sinn des Mischers ist der
gleiche.

e Wihlen Sie die Funktion [V-Leitwerk] im
Modell Menu. Durch driicken auf die RTN-
Taste 6ffnet sich der Einstellbildschirm.

Motormodell / Segler, V-Leitwerk

ELEVATOR

(RUDDER 2) RUDDER

(ELEVATOR 2)

< Mouse Wheel>

g -THIL|
oU Startbildschi
zt?rqoczki?keh?én,lmisfcdgm ELEI"'IFITI:IE L
Cursor hier hinfahren || ELE <RLUIDZ > +5E %
d die RTN-Taste od
é?e ngME /E?(SIT?TgsTeer - RUD <ELEZ: +3H X
dricken. RLUODER +
ImXb ELE <FRuDz: +2H%
Emb FUD <ELEZ> +2H%

Einstellungen fUr Steuerbefehl
,Hdéhenruder".

Ausschldge nach oben / unten
einstellen

Vorgehensweise V-Leitwerk
einstellen

o Ausschlige der Ruderfunktionen einstellen

Fahren Sie mit dem Cursor auf den
gewunschten Wert der Klappe und dricken
Sie die RTN-Taste.

Stellen Sie die Ausschldge mithilfe des Mouse

Wheel Rades ein.

Werkseinstellung: +50%

Méglicher Bereich: -120% ~+120%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her. Push the RTN
button to return to the cursor mode.

Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.

Wiederholen Sie die Einstellungen analog fur

alle Klappen.

*Sollten die Ruder verkehrt herum laufen, konnen Sie die
Werte mit umgekehrtem Vorzeichen eingeben.

*Ausschldge nicht zu gross wihlen, damit die Anlenkungen
nicht verhaken oder mechanisch begrenzt werden.

4 i Scrollen
e Cursor bewegen
+50 % e Mode auswdhlen
+0d %

ezur Dateneingabe
eDaten Ubernehmen

_:|.
+5HA %
+5E %

Einstellungen fUr Steuerbefehl
»Seitenruder”.

Ausschlage nach links / rechts
einstellen
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Motormodell / Segler, Leitwerktyp Ailvator

(2 Servos als Hohenruder miissen vorhanden sein)

Ailvator
Mischfunktion zur Erhéhung der Rollrate

(Querruderfunktion) bei grosseren Kunstflugmodellen.
Voraussetzung ist die Verwendung von 2

Hohenruderservos an getrennten Empfangerausgiangen.
Dabei schlagen beide Hohenruderhélften gegensinnig,

simultan zu den Querrudern aus.

Hinweis: Die voreingestellten Kanalzuweisungen fUr einen

Modelltyp mit Ailvator unterscheiden sich von anderen
Leitwerkstypen. Prifen Sie dazu die Zuweisungen im
Basismenu-> Funktion.

ELEVATOR

(AILERON 5) ELEVATOR 2

(AILERON 6)

e Wdahlen Sie die Funktion [Ailvator] im Modell Menu.
Durch drUcken auf die RTN-Taste &ffnet sich der

Einstellbildschirm.

A ILEYATOR

< Mouse Wheel>

eUm zum Startbildschirm
zurUckzukehren, mit dem
Cursor hier hinfahren

ELEVATOR 4

-ELE <AILE: +180@ % +18H %

-} R Scrollen
) e Cursor bewegen

o Mode auswdhlen

\

d die RTN-Taste od )
g KN Tosie oder | ELEZZAILE: +1BAx +108 % | ;
dricken. AILEFOH + -+ e zur Dateneingabe

ELE <AILEX
ELE=<RAILE:

l!—u:urns/sxrr)

e Einstellungen fUr Steuerbefehl
,Hdéhenruder".
Ausschlédge nach oben / unten
einstellen

Vorgehensweise Ailvator
einstellen

e Ausschlige der Ruderfunktionen einstellen

Fahren Sie mit dem Cursor auf den
gewulnschten Wert der Klappe und drucken
Sie die RTN-Taste.

Stellen Sie die Ausschldge mithilfe des Mouse
Wheel Rades ein.

Werkseinstellung: +100%(ELE), 0%(AIL)
Méglicher Bereich: -120% ~+120%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt

+H %
+H %

e Daten Ubernehmen

+3 %
+H %

e Finstellungen fur Steuerbefehl
~Querruder”.
Ausschldge nach links / rechts
einstellen

die Werkseinstellung wieder her.

Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.
Wiederholen Sie die Einstellungen analog for
alle Klappen.
*Sollten die Ruder verkehrt herum laufen, konnen Sie die
Werte mit umgekehrtem Vorzeichen eingeben.

*Ausschldge nicht zu gross wihlen, damit die Anlenkungen
nicht verhaken oder mechanisch begrenzt werden.
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Winglet

Dieses Menu stellt alle Mischfunktionen zur
Ansteuerung von Seitenruderklappen in den
Winglets eines Flugmodells bereit. Diese haben
die gleiche Funktion wie ein Seitenruder, sind aber
wirksamer, da Winglets nicht der verwirbelten Luft
des Propellerstrahls ausgesetzt sind.

Fir diese Funktion muss ein Fldchentyp
Nurfliigel mit Leitwerkstyp Winglet ausgewéhlt
sein.

Die Servoausschldage fiir beide Ruderklappen
(Seite, Seite2) sind fiir beide Richtungen
einstellbar. Die Ausschlagrichtung eines Ruders
kehrt automatisch um, wenn Ausschlige mit
negativem Vorzeichen eingegeben werden.

Motormodell / Segler, Winglet (2RUD)

RUDDER 1
Winglet
(at Flying wing )
RUDDER 2
Winglet
(at Flying wing )

e Wdahlen Sie die Funktfion [Winglet] im Modell
Menu. Durch dricken auf die RTN-Taste &ffnet

sich der Einstellbildschirm.

AW IHGLET

< Mouse Wheel>

eUm zum Startbildschirm
zurUckzukehren, mit dem
Cursor hier hinfahren
und die RTN-Taste oder
die HOME /EXIT-Taste

FUDDER &
RIUDDER
RUDDER:S

+1808 % +108 %

Scrollen

-+

T
+1Ea % +188% [ ) e e,

e zur Dateneingabe

dricken. D I

Vorgehensweise Winglet einstellen

o Ausschlige der Ruderfunktionen einstellen

Fahren Sie mit dem Cursor auf den
gewulnschten Wert der Klappe und dricken Sie
die RTN-Taste.

Stellen Sie die Ausschldge mithilfe des Mouse
Wheel Rades ein.

Werkseinstellung: +100%

Maoglicher Bereich: -120% ~+120%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt die
Werkseinstellung wieder her.

Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.

Wiederholen Sie die Einstellungen analog fir
alle Klappen.

*Sollten die Ruder verkehrt herum laufen, konnen Sie die Werte mit
umgekehrtem Vorzeichen eingeben..

e Daten Ubernehmen

Einstellungen fUr Ruder 1 /2
e Ausschldge nach links / rechts einstellen
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Motor

Diese Funktion steuert das Einschalten eines
Elektromotors bei einem E-Segler oder F5B
Modell. Die Motorleistung kann in zwei Bereichen
fiir Slow Speed und High Speed eingestellt werden
(Speed 1 / 2). Die Funktion kann auch mit einem
Sicherheitsschalter belegt werden.

e Die Ein- und Ausschaltgeschwindigkeit wird
getrennt nach Speed 1 und Speed 2 eingestellt.

e Die Abgrenzung (Umschalfpunkt) zwischen Speed
1 und Speed 2 kann eingestellt werden.

e Mit dem ,,EINMAL"-Modus wirkt die eingestellte
Geschwindigkeitseinstellung fUr den
Einschaltvorgang des Motors nur beim ersten
Einschalten. Wird der Motor ein zweites Mal
eingeschaltet, erfolgt dies unverzbgert.

e Die voreingestellfe Geberzuweisung fur den Motor

e Wdahlen Sie die Funktion [Motor] im Modell
Menu. Durch dricken auf die RTN-Taste

offnet sich der Einstellbildschirm.

Motormodell, Segler, generell

(CHQ3) ist der Schalter Sw-G. Um den Motor zum
Beispiel Uber einen Stick zu steuern, dndern Sie
zuerst die Zuweisung im Basismenu-> Funktion
entsprechend.

Hinweise:

Demontieren Sie zuerst den Propeller, wenn
Sie die Einstellungen dieser Funktion testen
wollen. Um diese Funktion nitzen zu kénnen,
mussen Sie dem Mischer im Menu ,,Funktion“
vorgdngig einem freien Kanal zugewiesen
werden.

AMOTOR

ACT

eUm zum Startbildschirm
zurUckzukehren, mit dem

Cursor hier hinfahren =l

MOTOR OFF  +H

und die RTN-Taste oder
die HOME /EXIT-Taste
dricken.

%EIEXW

Vorgehensweise Motor einstellen

e Funktion aktivieren

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,, ACT" und
dricken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
Funktfion nun aktiviert werden.

Anschliessend mit dem Cursor auf das Feld
[--] fahren, dann die RTN-Taste dricken.
Wahlen Sie einen Schalter aus der Auflistung
und bestimmen anschliessend dessen
Wirkrichtung.

*fiir eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
,»Schalterauswahl und Einstellungen am Ende dieser
Anleitung.

e Geber-Position fiir ,,Motor Aus* einstellen

Fahren Sie mit dem Cursor zu ,Motor Aus"
und schalten Sie den Geber (Werkseinstellung
SW-E) in die Position, wo der Motor auf ,,AUS"
stehen soll. Anschliessend dir RTN-Taste fUr 1
Sekunde drUcken. Die Grafik rechts dndert

IMH

< Mouse Wheel>

1.2
oM

Scrollen
e Cursor bewegen
o Mode auswdahlen

b

e zur Dateneingabe
e Daten Ubernehmen

e Zur ndchsten Seite

entsprechend und markiert die EIN / AUS-
Bereiche.

Hinweise:

e Bestimmen Sie zuerst die Motor - Aus
Richtung, bevor Sie die Geschwindigkeiten
einstellen.

e Verwenden Sie die Motor - Aus Position auch
als Failsafe - Einstellung.

e Stellen Sie immer eine Motor - Aus Position
ein.

e Demontieren Sie immer vorgdngig den
Propeller, bevor Sie die Einstellungen dieser
Funktion am Modell austesten.
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MOTOR IMH 252
SFEED IMH oM
oHME TIME IMH

k
IHM QuUT

ihe 1 @ @&
+A =z & @

(SW)
Vorgehensweise

e Geschwindigkeitseinstellungen aktivieren

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,ACT" und
drUcken Sie die RTN-Taste.

e Umschaltpunkte Speed1->Speed?2 einstellen

Fahren Sie mit dem Cursor bei ,Speed1,2"
auf das Wertefeld und dricken Sie die RTN-
Taste.

Stellen Sie den Wert mithilfe des Mouse
Wheel Rades ein. (Die grafische Ansicht des
Balkens markiert die Bereiche)
Werkseinstellung: 0%

Méglicher Bereich: -100% ~+100%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.
e Umschaltverzégerungen einstellen

Hier wird die Ein- und
Ausschaltgeschwindigkeit getrennt nach
Speed 1/ 2,in 27 Schritten eingestellt.

Fahren Sie mithilfe des Cursors jeweils auf die
Felder ,,HIN" / |, ZUR" und drGcken Sie die RTN-
Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
gewunschte Verzéogerung nun eingestellt
werden.

Werkseinstellung: O (keine)

moglicher Bereich: 0 ~ 27 (maximale Verz.)

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.
o . EINMAL*- Funktion aktivieren

Mit dem ,EINMAL"-Modus wirkt die
eingestellte Geschwindigkeitseinstellung for
den Einschaltvorgang des Motors nur beim
ersten Einschalten. Wird der Motor ein zweites
Mal eingeschaltet, erfolgt dies unverzégert.

Zur Aktivierung fahren Sie mithilfe des Cursors
auf ,ACT" und drGcken Sie die RTN-Taste.

e EIN / AUS Wirkrichtung
o Aktuelle Geberposition

MOTOFR 1-2
ACT OFF M
= SG

START sm J2

MOTOR oFF +20

TRIM OFF CURVE OFF

eStart-Schalter einstellen

Der Startschalter ist eine zusdatzliche Sicherheit,
die unbeabsichtigtes Motor-Anlaufen
verhindert. Der Motor kann nur gestartet
werden, wenn sowohl der EIN-Schalter
wie auch der Startschalter auf ON gestellt
werden. FUr das Abstellen des Motors wird
der Start-Schalter nicht mehr berUcksichtigt.

Zur Einstellung des Start-Schalters mit dem
Cursor auf das Feld [--] fahren, dann die RTN-

Taste dricken. Wdhlen Sie einen Schalter aus
der Auflistung und bestimmen anschliessend
dessen Wirkrichtung.

*fiir eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
»Schalterauswahl und Einstellungen* am Ende dieser
Anleitung.

oTrim EIN / AUS

Die Trim-Funktion erlaubt es, den Motor EIN
/ AUS zu schalten, falls als Motorgeber ein
Trimmtaster zugewiesen wurde

eKURVE

Es besteht die Mdglichkeit, direkt aus
der Motor- Funktion eine Gaskurve zu
programmieren. Dazu auf das Feld “Kurve*
fahren und die RTN-Taste drUcken. Es offnet
sich ein Einstellbildschirm, wo Sie eine
5-Punktekurve einstellen kdnnen.
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Seite -> Hohe

Korrigieren Sie das Wegtauchen Thres Modells
beim Betitigen des Seitenruders, indem Sie Hohe
beimischen. Dieser Mischer ist auch fiir extremen
3D-Kunstflug interessant. Fiir Modelltyp Segler
steht die Funktion nicht zur Verfiigung.

e Wdahlen Sie die Funktion [Seite ->
Hohe] im Modell Menu. Durch
drGcken auf die RTN-Taste &ffnet sich
der Einstellbildschirm.

[Motormodell, generell]
Daten Ubernehmen

e Diese Mischfunktion ldsst sich mit anderen Mischern
verlinken.

eDer Mischer kann im Flug mit einem Schalter
aktiviert werden.

g LIDO+ELE

eUm zum Startbildschirm
zurUckzukehren, mit dem
Cursor hier hinfahren
und die RTN-Taste oder

b
h
P+
>
-

die HOME /EXIT-Tast
drI(Jecken. BOS © +E
&Eb +3 {— 1608

Vorgehensweise Seite -> Hohe
einstellen

eFunktion aktivieren

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,ACT" und
drUcken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
Funktfion nun aktiviert werden.

Anschliessend mit dem Cursor auf das Feld
[--] fahren, dann die RTN-Taste drucken.
Wadhlen Sie einen Schalter aus der Auflistung
und bestimmen anschliessend dessen
Wirkrichtung.

*fiir eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
,»Schalterauswahl und Einstellungen® am Ende dieser
Anleitung..

5-Punkt Kurve einstellen

1. Fahren Sie mithilfe des Cursors auf den
gewunschten Kurvenpunkt und dricken Sie
die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
gewulnschte Rate nun eingestellt werden.

Werkseinstellung: 0%
maoglicher Bereich: -100% ~ +100%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.

2. Wiederholen Sie die Einstellungen analog fur
alle Kurvenpunkte.

ACT  IMH-—-
+8 ¢ +1@A L IHK IMH

< Mouse Wheel>

Scrollen
e Cursor bewegen

v eMode auswdhlen

e zur Dateneingabe
e Daten Ubernehmen

[Kurvenpunkte verschieben]

1. Fahren Sie mithilfe des Cursors auf den
gewUlnschten Kurvenpunkt und dricken Sie
die RTN-Taste.

2. Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann der
gewulnschte Punktf nun verschoben werden.
Werkseinstellungen: P1 (0%), P2 25%, P3 50%,
P4 75%, P5(100%)

M&glicher Bereich: bis zu 2.5% auf den
darauffolgenden Punkt

[Kurvenpunkte I6schen]
Fahren Sie mithilfe des Cursors auf den zu
I6schenden Kurvenpunkt und dricken Sie die
RTN-Taste fur 1 Sekunde.

eMischer verlinken

Wenn diese Funktion verlinkt werden soll,
fahren Sie zu ,,Link" und stellen Sie die
Einstellung auf [EIN].

Bestatigen Sie die Einstellung mit der RTN-
Taste.
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Snap Roll [Motormodell, generell]

Legen Sie die Steuergeberpositionen fest, um Beispiel Einstellung fiir F3A
eine “gerissene Rolle fliegen zu kénnen. o Mode: [Master]
e FUr die Flugfigur kbnnen vier Einstellungen (rechts eSicherheits - Schalter: [Sw-G]

/ aufwarts, rechts / abwdrts, links / aufwarts, links /

abwarts) vorgegeben werden. * Master - Schalter: [Sw-H]

e Richtungsschalter:

Mischermode: Wenn [Master] gewdahlt wird,

wird die Snap - Roll durch den Masterschalter rechts / aufwarts: [Sw-D] AUS — AUS - EIN
ausgeldst, die Bewegungsrichtung erfolgt in rechts / abwdarts: [Sw-D] EIN — AUS - AUS
Abhdngigkeit des gewdhlten Schalters. Bei [Single] links / aufwdarts: [Sw-A] AUS — AUS - EIN
wird die Snap Roll in jede Richtung separat durch links / abwdarts: [Sw-A] EIN — AUS — AUS

den jeweiligen Schalter ausgeldst.

e Ein Sicherheits - Schalter kann gewdahlt werden, um
ein versehentliches Ausldsen zu verhindern. Der
Mischer ist dann nur auslésbar, wenn zusatzlich

der Sicherheitsschalter auf ,,EIN* steht.

e Wdahlen Sie die Funktfion [Snap-Roll] im Modell
Menu. Durch driGcken auf die RTN-Taste &ffnet
sich der Einstellbildschirm.

a-MHAF FO

1.3 < Mouse Wheel>

gy Scrollen

e Cursor bewegen
R eMode auswdhlen
1
1

eUm zum Startbildschirm
zurUckzukehren, mit dem
Cursor hier hinfahren
und die RTN-Taste oder
die HOME /EXIT-Taste
dricken.

%EIEXW

e zur Dateneingabe
e Daten Ubernehmen

e Zur ndchsten Seite

SHAF RO 250

e Master / Single Mode
auswdahlen

MODE MASTER
MASTER-SW ——
SAFETY-SW —-—

SHAF RO 350

e Richtungsschalter
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Vorgehensweise Snap Roll
einstellen

eMischer- Mode einstellen

Fahren Sie mit dem Cursor zu [Mode] und
dricken Sie die RTN-Taste. Wdahlen Sie einen
der 2 moéglichen Einstellungen:

[Master]: Master-Mode

[Single]: Single -Mode

Zur Bestimmung des Master-Schalters mit dem
Cursor auf das Feld [Master-SW] fahren, dann
die RTN-Taste dricken. Wdahlen Sie einen
Schalter aus der Auflistung und bestimmen
anschliessend dessen Wirkrichtung.

*flir eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
,»Schalterauswahl und Einstellungen® am Ende dieser
Anleitung.

Zur Bestimmung des Sicherheitsschalters
mit dem Cursor auf das Feld [Sicher-
SW] fahren, dann die RTN-Taste dricken.
Wahlen Sie einen Schalter aus der Auflistung
und bestimmen anschliessend dessen
Wirkrichtung.

eRichtungsschalter bestimmen (Seite 3/3)

Zur Bestimmung der Richtungsschalter mit
dem Cursor auf das Feld [SW] fahren, dann
die RTN-Taste dricken. Wdahlen Sie einen
Schalter aus der Auflistung und bestimmen
anschliessend dessen Wirkrichtung.

*fiir eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
,»Schalterauswahl und Einstellungen am Ende dieser
Anleitung..

e Ausschlige der Klappen einstellen

Fahren Sie mit dem Cursor auf den
gewunschten Wert der Klappe und dricken
Sie die RTN-Taste.

Stellen Sie die Ausschldge mithilfe des Mouse
Wheel Rades ein.

Méglicher Bereich: -150% ~+150%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

Wiederholen Sie die Einstellungen analog for
alle Klappenausschlége in alle 4 Richtungen.
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Flugmodus

Mit dieser Funktion kdnnen Multicopter
Controller gesteuert werden, die an CH6
angeschlossen sind. Es kdnnen insgesamt 5
FlightModes definiert und mittels Schalter aktiviert
werden.

(Multirotor)

e Jedem Flugmodus ké&nnen jeweils 3 Werte [Mode1-
3] eingestellt werden.

e Der mogliche Einstellbereich ist -150% (~ 890uS) bis
+150% (~ 2150uS).

e Priorit@t der Flugmodi ist FM1 < FM2< FM3 < FM4 <
FMS5.

e Wdhlen Sie die Funktion [Flugmodus] im Modell
Menu. Durch dricken auf die RTN-Taste &ffnet sich

der Einstellbildschirm.

o ACT /INH
/EIN* wenn aktiv

< Mouse Wheel>
:HDDE::HDDEE}HDDEE"E_[.L!/ . Scrollen
Priortat niecria (=g ki-1EEE  +EE  +E:OH! e aumenen
FMz | —58: +8¢ +@ SE
Fr= E +EE +EE +EE SE e zur Dateneingabe
Frd4 | +50: +H:  +H SG e Daten Ubernehmen
Prioritat hoch | | FMS :+1BE: +E|: +B: eSchalter Flugmodus

@ MODE

Werkseinstellung: 0% ©® MODE2
Méglicher Bereich: -150% ~ +150%

definieren

e Auswahl umschalten

@ MODE3

e Wdahlen Sie die Funktion [Funktion] im Basis Menu. Durch
drUcken auf die RTN-Taste &ffnet sich der Einstellbildschirm.

FUMCTION

2.5

CH:E HMODE

MODE 2

Vorgehensweise Flugmodus
einstellen

CAMERA FAH : MODE 3
CAMERA REC | AURILIARY
MODE + AUKILIARY S
 AUSILIARY 4

eFunktion einstellen

Zuerst mUssen Sie den Funkfionen Mode,
Mode2, Mode3 einen Kanal zuweisen. Dazu
das Basismenue -> Funktion aufrufen.

eWerte der Funktionen je Flugzustand einstellen

Fahren Sie mit dem Cursor auf den
gewUnschten Wert der Flugzustdnde und
drUcken Sie die RTN-Taste.

Stellen Sie die Werte mithilfe des Mouse Wheel
Rades ein.

Werkseinstellung. 0%
Méglicher Bereich: -150% ~+150%

eMODE / MODE2 / MODE3
muss vorgdngig einem
freien Kanal zugewiesen
werden.

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.
Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.

Wiederholen Sie die Einstellungen analog for
alle Werte aller Flugzustande.

eSchalter der Flugmodi auswéiihlen

Zur Bestimmung der Flugmodus-Schalter mit
dem Cursor auf das Feld [SW] fahren, dann
die RTN-Taste dricken. Wdahlen Sie einen
Schalter aus der Auflistung und bestimmen
anschliessend dessen Wirkrichtung.*fiir
eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
»Schalterauswahl und Einstellungen® am Ende dieser
Anleitung.
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Modell Menu (Helikopter - Funktionen)

Diese Sektion behandelt Funktionen und Mischer,
wie Sie ausschliesslich fiir Helikoptermodelle zur
Anwendung kommen. Fiir alle anderen Funktionen
sehen Sie das entsprechende Kapitel in dieser
Anleitung.

Verwenden Sie die Modelltyp - Funktion
und bestimmen Sie zuerst den Threm Modell
entsprechenden Taumelscheiben -Typ.

Fligen Sie bei Bedarf weitere Flugzustdnde

(Modellmenu -> Flugzustand) an, bevor Sie die
einzelnen Funktionen einstellen. Sie konnen bis zu
5 Flugzusténde programmieren.

Die ARF-Funktion, Dual Rate und weitere fiir

alle Modelltypen giiltige Funktionen sind in einer
separaten Sektion beschrieben.

e Das Modell Menu wird aufgerufen durch

einen langen Druck auf die MDL-Taste.

) ‘ AMODEL MERL 1.2} <Mouse Wheel>
" MENU] und kenren sie | SERAE : THR CURVE Scrollen
orbck mdem e x| COMDITION @ THR HOLD seumerbeneeer
Tasie oder aie fome / | OUAL RATE : SWASH MIX e onaeen
EXIT—Tastefﬂwrd. F'EDG. HI:H: ETHE HI:H: gffnefnllbld h
Emp FIT CURVE :PIT#RUD «Tonext page

2.8

MODEL HEHU
FUEL MI¥
GYRO

GOYERMOR

e Wdahlen Sie die Funktion,
die Sie einstellen méchten.
Durch drUcken auf die
RTN-Taste offnet sich der
Einstellbildschirm.

Modellmenu (Helikopter) Auflistung

Pitchkurve: : Pitchkurven Einstellungen
Gaskurve: Gaskurven Einstellungen

Autorotation: Fihrt den Motor auf Leerlauf fiir eine Notlandung

Taumel - Mix: Kompensationseinstellungen an der Taumelscheibe vornehmen

Gas- Mix: Kompensationseinstellungen der Motordrosselung auf zyklische Steuereingaben.

Pitch -> Nadel: Pitch-> Diisennadel Mischer

Pitch — Heck: Heckrotor Mischer (Revolution - Mix)

Kreisel: Kreiseleinstellungen.

Drehzahlregler:Umschalten von Drehzahlen nach fixen Vorgaben
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Pitchkurve

Diese Funktion stellt die Mischerkurve fir
die Pitchkontrolle in Relation zur jeweiligen
Gaskniippelposition ein, die Einstellung wird fiir jeden

e Wdhlen Sie die Funktion [Pitch-Kurve] im Modell
Menu. Durch dricken auf die RTN-Taste &ffnet
sich der Einstellbildschirm.

Flugzustand durchgefiihrt.

*Sie konnen die Mischerkurve frei gestalten, indem Punkte
hinzugefiigt, oder geléscht werden. Es sind bis zu 5-Punkte
Kurven moglich.

Aktueller Flugzustand

QSFIT CURVERTEG G

13

< Mouse Wheel>

" ciketon i dem | EDTTHORMAL - COFY Seroten o
v r
Cursor hier hinfahren :"5 +1EE ': 1@@ :' A e Cursor bewegen
und die RTN-Taste oder o Mode auswdhlen
die HOME /EXIT-Taste >4 +20 7o H
h‘ = +E SB " E e zur Dafeneingabe

drcken.
[ | bz -58  Z5.G
Emp S1-188 ¢ B )

e Wert des Punktes
Vorgehensweise der Einstellung

o5-Punkt Kurve einstellen

1. Fahren Sie mithilfe des Cursors auf den
gewunschten Kurvenpunkt und dricken Sie
die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
gewulnschte Rate nun eingestellt werden.
Werkseinstellungen: P1 -100%, P2 -50%, P3 0%,
P4 50%, P5 100%
moglicher Bereich: -100% ~ +100%
*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.
Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.

2. Wiederholen Sie die Einstellungen analog fur
alle Kurvenpunkte.

[Kurvenpunkte verschieben]

1. Fahren Sie mithilfe des Cursors auf den

gewunschten Kurvenpunkt und dricken Sie
die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann der
gewunschte Punkt nun verschoben werden.
Werkseinstellungen: P1 (0%), P2 25%, P3 50%,
P4 75%, P5(100%)

M&églicher Bereich: bis zu 2.5% auf den
darauffolgenden Punkt

[Kurvenpunkte 16schen]

1. Fahren Sie mithilfe des Cursors auf den zu
I6schenden Kurvenpunkt und drUcken Sie die
RTN-Taste fUr 1 Sekunde.

eFlugzustand kopieren

Mit dem Cursor auf das Feld COPY fahren,
dann die RTN-Taste dricken. Wdahlen Sie
einen Flugzustand durch scrollen, den Sie

e Kurvenpunkt

e Daten Ubernehmen

e Zur ndchsten Seite

*Die Kurve wird graphisch dargestellt

L e Pitch Kurve kopieren

kopieren moéchten. Auswahl mit der RTN-
Taste bestatigen.

Pitchkurve Flugzustand Normal

*Die normale Pitchkurve wird primdr zum Starten /
Landen des Modells verwendet und sollte eine lineare
Pitchkontrolle aufweisen. Im Bereich Kniippelmitte sollte
das Modell in den Schwebeflug iibergehen und der Motor
dabei eine konstante Drehzahl aufweisen. Die Gaskurve
ist entsprechend anzupassen, dass der Schwebeflug im
Bereich Kniippelmitte anliegt.

Pitchkurve Flugzustand IDLE1 /2

*Die Pitchkurven fiir IDLE1 / 2 sind so zu wahlen, dass die
Motordrehzahl bei Pitchveranderungen konstant anliegt
und nicht einbricht bzw. aufdreht. Stellen Sie die Kurven
je nach Modell und Thren Flugvorhaben so ein, dass
Sie Kunstflugfiguren wie Loops, Rollen, oder auch 3D
ausfiihren konnen.

Pitchkurve Throttle Hold

*Diese Pitchkurve wird fiir Autorotationslandungen
vorgesehen. Stellen Sie die Kurve so ein, dass Sie im
Notfall geniigend Drehzahl am Rotorkopf aufbauen
konnen.

/A\ Warnung

o Vorsicht im Betrieb

Zum Starten des Motors immer Flugzustand
IDLEI /2 ausschalten, damit der Motor
nicht unbeabsichtigt hochdreht, sondern im
Leerlauf gestartet wird.

<Functions of Model Menu (Helicopter Functions)> 161



Beispiele fiir Pitchkurven

Die unten gezeigten Screens sind einfache
Beispiele von 3- bzw 5- Punktkurven, wie sie
fiir jeden Flugzustand in etwa aussehen konnen.

ePitchkurven (Beispiele)

Normal Curve Idle-up 1 Curve

Wihlen Sie die Pitchwerte auch in Anbetracht
Ihres vorliegenden Modellrumpfes und ihren
beabsichtigten Flugvorhaben.

Idle-up 2 Curve Hold Curve

/./'

e

]

- )

L T

T

Feintrimmung (Schwebepitch, Min.Pitch, Max.Pitch)

Dieser Einstellungsbildschirm fiir die Pitchtrimmung befindet sich auf der 3.Seite der Pitchkurven-

Funktion.

(Schwebepitch Trimmung)

FIT CURVE RS ] S_—r
HOWVER eoIiT HOREMAL
ACT oM LD

Mmoo CTRM

FATE +38% . +H%)
RAMGE 188X

Schwebepitch Trimmung

Diese Funktion optimiert die Trimmung im
Schwebeflugbereich. Durch eine Feintrimmung
konnen somit Einfliisse wie Temperatur,
Luftfeuchtigkeit etc, welche sich auf die
Motorleistung und somit auch auf den Auftrieb
auswirken, kompensiert werden.

Vorgehensweise

e Akfivieren Sie die Funkfion durch Auswahl von
[INA]. Es erscheint [EIN].

e Wdahlen Sie den Trimmgeber.
(Werkseitig eingestellt ist der Drehgeber LD)

e Wdhlen Sie den Trimm - Mode ,,Center" oder
,Normal*.

Normal: Die Trimmung setzt den Trimmbereich
symmetrisch um die Mitte, dadurch ergeben
sich Endpunktverschiebungen.

Center: Die Trimmfunktion arbeitet ebenfalls
um die Mittelstellung des Steuergebers,
verdndert aber die Endpunkte nicht. Die
Servowege werden dadurch assymmetrisch.

e Trimmbereich eingeben. Wird ein kleiner Wert
gewdadhlt, wirkt die Timmung nur in der Ndhe
der Mittelstellung des SteuerknUppels.

e Die Trimmratfe kann eingestellt und die

Wirkungsrichtung durch das Vorzeichen des
Wertes festgelegt (Feld ,,Rate").
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(Min. Pitch / Max. Pitch Trimmung)
FPIT CURYE BELels]l 5]
Eo1T HORMAL
Low FITCH ‘HIGH FITCH
AT IMH ——!AcT INH —-
RATE +38% RATE +30%
CoHEEY CHEED

Min. Pitch / Max. Pitch
Trimmung

Vorgehensweise

Hier konnen Sie die Trimmungen fiir Minimal-,

bzw Maximalpitch, analog der Schwebepitch-

Trimmung, einstellen.

e Aktivieren Sie die Funktion durch Auswahl von
[INA]. Es erscheint [EIN].

eWdhlen Sie den Trimmgeber.
Beispiel: LS (Max.Pitch), RS (Min.Pitch)

e Die Trimmrate kann eingestellt,und die

Wirkungsrichtung durch das Vorzeichen des
Wertes festgelegt werden (Feld ,,Rate").

e Es ist hier keine Auswahl von Trimmbereich,
Trimm - Mode moglich.
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Gaskurve

Diese Funktion stellt die Mischerkurve fiir
die Motordrossel, in Relation zur jeweiligen
Gaskniippelposition ein, um in jeder Situation die
optimale Motordrehzahl erreichen zu kdnnen.

Durch eine Feintrimmung kdnnen somit
Einfliisse wie Temperatur, Luftfeuchtigkeit etc,

e Wdahlen Sie die Funktion [Gas-Kurve] im
Modell Menu. Durch dricken auf die RTN-
Taste 6ffnet sich der Einstellbildschirm.

welche sich auf die Motorleistung und somit auch
auf den Auftrieb auswirken, kompensiert werden.

Aktueller Flugzustand
[ |— *Die Kurve wird graphisch dargestellt

STHE CURVERERDTCE
+um um srtisecnin | ED 1T HORMAL
Cursor hier hinfohren :::5 1%%- g I:']T:IEEE
upd die RTN-Taste oder 4 . .
A B T I . . Y
IHME,.,X.)T »2 25.8 25.0
&Eb b1 @G B

e Wert des Punktes

Vorgehensweise der Einstellung

o5-Punkt Kurve einstellen

1. Fahren Sie mithilfe des Cursors auf den
gewulnschten Kurvenpunkt und dricken Sie
die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
gewulnschte Rate nun eingestellt werden.
Werkseinstellungen: P1 0%, P2 25%, P3 50%, P4
75%, P5 100%

moglicher Bereich: 0% ~ +100%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.
Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.
2.Wiederholen Sie die Einstellungen analog fur
alle Kurvenpunkte.

[Kurvenpunkte verschieben]

. Fahren Sie mithilfe des Cursors auf den
gewUlnschten Kurvenpunkt und dricken Sie
die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann der
gewunschte Punkt nun verschoben werden.
Werkseinstellungen: P1 (0%), P2 25%, P3 50%,
P4 75%, P5(100%)

Maoglicher Bereich: bis zu 2.5% auf den
darauffolgenden Punkt

[Kurvenpunkte 16schen]

1.Fahren Sie mithilfe des Cursors auf den zu
[6schenden Kurvenpunkt und dricken Sie die
RTN-Taste fur 1 Sekunde.

e Kurvenpunkt

13

< Mouse Wheel>

Scrollen
e Cursor bewegen

CapY

:' eMode auswdahlen
e zur Dateneingabe
e Daten Ubernehmen

_':l e Zur ndcshten Seite

e Gas Kurve kopieren

eFlugzustand kopieren

Mit dem Cursor auf das Feld COPY fahren,
dann die RTN-Taste dricken. Wdahlen Sie
einen Flugzustand durch scrollen, den Sie
kopieren moéchten. Auswahl mit der RTN-Taste
bestatigen.

Gaskurve Flugzustand Normal

Die normale Gaskurve wird primidr zum Starten /
Landen des Modells verwendet und sollte eine lineare
Gaskontrolle aufweisen. Im Bereich Kniippelmitte sollte
das Modell in den Schwebeflug iibergehen und der Motor
dabei eine konstante Drehzahl aufweisen. Die Pitchkurve
ist entsprechend anzupassen, dass der Schwebeflug im
Bereich Kniippelmitte anliegt.

Gaskurve Flugzustand IDLE1 /2

Die Gaskurven fiir IDLE1 / 2 sind so zu wiéhlen, dass die
Motordrehzahl bei Pitchveranderungen konstant anliegt
und nicht einbricht bzw. aufdreht. Stellen Sie die Kurven
je nach Modell und Thren Flugvorhaben so ein, dass
Sie Kunstflugfiguren wie Loops, Rollen, oder auch 3D
ausfiihren konnen.

/\ Warnung

OZum Starten des Motors immer Flugzustand
IDLE1 /2 ausschalten, damit der Motor nicht
unbeabsichtigt hochdreht, sondern im Leerlauf
gestartet wird.
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Beispiele fiir Gaskurven
Die unten gezeigten Beispielkurven basieren auf  Side), 25%, 50% (Center), 75%, 100% (High Side).
einer 5 - Punktekurve, dabei wurden die folgenden Wenn Sie eine Kurve kreieren, geben Sie die Werte
Werte fiir jeden Flugzustand eingegeben: 0% (Low  entsprechend Threm vorliegenden Rumpf-Typ, oder
gemass der Anleitung zu Threm Modell, ein.

eGaskurven (Beispiele)

Normal Curve Idle-up 1 Curve Idle-up 2 Curve

\/ ——

Gas — Schwebetrimmung

THE CLEVE RS 515 S

HOVEF: eoIT HORMAL
ACT M RO
Mmoo CTRM

FATE +30% . —1%>
RANGE 186X

Vorgehensweise

e Akfivieren Sie die Funktion durch Auswahl von [INA]. Es
erscheint [EIN].

e Select the adjustment knob.
Selection example: RD (initial setting)
e Wdahlen Sie den Trimm - Mode ,,Center" oder ,,Normal*.

Normal: Die Trimmung setzt den Trimmbereich
symmetrisch um die Mitte, dadurch ergeben sich
Endpunktverschiebungen.

Center: Die Trimmfunktion arbeitet ebenfalls um die
Mittelstellung des Steuergebers, ver&dndert aber die
Endpunkte nicht. Die Servowege werden dadurch
assymmetrisch.

e Trimmbereich eingeben. Wird ein kleiner Wert gewdahit,
wirkt die Trimmung nur in der NGhe der Mittelstellung
des SteuerknUppels.

e Die Trimmrate kann eingestellt und die Wirkungsrichtung
durch das Vorzeichen des Wertes festgelegt (Feld
»Rate").
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Gas — Limiter Funktion

Die Unterfunktion Gas- Limiter findet sich auf
Seite 3/3 der Gaskurven-Funktion.

Damit l4sst sich ein Bereich definieren, welcher
den Gaskanal — Ausgang begrenzt.

*Der Limiter kann wihrend des Fluges z.Bsp mit einem
seitlichen Schiebegeber bedient werden..

Vorgehensweise Einstellung
Gas-Limiter

*Set at the 3rd page of the throttle curve screen.

eFunktion aktivieren / Schalter auswihlen

1.Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,ACT" und
drUcken Sie die RTN-Taste.

2. Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
Funktfion nun aktiviert werden.

3. Anschliessend mit dem Cursor auf das Feld
[--] fahren, dann die RTN-Taste dricken.
Wahlen Sie einen Schalter aus der Auflistung
und bestimmen anschliessend dessen
Wirkrichtung.

*fiir eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
,»Schalterauswahl und Einstellungen* am Ende dieser
Anleitung.

Wenn als Geber ein seitlicher Schieber ,RS“gewahlt wird,

lassen sich 3 limitierte Gasbereiche realisieren.
Gas
Position

“RS"Position

THE CLIE/E =l STt HIGH
THR LIMITER HORMAL

AcT =w o cTR ||
O == RS |y A
HIGHLOW CEMTER|

S8 13 =]

— —

1
-j_n
=

Slow

F Full
CENTER ‘1
—[li|-
Bei ,INH" ist neutral
genau zwischen Max Slow

und Min

Full

—

Slow

Gas unterdriickt ~ Gas unterdriickt ~ Gas unterdrickt

LoOwW

[Einstellbildschirm Gas-Limiter]

THR CLEYWE RSl a1 [ v
THE LIMITER HORMAL

ACT =W CTFRL ‘

oM -- EES

HIGH LOW CEMTER
2l 13 a0

*Abgrenzung Gas - Maximum festlegen

1. Mit dem Cursor auf ,,MAX" fahren, dann die
RTN-Taste dricken.
2. Stellen Sie durch Scrollen den High-Bereich
fUr die Gasbegrenzung ein.
*Eine graphische Darstellung zeigt die Einstellung auf dem
Display (Balken verschiebt sich).

3. RTN-Taste dricken, um die Einstellung zu
Ubernehmen.

*Abgrenzung Gas - Minimum festlegen

1. Mit dem Cursor auf ,,MIN" fahren, dann die
RTN-Taste drUcken.

2. Stellen Sie durch Scrollen den Low-Bereich fUr
die Gasbegrenzung ein.

*Eine graphische Darstellung zeigt die Einstellung auf dem
Display (Balken verschiebt sich).

3. RTN-Taste drocken, um die Einstellung zu
Ubernehmen.

*Geber fiir Bedienung des Gas-Limiters
auswihlen

1. Mit dem Cursor auf das Feld [CTRL] fahren,
dann die RTN-Taste dricken. Wdahlen Sie
einen Geber aus der Auflistung und
bestimmen anschliessend dessen
Wirkrichtung.

*Die Stellung des Gebers wird als gestrichelte Linie
dargestellt.

*Bei Auswahl von [--] wird die Funktion nicht ausgefiihrt.

*Neutralposition des Gebers verschieben

1. Mit dem Cursor auf das Feld [Center] fahren,
dann die RTN-Taste fur 1Sek. dricken.

2. Durch Scrollen kann der Neutralpunkt
nun innerhalb dem Min — und Max- Wert
verschoben werden.

*Bei ,,JHN* ist der Neutralpunkt der Mittelwert der 2
eingestellten Begrenzungen.
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Autorotation (Throttle Hold)

Die Funktion stellt die Position des Gasservo fiir
»Autorotation ein. Die Geschwindigkeit des Servo
kann eingestellt werden.

Hinweis: Zuerst den Flugzustand Autorotation
aktivieren. Diese Funktion dient dazu, die
Gaseinstellung fir Leerlauf im Flugzustand
fur Autorotation einzustellen, die mittels
Schalter aktiviert wird. Somit wird erreicht,
dass der Motor unabhdngig von der Stellung
des GaskniUppels entweder im Leerlauf
(Autorotation) weiterlauft, oder ganz
abgestellt wird.

e Wdahlen Sie die Funktion [Auto Rota] im Modell
Menu. Durch drUcken auf die RTN-Taste 6ffnet

sich der Einstellbildschirm.

g THR HOLD

< Mouse Wheel>

eUm zum Startbildschirm
zurUckzukehren, mit dem
Cursor hier hinfahren
und die RTN-Taste oder
die HOME /EXIT-Taste
drUcken.

&EH&M“W

eFinstellung Gasservo bei Autorotation

ACT OFF
HoLD Fos. 17 %
SFEED 5]

eServogeschwindigkeit

Vorgehensweise Autorotation
einstellen

eSchalter fiir Flugzustand Autorotation wihlen

Bestimmen Sie in der Funktion ,,Flugzustand*
einen Schalter fUr ,,Autorotation*.

Werkseitige Einstellung: SW-G

ePosition fiir Autorotation einstellen
Fahren Sie mit dem Cursor auf ,,Auro - Pos"
und drUcken Sie die RTN-Taste.

Stellen Sie den gewUnschten Wert mithilfe
des Mouse Wheel Rades ein.

Werkseinstellung. 17%
Méglicher Bereich: 0% ~+50%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

*Throttle Cut so einstellen, dass das Vergaserkiiken
vollstindig geschlossen wird.

Scrollen
eCursor bewegen
eMode auswdhlen

: e zur Dateneingabe
te- e Daten Ubernehmen

ePosition Autorotation
e Aktuelle Gasposition

eServogeschwindigkeiten einstellen
Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,Speed”
und dricken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
gewilnschte Verzdgerung nun eingestellt
werden.

Werkseinstellung: 0 (keine)
maoglicher Bereich: 0 ~ 27(maximale Verz.)
*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt

die Werkseinstellung wieder her.Die Auswahl mit der RTN-
Taste bestatigen.

Vorsicht im Betrieb

/\ Warnung

OZum Starten des Motors immer Flugzustand
IDLE1 /2 ausschalten, damit der Motor nicht
unbeabsichtigt hochdreht, sondern im Leerlauf
gestartet wird.
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Taumel - Mix

Diese Funktion erlaubt eine perfekte Einstellung
der Taumelscheibenbewegung iiber den gesamten
Steuerweg. Es konnen untereinander sdmtliche
Funktionen (Roll, Nick und Pitch) gemischt
werden.

e Wdahlen Sie die Funktion [Taumel-Mix] im
Modell Menu. Durch dricken auf die RTN-
Taste offnet sich der Einstellbildschirm.

Anwendungsbeispiel

e Verwenden Sie die Funktfion, wenn lhr
Modell schlechte Rolltendenzen zeigt.

e Aktivieren Sie den Roll -> Nick Mischer.
Wenn bei einer Rollbewegung nach rechts
die Nase wegsteigt, korrigieren Sie nun
bei ,Rate 2" die Zumischung von Nick in
Richtung rechts. FUr eine Korrektur der
Rollbewegung nach links geben Sie die
Werte bei ,,Rate 1" fUr Zumischung Nick
nach links ein.

l— Aktueller Flugzustand

sWASH MI:IEER

< Mouse Wheel>

AI .
e Um zum Startbildschirm EOIT

Scrollen
Uckzukehren, mit d eCursor bewegen
éJLL;(s:oZrUh?e;eQinr?:j hr?emn HDEHHL FATE1 FATEEZ o Mode auswdhlen
und die RTN-Taste oder HIL':"ELE +B :{ +E :{

die HOME /EXIT-Taste

drUcken. ELE+AIL +B e +E = e zur Dateneingabe
I z FIT+AIL +B u +E n e Daten Ubernehmen
&55“'“” FIT3ELE +0 = +0 = e Zur ndichsten Seite
eFlugzustand wahlen

SWASH MIA 252

ACT =l TFRIM

AIL+ELE IMH — OFF

ELe+AIL IMH — OFF

FIT+AIL IHH
FIT+ELE IHH

Vorgehensweise Taumel-Mix
einstellen

eFunktion aktivieren / Schalter auswihlen

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,ACT" und
drUcken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
Funktfion nun aktiviert werden.

Anschliessend mit dem Cursor auf das Feld
[--] fahren, dann die RTN-Taste dricken.
Wahlen Sie einen Schalter aus der Auflistung
und bestimmen anschliessend dessen
Wirkrichtung.

*fiir eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
,»Schalterauswahl und Einstellungen® am Ende dieser
Anleitung.

eMischerraten einstellen
Fahren Sie mithilfe des Cursors auf die
jeweillige Rate und drUcken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
gewulnschte Rate nun eingestellt werden.

Werkseinstellung: 0%
moglicher Bereich: -100% ~ +100%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.

e Trimm-Mode einstellen

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,Trim" und
drUcken Sie die RTN-Taste.
Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann der

Mode nun auf [EIN] oder [AUS] gestellt
werden.

*Wenn die Trimmung des Masterkanals sich auch auf den
Slavekanal auswirken soll, stellen Sie auf [EIN]. Stellung
[AUS] entkoppelt die Trimmungen.
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Gas — Mix Anwendungsbeispiel

Mit dieser Funktion kdnnen Sie
Drehzahleinbriiche des Motors, welche aufgrund
von Steuereingaben von Nick, Roll und Heckrotor
entstehen, kompensieren

Steuereingaben auf Roll bewirken eine
Lastzunahme auf den Motor und senken somit
die Drehzahl. Korrigieren Sie diesen Drehzahl
- Einbruch fUr Roll rechts und Roll links durch
Zumischung von Gas bei den Feldern [Rate 1/ 2]

e Wdhlen Sie die Funktfion [Gas-Mix] im Modell Menu.

Durch dricken auf die RTN-Taste &ffnet sich der [~ Aktueller Flugzustand
Einstellbildschirm. 0
A THE M1 MORMAL 1.2 | <Mouse Wheel>
eUm zum Startbildschirm EOIT Scrollen
zurUckzukehren, mit dem e Cursor bewegen
Cursor hier hinfahren HDEHHL FATE1 FRATEZ o Mode auswdhlen
und die RTN-Taste oder
di__e HOME /EXIT-Taste RIL*THFR +E " +E * )
dricken. B ELE=THF +H = +H = e zur Dafeneingabe
ome e Daten Ubernehmen
EE} RUD+THF +Ax +@x% « Zur néicshten Seite

eFlugzustand wdahlen

28

ACT =W MODE
AIL+THR INH — CTEM
ELE+THFR IMH — CTEM
ruo+THR INH — CTEM

Vorgehensweise Gas-Mix
einstellen

eFunktion aktivieren / Schalter auswihlen

eMischer-Mode einstellen

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,ACT" und
drUcken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
Funktion nun aktiviert werden.

Anschliessend mit dem Cursor auf das Feld
[--] fahren, dann die RTN-Taste drucken.
Wadhlen Sie einen Schalter aus der Auflistung
und bestimmen anschliessend dessen
Wirkrichtung.

*fiir eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
»Schalterauswahl und Einstellungen® am Ende dieser
Anleitung..

eMischerraten einstellen
Fahren Sie mithilfe des Cursors auf die
jeweillige Rate und drUcken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
gewulnschte Rate nun eingestellt werden.

Werkseinstellung: 0%
moglicher Bereich: -100% ~ +100%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,Mode"
und dricken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann der
Mode nun auf [CTRM] oder [LIN] gestellt
werden.

Center-Mode: der Mischer ist nur im
Neutralbereich wirksam.

Linear-Mode: der Mischer ist Uber den
ganzen Bereich wirksam.

Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.
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Pitch -> Heck (Revolution - Mischer)

Kompensieren Sie mit diesem Mischer die
Drehmomentidnderung des Hauptrotors auf Pitchbefehle,
welche sich auf die Gierachse auswirken. Stellen Sie den
Mischer so ein, dass das Heck bei schnellen Pitchstossen
nicht wegdrehen kann.

e Wdhlen Sie die Funktfion [Pitch -> Heck] im Modell

Hinweis: Wenn Sie einen modernen Kreisel im

Heading - Lock / AVCS Mode betreiben,
wird diese Korrektur vom Kreisel bereits
vorgenommen. In diesem Falle darf dieser
Mischer nicht verwendet werden.

Menu. Durch dricken auf die RTN-Taste ('jffnel";kmeuer Flugzustand

sich der Einstellbildschirm.

< Mouse Wheel>

.|_.> FIT=+FLLO HOFRKMAL Scrollen
oo | EDITHORMAL _ COPY e
Cursor hier hinfahren e +Hl =" 1
und die RTN-Taste oder }4 +E = ACT

die HOME /EXIT-Taste

dricken. C k=
Hame exiT } E
> 1

Vorgehensweise Pitch->Heck
einstellen

eFunktion aktivieren / Schalter auswihlen

+H =
+H =
+H %

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,,ACT" und
drUcken Sie die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
Funktfion nun aktiviert werden.

Anschliessend mit dem Cursor auf das Feld
[--] fahren, dann die RTN-Taste drUcken.
Wahlen Sie einen Schalter aus der Auflistung
und bestimmen anschliessend dessen
Wirkrichtung.

*fiir eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
,»Schalterauswahl und Einstellungen® am Ende dieser
Anleitung.

o5-Punkt Kurve einstellen

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf den
gewunschten Kurvenpunkt und dricken Sie
die RTN-Taste.

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die
gewulnschte Rate nun eingestellt werden.

Werkseinstellungen: P1 ~P5 0%
moglicher Bereich: -100% ~ +100%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt die
Werkseinstellung wieder her.
Die Auswahl mit der RTN-Taste bestatigen.
Wiederholen Sie die Einstellungen analog for
alle Kurvenpunkte.

eKurve kopieren

Mit dem Cursor auf das Feld COPY fahren,
dann die RTN-Taste dricken. Wdahlen Sie
einen Flugzustand durch scrollen, den Sie
kopieren mdéchten. Auswahl mit der RTN-
Taste bestatigen.

e zur Dateneingabe
e Daten Ubernehmen

Mischerkurve Flugzustand Normal

Trimmen Sie zuerst |hr Modell im
Schwebeflug aus.

Ein Modell mit rechtsdrehendem Rofor
(Uhrzeiger) muss bei positiver Pitcheingabe
die Mischer so eingestellt werden, dass er
sich auch im Uhrzeigersinn auswirkf.

1. Einstellung Low Side ( Schwebeflug)

Starten und landen Sie Ihr Modell mehrfach
aus der Schwebeflug — Position und
beobachten Sie dabei die Bewegung des
Modells bzw das Wegdrehen der Nase.
Korrigieren Sie mit dem Revo — Mischer nun
so, dass sich die Nase des Hubschraubers
beim Starten nicht mehr in die eine, beim
Landen in die andere Richtung wegdreht.

2. Einstellung High Side

Nun folgt die Einstellung des Revo - Mischers
fOr Steig- und Sinkflug. Dazu lassen Sie |hr
Modell aus dem Schwebeflug mehrfach
hochsteigen und wieder absinken.
Korrigieren Sie wiederum das Wegdrehen
der Nase mit dem Revo -Mischer , analog
der Low-Side Einstellung.

Mischerkurve Flugzustand Idle Up

Die Vorgehensweise der Einstellung / Korrektur
der Nase bezieht sich hier fir den schnellen
Vorwdartsflug.
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Kreisel (Helikopter)

SFellen S'ie mit cﬁeser Fupktign di.e Hinweis: [Kreisel2] [Kreisel3] muss zuerst im
Kreiselempfindlichkeit (Gyrogain) ein. Die Basismenue-> Funktion einem freien Kanal

Empfindlichkeit und der Kreiselmode (Normal zugewiesen werden. Geber und Trimm auf [--]
/ AVCS) kann fiir jeden Flugzustand eingestellt stellen bzw. lassen.

werden. Die Kreiselempfindlichkeit wird mit dem

Flugzustand oder einem Schalter umgeschaltet.

(3 Empfindlichkeiten).
*Kompatibel mit 3 Achsen Gyro (CGY750).
e Wahlen Sie die Funktion [Kreisel] im Modell Menu.

Durch drUcken auf die RTN-Taste 6ffnet sich der
Einstellbildschirm.

ACTIYVYE#R1 < Mouse Wheel>

U Startbildschi

eUm zum Startbildschirm

zurUckzukehren, mit dem EDIT HDEHHL # 1
Cursor hier hinfahren

und die RTN-Taste oder fG'...l F::l_”:l Fll...'I:S EE e SN

die HOME /EXIT-Taste

driicken. sveAIL AVCS SEx: sex:

&Eb [ avzELE AYCS

Scrollen
eCursor bewegen
e Mode auswdhlen

e zur Dateneingabe
eDaten Ubernehmen

Sl % e

oEDIT: BI('j’r’r“em Sie dUI’Ch die *Werden die Empfindlichkeiten iiber Flugzustinde gesteuert,
Flugzustdnde mit der S1- wird #1 nicht dargestellt.
Taste

*Werden die Empfindlichkeiten
iber Schalter gesteuert, wird EDIT

nicht dargestellt.
eEinstellbildschirm &6ffnet , wenn ,,HEK",

»ROL", ,NIK" ausgewdahlt wird.

eEinstellbildschirm wdhlen

eFluszustand oder Schalter —
wdhlen

e Aktueller Flugzustand
\ oEIN

Y
\ HORMAL

COMODITION MORMAL 0O
TvFE GY AVCS «——

FATE _3H % I SENy
FIME[ TUNIMG
L T

+H %

N

/

eKreiseltyp wahlen

eKreiselmode wdhlen

eFeintfimmung einstellen
eEmpfindlichkeit einstellen

<Model Menu (Airplane/Glider/Multirotor Functions)> 171



Vorgehensweise Kreisel
einstellen

e Kreisel-Typ auswiihlen

Fahren Sie mit dem Cursor zu [Type GY] und
drUcken Sie die RTN-Taste. Wdhlen Sie einen
der 2 moglichen Einstellungen:

[GY]: Futaba GYA-Kreisel
[Normal]: alle anderen

*Bei Verwendung eines Futaba GYA Kreisel: Bei Kreiselmode
[GY] wird die eingestellte Kreiselempfindflichkeit sowohl
im AVCS wie auch im Normalmode {ibernommen.

oKreisel-Mode auswihlen

Fahren Sie mit dem Cursor zu [AVCS] und
drUcken Sie die RTN-Taste. Wdhlen Sie einen
der 2 moglichen Einstellungen:

[AVCS]: AVCS-Mode

[Normal]: Normal -Mode

eRaten fiir Empfindlichkeit einstellen

Fahren Sie mit dem Cursor auf den
gewUlnschten Wert und drUcken Sie die RTN-
Taste.

Stellen Sie die Empfindlichkeit mithilfe des
Mouse Wheel Rades ein.

Werkseinstellung: 0%

Méglicher Bereich: 0% ~+100%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.

eFeintrimmung einstellen

Zur Geberauswahl, mit dem Cursor auf das
Feld [--] fahren, dann die RTN-Taste dricken.
Wadhlen Sie einen Schalter aus der Auflistung
und bestimmen anschliessend dessen
Wirkrichtung.

Anschliessend fahren Sie mit dem Cursor auf
den gewunschten Wert und drGcken Sie die
RTN-Taste.

Stellen Sie die Trimmrate mithilfe des Mouse
Wheel Rades ein.

Werkseinstellung: 0%
Méglicher Bereich: -20% ~+20%

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.
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Drehzahl - Regler (Governor)

Wenn Sie einen Futaba Governor oder Anschluss CH7 verbinden.
Drehzahlregler einsetzen, konnen Sie mit dieser *Wenn ein EIN / AUS-Schalter fiir den Governor verwendet
Funktion die Einstellungen vom Sender aus werden soll, verbinden Sie den AUX (ON / OFF) Anschluss

des Drehzahlreglers mit CH8 (Drehz - Reg2) und bestimmen

verstellen. Mit einem Schalter lassen sich bis zu 3 ) : . .
Sie den Geber im Basismenu -> Funktion.

fix eingestellte Drehzahlen abrufen. . . . . .
Hinweis: ,,Geber" und ,,Trimm* fir die Funktionen

[Drehzahlregler] und [Drehzahlregler2] im
e Wdhlen Sie die Funktion [Drehzahl-Regler] im Modell ~ Basismenu- > Funktion auf [--] stellen.

Menu. Durch dricken auf die RTN-Taste &ffnet sich

der Einstellbildschirm.

*Der Anschluss AUX- rpm des Governors mit Empféanger-

eEinstellbildschirm wdéhlen

eFlugzustand oder Schalter wahlen (Aktueller Flugzustand)

eFunktion aktivieren
< Mouse Wheel>

Scrollen
eCursor bewegen
Y R eMode auswdhlen

eUm zum Startbildschirm
zurUckzukehren, mit dem I:I:IHD
Cursor hier hinfahren und u
die RTN-Taste oder die MODE -~

HOME /EXIT-Taste dricken /HFITE SE E oo Q. A%

FIMHE| TURIMG
&?[3 E A%

sAnzeige-Mode wdhlen eFeintrimmung einstellen
[%], [RPM] eDrehzahl einstellen

IMH

HORMAL

: e zur Dateneingabe
Seav eDaten Ubernehmen

Vorgehensweise Drehzahl-
Regler einstellen eDrehzahlen einstellen

Fahren Sie mit dem Cursor zu ,,Rate” und
drUicken sie die RTN -Taste. Stellen Sie durch

eFunktion aktivieren

Fahren Sie mithilfe des Cursors auf ,INA* und Scrollen die gewUnschte Drehzahlirate ein.
drUcken Sie die RTN-Taste. ) Werkseinstellung: 50% (1500rpm)

Mithilfe des Mouse Wheel Rades kann die méglicher Bereich: AUS, 0% ~ 110% (700rpm
Funktion nun aktiviert werden. ~ 3500rpm)

*Die Anzeige wechselt nun auf ,,EIN. *ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
Bei aktivierter Funktion 6ffnet sich ein die Werkseinstellung wieder her.

Abfragefenster der ,Endpunkt”-Funktion. Die

Endpunkte des zugewiesenen Kanals mUssen e Anzeigemode wihlen

auf Werkseinstellung (100%/ 155% Limit) Zur VerfGgung stehen die beiden moglichen
zuriickgestellt werden. Anzeigen als %-Wert oder als direkter
Drehzahlwert.
Fq_hren Sie mi"r dem Cursor zu ,,Iv\oc;ie“ und
RESET ENDPOINT 3 drGcken sie die @TN —Taste. St'ellen'S|e durch
1T 13 MECESSARY TO Scrollen die gewuUnschte Anzeige ein.
RESET THE ERNDFOINTE
FOR A FUTAEA GOVERMHOR [%]' [RPM]

CH: 7 TRAYEL 1@@
LIMIT 1EE

YES [N

Wdahlen Sie mit dem Cursor (JA) (Reset wird
durchgefuhrt) oder (nein) (Reset wird nicht
durchgefUhrt) und dricken Sie die RTN-Taste.
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e Anzeigemode Auswahl

Wenn Sie die Drehzahlvorgabe als direkte
Drehzahl [RPM] ausgewahlt haben, konnen Sie
aus 6 verschiedenen Einstellungen wahlen.
GOWERHOR IDLEURi
COMD IDLEUPL OM

MOCE
RATE 1568 LRI

FIME TURMIKG
[ - B rrEmt +BREM)

Die Tabelle zeigt die dazu korrespondierenden
Drehzahlen als %-Werte an:

MODE 0% | 50% [100% | 110%
1000-2000rpm | 1000rpm [ 1500rpm {2000rpm | 2100rpm
1000-2500rpm [1000rpm | 1500rpm | 2500rpm | 2700rpm
1000-3500rpm | 1000rpm [ 1500rpm | 3500rpm | 3900rpm
700-2000rpm | 700rpm |{1500rpm |2000rpm [ 2100rpm
700-2500rpm | 700rpm [1500rpm [2500rpm | 2700rpm
700-3500rpm | 700rpm [1500rpm [3500rpm | 3900rpm

Feintrimmung einstellen

Zur Geberauswahl, mit dem Cursor auf das
Feld [--] fahren, dann die RTN-Taste dricken.
Wdhlen Sie einen Schalter aus der Auflistung
und bestimmen anschliessend dessen
Wirkrichtung.

Anschliessend fahren Sie mit dem Cursor auf
den gewunschten Wert und drGcken Sie die
RTN-Taste.

Stellen Sie die Trimmrate mithilfe des Mouse
Wheel Rades ein.

Werkseinstellung: 0% (Orpm)

Moglicher Bereich: -20% ~+20% (-200 ~
+200rpm)

*ein Driicken auf die RTN-Taste von min. 1 Sekunde stellt
die Werkseinstellung wieder her.
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eDrehzahl-Abgleichung durchfiihren [CAL]

Diese Unterfunktion sendet ein Referenzsignal
zum Abgleich der Drehzahlanzeigen an den
Governor.

*Der ,,CAL* — Knopf wird nur im RPM-Mode dargestellt.

,,CAL erscheint wenn Funktion auf ,,ON*.

ANGl |
GOMERHOR  MormAN]
COHO HORMAL
MoCE 1BEE-ZEEERFM
RATE 1588 < 1 E@@FEM

FIME TUMING

[ == +@ reml  +EREMI
Hier driicken zum Einstellbildschirm fiir die
Kalibrier-Funktion.

oK

1 .Fahren Sie mit dem Cursor zu [CAL] und
dricken Sie die RTN —Taste.

GOVERHOR  HORMAL

COMO MORMAL  OH
WoDE 1888-20858rFr
RATE 1568 £ 1E@@FERF

FIME TUMIMG
[ - +8 pemil  +HEFFMD

2. Es offnet sich der Einstellbildschirm wie
dargestellt.

50/ ERHO I

rrm CALIERATION
OFF

MODE 10@3—2a@drFm

3. Fahren Sie mit dem Cursor zu [OFF] und
driicken Sie die RTN -Taste.

GOVERMOR
rEm CALIERATION

MODE 10@3—2a@drFm

4. zum gewinschten Mode scrollen, dann die
RTN-Taste dricken.

GOVERHOR
rEM CALIERATION

1 Sk e

MODE 100@—2@@arFm

5.Die angezeigte Drehzahl am Sender wie auch in
der Anzeige des Governors einstellen.

(Zur genauen Vorgehensweise sehen Sie auch
die Anleitung ihres Drehzahlreglers)
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Timer T1 / T2 Stoppuhr Einstellungen

Mit der T12K stehen Thnen 2 Timer fiir alle
erdenklichen Anwendungen zur Verfiigung. Die
Einstellungen werden jeweils modellspeicher-
unabhidngig abgelegt, sodass Sie bei einem
Modellwechsel automatisch wieder hochgeladen
werden.

Zum Starten und Stoppen konnen Sie jeden
beliebigen Schalter oder Kniippel bestimmen, auch
die ON / OFF Richtung kann frei gewahlt werden.
Jeder der beiden Timer kann bis zu 59 Minunten
und 59 Sekunden zihlen.

Jeder Timer kann als Abwirts- oder
Aufwirtstimer mit Eingabe einer Zielzeit
verwendet werden. Wird eine Zielzeit gesetzt, wird
der Pilot durch verschiedene Pieptone vor Ablauf
der Zielzeit gewarnt.

Ein Modellspeicher -Mode , wo nur Minuten und
Stunden gezahlt werden, ist ebenfalls moglich. Dies
kann zum Beispiel als Langzeit-Timer sinnvoll
sein, um die Gesamt- Betriebszeit fiir ein Triebwerk
aufzurufen.

e Wahlen Sie die Funktion [T1] / [ T2] auf dem
Startbildschirm. Durch dricken auf die RTN-

Taste offnet sich der Einstellbildschirm.

> TIMEER

.I .
eUm zum Startbildschirm e

zurUckzukehren, mit dem
Cursor hier hinfahren
und die RTN-Taste oder
die HOME /EXIT-Taste

STl,.2 10:08,88 RESET
mooeE OOWHTHX =TRRT SA
aLARM 18 : G80@sTtor SE
MEMORY OFF RESET SCC
Vviees OFF =FeecH IMWH

"Vibrations-Typ

Wahlen Sie den Typ aus, wie die T12K bei
Alarmauslésung vibrieren soll..

TYPE 1 §§§§ =
TYPE2 §§.§
TYPE 3 §§§

il

TYPE 4 > > > > > > > >

. .
== >

22
> — — —
§

< Mouse Wheel>

gy Scrollen
e Cursor bewegen
e Mode auswdhlen

e zur Dateneingabe
e Daten Ubernehmen
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Timer einstellen

Sprachausgabe aktivieren

eTimer —-Mode wiihlen
Fahren Sie mit dem Cursor zu [Mode] und
dricken Sie die RTN -Taste.

Wdhlen Sie einen Timer - Mode durch
Scrollen und drUcken Sie die RTN-Taste.

[AUFW]: Aufwdartstimer
[Mode]: Langzeit-Timer
[ABWA&]: Abwdartstimer

e Alarmzeit einstellen
Fahren Sie mit dem Cursor zu [00] bei (Std)/
(Min), (Sek) und dricken Sie die RTN -Taste.
Wdhlen Sie die gewlnschte Zeit durch
Scrollen und dricken Sie die RTN-Taste.
eSchalter auswihlen

Zur Bestimmung der Timer-Schalter (Start /
Stopp / Reset) mit dem Cursor auf das Feld
[--] fahren, dann die RTN-Taste drUcken.
Wahlen Sie einen Schalter aus der Auflistung
und bestimmen anschliessend dessen
Wirkrichtung.

*fuir eine detaillierte Beschreibung, sehen Sie das Kapitel
,»Schalterauswahl und Einstellungen am Ende dieser
Anleitung.

eMemory einstellen
Fahren Sie mit dem Cursor zu [Memory] und
drUcken Sie die RTN —Taste.

Wahlen Sie die gewUnschte Einstellung durch
Scrollen und dricken Sie die RTN-Taste.

[[EIN]: Timer wird nicht resettet, wenn T12K
abgestellt oder Modell gewechselt wird.

[AUS]: Keine Memory-Funktion

e Alarmierungs-Mode einstellen (Pfeil nach oben
/ unten)

Wahlen Sie eine der beiden Einstellungen:

"N'": ]: Alarmton nach jeder verstrichener
Minute, beginnend von 00:00

"' 1. Alarmton fUr jede verbleibende Minute,
beginnend von Startzeit

e Fahren Sie mit dem Cursor bei ,,Sprache” zu
[INA] und dricken Sie die RTN -Taste.

e Aktivieren Sie die Sprachausgabe durch
Auswahl von [ACT].

*Die Sprachausgabe ist nur tiber Kopfhorer zu empfangen.

*Die Sprachausgabe funktioniert nur fiir die Timermode
LHAufwirts® / , Abwarts®.

*Die Sprachausgabe der Timer ist prioritir hoher gewertet als
Sprachausgabe fiir Telemetrie.

*Bei Sprachausgabe eines Countdowns wird keine
Telemetrie-Sprachausgabe gesprochen.
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TH% Lastabhédngige Stoppuhr

TH% ist eine Unterfunktion, welche den Timer "TH%" : "_" + Normal Timer

respektive die verstrichene Zeit in Abhiéingigkeit der ) :

Stellung des Gaskanals berechnet. Start is 0% "TH%" : TH% Timer

Je hoher der Gasanteil eines Fluges, desto schneller 7 7

liuft die Zeit und umgekehrt. Also quasi eine TIMEFR / /

lastabhéingige Stoppuhr, mit welcher sich der Pilot AT

gezielter an eine moglichst effiziente Flugzeit seines STl 2 1a: ,E‘E-‘-_'@{a REZET

Modells herantasten kann. MODE UP THEsTART SA

Sehen Sie dazu die Grafik unten, welche die ALARM 18 : B@flsTor SE

Zusammenhiinge veranschaulicht. MEMORY OFF RESET SC
viees OFF sreecH IMH

Aufwarts-Timer Bildschirm

"TH%" : "--" Normal Timer
Start is 100% "TH%" : TH% Timer

7 7

TIMER _/ /

ALARM 160 : BBfsTor SE
mMEMORY OFF RESET SC
Viees OFF sreecH IMH

Abwarts-Timer Bildschirm

Wenn Timer 1 oder 2 auf TH% gestellt
wird, wird das Modell-lcon nicht
dargestellt. Anstelle erscheint ,,100%".

Wenn Timer im TH%- Mode 1auft, wird
auf die Darstellung wie hier umgestellt.

\ \
FUTARER Co. BENDD E.=0 FUTAEA_ CO. BENGE (£, 22
[ (T1 18:60. 08 1% =] ] 1:1@: LR
L T2 @AE=@Ea. @@ i '!'EBE:EE‘I--DD'H;' i
E- H B B B EEEn -_- H E B B Em 2 DD L] DD n DD |
|+ B griae 4ol ] +o o= +2 ;
+ VFFE #1 + +3 VFFE #1 +3
3w _ e | e e | E e _ e | e e | B
TH% Home Bildschirm TH% Timer Bildschirm

sF S g 1 O

([@aYaa) Bei Gaskniippel im
‘DEQ‘ l oberen Bereich wird die
\ T

Geschwindigkeit der Zeit
erhoht.

Bei Gaskniippel im
mittleren Bereich wird die
Geschwindigkeit der Zeit
um etwa 50% reduziert.

o
(RS
&)

e Middlel
S ) T
' — NS Bei Gaskniippel auf ,AUS
—— “wird die Zeit des Timers
— gestoppt.
)
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Schalterauswahl und Einstellungen

Die vielen verfiigbaren Funktionen der TI2K  Drehgeber, Trimmer, etc.) und die damit
konnen mit einem Schalter angewdhlt werden. Die  verbundenen Einstellungen ist im Prinzip immer
Vorgehensweise zur Auswahl eines Schalters (oder  dieselbe.
auch eines anderen Gebers wie Steuerkniippel,

Geber auswahlen

Wann immer ein Geber zur Bedienung einer Funktion gewéhlt werden kann, 6ffnet sich automatisch der
hier dargestellte Auswahlbildschirm.
(Auswahlbildschirm Geberliste)

H-W SELECT
JISASELOTI
J25BSFROTZ
JAISCEGLE TS

J4 SO SHRS T4 E=

OH-0FF

Schalter wihlen Wenn ein Drehgeber / Steuerkniippel /
1.Fahren Sie mit dem Cursor auf den Schalter Schiebegeber gewihlt wird
ihrer Wahl und dricken Sie die RTN-Taste.
*Der ausgewihlte Schalter blinkt.

2 ér:bc Q:Leésgg?mﬁﬁsivgi%xrkgggju ?gh?:: - Dabei sind zusitzlich zwei Modes fiir den

sie mit dem Cursor auf ,,ON / OFF* und EIN-Bereich des Gebers wéhlbar.
drUcken erneut die RTN-Taste.

Die ,,Wirkrichtung* eines dieser Geber wird
etwas anders dargestellt respektive eingestellt.

I
FOS SET )
OM-OFF MORM
MODE LIH
ALTERMATE OFF Ak
* 1. Um den Gebermode zu wdhlen, fahren
Wirkrichtung eines Schalters bestimmen Sie mit dem Cursor auf [MODE] und
- - - - - - drGcken die RTN-Taste.
Nun 6ffnet sich der Einstellbildschirm fiir Sie kdnnen nun zwischen den Einstellungen
die Wirkrichtung des Schalters, wir unten [LIN] und [SYM] wdahlen.
dargestellt. *Sehen Sie dazu die Erklarungen auf der nichsten Seite.

SR oFF

ALTERMATE OFF

*Die EIN / AUS Positionen sind dargestellt.

1. Soll die Wirkrichtung gedndert werden,
fahren Sie mit dem Cursor auf die
EIN / AUS-Position und drUicken die
RTN-Taste. Der Pfeil zeigt die aktuelle
Schalterstellung. Nun kénnen Sie mit dem
Cursor die Einstellung dndern. Die anderen
Schalterpositionen dndern ebenfalls
automatisch.

2. Dricken Sie die RTN-Taste zur Bestdtigung
lhrer Eingabe.
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Geber - (Bereichs-) Mode
Bei Auswahl eines Stick, Drehgebers

oder Trimmers konnen Sie 42 Gebermode -
Einstellungen auswéhlen.

LINEAR-Mode [LIN]

OFF

]

Dieser Modus aktiviert den Geber innerhalb von
2 Punkten. Jeder Punkt kann festgelegt

werden. Die EIN - und AUS - Positionen
konnen mit der Reverse Taste getauscht werden.

SYMMETRIE-Mode [SYM]
OFF

OFE

Die Bedienung ist identisch wie bei dem linearen
Modus, jedoch symmetrisch auf beiden Seiten.
Wenn Sie z.B. DualRatel mit dem Querruder -
Kniippel aktivieren mochten, indem Sie das Steuer
nach links oder rechts bewegen, kann DR1 an der
gleichen linken und rechten Position EIN geschaltet
werden.

Festlegen / Verschieben der EIN — und AUS —
Position
Die EIN - /AUS- Positionen konnen geandert

werden. EIN / AUS ist in einer beliebigen
Position moglich.

OkH-0OFF OFF
I

FOS ISE TN

ORAOFF HORM

MODE LIH

ALTERMATE OFF ok

eWeisser Bereich: EIN - Bereich

eSchwarzer Bereich: AUS — Bereich

[Vorgehensweise]

1. Mit dem Cursor auf [POS] fahren.

2. Mit dem Geber in die gewUnschte Position
fahren und halten. Nun RTN-Taste dricken,
die neue Einstellung wird Ubernommen
und graphisch dargestellt.

3. Die EIN - und AUS - Bereiche kbnnen bei
»AN-AUS" auf Wunsch getauscht werden.

Dazu bei ,AN-AUS" die Einstellung [REV]
wdahlen.
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Logic - Funktion (nur Flugzustand)

Bei diesem speziellen Schaltertyp kann der Ausldsevorgang mit einer logischen Funktion verkniipft
werden. Zum Beispiel ist dann ein Flugzustand nur aktiv, wenn zwei Schalter auf EIN stehen.

Logic - Mode wéhlen
AND: der Flugzustand ist dann aktiv, wenn
beide Schalter A und B auf EIN stehen.

OR: Der Flugzustand ist dann aktiv, wenn
entweder Schalter A oder Schalter B, oder
beide, auf EIN stehen.

EX - OR: Entweder Schalter A oder Schalter
B aktiviert den Flugzustand, jedoch nicht
beide zusammen.

ey 0 0
SINGLE

Schaltermode auswiihlen
1. Fahren Sie mit dem Cursor auf das Feld
[single]. Dricken Sie die RTN-Taste.
2. Stellen Sie durch Scrollen auf [logic].
*Die Anzeige blinkt.

3.RTN-Taste drUcken, um in den
Einstellbildschirm zu gelangen.

(Logic - Mode Auswahl wird nun dargestellt)
SWITCH

-~ AMD -

Logic - Mode auswéhlen
1. Fahren Sie mit dem Cursor auf das Feld
[logic]. Drucken Sie die RTN-Taste.

2. Wéahlen Sie durch scrollen eine der 3
maoglichen Einstellungen. [AND, OR, EX-OR]

*Die Anzeige blinkt.
3. RTN-Taste dricken, um die Einstellung zu
Ubernehmen.
Schalter auswiihlen

1. Wahlen Sie Schalter A und Schalter B, so
wie zu Beginn dieses Kapitels beschrieben.
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